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1 Safety-related information

[i] These instructions for use are available in further
languages and can be downloaded in electronic form on the
according product website (www.draeger.com) or a printed
version can be ordered free of charge via Drager or specialist
shops.

1.1 Safety statements

— Before using this product, carefully read these Instructions
for Use and those of the associated products.

—  Strictly follow the instruction for use. The user must fully
understand and strictly observe the instructions. Use the
product only for the purposes and under the conditions
specified in this document.

— Comply with all local and national laws, rules, and
regulations associated with this product.

— Only trained and competent personnel are permitted to
inspect, repair and service the product as detailed in these
instructions for use. Further maintenance work that is not
detailed in these instructions for use must only be carried
out by Drager or personnel qualified by Drager.

— Drager recommends a Drager service contract for all
maintenance activities and that all repairs are carried out
by Drager.

— Use only genuine Drager spare parts and accessories.
Otherwise the proper functioning of the product may be
impaired.

— Do not dispose of the Instructions for Use. Ensure that
they are retained and appropriately used by the product
user.

— Only trained and competent users are permitted to use
this product.

— Maintenance must be performed as described, see
10 Maintenance.

— Only operate the product within the framework of a risk-
based alarm signaling concept.

— Before connecting this instrument to electrical devices not
mentioned in the IFU consult Drager

— Notify Drager in the event of any component fault or
failure.

— The instruments or components may not be modified in
any manner.

— The use of faulty or incomplete parts is forbidden.

— The appropriate regulations must be observed at all times
when carrying out repairs on these instruments or
components.

1.2 Operating area and conditions
— Observe the specifications and restrictions in the
Instructions for Use and/ or data sheets for the sensors.

— The instrument is not suited for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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Oxygen-enriched atmospheres

Not tested in oxygen enriched atmospheres (>21% O2). High
off-scale readings may indicate a combustible concentration.
» Do not use the instrument in explosive atmospheres.

1.2.1 PointGard 2xx0 Remote

The sensing heads can be operated in hazardous areas with
potentially explosive atmospheres of zones 1 and 2, zones 21
and 22 and Class | and I, Div 1 and 2.

Depending on the type of protection of the actually selected
sensing head.

PointGard itself is not suited for operation in hazardous areas
with potentially explosive atmospheres.
» Not to be used in potentially explosive atmospheres.

1.3 Mechanical installation

— Responsibility for correct placement of the instrument
rests with the end user. If in doubt about placement,
consult with application engineers.

— Strict compliance must be given to the local, state, national
codes and regulations that govern the installation of gas
monitoring equipment.

For correct placement the following should be considered:

— Physical properties of the gas or vapor to be detected (e.
g. density)

— Air flow patterns in the area
— Personnel considerations (e. g. breathing/working height)
— Degree of accessibility required for maintenance purposes

1.4 Electrical installation

— Strict compliance must be given to the electrical codes
that govern the routing and connection of electrical power
and signal cables to gas monitoring equipment.

— The electrical network in which the instrument is installed
must have a circuit breaker or fuse.

— The circuit breaker or fuse must be easily accessible, and
marked as corresponding to the instrument.

— Ferrules must be used.
— Wire insulation must be stripped by 5 to 7mm.

Analog interface

— To ensure proper operation of the instrument, the
impedance of the 4 to 20 mA signal loop must not exceed
500 Ohms. Depending on the operating voltage and
according to the application e.g. HART operation, certain
minimum impedances must be observed (see "Signal
transmission to control unit", page 31).

Relay option
— Max 5 A current for relays allowed (SPDT contact 5 A at
230 VAC, 5 A at 30 VDC)

— Atvoltages >30 V AC or >42.4 V DC, the relay cables
must be enclosed in protective tubing, or double-insulated
cables must be used.
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— The wiring for the optional relay module must be selected
and fused according to the rated voltages, currents and
environmental conditions.

— Voltage differences can cause insulation faults. Do not mix
electric loads with different voltage types (AC or DC).
Using DC loads, ensure that relay contacts only control
devices with the same DC voltage rating. Using AC loads,
ensure that relay contacts are only connected to devices
sharing a common phase.

1.5 Commissioning

— Ensure wiring for relays and connections for sensor are
made before applying power.

— Before leaving the instrument for normal operation, check
the configuration and calibration for the proper settings.

1.5.1 Calibration

— For proper operation, never adjust the span before
completing zero adjustment. Performing these operations
out of order will cause the calibration to be faulty.

— If the intended operation is at high altitudes, the reading
will be lower than the reading at sea level (reduced partial
pressure). A new span calibration is recommended if the
altitude or the ambient pressure is changed. The factory
calibration is set to sea level.

— Drager recommends calibrating instruments with target
gas. This method is more accurate than a surrogate gas
calibration. A surrogate gas calibration may only be
performed as an alternative if a target gas calibration is
not possible.

— Methane and hydrogen should be calibrated with target
gas only and not calibrated with a surrogate gas.

1.6 During operation

Risk of electric shock

Opening the instrument during operation can result in an
electric shock.

» Disconnect power from the instrument and wait at least 1
minute before continuing.

1.6.1 Maintenance

— The maintenance intervals must be established for each
individual installation. Depending on safety considerations
and application specific conditions the instrument is used
in, these might need to be shortened.

— Refer to the maintenance section in the transmitter
instructions for use.

2 Conventions in this document

2.1 Meaning of the warnings

The following warnings are used in this document to alert the
user to potential dangers. A definition of the meaning of each
warning is as follows:

Alerticon Signal word Warning classification

A WARNING Indicates a potentially hazard-
ous situation. If not avoided, it
could result in death or serious
injury.

A CAUTION Indicates a potentially hazard-
ous situation. If not avoided, it
could result in physical injury. It
may also be used to alert
against unsafe practices.

NOTICE Indicates a potentially hazard-
ous situation. If not avoided, it
could result in damage to the
product or environment.

2.2 Typographical conventions

Text Texts in bold type identifies labels on the device

and screen texts.

2 This triangle indicates the possibilities for avoiding

the hazard in warnings.

> The greater-than sign indicates a navigation path

in a menu.

[i] This symbol indicates information that facilitates

the use of the product.

2.3 Trademarks

Trademark Trademark owner

Polytron® Drager

DragerSensor® Drager

HART® HART Communication Foundation

The following webpage lists the countries in which Drager's
trademarks are registered: www.draeger.com/trademarks.

3 Description
3.1 Drawing legend

For figures, refer to the fold-out page..

PointGard 2xx0 Series

Horn

Screws to lock/unlock the cover
Port for 4-20mA interface

Cable gland for power supply cable
Port for relay cables

PCB unit

Slot for sensor dongle

DIP switch

Port for sensor

© 00 N OO 0 B~ WOWDN -
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10 3-pin socket for 4-20mA interface

11 9-pin socket for relay connections

12 DIRA interface for PC configuration

13 Toggle switch for backlight color of the display
14 Fuse to AC power supply

15 Power supply socket AC version

16 Power supply socket DC version

17 Fuse to DC power supply

18 Power supply connector

19 Green status light or amber strobe

20 Red strobe

30 Jumper

PointGard 2100 EC

21 Bayonet ring

22 Adjusting screw (2mm Allen screw)

23 Port for EC sensor

24 EC remote sensor plug

25 EC remote sensor enclosure

PointGard 2200 CAT, 2200 CAT Remote, 27x0 IR Remote
26 Remote sensor connector

27 CatEx sensor

28 Socket for CatEx remote sensor connector
29 Socket for CatEx sensor connector

31 Spare parts kit for 3-core field wiring

3.2 Feature description

Drager PointGard 2000 instruments are stand-alone gas
detection systems. Alarm conditions are indicated by the built-
in alarm devices. 2 versions of strobe combinations are
available.

— Amber and red strobes
The amber strobe indicates pre-alarm A1. The red strobe
indicates main alarm A2.

— Green status light and red strobe
The green status light turns off in a fault or alarm
condition. The red strobe indicates the main alarm A2 and
the pre-alarm A1.

An analog 4-20mA output allows the instrument to
communicate with a control unit. The instruments are
available with a DC or AC power supply. Gas concentrations,
status messages, and menu choices are displayed on a
backlit graphic LC-display and 3 colored LEDs. The backlight
color can be switched to red or green.
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Alarm patterns of integrated alarm devices, such as flashing
modes of the strobes and horn tones, can be configured with
a DIP switch. The instruments can be equipped with dongles:

— Sensor test dongle activates the sensor self-test (only for
certain sensors)

Diagnostic dongle activates the sensor self-test, the
display of the sensor vitality, and the sensor diagnostic
functions (only for certain sensors and functions)

The instrument come with a data logger. For information on
how to handle the data logger, see the technical manual.

The data logger can store up to 35000 values. At a sampling
interval of 1 measurement per minute the data logger stores
the measurement history of approximately 24 days. This time
can be significantly increased if the trigger function is enabled.

3.2.1 PointGard 2100 EC

The instrument monitors concentrations of toxic gases or
oxygen in ambient air depending on the installed
electrochemical (EC) sensor. The EC sensor has to be
ordered separately and installed. An EC remote sensor
enclosure with a cable up to 100 feet (30m) can be ordered as
an accessory. The remote EC sensor cannot be operated in
hazardous areas.

The following software dongles are available for the
PointGard 2100 EC:

Sensor test dongle 83 17 619 Activates the sensor self-
test(only for certain sensors)

Diagnostic dongle 83 17 860 Activates the sensor self-test,

the display of the sensor vital-
ity and the sensor diagnostic

functions (only for certain

sensors and functions)

3.2.2 PointGard 2200 CAT

The instrument monitors concentrations of combustible gases
and vapors in ambient air.

3.2.3 PointGard 2200 CAT Remote

PointGard 2200 CAT Remote can be connected to junction
boxes with different explosion protection types.

— Explosion proof (Ex d) Polytron®junction box

- Polytron® SE Ex sensing heads with increased safety (Ex
e) explosion protection.
The sensing heads can be operated in hazardous areas
with potentially explosive atmospheres of zones 1 and 2,
21 and 22 and Class | and II, Div 1 and 2.

The following sensors can be inserted in the junction boxes
and connected remotely to a PointGard 2200 CAT. 3-core and
5-core wiring is possible.

— Catalytic DragerSensor® DQ or LC continuously monitor
combustible gases and vapors containing hydrocarbons
and non-hydrocarbons (e.g. hydrogen or ammonia) in
ambient air.

— Infrared DrégerSensor® IR continuously monitors
combustible gases and vapors containing hydrocarbons in
ambient air.
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A CAUTION

Explosion hazard

The instrument itself is not suited for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

» Not to be used in potentially explosive atmospheres.

3.2.4 PointGard 2700 IR Remote

PointGard 2700 IR Remote can be connected to PIR 7x00
with different explosion protection types.

— Explosion proof (Ex d) Polytron®junction box with PIR
7x00

— PIR 7x00 for increased safety (Ex e) explosion protection.

The following PIR 7x00 sensors can be connected remotely to
a PointGard 2700 IR. Only 5-core wiring is possible.

— PIR 7000 continuously monitors combustible gases and
vapors containing hydrocarbons. PIR 7000 has a
integrated gas/vapor library containing >100 substances.

— PIR 7200 continuously monitors carbon dioxide.

A CAUTION

Explosion hazard

The instrument itself is not suited for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

» Not to be used in potentially explosive atmospheres.

3.3 Intended use

The instrument is intended to continuously monitor ambient
air for toxic or combustible gas concentrations. When the gas
concentration exceeds the defined alarm threshold, the built-
in alarm devices (horn and strobes) of the instrument are
triggered. External alarm devices can also be connected and
triggered by the built-in relays. An integration in an alarm
management system is possible using the 4-20mA interface
or relays.

The instrument is not suitable for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

3.4 Approvals
3.4.1 USA and Canada

Electromagnetic compatibility: Class-B device, residential use
compliant with ICES-003 class B.

CAN ICES-3 (B)/NMB-3 (B)

NOTICE

Changes or modifications not expressly approved by the
party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules.

Operation is subject to the following two conditions:
— This device may not cause harmful interference, and

— This device must accept any interference received,
including interference that may cause undesired
operation.

10

Class B digital device pursuant to part 15 of the FCC
Rules

[i] This equipment has been tested and found to comply with
the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of
the FCC Rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. This equipment generates, uses and
can radiate radio frequency energy and, if not installed and
used in accordance with the instructions, may cause harmful
interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular
installation.

If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

— Reorient or relocate the receiving antenna.

— Increase the separation between the equipment and
receiver.

— Connect the equipment into an outlet on a circuit different
from that to which the receiver is connected.

— Consult the dealer or an experienced radio/TV technician
for help.

FCC responsible party:

Draeger Inc.

7256 S. Sam Houston W. Parkway

Suite 100

Houston, TX 77085 USA

phone: +1 346-802-6111

e-mail: DIHouston.Approvals@draeger.com

4 Mounting and installation

4.1 Opening and closing the instrument

A WARNING

Risk of electric shock

Opening the instrument during operation can result in an
electric shock.

» Disconnect power from the instrument and wait at least 1
minute before continuing.

1. Loosen the screws and open the cover.
2. Ensure the following connections are properly made:

a. Wiring screws are tightened to the correct torque (4.4
...5.3Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

b. All cable connectors are secured with screws.

c. The sensor connector is plugged (PointGard 2200
CAT only).

d. Cable cores of cables that lead into the housing are
secured with a cable ties.

3. Close cover and tighten screws with correct torque (22
Lbs. In./ 2.5 Nm).
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4.2 Power supply connector and wiring
tables

A 3-pin connector is provided to connect a power supply
cable. Refer to figures 15 and 16.

[ 1

—

L]

Wiring table AC version

Pin Mark Function
L Line

2 PE © Protective Earth
N Neutral

Wiring table DC version

Pin Mark Function
M/- V-

2 PE © Protective Earth
P/+ V+

4.3 Connecting the power supply cable

For figures, refer to the fold-out page.
1. Open the instrument.

2. Route the power supply cable through the corresponding
cable gland 4.

3. Insert the braids of the power supply cable in the provided
3-pin connector following the wiring tables.

— For the DC version of the instrument:
If a non-shielded cable is used or PE is not connected,
bridge pin 1 and 2.

4. Tighten screws of the connector with correct torque (4.4 ...
5.3 Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

5. Secure the cable cores by tightening a cable tie around
them.

6. Plug the power supply connector into the appropriate
power supply socket.

— For DC: Power supply socket 16
— For AC: Power supply socket 15

7. Tighten screws with correct torque (4.4 ... 5.3 Lbs. In./ 0.5
... 0.6 Nm).

8. Close the instrument.

4.4 Mounting the instrument

The instrument can be directly mounted through the internal
mounting holes or by using the optional stainless steel
mounting brackets (83 26 497).

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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To mount the instrument without brackets:

1. Prepare an even surface following the assembly
instruction (90 33 793) or the dimensions indicated on the
back of the housing

— Keep enough space clear for maintenance purposes
and sensor change:
To the left: 200 mm / 8”
Downwards: 180 mm / 7”

— Mount the instrument using screws. For recommended
screw properties see 18.1.4 Mounting screws.

4.5 Interface connections
4.5.1 Preparation for interface connections

1. Open the instrument.

2. Remove the dome plug from the appropriate cable gland.
— For relay connections: Cable gland 5
— For 4-20mA interface connections: Cable gland 3

3. Tighten the counter nut with correct torque (13 +/- 4.4 Lbs.
In./ 1.5 +/- 0.5 Nm).

4. Strip wire insulation by 5 to 7mm.
5. Use a ferrule for stranded conductors.
6. Proceed with the appropriate step.

Connecting relays 4.5.2 Relay connections

Connecting 4-20mA Inter-  4.5.3 4-20mA Interface

face

4.5.2 Relay connections
Relay connections allow triggering of external alarm devices.

9-pin connector
A 9-pin connector is provided for relay wiring.

/A WARNING

Risk of electric shock

Voltage differences can cause insulation faults.

» Do not mix electric loads with different voltage types (AC
or DC).

» Using DC loads, make sure that relay contacts only control
devices with the same DC voltage rating (e. g. 120 V)

» Using AC loads, make sure that relay contacts are only
connected to devices sharing a common phase.

/A WARNING

Risk of electric shock

Exceeding extra low voltage (ELV) can cause electric shocks.

ELV limit for AC <50 V

ELV limit for DC <120 V

» If ELV exceeds the limits, connect pin 2 (PE) of the power
supply connector to protective earth.

Wiring table relay connection

With factory default settings and during normal operation, the
relays are energized. This provides “failsafe” operation.

11



en Installation of sensors

Relay connector

The relay labels (NO, COM, NC) represent the default state
(normally energized) of all relays while the instrument is
powered.

Pin Mark Relay

1 NC A1 A1 Normally Closed
2 COM A1l Common

3 NO A1 Normally Open
4 NC A2 A2 Normally Closed
5 COM A2 Common

6 NO A2 Normally Open
7 NC FLT Fault  Normally Closed
8 COM Fault Common

9 NO Fault  Normally Open

Connecting the 9-pin connector

1. Route the relay wires through the corresponding cable
gland.

2. Insert the relay wires in the provided 9-pin connector.

a. Connect the wires for A1 (pre-alarm), A2 (main alarm),
and FLT (fault relay) to the terminals.

b. Check the correct connection with the wiring table and
the marks on the circuit board.

c. Secure the cable cores by tightening a cable tie
around them.

3. Plug the 9-pin connector into the socket and tighten
screws with correct torque (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5...0.6
Nm).

4. Close the instrument.

4.5.3 4-20mA Interface

The 4-20mA interface allows transmitting the measured
values to a control unit. Only an operation as current source is
possible.

3-pin connector

A 3-pin connector is provided for the connection of the 4-20
mA interface wiring.

0
D@@@D
WN =

Wiring table 4-20 mA interface connection

Pin Mark Function
1 P 4 to 20 mA signal +
PE Shield
M 4 to 20 mA signal -
12

35156

Connecting the 3-pin connector

1. Route the 4-20mA interface wires through the
corresponding cable gland.

2. Remove the bridge between pin 1 and 3 of the 3-pin
connector.

3. Insert the wires in the provided 3-pin connector

a. Check the correct connection with the wiring table and
the marks on the circuit board.

4. Secure the cable cores by tightening a cable tie around
them.

5. Plug connector into the socket and tighten screws with
correct torque (1.9 ... 2.2 Lbs. In. /0.22 ... 0.25 Nm).

6. Close the instrument.

NOTICE

Unless special measures are taken (e. g. capacitive earthing),
the shield must only be connected at one end.

NOTICE
If the 4-20 mA interface is no longer used, reinstall the bridge
between pin 1 and 3 of the 3-pin connector.

4.6 Connecting the instrument to a
controller from Drager

Please refer to the Instructions for Use which was included
with the Drager controller.

4.7 Installing software dongles

PointGard 2100 EC-specific:
1. Open the instrument.

2. Insert the dongle with the Drager logo facing upwards in
the slot of the PCB unit on the back of the cover.

3. Close the instrument.

5 Installation of sensors
5.1

For figures, refer to the fold-out page.
This point is only valid for PointGard 2100 EC

1. If the instrument is already in operation, activate the
function to change the sensor (Sensor change function).
Otherwise, a fault is displayed when the sensor is
deplugged.

2. Loosen set-screw, 2mm Allen screw.
Unscrew bayonet ring and remove blank or old sensor.

4. Insert sensor into the opening. The Drager logo on the
sensor must point to the mark on the sensing head
housing.

5. Lock sensor with bayonet ring.

6. Tighten set-screw.
Mandatory for remote applications in zone 22

Installing EC sensor

w

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



5.2 Installation of remote sensing heads

Depending on the explosion protection type, different sensing
heads are used. For installation of the different sensing
heads, refer to the corresponding instructions for use for the
respective sensing head.

Remote versions with explosion protection "explosion
proof (Ex d)"

Transmitter Sensing head IFU part

numbers

PointGard 2100 EC EC sensing head remote

(9033247)

PointGard 2200 CAT Junction Box stainless steel
PointGard 2200 CAT Remote or aluminum (4544286)
DSIR

PointGard 27x0 IR

The cable length shall be < 30 m.

Remote versions with explosion protection "Increased
safety (Ex e)"

Transmitter Sensing head IFU part

numbers

PointGard 2100 EC EC sensing head remote

(9033247)

Polytron SE Ex sensing
heads (9033888)

PointGard 2200 CAT
PointGard 2200 CAT Remote
DSIR

PointGard 27x0 IR PIR 7x00 (9023885)

The cable length shall be < 30 m.

6 Commissioning of the instrument

1. Connect the power supply cable to a current source.
= The instrument starts the warm-up phase.

= The display shows that the sensor is ready for
measurement in hh:mm:ss (countdown).

2. Wait until the warm-up phase ends.
Depending on the installed sensor the warm-up phase can
take between 5 minutes and 12 hours. Settings can
already be made in the menu.

3. Calibrate sensor if necessary.

4. Perform test:
a. Check transmission of signal to the control unit.
b. Check triggering of integrated alarm devices.
c. The optionally connected external relays

7 Operation

The instrument is not SIL-certified even though SIL functions
appear on the menu. HART is supported but the PointGard
appears as a Polytron 8xx0 to a HART controller. Please refer
to the Polytron 8000 Series manual 9033848 for more
information.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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7.1 Display, analog interface and relay
status

The following display examples show PointGard 2100 EC.

For PointGard 2200 CAT gas names are not predefined. Gas
names can be entered. To enter gas names, contact Drager.

7.1.1 Measuring mode

Display example

20.9

Vol.%
o2 A1

7.1.2 Special states

Description

In normal operation, the display
shows the measured gas concentra-
tion, the selected gas and the unit of
measurement.

Exceeding the alarm thresholds.
Example shows pre alarm A1.

If the instrument is in a special state, a proper measurement
or alarming can no longer be guaranteed.
This is the case:

— When the gas concentration exceeds the measuring
range.

— When a fault occurs.

— When alarms are deactivated.
The measuring function (display output and analog/digital
interface) remains active.

— During calibrations.

— During bump tests.

— During warm-up phase.
— During maintenance.

For the current of the analog interface corresponding to the
analog signal, see 17.2.

Display example

i

Description

Value is over measuring range
The gas concentration is beyond the
measuring range of the sensor.
Analog interface: Measuring range
exceeded

Relays: A2 relay switches

Value is under measuring range
The gas concentration is beyond the
measuring range of the sensor.
Analog interface: Drift below zero
Relays: Fault relay switches

b

Vol.%

"

Fault indication

The B symbol is displayed on the right
side of the display.

Analog interface: Fault current
Relays: Fault relay switches

13
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Display example Description

Maintenance indication

2 O 9 2 The # symbol is displayed on the right
. side of the display.
02

This is displayed when alarms are
deactivated, during calibrations, bump
test and maintenance work.

Analog interface: Maintenance cur-
rent

Relays: No change

Vol.%

Warning indication

2 O 9 o The [E symbol is displayed on the right
. side of the display.
02

Analog interface: Warning current”)

Vol.%
° Relays: No change

1) Only when warning current is enabled. Factory default setting: dis-
abled.

Warm-up phase 1

The [ symbol is displayed on the right side of the display.
The remaining time is indicated on the left side of the display.
Analog interface: Maintenance current

Relays: Fault relay switches

For warm-up phase 1, the fault relay behavior is configurable
(see "Setting fault relay warm-up 1", page 22)

Warm-up phase 2
The [2] symbol is displayed on the right side of the display.

The measured value is indicated on the left side of the display.

Analog interface: Measured value

Relays: Behavior as in measuring mode (Fault relay does not
indicate warm-up phase 2.)

7.1.3 Ending special states

Fault / warning indication

Faults and warnings are non-latching. If the fault or warning
condition clears, the message disappears.

To solve warning and fault conditions, display the error code
or warning message (see "Displaying Information”, page 15)
and begin troubleshooting (see "Troubleshooting”, page 19).

Value under/over measuring range

The display indicates that the gas concentration is beyond the
measuring range of the sensor. The indication disappears as
soon as the gas concentration is within the measuring range.

NOTICE

Sensor malfunction

Gas concentrations beyond the measuring range of the
sensor might cause sensor malfunctions.

» Check the calibration.
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PointGard 2200 CAT with DQ sensor:

An over range has to be acknowledged with [OK] after
verifying that the gas concentration is below 100 %LEL (e.g.
using a portable instrument).

Latching alarms is the default setting of the instrument.

For instruments without relays, the over range can be set to
non-latching. In this case, the over range indication
disappears. The control unit must support this function! For
further information see: "Setting DQ sensor latching",

page 28.

PointGard 2200 CAT Remote with LC sensor:

A WARNING

Ambiguous readings at over range measuring values

Latching over range alarms are not supported with LC

sensors.

» After over range measuring values, verify that the gas
concentration is below 100 %LEL (e.g. using a portable
instrument).

» If the instrument is connected to a control unit, make sure
that over range latching is active at the control unit.

7.2 LED and symbol indications

Symbol LED Description
4% Red Alarm Triggered
& Yellow Fault

Power on

@ Green

LED status

— When the first alarm (pre alarm) has been triggered the
red LED flashes in single mode -n—n—.

— When the second alarm (main alarm) has been triggered
the red LED flashes in double mode -—nn_,

— When an alarm is acknowledged before the alarm
condition clears, the red LED is lit continuously to indicate
the present alarm condition.

7.3 Definitions of indicators in the

display
Symbol Explanation

Error message available.
Warning message available.

Maintenance signal is transmitted.
Measuring range of analog interface
exceeded.

Measurement value less than range of
analog interface.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



Symbol Explanation
Analog interface is set to a fixed value and
E is not transmitting any measurement sig-
nal.
SIL SIL is activated. The instrument is not SIL-

certified. SIL functions are therefore not
supported, however the symbol can
appear.

7.3.1 PointGard 2100 EC-specific:

Symbol Explanation

"Preventive" maintenance: The sensor is
ready for operation.

"Preventive" maintenance: The sensor is
ready for operation but is close to the end
of its life cycle.

"Preventive" maintenance: The sensor is
still ready for operation but should be
changed as soon as possible.

The data logger is active in Roll mode.

The data logger is active in stack mode.

Tle [ @]

7.4 Control panel

Button Function

@ Upwards / Function key
® Downwards / Menu key
Different functions depending on the type of menu

7.5 Info mode and function key
7.5.1 Activating info mode

The Info mode is used to show instrument relevant
information. This does not interrupt the normal operation of
the instrument.

e Tap and hold @ for 3 seconds in measuring mode.
7.5.2 Info mode navigation

Button Function

@ Switches to the next screen
® Switches to the previous screen
Ends info mode

If no key is tapped within 30 seconds, the instrument will
automatically return to normal operation.
7.5.3 Using function key

Using the function key, a pre-set function can be executed. By
default the faults are displayed.

e Tap and hold @ for 1 seconds in measuring mode.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series

Operation = en
To configure the function key, see 11.4 Configuring function
key.
7.6 Menu
7.6.1 Menu navigation

Button Function

@ Scrolls upwards.
Sets values.

® Scrolls downwards.
Sets values.

® Confirms entry.

Selects menus and functions.

7.6.2 Passwords

Calibration Access to information (Information menu)

PWD and calibration settings (Calibration
menu)
Default: _ _ _1

Settings PWD  Access to all configurations and menus
Default: _ _ _2

To change passwords, see 11.1.

7.6.3 Entering the menu

e To directly enter the Information menu:

a. Tap and hold ) for 1 second in the measuring mode.
e To enter the Calibration menu:

a. Tap and hold () for 3 seconds in measuring mode

b. Select Enter password

c. Enter Calibration PWD.
e To enter all menus:

a. Tap and hold () for 3 seconds in measuring mode

b. Select Enter password

c. Enter Settings PWD

7.6.4 Displaying Information

Select the appropriate menu item in the Information menu:

Instrument
Warnings Displays warning messages in plain text
and the corresponding number.
If there are several warning messages
available, there is an indicator (e.g. 1/3 =
Screen 1 of 3).
Faults Displays fault messages in plain text and

the corresponding number
If there are several faults, there is an indica-
tor (e.g. 1/3 = Screen 1 of 3).

Device flag This function displays warning and fault
codes as a table. If all codes are 00 there
are no warning or fault messages available.
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Modules Displays an overview of the installed hard-
ware modules. To access detailed informa-
tion select the appropriate module.

M = installed modules
[0 = not installed modules
Sensor

Vitality!) ~ The sensor vitality is displayed in %.
Changing the sensor is recommended with
a vitality < 25 % by Drager.

Last cal. The calibration date, unit, gas and concen-

date tration of the last calibration are displayed.

Next cal. Displays the next calibration due date.

date

Sensor The current and the highest sensor tem-

tempera-  perature is displayed.

ture")

Data logger

Logger Displays the data logger status (active or

status non-active)

Graph Displays the history of the past 15 minutes

on a time/concentration graph.

1) Function only available with diagnostic dongle.

8 Calibration

A calibration checks and adjusts the measurement accuracy
with a known test gas concentration. First the zero point of the
sensor and then the sensor span is calibrated. Calibrations
have to be performed on a regular basis. The length of
calibration intervals depends on the ambient conditions in
which the sensor is operated.

Ambient conditions and aging cause sensor drifts. Sensor
drifts have a negative impact on the measurement accuracy.
Calibrations restore this accuracy. Depending on the severity

of the drift shorter calibration intervals have to be established.

To evaluate the ambient conditions of a new installations,
shorter calibration intervals with documentation of the drift
should be established. The plant operator should establish
customized calibration intervals with the obtained data.

Under normal conditions, Drager recommends the following
calibration intervals™):

— Electrochemical sensors (EC): 6-12 months
— Catalytic sensors (CAT): 4 months

— Infrared sensors (IR): 6-24 months?)

2)

8.1 Test gases

For test gas properties (e. g. humidity, concentration) refer to
the corresponding sensor data sheet.

Test gas humidity is irrelevant for O2 sensors.

1) Observe sensor data sheet and sensor IfU
2) For applications in line with EN45544-1 the calibration interval must
not exceed 6 months.
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Depending on the type of calibration different test gases are
used.

Zero gas

Zero gas is a test gas to calibrate the zero point. If ambient air
is free from interfering impurities and measured gas, it can be
used as zero gas. For O2 and CO2 sensors, nitrogen (N2) is
used.

Calibration gas

Calibration gas is a test gas to calibrate the sensor sensitivity
during span calibration. Calibration gas is a known
concentration of the measured gas diluted with clean air or
nitrogen. For O2 sensors no calibration gas is needed, as
oxygen from ambient air is used.

8.2 Preparation of Calibration

/A WARNING
Health hazard due to test gas
Inhaling test gas may risk health or lead to death.

» Do not inhale test gas.

» Observe risks and security statements related to the test
gas (Refer to data sheets and instructions figuring on
calibration devices).

A CAUTION
Triggering alerts by test gas
Applied test gas may trigger alerts.

» Make sure that test gas is no longer applied after
calibration.

Prerequisites:

— Sensor has finished the warm-up phase
(6 Commissioning of the instrument).

— Date and Time are set (11.2 Setting date and time).

8.2.1 Preparing calibration set-up
For all transmitters except PointGard 27x0 IR:
Refer to the following figure.

Calibration equipment:

Drager pressure regulator (1), for reactive gases use
stainless steel pressure regulator

Drager calibration adapter (2) (part number 6810536).
Tubing (3)
Drager calibration gas cylinder (4)

Prepare calibration

1. Attach the pressure regulator to the calibration gas
cylinder.

2. Fit calibration adapter to the sensor.

3. Connect the tubing to the barbed fitting.

4. Enter the menu, see 7.6.3 Entering the menu
For PointGard 27x0 IR:

Refer to the following figure.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



Calibration equipment:

— Drager pressure regulator (1), for reactive gases use
stainless steel pressure regulator

— Drager calibration adapter (5) (part number 6811610).
— Tubing (3)

— Drager calibration gas cylinder (4)

Prepare calibration:

1. Attach the pressure regulator to the calibration gas
cylinder.

2. Fit calibration adapter to splash guard until it snaps into
place.

This does not apply for duct mount applications or if the
process adapter number is used (see installation
instructions for PIR 7x00 accessories).

3. Make sure that the sealing surfaces around the openings
of the splash guard are clean. The insect guard does not
have to be removed.

4. Connect the tubing to the barbed fitting.

5. Enter the menu, see 7.6.3 Entering the menu

PIR 7x00

DSIR

EC

I
2 3
8.3 Gas flow for calibrations

Gas flow varies depending on the sensor.

0.5 I/min £ 10%
0.5 I/min - 2 I/min

EC sensor

All other sensors
Gas flow should correspond to the environmental conditions
during operation (e. g. duct measurement with higher flows
than 2 I/min)

8.4 Zero calibration

Ambient air can be used to zero the sensor instead of
Nitrogen or Synthetic Air only if the area is known to be free of
the target gas or any gas to which the sensor may be cross-

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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sensitive (as listed on the sensor data sheet). In this case, no
cylinder or calibration adapter is needed for the zero
calibration.

/A WARNING
Calibration fault at zero calibration
Insufficient ambient air flow may cause calibration errors.

» Make sure that the ambient air flow to the sensor is
sufficient.

PointGard 2100 EC-specific:

For Oxygen (O2) sensors a zero calibration does not change
any value in the firmware or sensor. Thus, the zero calibration
function can be used to check the correct zero reading when
Nitrogen is applied to the sensor. The PointGard 2100 EC will
indicate a fault state if a zero check fails with a deviation of
more than 0.6 Vol% Oz2 from zero. In case of a fault, repeat
the zero check or change the sensor if necessary. Use
Nitrogen (N2) for verification.

PointGard 2200 CAT-specific:

Sensors must not be calibrated with pure nitrogen. Catalytic
sensors need oxygen to work properly.

PointGard 27x0 IR-specific:

For PointGard 2720 IR (with PIR 7200 to detect carbon
dioxide), only Nitrogen or Synthetic Air without any CO2
content may be used for a zero calibration.

8.4.1 Performing zero calibration

[i] Calibration can be aborted at any time. To abort calibration
select back.

Prerequisites:
— Sensor has finished the warm-up phase
— Calibration is prepared.

Perform zero calibration
1. Select Calibration > Zero calibration and confirm.

= The Maintenance signal is transmitted by the analog
interface, no alarm or fault relays are switched and the
symbol j’is displayed.

= The message Apply zero gas is displayed.

2. Apply synthetic air or nitrogen, if ambient air cannot be
used.

a. Set gas flow corresponding to the sensor used (see
"Gas flow for calibrations", page 17)

3. Select Next and confirm.
= The current value is displayed.
[i] After 15 minutes without confirmation, the instrument

reverts to the calibration menu without performing a
calibration.

After the test gas has been applied to the sensor for 3
minutes and the displayed value is stable perform
calibration.
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4. Select calibrate and confirm.
= The message please wait... is displayed.
= The new current value is displayed.

5. Select Next and confirm.

6. Turn off gas flow and remove the calibration adapter from
the sensor or disconnect tubing.
If the current value is not within the alarm range:

7. Select Next and confirm.
= The instrument returns to the calibration menu.

8.5 Span calibration

PointGard 2200 CAT / 2200 CAT Remote IR/ 2700 IR -
specific:

The span calibration has to be performed within 24 h after the
last valid zero calibration.

PointGard 2200 CAT Remote with IR sensor:

Due to the design of the DSIR gas sensor, the output signal of
the gas sensor is limited to 45 % . . . 55 % of the instrument-
internal supply voltage. If the gas concentrations increase
further after the maximum sensor output signal has been
reached, this does not lead to an increase of the values
displayed on the instrument response transmitted to the
central device. In case of substances with particularly low
calibration factors and/or manual configuration of a high span
calibration factor at the sensor, this may already happen at
concentrations below 100 %LEL. For substitute gas
calibrations, correct triggering of the alarm should therefore
be checked with a test gas concentration corresponding to the
alarm threshold. If necessary, the measuring range which can
be represented can be increased as required by a reduction
of the sensor output signal (see DSIR Instructions for Use,
part number 9023981) and subsequent calibration at the
instrument.

8.5.1 Performing span calibration

[i] Calibration can be aborted at any time. To abort calibration
select back.

Prerequisites:
— Zero-point is calibrated.
— Calibration is prepared.

— PointGard 2200 CAT / 2200 CAT Remote IR /2700 IR -
specific: Zero calibration was performed within 24 h before
starting span calibration.
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Perform span calibration
1. Select Calibration > Span calibration and confirm.

= The Maintenance signal is transmitted by the analog
interface, no alarm or fault relays are switched and the
symbol -"‘is displayed.

= The F%?rameters for the calibration gas are displayed,
e.g.
Gas :H2S
Unit. ppm
Concentr.:25

2. If the displayed parameters do not match the target gas,
adjust the parameters:

a. Select Gas and confirm.

b. Select the calibration gas from the list and confirm.
c. Select Unit and confirm.
d

. Select the unit of measurement from the list and
confirm.

e. Select Conc. and confirm.
f. Set the concentration of the calibration gas.
3. If settings are correct:
a. Select Next and confirm.
= A message like Gas flow ON H2S is displayed.
4. Apply calibration gas.

a. Set gas flow corresponding to the sensor used (see
"Gas flow for calibrations", page 17)

5. Select Next and confirm.
= The current value is displayed
[i] After 15 minutes without confirmation, the instrument

reverts to the calibration menu without performing a
calibration.

After the test gas has been applied to the sensor for 3
minutes and the displayed value is stable perform
calibration?):

6. Select Next and confirm.
= The message please wait... is displayed.
= The new current value is displayed.
7. Select Next and confirm.
8. Turn off gas flow and remove the calibration adapter from
the sensor or disconnect tubing.
If the current value is not within the alarm range:
9. Select Next and confirm.
= The instrument returns to the calibration menu.

8.6 Automatic calibration

For further information and configurations, consult the
technical manual 9300148.

1) Not applicable for all sensors (see "Display, analog interface and relay
status”, page 13).
2) For LC sensors the test gas must be applied for at least 6 minutes.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



9  Troubleshooting

If the display is not working properly, have the instrument
checked by Drager.

If the instrument does not switch on, check for faulty power
supply.

— Wiring of the power supply cable

— Condition of the fuse. When faulty, replace the fuse.

If the instrument is still not switching on, have the instrument
checked by Drager.

9.1 Changing the fuse

1. Open the instrument.
2. Pull off the black fuse cover (14, 17 respectively)

3. Replace the old fuse with a new one. For properties of
fuses see 17.3 Power supply.

4. Close the instrument.
5. Commission the instrument.

9.2 Faults

Fault Cause Remedy

number

001, Serious instrument Have the instrument

003 - 005, fault, various checked by DragerService.

011 -014, causes.

020 - 024,

043, 060,

067

002, Serious data error Reset the instrument to fac-

025 - 027, intheinstrument, tory default settings. If this

030 - 034, various causes. fault occurs again: Have

041, 042, the instrument checked by

044, 050, DréagerService.

052, 081,

085

010 4 to 20 mA inter- Check the 4 to 20 mA inter-
face cable not con- face connection.
nected.

045 Instrument not Check connections.If this
detecting any sen- fault occurs again: Have
Sor. the instrument checked by

DragerService.

051,054 Faulty zero calibra- Perform zero calibration.
tion.

055 Faulty span cali- Perform span calibration
bration.

076, Instrument fault. Check electrical connec-

080 - 084 tions.If this fault occurs

again: Have the instrument
checked by DragerService.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series

Fault
number

090

105

137, 64,

Cause

Sensor lock func-
tion is activated. A
sensor with a dif-
ferent part number
has been con-
nected.

Instrument fault.

Instrument fault.

PointGard 27x0 IR-specific:

Fault
number
064, 071
083

086

087

094, 095

096

Cause

Communication
fault.

PIR 7x00 optics
dirty.

Supply voltage out-
side range

4 to 20 mA fault at
PIR 7x00 sensor.

Data error in the
instrument.

SIL password does
not match with PIR
7x00.

9.3 Warnings

Warning
number

101

102

103, 106

104

Cause

Data logger in
Stack mode is 100
% full and is not
logging any more
data.

Data logger in
Stack mode is 90 %
full.

Data error in the
instrument. Some
dongle functions
like data logger,
sensor test, etc.
may no longer be
available.

Date or time setting
not valid.

Troubleshooting = en

Remedy

Use a sensor with the same
part number or disable the
sensor lock function.

Have the instrument
checked by DragerService.

Cycle power.If this fault
occurs again: Have the
instrument checked by
DragerService.

Remedy

Check connection to PIR
7x00.

Clean PIR 7x00 optics.
Check supply voltage.

Check 4 to 20 mA connec-
tion to PIR 7x00.

Reset the sensor to factory
default settings. If this fault
occurs again: Have the
instrument checked by
DragerService.

Enter password again.

Remedy

Have the instrument
checked by DragerService.

Download the data as soon
as possible and clear the
data logger.

Reset the instrument to fac-
tory default settings. If this
error occurs again: Have
the instrument checked by
DragerService.

Set date and time
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Warning Cause Remedy

number

105 Instrument fault. Have the instrument

checked by DragerService.

107 Battery for data Have the instrument
memory empty. checked by DragerService.

110, 111, SW dongle has Deactivate SW dongle.

112 been removed
without being deac-
tivated.

113 Alarms inhibited. Enable alarms

164, 165 Sensor warm-up Wait until the sensor has
phase has not warmed up. Do not calibrate
ended. Increased  before sensor is fully
measurement error warmed-up.
must be expected.

167, 170 Calibration interval Recalibrate the instrument.
expired.

1711 Negative reading. Recalibrate zero point.
Value below range
minimum.

163" Low EC sensor Replace sensor

vitality
1) PointGard 2100 EC only

PointGard 27x0 IR-specific:

Warning Cause Remedy

number

163 Sensor tempera-
ture is very high.

171 Zero drift too high. Perform zero calibration

172 PIR 7x00 optics Clean PIR 7x00 optics.
dirty.

173 Zero calibration Perform zero calibration
expired for span
calibration

182 Auto calibration not Perform new zero and span
possible with PIR  calibration
7200.

10 Maintenance

— The maintenance intervals must be established for each
individual installation. Depending on safety considerations
and application specific conditions the instrument is used
in, these might need to be shortened.

Every 6 months

— Inspection by trained service personnel.

— Check signal transmission to the central controller, LEDs
and triggering of alarm devices.

Calibrations have to be performed on a regular basis, see
8 Calibration
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e To check the signal transmission to the central controller,
(see "Testing the analog interface", page 25)

e To check LEDs and triggering of alarm devices, (see
"Testing alarms/relays", page 23)

10.1 Performing a bump test
A bump test checks alarm activation without setting off the
alarms.
1. Select Settings > Instrument > Bump test and confirm.
= The maintenance symbol is displayed -~
= The analog output is set to the maintenance signal.
2. Apply a known concentration of gas.
3. Press OK to return to measurement.

10.1.1 Checking response time (t90)

1. Perform a bump test and check the response time.

2. Compare the response time with the t90 values that are
indicated in the corresponding sensor data sheet.

A CAUTION

Delayed response time at the gas detection control unit.
If the transmitter is connected to control units, the total
response time could be delayed. The entire measuring path
must be taken into account (e. g. latency of the control unit).

» Ensure that the required response time is kept.

10.2 Create maintenance plan

The instrument has to be maintained on a regular basis by
trained service personnel. The responsible for the gas
detection system defines the preventive maintenance
intervals that should include the following tasks:

— Testing the alarm triggering of the instrument by:
— The built-in alarm devices
— The optionally connected external relays

— The optional signal transmission via the 4-20mA
interface in case of integration in an alarm
management system.

— Calibration of the sensor.
Checking horn for cleanliness.
— Performing the inspection (recommended every 6 months)

— Cleaning the instrument using a soft cloth and water.
Detergent must not be used.

10.3 Sensor replacement

/A WARNING
Faulty Calibration
Faulty Calibration may cause inaccurate readings.

» If the sensor is replaced, all settings and parameters must
be checked for correctness.

» Check calibration to verify proper operation.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



10.3.1 PointGard 2100 EC

Sensor lock function

If a sensor of the same type (same part number) was
previously installed, the instrument specific configuration is
retained (gas type, measuring range, test gas, calibration
interval, etc.) Otherwise the factory default settings of the new
sensor are uploaded and will overwrite the instrument specific
configuration. This can be prohibited if the sensor lock
function 27 is activated.

Sensor change function

With the menu function Change Sensor, a sensor can be
changed during operation without triggering a fault signal at
the control unit. It also ensures that all sensor data in the
microprocessor can be saved in the sensor memory
(EEPROM) before disconnecting the sensor.

Replacing the sensor

A sensor can be replaced at any time.
1. Select Settings > Sensor > Change Sensor and confirm.

= The maintenance signal is generated on the 4-20mA
interface.

= The display shows Please remove the sensor.
= The Maintenance symbol is displayed.
2. Replace the old sensor with a new sensor:
a. Loosen adjusting screw.
b. Unscrew the bayonet ring from the housing.

c. Remove and discard the cover plate or old sensor
respectively.

d. Remove the sensor from packaging and ensure that
the sensor is a DragerSensor.

e. Insert the new sensor into the sensor opening with the
Dréager logo facing up.

f. Reinstall bayonet ring over the sensor, and turn
clockwise until sensor is locked in place.

g. Tighten adjusting screw.

When the new sensor is installed, the display shows:
“Loading data, please wait’.

When the sensor data are loaded, the display shows:
“Data loaded’.

3. Select Back to menu and confirm.

= The maintenance signal on the 4-20mA interface
remains pending until the sensor is warmed-up.

4. Check calibration. If necessary, calibrate the instrument
(see "Calibration", page 16).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Replacing the sensor

This point is only valid for the PointGard 2200 CAT without
remote application.

1. If necessary, set the maintenance current for the analog
interface.

2. Open the instrument.
3. Unplug the sensor connector from the socket.
4. Unscrew the sensor and pull it out of the port.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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5. Route the cables of the new sensor through the port for
the sensor.

6. Screw the new sensor in the port for the sensor with
correct torque (194 +/- 17 Lbs. In. / 194 +/- 17 Lbs. In.).

7. Plug the sensor connector to the socket.
8. Close the instrument.
9. Commission the instrument.

10. Check calibration. If necessary, calibrate the instrument
(see "Calibration", page 16).

Replacing the remote sensor

1. If necessary, set the maintenance current for the analog
interface.

2. Proceed as described in the manual of the sensing head.

3. Check calibration. If necessary, calibrate the instrument
(see "Calibration", page 16).

10.3.3 PointGard 2700 IR Remote

Replacing the remote sensor

1. If necessary, set the maintenance current for the analog
interface.

2. Proceed as described in the manual of the sensing head.
3. Check calibration. If necessary, calibrate the instrument

(see "Calibration", page 16).
10.4 Performing display test

1. Select Settings > Instrument > Display > Displaytest
and confirm.

2. Select Enable or Disable and confirm.
When enabled, the display is shown inverted and all the
LEDs are lit.

11  Instrument settings

For further information and configurations, consult the
technical manual 9300148.
11.1 Setting passwords

1. Select Settings > Instrument > Passwords the desired
password and confirm.

Calibration
PWD

Settings PWD Access to all configuration parameters

Access to zero and span calibration

2. Select the line for editing the password and confirm.
3. Set the password and confirm.
4. Select Confirm and confirm with [OK].

11.2 Setting date and time

1. Select Settings > Instrument > Date and time and
confirm.
2. Select the line for editing the date or time and confirm.

3. Select Confirm and confirm with [OK].
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11.3 Setting language

1. Select Settings > Instrument > Language and confirm.
2. Select a language from the list and confirm

11.4 Configuring function key

1. Select Settings > Instrument > Function key and
confirm.

2. Select a function and confirm.

Graph The measurements of the past 15 minutes
are displayed as a time/concentration
graph.

Faults Fault messages are displayed in plain text.

Warnings Warning messages are displayed in plain
text.

Bump test The bump-test allows applying gas to the

sensor without generating an alarm. The
maintenance signal is transmitted. After 15
minutes or tapping [OK] again ends the
bump test and the instrument returns to nor-
mal operation.

Sensor vital-
ity1 )

Shows the remaining sensor vitality.

1) Only with diagnostic dongle

11.5 Resetting to default settings

This function resets the instrument to factory default settings.
1. Select Settings > Instrument > Device init and confirm.
2. Select Confirm and confirm with [OK].

11.6 Combinations of latching and alarm
acknowledgment

The following examples give an overview of relay
acknowledgment combinations.

Latching
(Manual relay reset)

Non-Latching
(Automatic relay
reset after alarm
condition cleared)

Acknowledge- Relay reset possible at any time.
able

Non-acknowl- Relay reset not possible before alarm con-

edgeable dition cleared.
Pre-acknowl- Alarm acknowledgment possible before the
edgeable alarm condition cleared. The relay resets

automatically after the alarm condition
cleared.

Latching and non-latching signals are not time-limited.
Latching signals stay active until they are acknowledged.
Non-latching signals stop as soon as the triggering condition
clears.
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11.7 Relays

With factory default settings and during normal operation, the
relays are energized. This provides a “fail-safe” operation.

For PointGard instruments the setting Normally energ. must
not be changed to Energ. on alarm, otherwise the built-in
alarm devices (horn and strobes) are triggered!

11.7.1 Configuring relay A1 or A2
This function defines whether the alarm relay is energized
during normal operation or energized at an alarm condition.

1. Select Settings > Instrument > Alarm> Relay A1 or
Relay A2 and confirm.

2. Select the desired option and confirm.

Normally The relay contact is energized during nor-

energized mal operation and changes if an alarm is
triggered. At a loss of power this triggers an
alarm (fail-safe).

Energ. on If an alarm is triggered, the relay contact is

alarm energized.

11.7.2 Setting fault relay warm-up 1
This function is used to set operation of the fault relay during
warm-up 1 to indicate the warm-up 1 state on the relay output.

1. Select Settings > Instrument > Alarm> Fault warm up
the desired option and confirm.

static The fault relay triggers a connected alarm
indicator permanently.
The orange LED is lit continuously.
dynamic The fault relay switches state for 9 seconds.

Example:

— Ahorn is connected to fault relay output
Normally Open.

— Relays are configured as normally ener-
gized.

= The horn and the orange LED of the
transmitter are 1 second active and 9
seconds in-active.
11.8 Alarm configuration

All alarm settings have influence on the relays, the analog
interface, and the built-in alarm devices.

11.8.1 Switching the alarms on or off
1. Select Settings > Instrument > Alarm > Alarm on/off.

Enable Alarm signaling is on.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



Disable Alarm signaling is off.

LEDs, relays and interfaces
do not indicate an alarm con-
dition.

The 4-20mA interface trans-
mits the maintenance signal.

The measured value and the
symbol [] are displayed.

The fault relay indicates a
fault.

2. Select Enable or Disable and confirm.

11.8.2 Configuring alarms

1. Select Settings > Instrument > Alarm > Alarm A1 or
Alarm A2 and confirm.
The current alarm threshold is displayed.

2. Apply settings and confirm the configuration steps
successively with Next.

a. Set value for alarm threshold.
b. Set alarm direction.

Rising The alarm direction is called rising, if the
gas concentration has to exceed a certain
value to activate an alarm.

Falling The alarm direction is called falling, if the

gas concentration has to fall below a certain
value to activate an alarm.

c. Set latching mode.

Latching Once the alarm threshold is reached, the
instrument will trigger the alarm. It will
remain in alarm status even if the gas con-
centration does not meet the alarm condi-
tion any more. To clear a latching alarm it

has to be acknowledged.

Non-latching The alarm status clears if the gas concen-
tration does not meet the alarm condition

anymore.

d. Set acknowledgement mode.

Acknowledge- Alarm relay and LED can be reset before
able alarm condition clears.

Non-acknowl- Alarm relay and LED can not be reset until
edgeable the alarm condition clears.

Pre-Acknowl- Alarm status is acknowledgeable before the

edgeable alarm condition clears. However, the alarm
relay and LED stay active until the alarm
condition clears.

e. Set the hysteresis mode.
The hysteresis function defines an interval where a
triggered relay maintains its status until the gas
concentration is outside the defined interval. Example:
Alarm threshold is set to 40 ppm and hysteresis to
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3 ppm The alarm stays active until the value falls
below 37 ppm. This prevents relays from chattering at
an alarm threshold.
= A confirmation screen shows all settings.

f. Select Confirm and confirm with OK.

v The new settings are saved.

11.9 Testing alarms/relays

These functions change the status of a relay and LED for test
purposes (e.g. to check the function of alarm devices
connected to the relay) and the symbol [ is displayed. After
exiting this function, the status of the relay and LED will
automatically return to their previous status.

1. Select Settings > Instrument > Alarm the desired alarm
condition and confirm.

Set Alarm A1  Simulates pre-alarm
Setalarm A2 Simulates main alarm
Set fault Simulates fault signal

2. Select Enable or Disable and confirm.

v If the function is activated, the fault relay is de-energized
and the 4 to 20 mA interface is set to the fault current. The
yellow LED is lit, the symbol for maintenance is shown.

11.10 Deactivating dongles
PointGard 2100 EC-specific:

This function deactivates a SW dongle to safely remove the
dongle or if the dongle is faulty.

A dongle can only be reactivated by cycling the power to the
instrument.

1. Select Settings > Instrument > SW dongle and the
dongle to be deactivated and confirm.

2. Select Deactivation func. The selected dongle is
deactivated.

11.11 Display settings

11.11.1 Changing the backlight color of the
display

The backlight color can be switched to red or green.

1. Loosen the screws (2) and open the cover.

2. Toggle the switch (13) to the desired position.

left backlight color red

right backlight color green

3. Close cover and tighten screws (2) with correct torque (22
Lbs. In. /2.5 Nm).

11.11.2 Changing the display contrast

1. Select Settings > Instrument > Display > Display
contrast and confirm.

2. Change the contrast and confirm.
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11.11.3 Changing the display mode

1. Select Settings > Instrument > Display > Display mode
and confirm.

2. Select the desired mode and confirm.

Standard
Non-display

Shows the standard display.
Shows the start screen and
the applicable symbols.

If an alarm is triggered, the display shows the current gas
concentration and the red LED blinks regardless of the
selected display mode.

12 Configuration of integrated alarm
devices

For further information and configurations, consult the
technical manual 9300148.

12.1 DIP switch

The 5 pins on the DIP switch are used to configure the alarm
patterns of integrated alarm devices.

Pin ON OFF
11 Horn is active on A2 Horn is not active on A2
alarms. alarms.

Horn is not active on A1
alarms.

21) Horn is active on A1
alarms.

3  Strobe alarm pattern for Strobe alarm pattern for
green/red strobe combina- amber/red strobe combina-

tion. tion.
Horn is active. Horn is not active.

Horn tone: Continuous Horn tone: Pulsating

-

) Pins 1 and 2 are not applicable for instruments with green/red strobe
combination.

DIP switch default settings for amber/red strobe
combination

Pins
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF
DIP switch default settings for green/red strobe
combination
Pins
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Setting the DIP switch pins

1. Open the instrument.
2. Toggle the DIP switch pins:

to the left ON
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to the right OFF

3. Close the instrument.
4. Commission the instrument.

13 Interface settings
13.1 4-20mA interface

The current output of the instrument during normal operation
is between 4 and 20 mA and is proportional to the detected
gas concentration.

PointGard 2xx0 uses different current values to indicate
various modes of operation. The factory default settings are
user adjustable for application specific requirements. This
follows the NAMUR recommendation NE43.

13.1.1 Full scale deflection
PointGard 2100 EC, 27x0 IR and 2200 CAT Remote LC only

Some sensors offer an adjustable full scale deflection to limit
the measuring range for the 4-20 mA interface.

The full scale deflection (FSD) sets an endpoint within the
measuring range of the sensor. If the gas concentration
reaches this endpoint, the 4-20mA interface transmits 20mA.

Example: Required range 0 to 500 ppm CO (e.g. part number
6809605 default 300 ppm, range min/max = 50/1000
ppm).Select full scale deflection as 500 ppm. The analog
output will be linear between 4 mA = 0 ppm and 20 mA = 500

ppm.
13.1.2 Setting fault current

This function defines the current for the fault signal.

1. Select Settings > Communication > Analog interface
>Fault current and confirm.

2. Select the line for editing the current and confirm.
3. Set the current and confirm.

= The setting for the Fault current is displayed.
4. Select Confirm and confirm with [OK].

13.1.3 Information regarding the warning signal

To transmit a warning signal via the analog interface, the
warning signal must be switched on.

The warning signal alternates between the warning current
and the measurement current.

— Warning current (interval T2)

— Measurement current (interval T1-T2)
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Time intervals and the warning current are configurable.

[mA]
20

ts)

T2
-«

T4

13.1.4 Switching the warning signal on or off

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Warning and confirm.

2. Select Enable or Disable and confirm.

13.1.5 Setting warning interval

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Warning interval and confirm.

2. Set times for warning intervals T1 and T2 and confirm.

13.1.6 Setting warning current

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Warning current and confirm.

2. Set the current and confirm with [OK].

13.1.7 Setting maintenance signal

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Maint. signal and confirm.

2. Set the signal type and confirm.

static A constant current that can be configured.
dynamic A square wave signal with the following
characteristics:
[mA]

S

1,1

L

0,7 ts]

13.1.8 Setting static maintenance current
The maintenance current can only be set if the maintenance
signal has been set to static.

1. Select Settings > Communication > Analog interface
>Maint. current and confirm.

2. Set the current and confirm.

13.1.9 Setting analog offset

This function adds an offset to the analog output at 4 mA. The
offset adjusts the current at 4 mA without affecting the 20 mA
set point.

1. Select Settings > Communication > Analog interface
>Analog offset and confirm.

2. Select the line for editing the offset (range: -0.5 to 0.5mA)
and confirm.

3. Set the current and confirm.
= The setting for the Analog offset is displayed.
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4. Select Confirm and confirm with [OK].

13.1.10 Setting analog span

This function adjusts the analog output at 20 mA without
affecting the 4 mA set point.

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Analog span and confirm.

2. Select the line for editing the offset (range: -0.5 to 0.5mA)
and confirm.

3. Set the current and confirm.
= The setting for the Analog span is displayed.
4. Select Confirm and confirm with [OK].

13.1.11 Testing the analog interface

These functions change the current of the analog interface for
test purposes (e.g. to check the programming of the control
unit). It might be necessary to inhibit the alarms at the control
unit to avoid false alarms. After exiting these functions, the
currents automatically return to the maintenance signal.
During the test, the maintenance symbol #* is displayed.

e To set current or concentration:

1. Select Settings > Communication > Analog interface
and the desired option.

This function sets the current
to any value between 0 and
22 mA. Analog offset and
analog span are not used for
this function.

Set Current

This function sets the current
corresponding to any mea-
surement value between

0 and full scale deflection.

Set concentr.

2. Once the alarms at the control unit are inhibited, confirm
the message Inhibit all alarms with Next.

Select the line for editing and confirm with [OK].
Set the desired value.

Select Next and confirm.

Select the desired option:

I o

Set concentr. out /
set current out

This function sets the preset
measurement value or cur-
rent test value.

During the test, the mainte-
nance symbol # is displayed.

This function aborts the
transmission of the preset
test value.

concentration off /
current off

7. Select Next and confirm.
= The function is aborted.

8. Once the alarms at the control unit are enabled again,
confirm the message Enable all alarms.

e To set a test signal:

1. Select Settings > Communication > Analog interface
and the desired test.
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Set fault Sets the current to the fault

current.

Sets the current to the warn-
ing current.

Set warning

Sets the current to the main-
tenance current.

Set mainten.

2. Once the alarms at the control unit are inhibited, confirm
the message Inhibit all alarms.

3. Select Enable or Disable and confirm.

13.1.12 Beam block

This function is only available for PointGard 27x0 IR (using
the sensor PIR 7x00).

The factory default setting for the beam block function is off.

If turned On, the beam block signal will be transmitted on the
analog interface if the optics of the PIR 7x00 sensor is “dirty”.
The optics of the PIR 7x00 can become “dirty” if there is a
build-up of deposits on the optical surfaces. However, if the
gas concentration rises to a level above beam block limit, the
instrument returns to normal operation.

If the build-up of deposits on the optical surfaces increases
beyond the point where a measurement is possible, the
instrument will go into fault.

e To set beam block signals on/off:

1. Select Settings > Communication > Analog interface
and the desired option.

This function switches the
beam block on or off

Beamblock on/off

Set beamblock This function sets the current
to the beam block warning

current

2. Select Enable or Disable and confirm.
To set beam block signals:

1. Select Settings > Communication > Analog interface
and the desired option.

This function defines the cur-
rent for the beam block sig-
nal.

Beambl. current

This function defines the
maximum limit if the beam
block signal will be transmit-
ted on the analog interface.

Beamblock limit.

2. Select the current line for editing the current and confirm.
3. Set the current and confirm.

= The setting for the beam block current is displayed.
4. Select Confirm and confirm with OK.
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14 Sensor settings PointGard 2xx0

14.1 Switching automatic calibration on or
off

1. Select Settings > Sensor > Auto calibration and
confirm.

2. Select Enable or Disable confirm with [OK].

14.2 Capture range

The capture range blanks out measurement fluctuations.
Measurement fluctuations are minor variations in measured
values (such as signal noise, variations in concentration).
Those variations do not change the transmitted or displayed
value. Measured values within this range will be displayed
with the capture value. Measured values outside the capture
range will be displayed with the actual measured value.

Capture value (offset)

The capture value is displayed continuously, as long as the
measured value ranges between the upper and lower capture
value limits.

Upper capture value limit

The upper capture value limit marks the upper limit of the
range in which the capture value is displayed.

Lower capture value limit

The lower capture value limit marks the lower limit of the
range in which the capture value is displayed.

14.2.1 Setting capture range

1. Select Settings > Sensor > Display Capture and
confirm.

2. Set offset in the first window.

3. Set the lowest value of the capture range and confirm with
Next.

4. Set the highest value of the capture range and confirm
with Next.

5. Check all the values and confirm with Next.

14.2.2 Switching capture range off

1. Select Settings > Sensor > Display Capture and
confirm.

2. Set offset in the first window.

3. Set the lowest value of the capture range to 0 and confirm
with Next.

4. Set the highest value of the capture range to 0 and
confirm with Next.

5. Check all the values and confirm with Next.

14.3 Resetting sensor

This function resets the sensor to factory default settings.
1. Select Settings > Sensor > Init. channel and confirm.
2. Select Confirm and confirm with [OK].
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14.4 Setting calibration interval

After the calibration interval expires, the instrument will issue
a warning that the calibration is past due.

1. Select Settings > Sensor > Cal. interval and confirm.
2. Set the calibration interval and confirm with [OK].

14.5 Setting sensor lock

This point is only valid for PointGard 2100 EC and PointGard
27x0 IR.

1. Select Settings >Sensor > Sensor lock and confirm.

2. Select On or Off.

On The instrument rejects any sensor whose
part number does not match the part num-
ber of the previously installed sensor.

Off The instrument accepts any suitable sensor,
uploading the default settings of this sensor.
However, this overwrites any customized
settings with the default settings of the new
Sensor.

14.6 Software dongles for EC sensors

14.6.1 Deactivating dongles
PointGard 2100 EC-specific:

This function deactivates a SW dongle to safely remove the
dongle or if the dongle is faulty.

A dongle can only be reactivated by cycling the power to the
instrument.

1. Select Settings > Instrument > SW dongle and the
dongle to be deactivated and confirm.

2. Select Deactivation func. The selected dongle is
deactivated.

14.7 Sensor settings PointGard 2100 EC
14.7.1 Sensor test

This function is only active if the sensor test or diagnostics
dongle is installed. If the sensor does not pass the self-test, a
warning or fault message is issued.

Setting periodic sensor test

This function periodically initiates the sensor self-test. The
instrument routinely checks the sensor for proper function.

1. Select Settings > Sensor > Set sensor test and confirm.
2. Select Enable or Disable and confirm.

Starting sensor test manually

This function starts a singular sensor test.

1. Select Settings > Sensor > Sensor test and confirm.
2. Select Start sensor test and confirm.

3. Select Confirm

v The test result is displayed.
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14.7.2 Gas settings

Setting gas settings

This function sets the gas type, measuring range and units of
measurement. Only certain sensors support these settings.

1. Select Settings > Sensor > Gas setting and confirm.
= The current measured gas is displayed.

2. Select a measured gas from the list and confirm.
= The current unit of measurement is displayed.

3. Select the unit of measurement from the list and confirm.
= The current full scale deflection is displayed.

4. For certain EC sensors only: Set the full scale deflection
and confirm.

= The new full scale deflection is displayed.
5. Select Next and confirm.

= An overview of the new gas settings is displayed.
6. After review, select Back to menu or Confirm.

Select Back to menu for leav-
ing the function without
changes and confirm with
[OK].

Select Confirm to accept the
settings and confirm with
[OK].

Back to menu

Confirm

14.8 Sensor settings PointGard 2200 CAT
14.8.1 Sensor type

This function defines the sensor type installed.
1. Select Settings > Sensor > Sensor type and confirm.
2. Select the sensor type and confirm.

14.8.2 Gas settings

This function sets the unit of measurement.

For LC sensors, this function also sets the full scale
deflection.

1. Select Settings > Sensor > Gas setting and confirm.

2. Select the unit of measurement from the list and confirm.

= For DQ sensors and DSIR:
An overview of the new gas settings is displayed.
Continue with step 4.

= For LC sensors:
The current full scale deflection is displayed. Continue
with step 3.

3. Set the full scale deflection and confirm (only for LC
Sensors).
= An overview of the new gas settings is displayed.
4. After review, select Back to menu or Confirm.

Select Back to menu for leav-
ing the function without
changes and confirm with
[OK].

Back to menu
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Confirm Select Confirm to accept the

settings and confirm with
[OK].

14.8.3 Setting DQ sensor latching

This function is only available without relays installed. This
function configures whether the DQ sensor must be
acknowledged after a measurement at higher concentration
than 100%LEL.

This setting does not apply for LC sensors.

1. Select Settings > Sensor > DQ Sensor latch. and
confirm.

= The current setting is displayed.
2. Select Enable or Disable and confirm.

/A WARNING

Explosion Hazard

If sensor latching is disabled and an alarm indicating an
explosion hazard is acknowledged, the instrument informs the
end user of such hazard by having the red LED on the display
being continuously lit.

» Before acknowledging an over range, ensure that the gas
concentration has fallen under 100%LEL.

14.9 Sensor settings PointGard 27x0 IR
14.9.1 Gas settings
This function sets the gas type, measuring range and units of
measurement. Only certain sensors support these settings.
1. Select Settings > Sensor > Gas setting and confirm.

= The current measured gas is displayed.
2. Select a measured gas from the list and confirm.

= The current unit of measurement is displayed.
3. Select the unit of measurement from the list and confirm.

= If the unit of measurement is set to %LEL, %UEG, or
%LIE, the category will be displayed. Continue with
step 4.

= Otherwise the current full scale deflection is displayed.
Continue with step 6.

4. Select a category and confirm.
Set the LEL value and confirm.
6. Set the full scale deflection and confirm.
= The new full scale deflection is displayed.
7. Select Next and confirm.
= An overview of the new gas settings is displayed.
8. After review, select Back to menu or Confirm.

i

Select Back to menu for leav-
ing the function without
changes and confirm with
[OK].

Back to menu

Confirm Select Confirm to accept the
settings and confirm with
[OK].
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9. Check the alarm settings after changing the category or

the LEL value.

15 Factory default settings

15.1 Settings which can be changed via
the menu

15.1.1 PointGard 2xx0

Menu

Relay active on
alarm / No alarm

A1 alarm: direction

A2 alarm: direction
A1 latch mode

A2 latch mode

A1 acknowledg-
ment mode

A2 acknowledg-
ment mode
Normal operation
A1 relay

Normal operation
A2 relay

Calibration pass-
word

Settings password
LCD setting
Language

Auto-calibration

Function key

Interface

Fault current
Warning
Warning current

Warning cycle
interval T1

Warning cycle
interval T2 (warn-
ing current)

Maintenance sig-
nal

Maintenance cur-
rent

Instructions for use

Default setting
Active on alarm

Rising (falling for
02 Sensors)

Rising
Non-latching
Latching

Acknowledgeable

Not acknowledge-
able

Energized

Off
Faults

Default setting
1.2 mA

Off

3.0 mA

10 sec

1 sec

static

3.4 mA

Range
On / Off

Falling / Rising

Latching / Non-
latching

Acknowledgeable /
Not acknowledge-
able / Pre-acknowl-
edgeable

Energized / Not
energized

On / Off

DE/EN/FR/ES/
RU/ZzH

On / Off

Graph, fault, warn-
ing, vitality, bump
test

Range

0to 3.5 mA
On / Off
0to 3.5 mA
5 to 60 sec

1to (T1-1) sec

static / dynamic

0to 3.5mA

Drager PointGard 2000 Series



Interface
Analog offset

Analog span

15.2 Sensor-specific values

Default setting
0mA
0mA

Range
-0.5t0 0.5 mA
-0.5t0 0.5 mA

See sensor data sheet for further specifications.

15.2.1 PointGard 2100 EC

Menu
A1 Alarm

A2 Alarm

Hysteresis for A1
alarm at direction
rising

Hysteresis for A2
alarm at direction
rising

Calibration inter-
val [days]

Display capture
offset

Display capture
low

Display capture
high

Full scale deflec-
tion

Default setting

Depending on the
sensor

Depending on the
sensor

0

Depending on the
sensor

20.9 Vol% (02)
-0.25 Vol% (02)
0.25 Vol% (02)

25 Vol% (02,
02LS)

Range

0 to A1

0to A2

0to 720

0 to 25 VolI% (02
LS)
0 to 100 Vol% Oz2)

0 to -0.75 Vol%
0 to 0.75 Vol%

5 to 25 Vol% (02
LS)
5 to 100 Vol% O2)

15.2.2 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® DQ

Menu
A1 Alarm
A2 Alarm

Hysteresis for A1
alarm at direction
rising

Hysteresis for A2
alarm at direction
rising

Calibration inter-
val [days]

Display capture
offset

Display capture
low

Display capture
high

Instructions for use

Default setting
20 % LEL

40 % LEL

1% LEL

1% LEL

180
0% LEL
-5 % LEL

2 %LEL

Range
1to 100 %LEL

0 to A1

0 to A2

0 to 360
-5to 4 %LEL
-51t0 0 %LEL

0to 4 %LEL

Drager PointGard 2000 Series

Menu

Full scale deflec-
tion

Factory default settings

Default setting
100 %LEL

Range

Range is not
adjustable

15.2.3 PointGard 2200 CAT DrégerSensor® LC

Menu
A1 Alarm
A2 Alarm

Hysteresis for A1
alarm at direction
rising

Hysteresis for A2
alarm at direction
rising

Full scale deflec-
tion

Calibration inter-
val [days]
Display capture
offset

Display capture
low

Display capture
high

Default setting
2.0 % LEL
4.0 % LEL
0.1 % LEL

0.1 % LEL

10 % LEL

180
0 % LEL
-0.5 % LEL

0.2 %LEL

1) For firmware versions < 3.0.0

Range
0.1to 10 % LEL

0 to A1

0to A2

5t0 10" % LEL
11010 % LEL

0 to 360

-0.5t0 0.4 % LEL
-0.5t00 % LEL

0to 0.4 % LEL

15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR

Menu
A1 Alarm
A2 Alarm

Hysteresis for A1
alarm at direction
rising

Hysteresis for A2
alarm at direction
rising

Calibration inter-
val [days]

Display capture
offset

Display capture
low

Display capture
high

Full scale deflec-
tion

Default setting
20 % LEL

40 % LEL

1% LEL

1% LEL

180

0 % LEL
-3 % LEL
2 %LEL

100 %LEL

Range
110 100 % LEL

0to A1

0to A2

0 to 360
-3to4 % LEL
-3t0 0% LEL
0to 4% LEL

Range is not
adjustable

en
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15.2.5 PointGard 2700 IR

Type 334

Menu

Calibration
gas

Calibration
gas units

Calibration
gas concen-
trations

A1 Alarm
A2 Alarm
LEL type

Measured
gas

Measured
gas units

Full scale
deflection

Beam block

Beam block
current

Beam block
limit
Calibration

interval
[days]

Response
Display cap-
ture offset
Display cap-
ture low

Display cap-
ture high

Default set-

ting
Methane

%LEL

50 %LEL

20 %LEL
40 %LEL
NIOSH

Methane
%LEL
100 % LEL

Off
2 mA

7.5 %LEL

360

Normal
0

-750 ppm
(methane)
-315 ppm
(propane)
-405 ppm
(ethylene)

750 ppm
(methane)
315 ppm
(propane)
405 ppm
(ethylene)

Range

0.01 to 100 Vol% at unit
%LEL =0.3 to 100 %LEL

IEC /PTB / NIOSH / configu-
rable

%LEL / Vol% / PPM / %LEL /
%LIE

20 to 100 %LEL

On / Off
0to 3.5mA

0 to max. 15 %LEL"Y

0to 720

Normal / Fast

The absolute values of the
display capture must be
inside these limits:

-1000 to 2200 ppm
(methane Type 334)

-850 to 850 ppm

(propane Type 334)

-1200 to 1150 ppm
(ethylene Type 334)

1) The maximum Beam block limit depends on the type of transmitter

and the selected measuring gas.

Type 340

Menu

Calibration
gas

30

Default set-
ting

Propane

Range

Menu Default set- Range
ting

Calibration %LEL

gas units

Calibration 50 %LEL

gas concen-

trations

A1 Alarm 20 %LEL 0.01 to 100 Vol% at unit
o, = o,

A2 Alarm 40 %LEL %LEL = 0.3 to 100 %LEL

LEL type NIOSH IEC / PTB / NIOSH / configu-
rable

Measured Propane

gas

Measured %LEL %LEL / Vol% / PPM / %LEL /

gas units %LIE

Full scale 100 % LEL 20 to 100 %LEL

deflection

Beam block  Off On / Off

Beam block 2 mA 0to 3.5mA

current

Beam block 2.5 %LEL 0 to max. 15 %LEL"

limit

Calibration 360 0to 720

interval

[days]

Response Normal Normal / Fast

Display cap- 0 The absolute values of the

ture offset display capture must be
. inside these limits:
Display cap- -750 ppm -850 to 425 ppm
ture low (methane)
-85 ppm (propane Type 340)
-1800 to 2200 ppm
(propane) (methane Type 340)
Display cap- 750 ppm
ture high (methane)
85 ppm
(propane)

1) The maximum Beam block limit depends on the type of transmitter
and the selected measuring gas.

15.2.6 PointGard 2720 IR

Menu Default set- Range
ting
Calibration CO2
gas
Calibration Vol%
gas units
Calibration 4.0 Vol% 0.2 to 100 Vol%
gas concen-
trations
A1 Alarm 1 Vol% 0.01 to 100 Vol%
A2 Alarm 2 Vol%

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



Menu Default set- Range

ting
LEL type -
Measured gas CO2
Measuredgas Vol% Vol% / PPM
units
Full scale 10 Vol% 0.2 to 100 Vol%
deflection
Beam block  Off On / Off
Beam block 2 mA 0to3.5mA
current
Beam block 0.1 Vol% 0to 0.1 Vol%
limit
Calibration 360 0to 720
interval
[days]
Response Normal Normal / Fast
Display cap- 340 ppm The absolute values of the
ture offset display capture must be
Displav cap-  -200 pom inside these limits:
o epl 0{\/ P PP -1000 to 1000 ppm

(carbon dioxide)

Display cap- 200 ppm
ture high

16 Disposal

E This product must not be disposed of as household

waste. This is indicated by the adjacent icon.

™ You can return this product to Drager free of charge. For
information please contact the national marketing
organisations and Drager.

Disposal of electrochemical sensors

/A WARNING
Danger of explosions and risk of chemical burns!
Sensor fluids may leak out and can cause acid burns.

» Do not dispose sensors in fire.
» Do not open with force.

17 Technical data
17.1 Measuring ranges

Sensor

PointGard 2100 EC with
DréigerSensor® EC
PointGard 2200 CAT with
DragerSensor® DQ

PointGard 2200 CAT with
DragerSensor®LC

Measuring range
Depending on the sensor

0 to 100 %LEL

0 to 10 %LEL"

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series

Disposal = en

Sensor Measuring range
PointGard 2200 CAT Remote 0 to 100 %LEL
DSIR with DragerSensor® IR

PointGard 2700 IR with PIR
7000 infrared gas sensor

Type 334 (IDS 01x1) 0 to 10,000 ppm1)

0to 100 %LEL,"

0to 5 Vol%,"
For CH4 (Methane) 0 to 100

Vol%")

0 to 10,000 ppm™
0to 100 %LEL"
0to 5 Vol%"
PointGard 2720 IR with PIR ¢ t5 100 Vol%™"

7200 infrared gas sensor
(IDS 01x5)

1) For adjustable full scale deflection, see 15.2.

Type 340 (IDS 01x2)

17.2 Signal transmission to control unit

The measuring range and performance characteristics
depend on the installed sensor (see the Instructions for Use
and/or data sheet for the installed sensors).

Frequency of measurement calculation: 1 x per second
(update of display, analog interface and relays).

Analog signal

Normal operation 4 ..20 mA
Drift below zero 3.8...4mA
Measuring range 20...20.5mA
exceeded

Instrument fault <1.2mA
Fault on analog >21mA

interface

Maintenance signal 3.4 mA steady signal or 1 Hz mod-
ulation between 3 and 5 mA

(selectable)

Impedance of the signal loop

Impedance range Supply voltage range

010230 Q at10 vV DC
Rising linearly with the 10t0o 18 VDC
supply voltage from:

0to230Qat10Vto

0to500Qat 16V

0to 500 Q 18t0o 30 VDC

17.3 Power supply
17.3.1 AC version

Operating voltage 100-240 V (AC)™ 50-60 Hz
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Nominal power PointGard
2100/2200

Nominal power PointGard
2700

Cable specification
Ferrules

Inrush current

Operating current (max.)
Relay rating (option)

Fuse

17.3.2 DC version
Operating voltage

Nominal power PointGard
2100/2200

Nominal power PointGard
2700

Cable specification
Ferrules

Operating current (max.)
Relay rating (option)

Fuse

6 W at 230 VV (AC), 25 °C
12 W at 230 V (AC), 25 °C

3x0.75 mm?/ 3 x AWG 19/7

0.75 mm?/ AWG 19/7
8mm/0.3in
insulated

—
Max. 40 Aat 230 V (AC)™Y
50 Hz,

cold start 25°C

0.5A
SPDT, 0.1 A-5Aat 230 V
(AC)™, 50 Hz Min. 0.1 A -
5Aat30V (DC)=.

5x20mm T 0.5AL 250V
Va*x17“T0.5AL250V

10-30 V (DC) =
6 W at 24 V (DC), 25 °C

12 W at 24 V (DC), 25 °C

2x1.5mm?/2 xAWG 16/7

1.5 mm?/ AWG 16/7
8 mm/0.3in
insulated

25A
SPDT, 0.1 A-5Aat 230 V
(AC)™, 50 Hz Min. 0.1 A -
5Aat30V (DC) =.

5x20 T2.5AL 250V
Va* x 174" T2.5 AL 250V

17.4 Physical specifications

Enclosure material

Enclosure protection

Display
Size (LxWxD)

Weight
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remote

32

Fiber glass reinforced polyes-
ter

IP 66

Resolution 128 x 64 pixel,
back-lit (green or red)

255 x 280 x 120 mm
10x 11 x4,7in

3.9kg /8.6 Ibs
4.2kg /9.2 Ibs
3.8kg /8.4 Ibs

17.5 Environmental parameters

For sensor specifications, see sensor data sheet of the

relevant sensor.

Temperature (storage)
Temperature (operation)
Relative Humidity (operation)

Relative Humidity (open
door)

Maximum operating altitude
Pressure

Pollution degree

-20 ... +65°C / -4 ... +149°F
-20 ... +50°C / -4... +122°F

0 ... 95 % (non-condensing)
20 ... 90 % (non-condensing)

2000 m / 6561 ft

700 ... 1300 hPa
20.7 ... 38.4 inHg

PD2

17.6 Tightening torque for instrument

threads
Part Torque Lbs. In.  Torque Nm
Cable gland (M20 13+/-4.4 1.5+-0.5
x 1.5)
Counter nut Cable
gland (1.5”)
Screw plug 44 ..53 0.5...0.6
Screws to 22 25
lock/unlock the
cover
CatEx sensor 194 +/- 17 22 +/-2
Connector screws
Power supply 44 .53 0.5...0.6
cable
Relay connector 44 .53 0.5...0.6
4 to 20mA connec- 1.9..22 0.22...0.25

tor

17.7 Cable specifications CatEx remote

Cables must be suitable for the intended ambient
temperature. Screen must be hard-wired on both sides.

Cores
Cover

Outer diameter for cable
gland

Cable size

Longitude R

3 or 5, braided screen
280 %
6-12mm/0.2In-0.47 In

1-1.5mm?(14-18 AWG)

Max. 30 m /100 feet (DD/DQ
sensor)

1) For further information regarding cable length and other possible
cable specifications, see the documentation of the corresponding Pol-

ytron® SE Ex sensing head or Polytron® junction box.

Instructions for use
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17.8 Cable specifications PIR remote

Cables must be suitable for the intended ambient
temperature. Screen must be hard-wired on both sides.

Cores 4, braided screen on both
sides

Cover >80 %

Outer diameter for cable 6-12mm/0.21In-0.47 In

gland

Cable size 1-1.5mm? (14-18 AWG)

Longitude V) Max. 30 m /100 feet

1) For further information regarding cable length and other possible
cable specifications, see the documentation of the corresponding
Drager PIR 7000 / PIR 7200.

17.9 Sensor range and default alarm
values
17.9.1 Sensor range catalytic bead (CatEx)
sensors
Default alarm values for all CatEx sensors are the same.
Default
Part- Range value% LEL

number Min. Defau Max. A1 A2
It

PR 68 12 0 100 100 20 40
DD/DQ 380

Sensor

17.9.2 Sensor range electrochemical (EC)

sensors
Default
Range value
Sensor Part number -
Min. Defa Max. A1 A2

ult
CcO 6809605 50 300 1000 30 100

COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
H2S 6810435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809710 100 500 1000 100 200

ov1 6810740 20 50 200 10 20
ov2 6810745 20 50 100 10 20
NO 6809625 30 50 200 10 20

O2LS 6809630 5 25 25 19 23
02 6809720 5 25 100 19 23
Hydride 6809635 03 1 20 0.1 0.2
Hydride 6809980 03 1 1 0.1 0.2
SC

HCN 6809650 10 50 50 10 20

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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Default
Range

value

Sensor Part number
Min. Defa Max. A1 A2
ult

HCN LC 6813200 5 50 50 4 8
NO2 6809655 5 10 100 2 4
NO2LC 6813205 1 5 20 0.5 1
SO2 6809660 5 10 100 2 4
Cl2 6809665 1 10 50 0.5 1
H202 6809705 1 5 300 1 2
LC
H202 6809675 1000 4000 7000 200 2800
HC
H2 6809685 500 1000 3000 200 400
COCI2 6809930 0.1 1 20 0.1 0.2
Hydra- 6810180 03 1 5 0.1 0.2
zin
HCI SC 6809640 20 30 100 5 10
AC 6810595 3 10 30 25 5

PH3/As 6809695 03 1 20 0.1 0.2
H3

NH3 HC 6809645 300 1000 1000 50 100
NH3 LC 6809680 50 100 300 125 25
NH3 FL 6813260 50 100 300 125 25
NH3 TL 6813095 50 100 300 125 25
NH3 TH 6800055 300 1000 1000 50 100

Ozon 6814005 05 1 5 0.1 0.2

18 Accessories and spare parts

For further information and configurations, consult the
technical manual 9300148.

This chapter is a non-exhaustive overview of the spare parts
that can be replaced performing the tasks described in this
IFU. For other parts refer to the spare parts list or contact
DragerService.

18.1 PointGard 2xx0 Series
18.1.1 PointGard 2xx0 Accessories

Part Part number
Splash Guard 6812510
Calibration Adapter V 6810536
Gasing Adapter 6806978
Mounting brackets 8326497
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18.1.2 Spare parts

Part Part number
Cable gland (M20 x 1.5) 8314595
Cable gland (1.5”) 8326479
O-ring 8326457
Counter-nut 1390139
Screw plug 8326456
Spare Parts Kit Remote 8326496

CatEx Sensor Connection

18.1.3 Power supply cables

Region Part number
Brazil 8326448
European Union /Russian 8326449
Federation

United Kingdom 8326450
U.S. A. 8326451
Australia 8326452

For connections to a wall outlet, only Drager power supply
cables must be used. For fixed installations the power supply
cables must comply with the specifications in 17.3 Power

supply.
18.1.4 Mounting screws

To mount the instrument all screws with inner drive and the
following properties can be used.

Head diameter max. 11.5 mm / max. 0.45 In

Major diameter of the thread 6 mm /0.2 In

18.2 PointGard 2100 EC
18.2.1 PointGard 2100 EC Accessories

Part Part number
EC Sensing Head Remote 6812684
mount kit

Remote Cable + Plug (6m) 8323305
Remote Cable + Plug (15m) 8323315
Remote Cable + Plug (30m) 8323330
Sensor Diagnostics Dongle 8317860
Sensor Test Dongle 8317619

18.3 PointGard 2200 CAT
18.3.1 PointGard 2200 CAT Accessories

Part

Junction Box Aluminum
(Ex d explosion proof)

Part number
4544099

34

Part

Junction Box Stainless Steel
(Ex d explosion proof)

DragerSensor PR NPT DQ

Polytron® SE Ex PR M1 DQ
small standard housing
(includes sensor)

(Ex e enhanced safety)

Process adapter DQ M30 x
1,4
18.3.2 Sensors

Description
DragerSensor DQ NPT
DragerSensor LC NPT

Sensing head, Polytron SE
Ex PR M1 DQ

Sensing head, Polytron SE
Ex PR M2 DQ

Sensing head, Polytron SE
Ex HT M DQ

18.3.3 Sensors

Description
DragerSensor IR NPT

Part number
4544098

6814150
6812711

6812470

Part number
6814150
6810675
6812711

6812710

6812720

Part number
6811901

Sensing head, DragerSensor 6811165

IR
complete sete

Sensing head, DragerSensor 6811265

IR
complete set e2

18.4 PointGard 27x0 IR

18.4.1 Sensors

Check firmware compatibility of sensor and transmitter.
Changing the sensor may require a firmware update. For

support, contact Drager.

Description

Drager PIR 7000 Type 334
(NPT)

Drager PIR 7000 Type 340
(NPT)

Drager PIR 7000 334 (M25)
complete set

Drager PIR 7000 340 (M25)
complete set

Dréger PIR 7200 (NPT)

Drager PIR 7200 (M25)
HART, complete set

Instructions for use

Part number
6811822

6811832

6811825

6811819

6811572
6812290

Drager PointGard 2000 Series
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de Sicherheitsbezogene Informationen

1 Sicherheitsbezogene
Informationen

[i] Diese Gebrauchsanweisung kann in weiteren Sprachen auf
der entsprechenden Produktseite (www.draeger.com/ifu) in
elektronischer Form herunter geladen oder kostenlos als
gedrucktes Exemplar tber Drager oder den Fachhandel
bezogen werden.

1.1 Sicherheitshinweise

— Vor Gebrauch des Produkts diese Gebrauchsanweisung
und die der zugehdrigen Produkte aufmerksam lesen.

— Gebrauchsanweisung genau beachten. Der Anwender
muss die Anweisungen vollstdndig verstehen und den
Anweisungen genau Folge leisten. Das Produkt nur fiir die
in diesem Dokument angegebenen Zwecke und unter den
angegebenen Bedingungen verwenden.

— Alle lokalen und nationalen Vorschriften und
Bestimmungen im Zusammenhang mit diesem Produkt
einhalten.

— Nur entsprechend geschultes Personal darf das Produkt,
wie in dieser Gebrauchsanweisung beschrieben,
Uberprufen, reparieren und instand halten.
Instandhaltungsarbeiten, die in dieser
Gebrauchsanweisung nicht beschrieben sind, diirfen nur
von Drager oder von durch Drager qualifiziertem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

— Drager empfiehlt, einen Servicevertrag mit Drager
abzuschlieRen und alle Instandhaltungsarbeiten durch
Drager durchfiihren zu lassen.

— Fur Instandhaltungsarbeiten nur Original-Drager-Teile und
-Zubehdr verwenden. Sonst kdnnte die korrekte Funktion
des Produkts beeintrachtigt werden.

— Gebrauchsanweisung nicht entsorgen. Aufbewahrung und
ordnungsgemafe Verwendung durch die Nutzer
sicherstellen.

— Nur geschultes und fachkundiges Personal darf dieses
Produkt verwenden.

— Die Wartungsarbeiten miissen gemaft den Anweisungen
durchgefiihrt werden, siehe 10 Instandhaltung.

— Produkt nur im Rahmen eines risikobasierten
Alarmgebungskonzepts betreiben.

— Bevor dieses Gerat an elektrische Gerate angeschlossen
wird, welche nicht in der Gebrauchsanweisung
beschrieben werden, muss Drager zu Rate gezogen
werden.

— Wenn eine Komponente fehlerhaft ist oder eine
Funktionsstorung vorliegt, Drager benachrichtigen.

— An Geréaten und Komponenten diirfen keine Anderungen
vorgenommen werden.

— Der Einsatz von defekten oder unvollstandigen Teilen ist
unzulassig.

— Bei Instandsetzung an diesen Geraten oder Bauteilen
muissen die entsprechenden Bestimmungen beachtet
werden.
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1.2 Einsatzbereich und
Einsatzbedingungen

— Angaben und Einschrankungen aus den
Gebrauchsanweisungen und/oder Datenblattern der
verwendeten Sensoren beachten.

— Das Geréat ist nicht fur den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphéare ausgelegt.
Sauerstoffangereicherte Atmosphéaren

Nicht in Umgebungen mit erh6htem Sauerstoffgehalt gepriift
(> 21 % O2). Hohe Anzeigewerte aufierhalb der Skala kénnen
ein Anzeichen fir eine brennbare Konzentration sein.

» Verwenden Sie das Gerat nicht in explosionsgefahrdeten
Atmospharen.

1.2.1 PointGard 2xx0 Remote

Die Messkopfe lassen sich in Bereichen mit explosionsfahiger
Atmosphare in Zone 1 und 2, Zone 21 und 22 sowie Klasse |
und II, Div 1 und 2 betreiben.

Dies ist abhangig von der Schutzart des tatsachlich
ausgewahlten Messkopfs.

PointGard ist nicht fir den Betrieb in explosionsgefahrdeten
Bereichen mit explosionsfahiger Atmosphéare ausgelegt.
» Nicht in explosionsfahiger Atmosphare verwenden.

1.3 Mechanische Installation

— Die Verantwortung fiir den richtigen Anbringungsort des
Geréts liegt beim Endbenutzer. Bei Zweifeln Uber den
richtigen Anbringungsort ist dieser mit den
Anwendungsingenieuren abzustimmen.

— Die Bestimmungen und Vorschriften auf lokaler,
bundesstaatlicher und nationaler Ebene fiir die Installation
von Gasmesssystemen mussen strikt eingehalten werden.

Bei der Wahl des richtigen Anbringungsorts muss Folgendes
beachtet werden:

— Die physikalischen Eigenschaften des zu erkennenden
Gases oder Dampfes (z. B. die Dichte)

— Luftstromungsformation im vorgesehenen Bereich

— Mitarbeiter-bezogene Uberlegungen (z. B.
Atmung/Arbeitshohe)

— Zuganglichkeit fir erforderliche WartungsmalRnahmen

1.4 Elektrische Installation

— Die einschlagigen Vorschriften fiir die Verlegung und den
Anschluss von Strom- und Signalleitungen an
Gasmesssysteme mussen strikt eingehalten werden.

— Das elektrische Netzwerk, in dem das Gerét installiert ist,
muss Uber einen Leitungsschutzschalter oder eine
Sicherung verfugen.

— Der Leitungsschutzschalter oder die Sicherung missen
leicht zuganglich und als zu dem Gerat gehorig
gekennzeichnet sein.

— Es mussen Aderendhilsen verwendet werden.
— Die Kabelisolierung muss auf 5 bis 7 mm entfernt werden.
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Analogschnittstelle

— Damit ein korrekter Betrieb des Geréats sichergestellt ist,
darf die Impedanz der 4-bis-20-mA-Signalschleife
500 Ohm nicht tberschreiten. Je nach Betriebsspannung
und Anwendung, z. B. HART-Betrieb, ist eine bestimmte
Mindestimpedanz zu beachten (siehe ,Signaliibertragung
zur Auswerteeinheit®, Seite 64).

Ausfiihrung mit Relais

— Max. Stromstarke von 5 A fur Relais erlaubt (SPDT-
Kontakt 5 A bei 230 V AC, 5 Abei 30 V DC)

— Bei Spannungen >30 V AC bzw. >42,4 V DC sind die
Relais-Leitungen mit einem Schutzschlauch zu
Uberziehen oder es sind doppelt isolierte Leitungen zu
verwenden.

— Die Drahte zum optionalen Relais-Modul sind
entsprechend den Nennspannungen, Strémen und
Umweltbedingungen auszuwahlen und abzusichern.

— Spannungsunterschiede kénnen zu Isolationsfehlern
fuhren. Keine elektrischen Lasten mit unterschiedlicher
Spannungsart (AC oder DC) miteinander vermischen. Bei
DC-Lasten sicherstellen, dass Uber die Relaiskontakte nur
Gerate mit derselben DC-Nennspannung gesteuert
werden. Bei AC-Lasten sicherstellen, dass die
Relaiskontakte nur mit Geraten verbunden sind, mit denen
diese eine Phase teilen.

1.5 Inbetriebnahme

— Zuerst die Drahte fir die Relais anschlielten und die
Anschlisse flir den Sensor herstellen, bevor das Gerat an
die Spannungsversorgung angeschlossen wird.

— Bevor das Gerat fur den Normalbetrieb in Betrieb
genommen wird, ist zu Uberprifen, ob die Konfigurations-
und Justiereinstellungen korrekt sind.

1.5.1 Justierung

— Zur Sicherstellung eines ordnungsgemafien Betriebs die
Empfindlichkeit niemals einstellen, bevor der Nullpunkt
eingestellt ist. Werden diese Vorgénge in der falschen
Reihenfolge durchgefiihrt, ist die Justierung fehlerhaft.

— Ist ein Betrieb in grolen Héhen vorgesehen, fallt der
Anzeigewert niedriger aus als beim Ablesen auf
Meereshohe (verringerter Partialdruck). Eine neue
Empfindlichkeitsjustierung wird empfohlen, wenn sich die
Hohe oder der Umgebungsdruck andern. Die werkseitige
Justierung ist auf Meereshohe eingestellt.

— Dréager empfiehlt Gerate mit dem Gas zu justieren, das
betrieblich nachgewiesen werden soll. Diese Methode ist
genauer als eine Ersatzgasjustierung. Nur wenn eine
Messgasjustierung nicht moéglich ist, kann alternativ eine
Ersatzgasjustierung durchgefiihrt werden.

— Methan und Wasserstoff sollten nur mit Zielgas und nicht
mit Ersatzgas justiert werden.
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1.6 Wahrend des Betriebs

Stromschlaggefahr
Der Versuch, das Gerat wahrend des Betriebs zu 6ffnen, kann
zu einem elektrischen Schlag fihren.

» Das Gerat vom Stromnetz entfernen und vor weiteren
Arbeiten an dem Gerat mindestens 1 Minute warten.

1.6.1 Wartung

— Die Wartungsintervalle sind fir jede einzelne Installation
festzulegen. Je nach Sicherheitsiiberlegungen und den
anwendungsspezifischen Bedingungen, in denen das
Gerat verwendet wird, mussen diese ggf. verkurzt werden.

— Siehe den Abschnitt zur Wartung in der
Gebrauchsanweisung des Transmitters.

2 Konventionen in diesem
Dokument

2.1 Bedeutung der Warnhinweise

Die folgenden Warnhinweise werden in diesem Dokument
verwendet, um den Anwender auf mogliche Gefahren
hinzuweisen. Die Bedeutungen der Warnhinweise sind wie
folgt definiert:

Warnzei-
chen

A WARNUNG

Signalwort Klassifizierung des Warnhin-

weises

Weist auf eine potenziell
gefahrliche Situation hin. Eine
Missachtung kann zu schweren
Verletzungen oder zum Tod
fuhren.

A VORSICHT Weist auf eine potenziell
gefahrliche Situation hin. Eine
Missachtung kann zu kérperli-
chen Verletzungen fiihren.
Kann auch verwendet werden,
um vor unsicheren Praktiken zu

warnen.

HINWEIS Weist auf eine potenziell
gefahrliche Situation hin. Eine
Missachtung kann zu Produkt-

und Umweltschaden fihren.

2.2 Typografische Konventionen

Text Texte, die fett sind, kennzeichnen Beschriftungen
auf dem Gerat und Bildschirmtexte.

> Dieses Dreieck kennzeichnet in Warnhinweisen
die Mdglichkeiten zur Vermeidung der Gefahr-
dung.

> Das GroRer-als-Zeichen gibt einen Navigations-
pfad in einem Men( an.

[i] Dieses Symbol kennzeichnet Informationen, die

die Verwendung des Produkts erleichtern.
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de Beschreibung

2.3 Marken

Marke Markeninhaber

Polytron® Drager

DragerSensor®  Drager

HART® HART Communication Foundation

Die folgende Internetseite fiihrt die Lander auf, in denen die
Marken von Drager eingetragen sind:
www.draeger.com/trademarks.

3 Beschreibung

3.1 Zeichnungslegende
Abbildungen finden Sie auf der Ausklappseite..
Serie PointGard 2xx0

1 Signalhorn

2 Schrauben zum Fixieren/Lésen der Abde-
ckung

3 Anschluss fur die 4-20-mA-Schnittstelle

4 Kabelverschraubung fiir Netzanschlusskabel

5 Anschluss flr Relais-Kabel

6 Leiterplatten-Einheit

7 Steckplatz fir Sensor-Dongle

8 DIP-Schalter

9 Anschluss fur Sensor

10 3-polige Buchse fiir 4-20-mA-Schnittstelle

11 9-polige Buchse fir Relais-Verbindungen

12 DIRA-Schnittstelle fiir PC-Konfiguration

13 Kippschalter fir Farbe der Hintergrundbe-
leuchtung des Displays

14 Sicherung fur AC-Spannungsversorgung

15 Buchse AC-Spannungsversorgung

16 Buchse DC-Spannungsversorgung

17 Sicherung fir DC-Spannungsversorgung

18 Steckverbinder Spannungsversorgung

19 Griine Statusleuchte oder bernsteinfarbene
Stroboskopleuchte

20 Rote Stroboskopleuchte

30 Steckbriicke

PointGard 2100 EC

21 Bajonettring

22 Einstellschraube (2-mm-Innensechskant-
schraube)

23 Anschluss fir EC-Sensor
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24 Verschlussstopfen des abgesetzten EC-Sen-
sors

25 Gehause des abgesetzten EC-Sensors

PointGard 2200 CAT, 2200 CAT Remote, 27x0 IR Remote

26 Steckverbinder fiir abgesetzten Sensor

27 CatEx-Sensor

28 Buchse fiur den Steckverbinder des abgesetz-
ten CatEx-Sensors

29 Buchse fir CatEx-Sensor-Steckverbinder

31 Ersatzteil-Satz fiir 3-adrige Feldverdrahtung

3.2 Funktionsbeschreibung

Drager PointGard 2000-Gerate sind unabhangig arbeitende
Gaswarnanlagen. Alarmbedingungen werden durch die
eingebauten Alarmgeber angezeigt. Es stehen

2 unterschiedliche Kombinationen aus Stroboskopleuchten
zur Verfigung.

— Bernsteinfarbene und rote Stroboskopleuchten
Die bernsteinfarbene Stroboskopleuchte zeigt den
Voralarm A1 an. Die rote Stroboskopleuchte zeigt den
Hauptalarm A2 an.

— Grine Statusleuchte und rote Stroboskopleuchte
Die griine Statusleuchte wird bei Auftreten einer Stérung
oder einer Alarmbedingung ausgeschaltet. Die rote
Stroboskopleuchte zeigt Hauptalarm A2 und Voralarm A1
an.

Uber einen analogen 4-20-mA-Ausgang kann das Gerat mit
einer Steuereinheit kommunizieren. Die Gerate sind mit einer
DC- und AC-Spannungsversorgung erhaltlich.
Gaskonzentrationen, Statusmeldungen und MenUlelemente
werden auf einem beleuchteten Grafikdisplay (LCD) und Gber
3 farbige LEDs angezeigt. Die Farbe der
Hintergrundbeleuchtung kann zwischen Rot und Griin
gewahlt werden.

Die Alarmmuster der integrierten Alarmgeber, wie der
Blinkmodus der Stroboskopleuchten und der Ton des
Signalhorns, kénnen tber einen DIP-Schalter eingestellt
werden. Die Gerate kdnnen mit Dongles ausgestattet werden:

— Sensortestdongle aktiviert den Sensor-Selbsttest (nur fir
bestimmte Sensoren)

— Diagnosedongle aktiviert den Sensor-Selbsttest, die
Anzeige der Sensorvitalitat und die
Sensordiagnosefunktionen (nur fir bestimmte Sensoren
und Funktionen)

Die Gerate werden mit einem Datenlogger geliefert.
Informationen zur Bedienung des Datenloggers sind im
technischen Handbuch enthalten.

Der Datenlogger kann bis zu 35 000 Werte speichern. Bei
einem Abtastintervall von 1 Messung pro Minute speichert der
Datenlogger den Messverlauf von ca. 24 Tagen. Diese Zeit
kann durch die Aktivierung der Trigger-Funktion deutlich
verlangert werden.
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3.2.1 PointGard 2100 EC

Das Gerat Uberwacht je nach installiertem elektrochemischem
(EC) Sensor die Konzentration von toxischen Gasen oder
Sauerstoff in der Umgebungsluft. Der EC-Sensor muss
separat bestellt und installiert werden. Es besteht die
Maoglichkeit, ein Gehause flr einen abgesetzten EC-Sensor
mit einem bis zu 30 m (100 ft.) langen Kabel als Zubehdr zu
bestellen. Der abgesetzte EC-Sensor kann nicht in
explosionsgefahrdeten Bereichen betrieben werden.

Folgende Software-Dongles sind fiir PointGard 2100 EC
verfligbar:

Sensortestdongle 83 17 619  Aktiviert den Sensor-Selbst-
test (nur fur bestimmte Sen-
soren)

Diagnosedongle 83 17 860  Aktiviert den Sensor-Selbst-
test, die Anzeige der Sensor-
vitalitét und die
Sensordiagnosefunktionen
(nur fur bestimmte Sensoren

und Funktionen)

3.2.2 PointGard 2200 CAT

Das Gerat GUberwacht die Konzentration brennbarer Gase und
Dampfe in der Umgebungsluft.

3.2.3 PointGard 2200 CAT Remote

PointGard 2200 CAT Remote kann an Anschlussgehause mit
verschiedenen Explosionsschutzarten angeschlossen
werden.

- (Bruckfest gekapseltes (Ex d) Polytron-Anschlussgehause

- Polytron® SE Ex-Messkopfe mit erhéhtem (Ex e)
Sicherheitsexplosionsschutz.
Die Messkopfe lassen sich in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphare in Zone 1 und 2, 21 und 22
sowie Klasse | und Il, Div 1 und 2 betreiben.

Die folgenden Sensoren kénnen in die Anschlussgeh&use
eingesetzt und abgesetzt an ein PointGard 2200 CAT
angeschlossen werden. 3-adrige und 5-adrige Verdrahtung ist
moglich.

— Katalytischer DragerSensor® DQ oder LC liberwacht
kontinuierlich brennbare Gase und Dampfe, die
Kohlenwasserstoffe und Nichtkohlenwasserstoffe (z. B.
Wasserstoff oder Ammoniak) in der Umgebungsluft
enthalten.

- Infrarot-Dré‘ugerSensor® IR Gberwacht kontinuierlich
brennbare Gase und Dampfe, die Kohlenwasserstoffe in
der Umgebungsluft enthalten.

A VORSICHT

Explosionsgefahr

Das Gerét ist nicht fur den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphare ausgelegt.

» Nicht in explosionsfahiger Atmosphare verwenden.
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3.2.4 PointGard 2700 IR Remote

PointGard 2700 IR Remote kann an PIR 7x00 mit
verschiedenen Explosionsschutzarten angeschlossen
werden.

— Druckfest gekapseltes (Ex d) Polytron®-
Anschlussgehause mit PIR 7x00

— PIR 7x00 fur Explosionsschutz mit erhdhte Sicherheit (Ex
e).

Die folgenden PIR 7x00-Sensoren kdnnen abgesetzt an ein
PointGard 2700 IR angeschlossen werden. Es ist nur eine 5-
adrige Verdrahtung maglich.

— PIR 7000 tberwacht kontinuierlich brennbare Gase und
Dampfe, die Kohlenwasserstoffe enthalten. PIR 7000
verflgt Uber eine integrierte Gas/Dampf-Bibliothek mit
Uber 100 Substanzen.

— PIR 7200 Gberwacht kontinuierlich Kohlenstoffdioxid.

A VORSICHT

Explosionsgefahr

Das Gerat ist nicht fir den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphéare ausgelegt.

» Nicht in explosionsfahiger Atmosphéare verwenden.

3.3 Verwendungszweck

Das Gerét ist fiir die kontinuierliche Uberwachung der
Umgebungsluft auf toxische oder brennbare
Gaskonzentrationen vorgesehen. Wenn die Gaskonzentration
eine festgelegte Alarmschwelle Uiberschreitet, werden die im
Gerat verbauten Alarmgeber (Signalhorn und LED-
Blitzleuchten) ausgel6st. Es ist auRerdem maoglich, externe
Alarmgeber anzuschlieen und uber die integrierten Relais
auszuldsen. Uber die 4-20-mA-Schnittstelle oder iiber Relais
kann das Gerat dariiber hinaus in ein
Alarmverwaltungssystem integriert werden.

Das Gerat ist nicht fiir den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphéare ausgelegt.

4 Montage und Installation
4.1 Offnen und SchlieBen des Gerits

/A WARNUNG

Stromschlaggefahr

Der Versuch, das Gerat wahrend des Betriebs zu 6ffnen, kann
zu einem elektrischen Schlag fihren.

» Das Gerat vom Stromnetz entfernen und vor weiteren
Arbeiten an dem Gerat mindestens 1 Minute warten.

1. Die Schrauben I6sen und die Abdeckung 6ffnen.

2. Sicherstellen, dass die folgenden Verbindungen
ordnungsgemalf hergestellt sind:

a. Die Verdrahtungsschrauben sind mit dem korrekten
Drehmoment angezogen (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5 ... 0.6
Nm).

b. Alle Kabelsteckverbinder sind mit Schrauben befestigt.

Der Steckverbinder des Sensors ist angeschlossen
(nur PointGard 2200 CAT).
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d. Kabeladern von Kabeln, die in das Geh&use fiihren,
sind mit Kabelbindern gesichert.

3. Die Abdeckung schliefen und die Schrauben mit dem
richtigen Drehmoment (22 Lbs. In./2.5 Nm) festziehen.

4.2 Steckverbinder fiir
Spannungsversorgung und
Verdrahtungstabellen

Fir den Anschluss des Netzkabels wird ein 3-poliger
Steckverbinder mitgeliefert. Siehe Abbildungen 15 und 16.

[ ]
ul |: 1
0 [ 2
Nk 3
Verdrahtungstabelle AC-Version
Stift Kennz. Funktion
1 L Stromfiihrender Lei-
ter
PES Schutzleiter
N Neutralleiter
Verdrahtungstabelle DC-Version
Stift Kennz. Funktion
1 M/ - V-
2 PE® Schutzleiter
3 P/+ V+

4.3 Verbinden des Netzanschlusskabels

Abbildungen finden Sie auf der Ausklappseite.
1. Das Gerat 6ffnen.

2. Netzkabel durch vorgesehene Kabelverschraubung 4
verlegen.

3. Adern des Netzkabels unter Bertcksichtigung der
Verdrahtungstabellen in die mitgelieferten 3-poligen
Steckverbinder einfuihren.

— Fur die DC-Version des Geréats:
Wenn ein nicht geschirmtes Kabel verwendet wird
oder der Schutzleiter nicht angeschossen ist, Pin 1
und 2 Uberbricken.

4. Schrauben des Steckverbinders mit dem richtigen
Drehmoment (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5 ... 0.6 Nm) festziehen.

5. Einen Kabelbinder um die Kabeladern befestigen, um
diese zu sichern.

6. Steckverbinder der Spannungsversorgung in
entsprechende Spannungsversorgungsbuchse
einstecken.

— Fur DC: Spannungsversorgungsbuchse 16
— Fur AC: Spannungsversorgungsbuchse 15
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7. Schrauben mit dem richtigen Drehmoment (4.4 ... 5.3 Lbs.
In./0.5 ... 0.6 Nm) festziehen.

8. Gerat schlielRen.

4.4 Montage des Gerats

Das Gerat kann mit internen Aufnahmebohrungen oder mit
optionaler Aufhangung aus Edelstahl (83 26 497) direkt
angebaut werden.

Zum Anbringen des Gerats ohne Halterung:

1. Nach den Vorgaben der Montageanweisung (90 33 793)
oder den Abmessungen auf der Rickseite des Gehduses
eine gerade Oberflache vorbereiten.

— Auf ausreichend viel Abstand um das Gehause
achten, damit Wartungsarbeiten und Sensorwechsel
durchgeflihrt werden kdnnen.

Nach links: 200 mm / 8 Zoll
Nach unten: 180 mm

— Das Gerat muss mit Schrauben angebracht werden.
Zu den empfohlenen Eigenschaften fir Schrauben
siehe 18.1.4 Befestigungsschrauben.

4.5 Schnittstellenverbindungen

4.5.1 Anschluss der Schnittstelle vorbereiten

1. Das Gerat offnen.

2. Den Kuppelstopfen aus der entsprechenden
Kabelverschraubung entfernen.

— Fur Relais-Verbindungen: Kabelverschraubung 5

— Fir 4-20-mA-Schnittstellen-Anschlisse:
Kabelverschraubung 3

3. Die Kontermutter mit dem richtigen Drehmoment (13 +/-
4.4 Lbs. In./1.5 +/- 0.5 Nm) festziehen.

4. Isolierung bis auf 5 bis 7 mm entfernen.
5. Aderendhiilsen auf die Litzen setzen.
6. Mit dem zutreffenden Schritt fortfahren.

4.5.2 Relaisverbindungen
4.5.3 4-20-mA-Schnittstelle

AnschlieBen von Relais

AnschlieRen der 4-20-mA-
Schnittstelle

4.5.2 Relaisverbindungen

Mit Relaisverbindungen kénnen externe Alarmgeber
ausgeldst werden.

9-poliger Steckverbinder

Fir die Verdrahtung des Relais wird ein 9-poliger
Steckverbinder mitgeliefert.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



A WARNUNG
Stromschlaggefahr
Spannungsunterschiede kdnnen zu Isolationsfehlern fihren.

» Keine elektrischen Lasten mit unterschiedlicher
Spannungsart (AC oder DC) miteinander vermischen.

» Bei DC-Lasten sicherstellen, dass uber die Relaiskontakte
nur Gerate mit derselben DC-Nennspannung gesteuert
werden (z. B. <120 V).

» Bei AC-Lasten sicherstellen, dass die Relaiskontakte nur
mit Geraten verbunden sind, mit denen diese eine Phase
teilen.

A WARNUNG

Stromschlaggefahr

Das Uberschreiten von Kleinspannungen (ELV) kann zu

Stromschlagen fiihren.

ELV-Grenzwert fir AC <50 V

ELV-Grenzwert fur DC <120 V

» Wenn die ELV diese Grenzwerte Ubersteigt, Stift 2 (PE)
des Steckverbinders fiir die Spannungsversorgung an den
Schutzleiter anschlieRen.

Verdrahtungstabelle Relaisverbindung

Bei Verwendung der Werkseinstellungen und wahrend des
Normalbetriebs sind die Relais erregt. Dadurch ist
“fehlersicherer” Betrieb gewahrleistet.

Steckverbinder Relais

Die Relaismarkierungen (NO, COM, NC) entsprechen dem
Standardzustand (normal erregt) aller Relais, wahrend das
Gerat mit Spannung versorgt wird.

Stift Kennz Relais
1 NC A1 A1l Ruhekontakt (Normally Clo-
sed)
2 COM A1 Gemeinsamer Anschluss
(Common)
3 NO A1 Arbeitskontakt (Normally
Open)
4 NC A2 A2 Ruhekontakt (Normally Clo-
sed)
5 COM A2 Gemeinsamer Anschluss
(Common)
6 NO A2 Arbeitskontakt (Normally
Open)
7 NC FLT Sto- Ruhekontakt (Normally Clo-
rung sed)
8 COM Sto- Gemeinsamer Anschluss
rung (Common)
9 NO Sto- Arbeitskontakt (Normally
rung Open)

Anschluss des 9-poligen Steckverbinders

1. Die Relaisdrahte durch die vorgesehene
Kabelverschraubung verlegen.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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2. Die Relaisdrahte in den mitgelieferten 9-poligen
Steckverbinder einfiihren.

a. Die Drahte fir A1 (Voralarm), A2 (Hauptalarm) und
FLT (Fehlerrelais) an die Anschlusspunkte
anschlieRen.

b. Die korrekte Verbindung anhand der
Verdrahtungstabelle und der Markierungen auf der
Platine Uberprtfen.

c. Einen Kabelbinder um die Kabeladern befestigen, um
diese zu sichern.

3. Den 9-poligen Steckverbinder in die Buchse stecken und
die Schrauben mit dem richtigen Drehmoment (4.4 ... 5.3
Lbs. In./0.5 ... 0.6 Nm) festziehen.

4. Geréat schliefen.

4.5.3 4-20-mA-Schnittstelle

Mithilfe der 4—-20-mA-Schnittstelle lassen sich Messwerte an
eine Steuereinheit Ubertragen. Es ist nur der Betrieb als
Stromquelle mdglich.

3-poliger Steckverbinder

Fir den Anschluss der Verdrahtung der 4—20-mA-
Schnittstelle wird ein 3-poliger Steckverbinder mitgeliefert.

]
e
OfF—

OfF——

]

WN =

i

Verdrahtungstabelle 4-20-mA-Schnittstellen-Anschluss

Stift Kennz. Funktion

1 P 4 bis 20 mA Signal +
2 PE Schirmung

3 M 4 bis 20 mA Signal -

Anschluss des 3-poligen Steckverbinders

1. Die Drahte der 4—20-mA-Schnittstelle durch die
vorgesehene Kabelverschraubung verlegen.

2. Die Briicke zwischen Stift 1 und 3 des 3-poligen
Steckverbinders entfernen.

3. Die Drahte in den mitgelieferten 3-poligen Steckverbinder
einfihren.
a. Die korrekte Verbindung anhand der
Verdrahtungstabelle und der Markierungen auf der
Platine Gberprifen.

4. Einen Kabelbinder um die Kabeladern befestigen, um
diese zu sichern.

5. Den Steckverbinder in die Buchse stecken und die
Schrauben mit dem richtigen Drehmoment (1.9 ... 2.2 Lbs.
In./0.22 ... 0.25 Nm) festziehen.

6. Gerat schliel3en.

43

35156



de Installation von Sensoren

HINWEIS

Sofern keine besonderen MaRnahmen getroffen werden (z. B.
kapazitive Erdung), muss die Schirmung nur an einem Ende
angeschlossen werden.

HINWEIS

Wenn die 4—20-mA-Schnittstelle nicht mehr verwendet wird,
die Briicke zwischen Stift 1 und 3 des 3-poligen
Steckverbinders wieder einsetzen.

4.6 Das Gerat an ein Drager-
Auswertegerat anschlieBen
Entsprechende Informationen sind der Gebrauchsanweisung,

die der jeweiligen Drager-Auswerteeinheit beiliegt, zu
entnehmen.

4.7 Software-Dongles installieren

PointGard 2100 EC-spezifisch:
1. Das Gerat 6ffnen.

2. Dongle mit Drager-Logo nach oben in den Steckplatz auf
der Leiterplatteneinheit auf der Riickseite der Abdeckung
einsetzen.

3. Gerat schliel3en.

5 Installation von Sensoren

5.1 EC-Sensor installieren

Abbildungen finden Sie auf der Ausklappseite.
Dieser Punkt gilt nur fur PointGard 2100 EC

1. Wenn das Gerat bereits in Betrieb ist, die Funktion zum
Wechseln des Sensors aktivieren
(Sensorwechselfunktion). Andernfalls wird eine
Fehlermeldung angezeigt, sobald der Sensor entfernt
wird.

2. Feststellschraube l6sen, 2 mm-Innensechskantschraube.

3. Bajonettring abschrauben und Blindscheibe oder alten
Sensor entfernen.

4. Sensor in die Offnung einsetzen. Das Drager-Logo am
Sensor muss zur Markierung am Messkopfgehause
zeigen.

5. Sensor mit dem Bajonettring sichern.

6. Feststellschraube anziehen.
Obligatorisch fur Remote-Anwendungen in Zone 22

5.2 Installation von abgesetzten
Messkopfen

Abhangig von der Explosionsschutzart werden
unterschiedliche Messkdpfe verwendet. Informationen zur
Montage der unterschiedlichen Sensorkdpfe sind der
Gebrauchsanweisung des entsprechenden Messkopfes zu
entnehmen.
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Abgesetzte Versionen mit Explosionsschutz
»explosionsgeschiitzt (Ex d)“

Transmitter Messkopf-GA-Sachnum-

mern

Abgesetzter EC-Messkopf
(9033247)

PointGard 2200 CAT Anschlussgehause Edelstahl
PointGard 2200 CAT Remote oder Aluminium (4544286)
DSIR

PointGard 27x0 IR

PointGard 2100 EC

Die Kabellange sollte < 30 m sein.

Abgesetzte Versionen mit Explosionsschutz ,,erh6hte
Sicherheit (Ex )“.

Transmitter Messkopf-GA-Sachnum-
mern

PointGard 2100 EC Abgesetzter EC-Messkopf
(9033247)

PointGard 2200 CAT Messkopfe Polytron SE Ex
PointGard 2200 CAT Remote (9033888)
DSIR

PointGard 27x0 IR PIR 7x00 (9023885)

Die Kabellange sollte < 30 m sein.

6 Inbetriebnahme des Gerats

1. Netzanschlusskabel an die Stromquelle anschlief3en.
= Das Gerat startet die Einlaufphase.

= Auf dem Display wird angezeigt, dass der Sensor in
hh:mm:ss (Countdown) messbereit ist.

2. Das Ende der Einlaufphase abwarten.
Je nach installiertem Sensor kann die Einlaufphase
zwischen 5 Minuten und 12 Stunden dauern. Es kénnen
bereits Einstellungen im Menl vorgenommen werden.

3. Sensor justieren, falls erforderlich.

4. Test durchfihren:
a. Signallbertragung zur Auswerteeinheit Gberprifen.
b. Auslésung der integrierten Alarmgeber Uberprifen.
c. Die optional angeschlossenen externen Relais

7 Betrieb

Das Gerét ist nicht SIL-zertifiziert, obwohl SIL-Funktionen im
Menu angezeigt werden. HART wird unterstitzt, aber das
PointGard wird einer HART-Auswerteeinheit als Polytron 8xx0
angezeigt. Weitere Informationen finden Sie im Handbuch
9033848 der Serie Polytron 8000.

7.1 Anzeige, Analogschnittstelle und
Relaisstatus

Die folgenden Beispielanzeigen stammen von PointGard
2100 EC.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



Fir PointGard 2200 CAT sind Gasbezeichnungen nicht

vordefiniert. Gasbezeichnungen kénnen eingegeben werden.

Fir das Eingeben von Gasbezeichnungen bitte Drager
kontaktieren.

7.1.1 Messbetrieb

Beispiel fiir
Anzeige

Beschreibung

Im Normalbetrieb werden auf dem
2 O 9 Display die gemessene Gaskonzent-
o ration, die gewahlte Gasart und die
Messeinheit angezeigt.
o2 Vol.%

Uberschreiten der Alarmschwellen.
Das Beispiel zeigt Voralarm A1.

19.0

7.1.2 Sonderzustinde

Befindet sich das Gerat in einem Sonderzustand, kann eine
ordnungsgemafie Messung oder Alarmgebung nicht mehr
garantiert werden.

Dies ist der Fall:

— wenn die Gaskonzentration den Anzeigebereich
Ubersteigt

— wenn eine Stoérung auftritt

— wenn Alarme deaktiviert sind.
Die Messfunktion (Anzeigeausgabe und analoge/digitale
Schnittstelle) bleibt aktiv.

— bei Justiervorgangen
— bei Begasungstests

— in der Einlaufphase

— wahrend der Wartung.

Welche Stromstarke der Analogschnittstelle mit welchem
Analogsignal verknupft ist, siehe 17.2.

Beispiel fiir
Anzeige

il

Beschreibung

Wert liegt iiber dem Messbereich
Die Gaskonzentration liegt auf3erhalb
des Messbereichs des Sensors.
Analogschnittstelle: Messbereichs-
Uberschreitung

Relais: A2-Relais-Schalter

Wert liegt unter dem Messbereich
Die Gaskonzentration liegt auRerhalb
des Messbereichs des Sensors.
Analogschnittstelle: Drift unter Null
Relais: Fehlerrelais-Schalter

IRy

Vol.%

Fehleranzeige

Auf der rechten Bildschirmseite wird
das Symbol B angezeigt.
Analogschnittstelle: Fehlerstrom
Relais: Fehlerrelais-Schalter

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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Beispiel fiir
Anzeige

Beschreibung

5 Instandhaltungsanzeige
2 O 9 Auf der rechten Bildschirmseite wird
. das Symbol # angezeigt.
Dieses wird angezeigt, wenn Alarme
02 deaktiviert sind, Justiervorgange oder
Begasungstests laufen sowie bei
Instandhaltungsarbeiten.

Analogschnittstelle: Wartungsstrom
Relais: Keine Anderung

Vol.%

m Warnanzeige
2 O 9 Auf der rechten Bildschirmseite wird
. das Symbol [E] angezeigt.
on Analogschnittstelle: Warnungs-

strom") )
Relais: Keine Anderung

Vol.%

1) Nur wenn Warnungsstrom aktiviert ist. Werkseinstellungen: deakti-
viert.

Einlaufphase 1
Auf der rechten Bildschirmseite wird das Symbol H|
angezeigt.

Die verbleibende Zeit wird auf der linken Bildschirmseite
angezeigt.

Analogschnittstelle: Wartungsstrom
Relais: Fehlerrelais-Schalter

Das Fehlerrelais-Verhalten lasst sich fiir Einlaufphase 1
konfigurieren (siehe ,Fehlerrelais Einlaufen 1 einstellen®,
Seite 55)

Einlaufphase 2

Auf der rechten Bildschirmseite wird das Symbol []
angezeigt.

Der gemessene Wert wird auf der linken Bildschirmseite
angezeigt.

Analogschnittstelle: Messwert

Relais: Verhalten wie im Messbetrieb (Fehlerrelais zeigt nicht
Einlaufphase 2 an.)

7.1.3 Beendigung der Sonderzustéinde

Storungs- / Warnanzeige

Stérungen und Warnungen sind nicht selbsthaltend. Sobald
die Stérungs- bzw. Warnungsbedingung behoben ist,
verschwindet die Meldung.

Zum Beheben von Warnungs- und Stérungsbedingungen,
Fehlercode bzw. die Warnmeldung anzeigen lassen (siehe
,Darstellung von Informationen®, Seite 47) und mit der
Fehlerbehebung (siehe ,Stérungsbeseitigung®, Seite 50)
beginnen.

Wert liber-/unterschreitet den Messbereich

Die Anzeige gibt an, dass die Gaskonzentration auRerhalb
des Messbereichs des Sensors ist. Die Anzeige erlischt,
sobald die Gaskonzentration wieder innerhalb des
Messbereiches ist.
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HINWEIS

Fehlfunktion des Sensors

Gaskonzentration auf3erhalb des Messbereichs des Sensors
kénnen Fehlfunktionen des Sensors verursachen.

» Die Justierung priifen.

PointGard 2200 CAT mit DQ-Sensor:

Eine Messbereichsiiberschreitung muss mit [OK] bestatigt
werden, nachdem gepruft wurde, dass die Gaskonzentration
unter 100 %UEG liegt (z. B. mit einem tragbaren
Gasmessgerat).

Die Standardeinstellung des Gerats ist: selbsthaltende
Alarme.

Bei Geraten ohne Relais Iasst sich die
Messbereichsiberschreitung auf nicht selbsthaltend stellen.
In diesem Fall erlischt die Anzeige
Messbereichsiiberschreitung. Diese Funktion muss von der
Auswerteeinheit unterstitzt werden! Fir weitere
Informationen siehe: ,Einstellen der DQ-Sensorverriegelung*,
Seite 60.

PointGard 2200 CAT Remote mit LC-Sensor:

A WARNUNG

Mehrdeutige Messwerte bei Messbereichsiiberschreitung
Bei LC-Sensoren werden keine selbsthaltenden Alarme im
Falle von Messbereichsuberschreitungen unterstitzt.

» Nach Messbereichsuberschreitungen sicherstellen, dass
die Gaskonzentration unter 100 % UEG liegt (z. B. mit
einem tragbaren Gasmessgerat).

» Wenn das Geréat an eine Steuereinheit angeschlossen ist,
muss sichergestellt werden, dass der selbsthaltende
Alarm bei Messbereichsiiberschreitung an der
Steuereinheit aktiv ist.

7.2 LEDs und Symbolanzeigen
Symbol LED

4% Rot
& Gelb

@ Griin

LED-Status

— Wenn der erste Alarm (Voralarm) ausgeldst wurde, blinkt
die rote LED einfach -—n.

— Wenn der zweite Alarm (Hauptalarm) ausgel6st wurde,
blinkt die rote LED zweifach -t—nn_.

— Wenn ein Alarm quittiert wurde, bevor die Alarmbedingung
aufgeldst ist, ist die rote LED dauerhaft beleuchtet, um
eine aktuelle Alarmbedingung anzuzeigen.

Beschreibung
Alarm ausgel6st

Stdrung

Eingeschaltet
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7.3 Erklarung der Symbole auf dem
Display

Symbol Erklarung

Fehlermeldung liegt vor.
Warnmeldung liegt vor.

Wartungssignal wird ausgegeben.

Uberschreiten des eingestellten Messbe-
reichsendwerts an der 4-20-mA-Schnitt-
stelle

Unterschreiten des eingestellten Messbe-
reichsanfangswert an der 4-20-mA-Schnitt-
stelle.

Analogschnittstelle ist auf einen festen
Wert gesetzt und Ubertragt keine Messsig-
nale.

SIL SIL ist aktiviert. Das Gerat ist nicht SIL-zer-
tifiziert. Daher werden SIL-Funktionen
nicht unterstitzt. Das Symbol kann jedoch
trotzdem angezeigt werden.

7.3.1 PointGard 2100 EC-spezifisch:

Symbol Erklarung
“Vorbeugende” Wartung: Der Sensor ist
betriebsbereit.
“Vorbeugende” Wartung: Der Sensor ist
betriebsbereit, jedoch nahe dem Ende sei-

nes Lebenszyklus.

“Vorbeugende” Wartung: Der Sensor ist
noch betriebsbereit, sollte aber so bald wie
mdglich gewechselt werden.

Der Datenlogger ist im Rollmodus aktiv.

Der Datenlogger ist im Stackmodus aktiv.

Tl [0 f

7.4 Bedienfeld

Taste Funktion

@ Nach oben / Funktionstaste

® Nach unten / Menutaste

Je nach Art des Menus verschiedene Funktionen

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



7.5 Info-Modus und Funktionstaste
7.5.1 Aktivieren des Info-Modus

Betrieb de

b. Kennw. eingeben wahlen.
c. Kennwort Kalibr. wahlen.

e Um auf alle Menls zuzugreifen:

Der Info-Modus wird verwendet, um fiir das Geréat relevante a.
Informationen einzusehen. Dadurch wird der Normalbetrieb
des Geréts nicht unterbrochen.

e Im Messbetrieb 3 Sekunden lang die Taste @ gedriickt
halten.

7.5.2 Navigation im Infomodus

. wahlen:
Taste  Funktion
@® Blattert zur nachsten Seite. Instrument
® Blattert zur vorherigen Seite. Warnun-
en
® Beendet den Infomodus. g
Nach 30 Sekunden ohne Tastenbetatigung beendet das
Gasmessgerat den Infomodus automatisch.
Fehler
7.5.3 Funktionstaste verwenden
Mit der Funktionstaste kann eine der Funktionstaste
zugewiesene Funktion direkt aufgerufen werden. Per
Voreinstellung wird der Fehlerbericht angezeigt. .
@ . Device
e |Im Messmodus @ ca. 1 Sekunde gedriickt halten. Flags
Funktionstaste konfigurieren siehe (siehe
Kapitel 11.4 Funktionstaste konfigurieren).
. Module
7.6 Menu
7.6.1 Navigation im Meni
Taste  Funktion
@ Navigiert aufwarts. Sensor
Stellt Werte ein. Vitalitit!)
® Navigiert abwarts.
Stellt Werte ein.
Bestatigt Eingaben. Letzt.Kal.-
Wahlit Menus und Funktionen. Datum
7.6.2 Kennworter
Néchstes
Kennwort Zugriff auf Informationen (Informations- Kal.-Dat
Kalibr. menu) unq.JustiereinsteIIungen (Justie- Sensor-
rungsmeni) ¢ 1)
Standardwert: _ _ _ 1 emp.
Einst. Kennwort Zugriff auf alle Konfigurationen und Datenspeicher
Meniis Status
Standardwert: _ _ _ 2 Datenlog-
) ger
Informationen zur Anderung des Passworts kdnnen 11.1 Grafik

entnommen werden.

7.6.3 Zugriff auf Menis

e Um das Meni Information direkt zu 6ffnen:

a. Im Messmodus () 1 Sekunde lang gedriickt halten.
e Um das Menii Kalibrierung zu 6ffnen:

a. Im Messmodus () 3 Sekunden lang gedriickt halten.

1)
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Im Messmodus () 3 Sekunden lang gedruickt halten.
b. Kennw. eingeben wahlen.
c. Einst. Kennwort eingeben.

7.6.4 Darstellung von Informationen

Den entsprechenden Menlipunkt im Meni Information

Anzeige von Warnmeldungen in Klartext
samt der dazugehdorigen Nummer.

Wenn mehrere Warnmeldungen vorliegen,
wird dies entsprechend angezeigt (z. B.
durch 1/3 = Bildschirm 1 von 3).

Anzeige von Fehlermeldungen in Klartext
samt der dazugehdrigen Nummer.

Wenn mehrere Fehler vorliegen, wird dies
entsprechend angezeigt (z. B. durch 1/3 =
Bildschirm 1 von 3).

Mit dieser Funktion werden Warn- und Feh-
lercodes als Tabelle angezeigt. Wenn alle
Codes 00 sind, sind keine Warn- oder Feh-
lermeldungen vorhanden.

Installierte Hardware-Module werden in
einer Ubersicht angezeigt. Fiir Detailanga-
ben das entsprechende Modul auswahlen.
M = installierte Module

[0 = nicht installierte Module

Die Sensorvitalitdt wird in % angezeigt. Bei
einem Vitalitdtswert < 25 % wird der Aus-
tausch des Sensors durch Drager empfoh-
len.

Justierdatum, Einheit, Gas und Konzentra-
tion der letzten Justierung werden ange-
zeigt.

Zeigt das Datum der nachsten félligen Jus-
tierung an.

Es werden die aktuelle und die héchste
Sensortemperatur angezeigt.

Anzeige des Datenlogger-Status (aktiv oder
nicht aktiv)

Anzeige des Verlaufs der letzten 15 Minu-
ten in einer Zeit/Konzentrations-Grafik.

Die Funktion ist nur mit dem Diagnosedongle verfigbar.
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8  Justierung

Beim Justieren wird die Messgenauigkeit des Sensors mit
einer bekannten Prifgaskonzentration Gberprift und
eingestellt. Zuerst wird der Nullpunkt und danach die
Empfindlichkeit des Sensors justiert. Justierungen missen
regelmafig durchgefiihrt werden. Die Lange der
Justierintervalle hangt von den Umgebungseinfllissen ab, bei
denen der Sensor betrieben wird.

Umgebungseinflisse und Alterung filhren zum Drift von
Sensoren. Bei einem Sensordrift sinkt die Anzeigegenauigkeit
von Messgasen. Justierungen stellen die Anzeigegenauigkeit
wieder her. Je nach Stérke des Drifts missen kirzere
Justierintervalle gewahlt werden.

Um die Umgebungseinfliisse bei Neuinstallationen
abzuschatzen, wird empfohlen kurze Justierintervalle zu
wahlen und den Drift zu dokumentieren. Anhand der
ermittelten Daten sollte der Anlagenbetreiber die Lange der
Justierintervalle festlegen.

Unter normalen Bedingungen empfiehlt Drager die folgenden
Justierintervalle:"):

— Elektrochemische Sensoren (EC): 6-12 Monate?
— Katalytische Sensoren (CAT): 4 Monate
— Infrarotsensoren (IR): 6-24 Monate?)

8.1 Prufgase

Prifgaseigenschaften (z. B. relative Feuchte, Konzentration)
sind dem entsprechenden Datenblatt des Sensors zu
entnehmen.

Die Feuchte des Priifgases ist bei O2-Sensoren nicht
relevant.

Es werden je nach Art der Justierung unterschiedliche
Prifgase verwendet.

Nullgas

Das Nullgas ist ein Priifgas, welches verwendet wird, um den
Nullwert zu justieren. Wenn die Umgebungsluft frei von
stérenden Verunreinigungen und gemessenen Gasen ist,
kann sie als Nullgas verwendet werden. Fir O2- und CO2-
Sensoren wird Stickstoff (N2) verwendet.

Justiergas

Das Justiergas ist ein Priifgas, um die Sensorempfindlichkeit
wahrend einer Empfindlichkeitsjustierung zu justieren. Das
Justiergas ist eine bekannte Konzentration des gemessenen
Gases, verdunnt mit Frischluft und Stickstoff. Fir O2-
Sensoren wird kein Justiergas benétigt, da Sauerstoff aus der
Umgebungsluft verwendet wird.

1) Sensor-Datenblatt und Sensor-Gebrauchsanweisung beachten
2) Fur Anwendungen gemafs EN45544-1 darf der Justierintervall 6
Monate nicht tiberschreiten.
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8.2 Justierung vorbereiten

A WARNUNG

Gesundheitsgefihrdung durch Priifgas

Das Einatmen von Priifgas kann die Gesundheit gefahrden
oder zum Tod fuhren.

» Priifgas nicht einatmen.

» Vom Prifgas ausgehende Gefahren, Gefahrenhinweise
und Sicherheitsratschldge beachten (siehe z. B.
Sicherheitsdatenblatter, Anweisungen auf den
Prafmitteln).

A VORSICHT

Ausloésen von Alarmen durch Priifgas

Bei noch anstehendem Priifgas kénnen Alarme ausgeltst
werden.

» Sicherstellen, dass das Zufiihren von Prifgas beendet
wird.

Voraussetzung:

— Einlaufphase des Sensors ist abgeschlossen (siehe
Kapitel 6 Inbetriebnahme des Geréts).

— Datum und Uhrzeit sind eingestellt (siehe Kapitel
11.2 Datum und Uhrzeit einstellen).

8.2.1 Einrichten der Justierung
Fur alle Sender auler PointGard 27x0 IR:
Siehe folgende Abbildung.

Justierausrustung:

— Drager-Druckminderer (1), fir reaktive Gase
Druckminderer aus Edelstahl verwenden

— Drager Kalibrieradapter (2) (Sachnummer 6810536).
— Schlauch (3)
— Drager-Prifgasflasche (4)

Justierung vorbereiten

1. Den Druckminderer an die Priifgasflasche anschlieRen.
2. Den Justieradapter am Sensor befestigen.

3. Den Schlauch an die Stecknippelverbindung anschlief3en.
4. Auf das Menl zugreifen, see 7.6.3 Zugriff auf Menus

Fur PointGard 27x0 IR:
Siehe folgende Abbildung.

Justierausristung:

— Drager-Druckminderer (1), fur reaktive Gase
Druckminderer aus Edelstahl verwenden

— Drager-Kalibrieradapter (5) (Sachnummer 6811610).
— Schlauch (3)
— Drager-Prifgasflasche (4)

Justierung vorbereiten:
1. Den Druckminderer an die Priifgasflasche anschlieRRen.

2. Den Justieradapter am Spritzschutz befestigen, so dass er
einrastet.
Dies gilt nicht fiir die Anbringung an Liftungskanalen oder
wenn die Prozessadapternummer verwendet wird (siehe
Installationsanweisung fur PIR 7x00-Zubehor).

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



3. Esist darauf zu achten, dass die Dichtflachen um die
Offnungen des Spritzschutzes sauber sind. Der
Insektenschutz muss nicht entfernt werden.

4. Den Schlauch an die Stecknippelverbindung anschlieRen.
5. Auf das Meni zugreifen, siehe 7.6.3 Zugriff auf Menus

PIR 7x00

DSIR

EC

N 3
2 3
8.3 Gasdurchfluss fir Justierungen
Der Gasdurchfluss variiert je nach Sensor.
EC-Sensor
Alle anderen Sensoren

0,51/min £ 10 %
0,5 I/min - 2 I/min

Der Gasdurchfluss sollte mit den Umweltbedingungen
wahrend des Betriebs Uibereinstimmen (z. B.
Liftungskanalmessung mit hdherem Durchfluss als 2 I/min)

8.4 Nullpunktjustierung

Anstelle von Stickstoff oder synthetischer Luft kann nur dann
Umgebungsluft verwendet werden, um den Sensor auf Null zu
stellen, wenn gesichert ist, dass die Umgebungsluft kein
Zielgas und kein anderes Gas enthalt, fir das der Sensor
maoglicherweise Querempfindlichkeit aufweist (vgl. die
Angaben im Datenblatt des Sensors). In diesem Fall wird
keine Gasflasche bzw. kein Justieradapter fir die
Nullpunktjustierung benétigt.

A WARNUNG

Justierungsfehler bei Nullpunktjustierung

Unzureichende Umgebungsluftstrdmung kann zu

Justierungsfehlern fuhren.

» Sicherstellen, dass ausreichend viel Umgebungsluft an
den Sensor gelangt.

PointGard 2100 EC-spezifisch:

Bei Sauerstoffsensoren (O2) verandert eine
Nullpunktjustierung keine Werte in der Firmware oder dem
Sensor. Die Nullpunktjustierung kann also dazu eingesetzt

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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werden, eine korrekte Nullpunktanzeige zu tberprifen, wenn
Stickstoff auf den Sensor gegeben wird. Das PointGard 2100
EC zeigt einen Fehlerzustand an, wenn eine
Nullpunktkontrolle mit einer Abweichung von mehr als

0,6 Vol% Oz2 von Null fehlschlagt. Im Fall eines Fehlers die
Nullpunktkontrolle wiederholen oder bei Bedarf den Sensor
austauschen. Stickstoff (N2) zur Verifizierung verwenden.

PointGard 2200 CAT-spezifisch:

Sensoren diirfen nicht mit reinem Stickstoff justiert werden.
Katalytische Sensoren benétigen Sauerstoff, um korrekt zu
funktionieren.

PointGard 27x0 IR-spezifisch

Fir die Nullpunktjustierung von PointGard 2720 IR (mit PIR
7200 zum Nachweis von Kohlenstoffdioxid) diirfen nur
Stickstoff oder synthetische Luft ohne CO2-Bestandteil
verwendet werden.

8.4.1 Nullpunktjustierung durchfiihren

[i] Die Justierung kann jederzeit abgebrochen werden. Zum
Abbrechen zuriick wahlen.

Voraussetzungen:
— Die Einlaufphase des Sensors ist abgeschlossen
— Die Justierung wurde vorbereitet.

Nullpunktjustierung durchfihren
1. Kalibration > Nullpkt. Kalibr. wahlen und bestatigen.

= Das Wartungssignal wird tber die analoge
Schnittstelle Gbertragen. Es werden keine Alarme oder
Fehlerrelais geschaltet und das Symbol # wird
angezeigt.

= Die Meldung Nullgas zufiihren wird angezeigt.

2. Wenn die Umgebungsluft nicht verwendet werden kann,
synthetische Luft oder Stickstoff benutzen.

a. Den Gasdurchfluss entsprechend dem verwendeten
Sensor einstellen (siehe ,Gasdurchfluss fur
Justierungen®, Seite 49)

3. weiter wahlen und bestatigen.
= Der aktuelle Wert wird angezeigt.
[i Nach 15 Minuten ohne Bestatigung kehrt das Geréat

ohne eine Justierung durchzufiihren in das
Justierungsmeni zurtick.

Nachdem das Prifgas 3 Minuten lang auf den Sensor
gegeben wurde und der angezeigte Wert stabil ist, ist die
Justierung durchzufiihren.

4. justieren wahlen und bestatigen.

= Die Meldung bitte warten... wird angezeigt.

= Der neu ermittelte aktuelle Wert wird angezeigt.
weiter wahlen und bestatigen.

6. Den Gasdurchfluss abstellen und den Justieradapter vom
Sensor entfernen oder den Schlauch lésen.
Liegt der aktuelle Wert aul3erhalb des Alarmbereichs:

7. weiter wahlen und bestatigen.
= Das Gerét schaltet in das Justierungsment zurtck.

o
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8.5 Empfindlichkeitsjustierung

PointGard 2200 CAT/2200 CAT Remote IR/2700 IR
spezifisch:

Die Empfindlichkeitsjustierung muss innerhalb von 24 Std.
nach der letzten giltigen Nullpunktjustierung durchgefiihrt
werden.

PointGard 2200 CAT Remote with IR sensor:

Aufgrund der Gestaltung des DSIR-Gassensors ist das
Ausgangssignal des Gassensors auf 45 % . . . 55 % der
gerateinternen Versorgungsspannung begrenzt. Sollte die
Gaskonzentration nach Erreichen der Obergrenze des
Ausgangssignals des Sensors weiter ansteigen, erhdhen sich
die vom Geréat an die Steuereinheit zurtickgemeldeten und
dort dargestellten Werte nicht. Bei Substanzen mit besonders
niedrigen Justierungsfaktoren bzw. manueller Konfiguration
eines hohen Empfindlichkeitsjustierungsfaktors am Sensor
kann dies bereits bei Konzentrationen unterhalb von

100 %UEG der Fall sein. Bei Justierung mit Ersatzgas sollte
daher mithilfe der zur Alarmschwelle passenden
Prifgaskonzentration Uberprift werden, ob der Alarm richtig
ausgeldst wird. Bei Bedarf kann der darstellbare Messbereich
dadurch erhéht werden, dass das Sensorausgangssignal den
Anforderungen entsprechend reduziert (siehe DSIR-
Gebrauchsanweisung, Sachnummer 9023981) und
anschlielRend am Gerét justiert wird.

8.5.1 Empfindlichkeitsjustierung durchfiihren

[i] Die Justierung kann jederzeit abgebrochen werden. Zum
Abbrechen zuriick wahlen.

Voraussetzungen:

— Nullpunkt ist justiert.

— Die Justierung wurde vorbereitet.

— PointGard 2200 CAT/2200 CAT Remote IR/2700 IR
spezifisch: Die Nullpunktjustierung wurde 24 h vor der
Empfindlichkeitsjustierung durchgefiihrt.

Empfindlichkeitsjustierung durchfiihren

1. Kalibration > Empf.Kalibration wahlen und bestatigen.

= Das Wartungssignal wird Gber die analoge
Schnittstelle Ubertragen. Es werden keine Alarme oder
Fehlerrelais geschaltet und das Symbol & wird
angezeigt.

= Die P%rameter fur das Justiergas werden angezeigt,
z.B.:
Gas :H2S
Einheit. ppm
Konzentr.:25

2. Wenn die angezeigten Parameter nicht zum Zielgas
passen, missen die Parameter angepasst werden:

a. Gas wahlen und bestatigen.

b. Das Justiergas aus der Liste wahlen und bestatigen.
c. Einheit wahlen und bestatigen.

d. Messeinheit aus der Liste wahlen und bestatigen.

1) Nicht fir alle Sensoren zutreffend (siehe ,,Anzeige, Analogschnittstelle
und Relaisstatus®, Seite 44).
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e. Konz. wahlen und bestatigen.
f. Die Konzentration des Justiergases einstellen.
3. Wenn die Einstellungen korrekt sind:
a. weiter wahlen und bestatigen.
= Eine Meldung wie Gasflow an H2S wird angezeigt.
4. Justiergas einleiten.

a. Den Gasdurchfluss entsprechend dem verwendeten
Sensor einstellen (siehe ,Gasdurchfluss fir
Justierungen®, Seite 49)

5. weiter wahlen und bestatigen.
= Der aktuelle Wert wird angezeigt
[i] Nach 15 Minuten ohne Bestatigung kehrt das Geréat

ohne eine Justierung durchzuflhren in das
Justierungsmeni zurtick.

Nachdem das Priifgas 3 Minuten lang auf den Sensor

gegeben wurde und der ang;ezeigte Wert stabil ist, ist die

Justierung durchzufiihren.?):

6. weiter wahlen und bestatigen.
= Die Meldung bitte warten... wird angezeigt.
= Der neu ermittelte aktuelle Wert wird angezeigt.
7. weiter wahlen und bestatigen.
8. Den Gasdurchfluss abstellen und den Justieradapter vom
Sensor entfernen oder den Schlauch l6sen.
Liegt der aktuelle Wert aufRerhalb des Alarmbereichs:
9. weiter wahlen und bestatigen.
= Das Gerat schaltet in das Justierungsmenu zuriick.

8.6 Automatische Kalibrierung

Weitere Informationen und Konfigurationen finden Sie im
technischen Handbuch 9300148.

9 Storungsbeseitigung

Wenn das Display nicht ordnungsgemaf funktioniert, das
Gerat durch Drager Uberprifen lassen.

Schaltet sich das Geréat nicht ein, auf fehlerhafte

Spannungsversorgung prufen.

— Verdrahtung des Netzanschlusskabels

— Zustand der Sicherung. Ist sie fehlerhaft, die Sicherung
austauschen.

Léasst sich das Gerat weiterhin nicht einschalten, das Gerat
durch Dréager Uberprufen lassen.

9.1 Austausch der Sicherung

1. Das Geréat offnen.

2. Die schwarze Abdeckung der Sicherung abnehmen (14
bzw. 17).

3. Alte Sicherung gegen eine neue Sicherung austauschen.
Fuir die Sicherungseigenschaften siehe
17.3 Spannungsversorgung.

2) Bei LC-Sensoren muss das Priifgas mindestens 6 Minuten lang auf-
gegeben werden.
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4. Geréat schliel3en.
5. Gerat in Betrieb nehmen.

9.2 Fehler

War- Ursache

nungs-

nummer

001, Schwerwiegender
003 - 005, Geratefehler,

011 - 014, diverse Ursachen.
020 - 024,

043, 060,

067

002, Schwerwiegender
025 - 027, Datenfehlerim
030 - 034, Gerat, diverse
041, 042, Ursachen.

044, 050,

052, 081,

085

010 Kabel der 4-bis-20-

mA-Schnittstelle
nicht angeschlos-

sen.

045 Gerat erkennt kei-
nen Sensor.

051,054  Fehlerhafte Null-
punktjustierung.

055 Fehlerhafte Emp-
findlichkeitsjustie-
rung.

076, Geratefehler.

080 - 084

090 Sensor-Sperrfunk-
tion ist aktiviert. Es
wurde ein Sensor
mit abweichender
Sachnummer ein-
gesetzt.

105 Geratefehler.

137, 64, Geratefehler.
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Gebrauchsanweisung

Abhilfe

Gerat durch den Drager-
Service Uberprifen lassen.

Gerat auf Werkseinstellun-
gen zurlicksetzen. Wenn
dieser Fehler wiederholt
auftritt: Gerat durch den
DragerService uberpriifen
lassen.

Die 4-bis-20-mA-Schnitt-
stellenverbindung prifen.

Anschlisse prifen. Falls
der Fehler erneut auftritt:
Geréat durch den Drager-
Service Uberprifen lassen.

Nullpunktjustierung durch-
fuhren.

Empfindlichkeitsjustierung
durchflhren.

Elektrische Anschlisse
prifen. Falls der Fehler
erneut auftritt: Gerat durch
den DragerService Uber-
prifen lassen.

Einen Sensor mit derselben
Sachnummer verwenden
oder die Sensor-Sperrfunk-
tion deaktivieren.

Gerat durch den Dréager-
Service Uberprifen lassen.

Aus- und wieder einschal-
ten. Falls der Fehler erneut
auftritt: Gerat durch den
DragerService uberpriifen
lassen.

Drager PointGard 2000 Series

PointGard 27x0 IR-spezifisch

Fehler-
nummer

064, 071

083

086

087

094, 095

096

Ursache

Kommunikations-
fehler.

Optisches System
des PIR 7x00 ver-
schmutzt.

Spannungsversor-
gung aufderhalb
des Bereichs

4-bis-20-mA-St6-
rung am PIR 7x00-
Sensor.

Datenfehler im
Gerat.

SIL-Kennwort
stimmt nicht mit
PIR 7x00 Uberein.

9.3 Warnungen

War-
nungs-
nummer

101

102

103, 106

104

105

107

110, 111,
12

Ursache

Der Datenloggerim
Stackmodus ist zu
100 % voll und pro-
tokolliert keine wei-
teren Daten.

Der Datenloggerim
Stackmodus ist zu
90 % voll.

Datenfehler im
Gerat. Einige Don-
gle-Funktionen wie
Datenlogger, Sen-
sortest usw. ste-
hen ggf. nicht mehr
zur Verfligung.

Ungultige Datums-
oder Uhrzeiteinstel-
lung.

Geratefehler.

Die Batterie flir den
Datenspeicher ist
leer.

Der SW-Dongle
wurde ohne Deakti-
vierung entfernt.

Stérungsbeseitigung = de

Abhilfe

Anschluss an PIR 7x00
prufen.

Optisches System des
PIR 7x00 reinigen.

Spannungsversorgung pri-
fen.

4-bis-20-mA-Anschluss am
PIR 7x00 prifen.

Sensor auf Werkseinstel-
lungen zurlicksetzen.
Wenn dieser Fehler wie-
derholt auftritt: Gerat durch
den DragerService Uber-
prifen lassen.

Kennwort erneut eingeben.

Abhilfe

Gerat durch den DragerSer-
vice Uberprifen lassen.

Die Daten so bald wie mdg-
lich herunterladen und den
Datenlogger leeren.

Gerat auf Werkseinstellun-
gen zurlicksetzen. Wenn
dieser Fehler wiederholt
auftritt: Gerat durch den
DragerService Uberpriifen
lassen.

Datum und Uhrzeit einstel-
len.

Gerat durch den DragerSer-
vice Uberprifen lassen.
Gerat durch den DragerSer-

vice Uberprifen lassen.

SW-Dongle deaktivieren.
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War-
nungs-
nummer
113

164, 165

167, 170

171"

163"

Ursache

Alarme sind
gesperrt.

Die Einlaufphase
des Sensors ist
noch nicht abge-
schlossen. Es ist
von erhohten
Messfehlern auszu-
gehen.

Justierintervall
abgelaufen.

Negative Anzeige.
Wert unterhalb des
Minimums.

Niedrige Vitalitat
des EC-Sensors

1) Nur PointGard 2100 EC

PointGard 27x0 IR-spezifisch

War- Ursache

nungs-

nummer

163 Sensortemperatur
ist sehr hoch.

171 Nullpunktdrift zu
hoch.

172 Optisches System
des PIR 7x00 ver-
schmutzt.

173 Nullpunktjustie-
rung fir Empfind-
lichkeitsjustierung
abgelaufen

182 Autojustierung mit
PIR 7200 nicht
moglich.

10 Instandhaltung

Abhilfe

Alarme aktivieren.

Warten, bis der Sensor ein-
gelaufen ist. Sensor nicht
justieren bevor dieser voll-
standig eingelaufen ist.

Gerat neu justieren.

Nullpunkt neu justieren.

Sensor ersetzen

Abhilfe

Nullpunktjustierung durch-
fihren

Optisches System des
PIR 7x00 reinigen.

Nullpunktjustierung durch-
fuhren

Nullpunkt- und Empfindlich-
keitsjustierung erneut
durchfihren

— Die Wartungsintervalle sind fiir jede einzelne Installation
festzulegen. Je nach Sicherheitsiiberlegungen und den
anwendungsspezifischen Bedingungen, in denen das

Gerat verwendet wird, miissen diese ggf. verkiirzt werden.

Alle 6 Monate
— Inspektion durch Fachleute.

— Signallbertragung zur Steuereinheit, LEDs sowie die
Auslésung der Alarmgeber prifen.

Justierungen mussen regelmafig durchgefiihrt werden, siehe

8 Justierung

e Um Signallibertragung zur Steuereinheit zu prifen, (siehe

»<Analogschnittstelle testen®, Seite 58)
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e Um LEDs und Ausl6sung der Alarmgeber zu prifen,
(siehe ,Alarme/Relais testen”, Seite 55)

10.1 Begasungstest durchfiihren
Ein Begasungstest (Bump Test) prift die Alarmgebung, ohne
den Alarm auszulésen.

1. Einstellungen > Instrument > Bumptest wahlen und
bestatigen.
= Das Wartungssymbol # wird angezeigt

= Der Analogausgang wird auf das Wartungssignal
eingestellt.

2. Den Sensor einer bekannten Gaskonzentration
aussetzen.

3. [OK] dricken, um zur Messung zurlickzukehren.

10.1.1 Ansprechzeit priifen (t90)

1. Einen Begasungstest durchfiihren und die Ansprechzeit
prifen.

2. Die Ansprechzeit mit den t90-Werten vergleichen, die im
entsprechenden Sensordatenblatt angegeben sind.

A VORSICHT

Verzogerte Ansprechzeit an der Auswerteeinheit fiir die

Gasdetektion.

Wenn das Gasmessgerat an Auswerteeinheiten

angeschlossen ist, kann die gesamte Ansprechzeit verzogert

werden. Die gesamte Messstrecke muss berticksichtigt

werden (z. B. Latenzzeit der Auswerteeinheit).

» Sicherstellen, dass die benétigte Ansprechzeit
eingehalten wird.

10.2 Wartungsplan erstellen

Das Gerat muss in regelmafigen Abstéanden durch
geschultes Servicepersonal gewartet werden. Die fiir die
Gaswarnanlage verantwortliche Person legt fest, in welchen
Abstanden die vorbeugende Wartung durchzufiihren ist. Die
Wartungsarbeiten missen folgende Arbeitsschritte
beinhalten:

— Am Gerat prifen, ob die Alarme ausgeldst werden durch:
— Die eingebauten Alarmgeber
— Die optional angeschlossenen externen Relais

— Die optionale Signalubertragung uber die 4—20-mA-
Schnittstelle bei Einbindung in ein
Alarmverwaltungssystem.

— Kalibrierung des Sensors.
— Sauberkeit des Signalhorns priifen.
— Inspektion durchfiihren (Empfehlung: alle 6 Monate).

— Gerat mit weichem Tuch und Wasser reinigen. Es durfen
keine Reinigungsmittel verwendet werden.
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10.3 Sensoren austauschen

A WARNUNG

Fehlerhafte Justierung

Eine fehlerhafte Justierung kann zu fehlerhaften

Anzeigewerten fiihren.

» Nach Austauschen des Sensors, missen samtliche
Einstellungen und Parameter auf Richtigkeit Gberprift
werden.

» Justierung Uberprifen, um korrekten Betrieb
sicherzustellen.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Sensor-Sperrfunktion

Wenn zuvor ein Sensor des gleichen Typs (gleiche
Sachnummer) installiert wurde, bleibt die geratespezifische
Konfiguration erhalten (Gasart, Messbereich, Priifgas,
Justierintervall usw.). Andernfalls werden die werkseitigen
Standardeinstellungen des neuen Sensors geladen und

Uberschreiben die geratespezifische Konfiguration. Dies kann
verhindert werden, wenn die Sensor-Sperrfunktion 59 aktiviert

ist.

Sensorwechsel-Funktion

Mit der Menlfunktion Sensorwechsel lasst sich ein Sensor
im Betrieb auswechseln, ohne dass ein Fehlersignal an der
Steuereinheit ausgeldst wird. Aulerdem wird sichergestellt,
dass alle im Mikroprozessor vorliegenden Sensordaten vor
dem Ziehen des Sensorsteckers noch im Speicherbaustein
(EEPROM) des Sensors abgespeichert werden kdnnen.

Wechseln des EC-Sensors

Ein Sensor kann jederzeit gewechselt werden.

1. Einstellungen > Sensor > Sensorwechsel wahlen und
bestatigen.

= An der 4-20-mA-Schnittstelle wird das Wartungssignal

erzeugt.

= Aufdem Display wird Bitte entfernen Sie den Sensor

angezeigt.
= Das Wartungssymbol wird angezeigt.
2. Alten Sensor durch einen neuen Sensor ersetzen:
a. Einstellschraube l6sen.
b. Bajonettring aus Gehause herausdrehen.

c. Vorsatzscheibe bzw. alten Sensor entfernen und
entsorgen.

d. Sensor aus der Verpackung nehmen und sicherstellen,

dass es sich um einen DragerSensor handelt.

e. Neuen Sensor mit dem Drager-Logo nach oben in die

Sensoroffnung einsetzen.

f. Bajonettring wieder tiber den Sensor einsetzen und im
Uhrzeigersinn drehen, bis der Sensor fest eingerastet

ist.
g. Einstellschraube festziehen.
Wenn der neue Sensor installiert ist, wird auf dem

Display Folgendes angezeigt: “Daten werden
geladen, bitte warten’.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series

3.

4.

Instandhaltung de

Wenn die Sensordaten geladen sind, wird auf dem
Display Folgendes angezeigt: “Daten geladen’.

Zuriick zum Menii wahlen und bestatigen.

= Das Wartungssignal auf der 4—20-mA-Schnittstelle
bleibt solange bestehen, bis der Sensor eingelaufen
ist.

Kalibrierung prufen. Falls erforderlich, das Gerat justieren

(siehe ,Justierung®, Seite 48).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Wechseln des EC-Sensors

Dieser Punkt bezieht sich nur auf das Gerat PointGard 2200
CAT ohne Remote-Anwendung.

1.

2.
3.

7.
8.
9.

Falls erforderlich, den Wartungsstrom fir die analoge
Schnittstelle einstellen.

Das Gerat offnen.
Sensor-Steckverbinder aus der Buchse entfernen.

Sensor abschrauben und aus dem Anschluss
herausziehen.

Kabel des neuen Sensors durch den Sensoranschluss
hindurch verlegen.

Neuen Sensor mit dem richtigen Drehmoment (194 +/- 17
Lbs. In./194 +/- 17 Lbs. In.) im Sensoranschluss
einschrauben.

Sensor-Steckverbinder in die Buchse stecken.
Gerat schliel3en.
Gerat in Betrieb nehmen.

10. Kalibrierung priifen. Falls erforderlich, das Gerat justieren

(siehe ,Justierung®, Seite 48).

Wechseln des abgesetzten Sensors

1.

2.

3.

Falls erforderlich, den Wartungsstrom fiir die analoge
Schnittstelle einstellen.

Gehen Sie vor, wie im Handbuch des Messkopf
beschrieben.

Kalibrierung prufen. Falls erforderlich, das Gerat justieren
(siehe ,Justierung®, Seite 48).

10.3.3 PointGard 2700 IR Remote

Wechseln des abgesetzten Sensors

1.

2.

3.

Falls erforderlich, den Wartungsstrom fiir die analoge
Schnittstelle einstellen.

Gehen Sie vor, wie im Handbuch des Messkopf
beschrieben.

Kalibrierung prifen. Falls erforderlich, das Geréat justieren
(siehe ,Justierung®, Seite 48).

10.4 Display-Test durchfiihren

1.

2.

Einstellungen > Instrument > Anzeige > Displaytest
wahlen und bestatigen.

Ein oder Aus wahlen und bestatigen.
Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird das Display
invertiert angezeigt und alle LEDs eingeschaltet.
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11 Gerateeinstellungen

Weitere Informationen und Konfigurationen finden Sie im
technischen Handbuch 9300148.

11.1 Kennworter einstellen

1. Unter Einstellungen > Instrument > Kennwérter > das
gewlinschte Kennwort wahlen und bestatigen.

Kal. Kenn- Zugriff auf Nullpunkt- und Empfindlichkeits-
wort justierung

Einst. Kenn-  Zugriff auf alle Konfigurationsparameter
wort

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Kennworts wahlen und
bestatigen.

3. Kennwort einstellen und bestatigen.
4. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestéatigen.

11.2 Datum und Uhrzeit einstellen
1. Einstellungen > Instrument > Datum und Zeitwahlen
und bestatigen.

2. Zeile zur Bearbeitung von Datum und Uhrzeit wahlen und
bestatigen.

3. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

11.3 Sprache einstellen

1. Einstellungen > Instrument > Sprachewahlen und
bestatigen.

2. Sprache aus der Liste wahlen und bestéatigen

11.4 Funktionstaste konfigurieren

1. Einstellungen > Instrument > Funktionstaste wahlen
und bestatigen.

2. Eine Funktion wahlen und bestéatigen.

Grafik Die Messwerte der letzten 15 Minuten wer-
den als Zeit/Konzentrations-Grafik darge-
stellt.

Fehler Fehlermeldungen werden als Klartext ange-
zeigt.

Warnungen Warnmeldungen werden als Klartext ange-
zeigt.

Bumptest Mithilfe des Begasungstests kann Gas auf

den Sensor geleitet werden, ohne dass ein
Alarm ausgeldst wird. Das Wartungssignal
wird Ubertragen. Nach 15 Minuten oder
durch erneutes Antippen von [OK] wird der
Begasungstest beendet und das Geréat in
den Normalbetrieb zurlickgeschaltet.

Sens. Vitali-
tat")

Zeigt die verbleibende Sensorvitalitat an.

1) Nur mit Diagnosedongle
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11.5 Auf Standardeinstellungen
zurucksetzen

Diese Funktion setzt das Gerat auf die Standardeinstellungen

zurlck.

1. Einstellungen > Instrument > Gerdéteinit wahlen und
bestatigen.

2. Bestitigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

11.6 Kombinationen von selbsthaltenden
Alarmen und Alarmquittierung

Die folgenden Beispiele geben einen Uberblick der
Relaisquittierungskombinationen.

Nicht selbsthaltend
(Relais wird nach
behobener Alarmbe-
dingung automa-
tisch zuriickgesetzt)

selbsthaltend
(Manuelles Zurtick-
setzen des Relais)

quittierbar Ein Zuriicksetzen des Relais ist jederzeit
moglich.

nicht quittier- Ein Zurlicksetzen des Relais ist nicht m6g-

bar lich, bevor die Alarmbedingung behoben
wurde.

vor-quittier-  Eine Alarmquittierung ist méglich, bevor die

bar Alarmbedingung behoben wurde. Das
Relais wird automatisch zuriickgesetzt,
nachdem die Alarmbedingung behoben
wurde.

Es gibt keine Zeitbeschrankung fir selbsthaltende und nicht
selbsthaltende Signale. Selbsthaltende Signale bleiben bis zu
ihrer Quittierung aktiv. Nicht selbsthaltende Signale enden,
sobald die auslésende Bedingung behoben ist.

11.7 Relais

Bei Verwendung der Werkseinstellungen und wahrend des
Normalbetriebs sind die Relais erregt. Hierdurch wird ein
»ausfallsicherer Betrieb gewabhrleistet.

Bei PointGard-Geraten darf die Einstellung Normal erregt
nicht auf Alarm erregt geandert werden, da dadurch die
eingebauten Alarmgeber (Signalhorn und
Stroboskopleuchten) ausgeldst werden!

11.7.1 Relais A1 oder A2 konfigurieren

Mit dieser Funktion wird festgelegt, ob das Alarmrelais im
Normalbetrieb oder im Alarmzustand erregt ist.

1. Einstellungen > Instrument > Alarm > Relais A1 oder
Relais A2 wahlen und bestéatigen.

2. Gewilinschte Option wahlen und bestatigen.

Normal erregt Der Relaiskontakt ist im Normalbetrieb
erregt und wird durch Ausldsen eines
Alarms geéndert. Bei Stromausfall wird
dadurch ein Alarm (ausfallsicher) ausgelst.

Alarm erregt  Wenn ein Alarm ausgel6st wird, wird der

Relaiskontakt erregt.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



11.7.2 Fehlerrelais Einlaufen 1 einstellen

Mit dieser Funktion wird der Betrieb des Fehlerrelais wahrend
Einlaufen 1 eingestellt, um den Status Einlaufen 1 auf dem
Relaisausgang darzustellen.

1. Unter Einstellungen > Instrument > Alarm > Fehler
beim Einlaufen die gewlinschte Option wahlen und
bestatigen.

Statisch Das Fehlerrelais I0st eine angeschlossene
Alarmanzeige dauerhaft aus.

Die orangefarbene LED leuchtet dauerhaft.

Das Fehlerrelais wechselt den Status fir

9 Sekunden.

Beispiel:

— Ein Signalhorn ist an den Arbeitskontakt
(Normally Open) des Fehlerrelais ange-
schlossen.

— Die Relais sind als normal erregt konfi-
guriert.

= Das Signalhorn und die orangefarbene
LED des Gasmessgerats sind flr
1 Sekunde aktiviert und fir 9 Sekunden
deaktiviert.

Dynamisch

11.8 Alarmkonfiguration

Alle Alarmeinstellungen beeinflussen die Relais, die analoge
Schnittstelle und die eingebauten Alarmgeber.

11.8.1 Alarme ein- oder ausschalten

1. Einstellungen > Instrument > Alarm > Alarm ein/aus
wahlen.

Einschalten Alarmgebung ist eingeschal-

tet.

Alarmgebung ist ausgeschal-
tet.

LEDs, Relais und Schnittstel-
len zeigen keine Alarmbedin-
gung an.

Die 4-bis-20-mA-Schnitt-
stelle Ubertragt das War-
tungssignal.

Ausschalten

Der ermittelte Wert und das
Symbol [l werden angezeigt.

Das Fehlerrelais zeigt einen
Fehler an.

2. Einschalten oder Ausschalten wahlen und bestatigen.

11.8.2 Konfigurieren von Alarmen

1. Einstellungen > Instrument > Alarm > Alarm A1 oder
Alarm A2 wahlen und bestatigen.
Die aktuelle Alarmschwelle wird angezeigt.

2. Einstellungen eingeben und die Konfigurationsschritte
nacheinander mit Weiter bestatigen.

a. Den Wert fur die Alarmschwelle festlegen.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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b. Die Alarmrichtung festlegen.

Steigend Die Alarmrichtung ist steigend, wenn die
Gaskonzentration einen bestimmten Wert
Uberschreiten muss, damit ein Alarm akti-
viert wird.

Fallend Die Alarmrichtung ist fallend, wenn die Gas-

konzentration einen bestimmten Wert unter-
schreiten muss, damit ein Alarm aktiviert
wird.

c. Den Selbsthaltungsmodus festlegen.

Selbsthaltend Sobald die Alarmschwelle erreicht ist, |0st
das Gerat den Alarm aus. Der Alarmzu-
stand wird auch dann noch aufrechterhal-
ten, wenn die Gaskonzentration die
Alarmbedingung nicht mehr erfiillt. Um
einen selbsthaltenden Alarm aufzuheben,
muss dieser bestatigt werden.

Nicht selbsth. Der Alarmzustand wird aufgehoben, sobald
die Gaskonzentration die Alarmgrenze

unterschreitet.

d. Den Quittierungsmodus festlegen.

Quittierbar Alarmrelais und LED kdénnen zurlickgesetzt
werden, bevor die Alarmbedingungen beho-

ben sind.

Nicht quittier- Alarmrelais und LED kdnnen erst zuriickge-
bar setzt werden, nachdem die Alarmbedingun-
gen behoben wurden.

Vorquittierbar Der Alarmstatus kann quittiert werden,
bevor die Alarmbedingung behoben ist. Das
Alarmrelais und die LED bleiben jedoch
aktiv, bis die Alarmbedingung behoben ist.

e. Den Hysteresemodus festlegen.
Die Hysteresefunktion definiert ein Intervall, in dem ein
ausgelostes Relais seinen Status aufrechterhalt, bis
die Gaskonzentration auf3erhalb des festgelegten
Intervalls liegt. Beispiel: Die Alarmschwelle ist auf
40 ppm und die Hysterese auf 3 ppm eingestellt. Der
Alarm bleibt aktiv, bis der Wert unter 37 ppm fallt.
Dadurch wird ein Relaisprellen bei einer
Alarmschwelle verhindert.

= Ein Bestatigungsbildschirm zeigt alle Einstellungen
an.
f. Bestédtigen wahlen und mit OK bestatigen.
v Die neuen Einstellungen werden gespeichert.

11.9 Alarme/Relais testen

Mit diesen Funktionen lassen sich die Status eines Relais und
einer LED fir Testzwecke andern (z. B. um die Funktion von
an das Relais angeschlossen Alarmgeraten zu Uberprufen).
Das Symbol [ wird angezeigt. Nach Beenden dieser Funktion
werden die Status des Relais und der LED automatisch
wieder auf den vorherigen Status zurlickgesetzt.

1. Unter Einstellungen > Instrument > Alarm > die
gewtlinschte Alarmbedingung wahlen und bestatigen.
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Alarm A1 set-
zen

Alarm A2 set-
zen

Simuliert einen Voralarm
Simuliert einen Hauptalarm

Fehler setzen Simuliert ein Fehlersignal

2. Ein oder Aus wahlen und bestétigen.

v Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird das Fehlerrelais
aberregt und die 4-bis-20-mA-Schnittstelle auf
Fehlerstrom gesetzt. Die gelbe LED leuchtet auf, das
Wartungssymbol wird angezeigt.

11.10 Dongles deaktivieren
PointGard 2100 EC-spezifisch:

Diese Funktion deaktiviert einen Software-Dongle, damit der
Dongle sicher entfernt werden kann bzw. falls dieser defekt
ist.

Ein Dongle I&sst sich nur durch Ein- und Ausschalten der
Spannungsversorgung am Gerat reaktivieren.

1. Einstellungen > Instrument > SW Dongle > und den zu
deaktivierenden Dongle wahlen und bestatigen.

2. Deaktivierung Funktion wahlen. Der gewahlte Dongle
wird deaktiviert.

11.11 Displayeinstellungen

11.11.1 Farbe der Hintergrundbeleuchtung des
Displays andern

Die Farbe der Hintergrundbeleuchtung kann zwischen Rot

und Griin gewahlt werden.

1. Schrauben (2) I6sen und Abdeckung 6ffnen.

2. Hebel (13) in die gewlinschte Position stellen.

links rote Hintergrundbeleuchtung

rechts griine Hintergrundbeleuch-

tung

3. Die Abdeckung schlieRen und die Schrauben (2) mit dem
richtigen Drehmoment (22 Lbs. In./ 2.5 Nm) festziehen.

11.11.2 Kontrast des Displays andern

1. Einstellungen > Instrument > Anzeige > Kontrast
wahlen und bestatigen.

2. Kontrast &ndern und bestatigen.
11.11.3 Anzeigemodus dndern

1. Einstellungen > Instrument > Anzeige > Betriebsart
wahlen und bestatigen.

2. Gewunschten Modus wahlen und bestatigen.

Standard

Keine Anzeige

Zeigt die Standardanzeige.

Zeigt den Startbildschirm und
die entsprechenden Sym-
bole.
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Wenn ein Alarm ausgeldst wird, wird auf dem Display die
aktuelle Gaskonzentration angezeigt und die rote LED blinkt,
unabhangig vom ausgewahlten Anzeigemodus.

12 Konfiguration der integrierten

Alarmgeber

Weitere Informationen und Konfigurationen finden Sie im

technischen Handbuch 9300148.

12.1 DIP-Schalter

Die 5 Schiebehebel des DIP-Schalters werden fiir die
Konfiguration der Alarmmuster der integrierten Alarmgeber
verwendet.

Sc
hie
be
he
bel

11)

2"

3

EIN

Signalhorn ist aktiv bei A2-
Alarmen.

Signalhorn ist aktiv bei A1-
Alarmen.

Stroboskopleuchten-
Alarmmuster fir Kombina-
tion aus griiner/roter Stro-
boskopleuchte.

Signalhorn ist aktiv.

Signalhornton: Kontinuier-
lich

AUS

Signalhorn ist nicht aktiv
bei A2-Alarmen.

Signalhorn ist nicht aktiv
bei A1-Alarmen.

Stroboskopleuchten-
Alarmmuster fiir Kombina-
tion aus bernsteinfarbe-
ner/roter
Stroboskopleuchte.

Signalhorn ist nicht aktiv.
Signalhornton: Pulsierend

1) Schiebehebel 1 und 2 gelten nicht fiir Gerate mit einer Kombination

aus gruner/roter Stroboskopleuchte.

Standardeinstellungen des DIP-Schalters fiir
Kombination aus bernsteinfarbener/roter
Stroboskopleuchte

EIN

Schiebehebel

1 2 3
AUS

AUS

4 5
EIN AUS

Standardeinstellungen des DIP-Schalters fiir
Kombination aus griiner/roter Stroboskopleuchte

EIN

Schiebehebel

1 2 3
AUS EIN

4 5
EIN AUS

12.1.1 Einstellen der Schiebehebel des DIP-

1.

Schalters

Das Gerat offnen.

2. Schiebehebel des DIP-Schalters umlegen:

nach links

Gebrauchsanweisung
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nach rechts AUS

3. Gerat schlieRen.
4. Geréat in Betrieb nehmen.

13 Schnittstelleneinstellungen
13.1 4-20-mA-Schnittstelle

Der Stromausgang des Gerats im Normalbetrieb betragt
zwischen 4 und 20 mA und ist proportional zur gemessenen
Gaskonzentration.

PointGard 2xx0 verwendet verschiedene Stromwerte zur
Anzeige unterschiedlicher Betriebsarten. Die
Werkseinstellungen kénnen fiir anwendungsspezifische
Anforderungen durch den Benutzer gedndert werden. Dies
entspricht den NAMUR-Empfehlungen NE43.

13.1.1 Messbereichsendwert
Nur PointGard 2100 EC, 27x0 IR und 2200 CAT Remote LC

Manche Sensoren bieten einen justierbaren
Messbereichsendwert zur Begrenzung des Messbereichs fir
die 4-bis-20-mA-Schnittstelle.

Uber den Messbereichsendwert wird ein Endpunkt innerhalb
des Messbereichs des Sensors bestimmt. Falls die
Gaskonzentration diesen Endpunkt erreicht, tGbertragt die 4-
bis-20-mA-Schnittstelle 20 mA.

Beispiel: Erforderlicher Bereich 0 bis 500 ppm CO (z. B.
Sachnummer 6809605 Standard 300 ppm, min./max.
Bereich = 50/1000 ppm). Messbereichsendwert von 500 ppm
wahlen. Das Analogsignal wird zwischen 4 mA = 0 ppm und
20 mA = 500 ppm linear ausgegeben.

13.1.2 Fehlerstrom einstellen
Mithilfe dieser Funktion lasst sich der Strom fiir die
Fehlermeldung bestimmen.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst
>Fehlerstrom wahlen und bestatigen.

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Stroms wahlen und
bestatigen.

3. Stromstarke einstellen und bestatigen.
= Die Einstellung fir die Fehlerstrom wird angezeigt.
4. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

13.1.3 Informationen zum Warnsignal

Damit ein Warnsignal tber die Analogschnittstelle gesendet
werden kann, muss dieses eingeschaltet sein.

Das Warnsignal wechselt zwischen dem Warnstrom und dem
Messstrom.

— Warnstrom (Intervall T2)
— Messstrom (Intervall T1-T2)

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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Die Zeitintervalle und der Warnstrom kénnen konfiguriert
werden.

[mA]
20

A0 I

To
-l—1 <«

ts)

13.1.4 Warnungssignal ein- oder ausschalten

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Warnung wahlen und bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

13.1.5 Warnungsintervall einstellen
1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Warn.-Intervall wahlen und bestéatigen.

2. Zeiten fir Warnungsintervalle T1 und T2 einstellen und
bestatigen.

13.1.6 Warnungsstrom einstellen

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Warnungsstrom wahlen und bestatigen.

2. Stromstarke einstellen und mit [OK] bestatigen.

13.1.7 Einstellung des Wartungssignals

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Wartungssignal wahlen und bestéatigen.

2. Den Signaltyp festlegen und bestatigen.

Statisch Ein Konstantstrom, der konfiguriert werden

kann.

Dynamisch Ein Rechtecksignal mit folgenden Eigen-

schaften:

[mA]
3 H

0,7 trs]

11

13.1.8 Einstellung des statischen
Wartungsstroms
Der Wartungsstrom kann nur dann eingestellt werden, wenn

fir das Wartungssignal die Einstellung ,statisch® gewahlt
wurde.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst
>Wartungsstrom wahlen und bestatigen.

2. Strom festlegen und bestatigen.

13.1.9 Analogen Offset einstellen

Diese Funktion fiigt dem analogen Ausgang bei 4 mA ein

Offset hinzu. Das Offset passt den Strom bei 4 mA an, ohne

den 20 mA-Sollwert zu beeinflussen.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst
>Analog Offset wahlen und bestatigen.
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2. Die Zeile zur Bearbeitung des Offset (Bereich: -0,5 bis
0,5 mA) wahlen und bestéatigen.

3. Stromstarke einstellen und bestatigen.
= Die Einstellung fiir das Analog Offset wird angezeigt.
4. Bestédtigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

13.1.10 Analogempfindlichkeit einstellen

Mit dieser Funktion kann der 20-mA-Analogausgang
angepasst werden, ohne den 4-mA-Sollwert zu beeinflussen.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Analog EmpfindI. wahlen und bestéatigen.

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Offset (Bereich: -0,5 bis
0,5 mA) wahlen und bestatigen.

3. Stromstéarke einstellen und bestatigen.

= Die Einstellung fir das Analog EmpfindI. wird
angezeigt.

4. Bestédtigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

13.1.11 Analogschnittstelle testen

Mithilfe dieser Funktionen Iasst sich der Strom der
Analogschnittstelle fur Priifzwecke andern (z. B. um die
Programmierung der Auswerteeinheit zu Gberprifen).
Gegebenenfalls ist es erforderlich, die Alarme an der
Auswerteeinheit vorubergehend zu sperren, um Fehlalarme
zu vermeiden. Nach Beenden dieser Funktion werden die
Strdme automatisch auf das Wartungssignal zurlickgestellt.
Wahrend der Priifung wird das Wartungssymbol -~

e Um Strom oder Konzentration einzustellen:

1. Unter Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-
Schnittst die gewiinschte Option auswahlen.

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich der Strom auf einen
beliebigen Wert zwischen 0
und 22 mA einstellen. Offset-
strom und Analogempfind-
lichkeit werden bei dieser
Funktion nicht verwendet.

Stromsig. setzen

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich der Strom auf einen frei
wahlbaren Messwert zwi-
schen 0 und dem Messbe-
reichsendwert einstellen.

Konz. setzten

2. Nachdem die Alarme an der Auswerteeinheit gesperrt
wurden, die Meldung Alle Alarme ausschalten mit
Weiter bestatigen.

Den gewlinschten Wert einstellen.
Weiter wahlen und bestatigen.
Gewilinschte Option auswahlen:

ook w

Diese Funktion simuliert den
voreingestellten Messwert
bzw. den Teststromwert.
Wahrend der Prifung wird
das Wartungssymbol # ange-
zeigt.

Konzentration aus /
Setze Stromausg.
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angezeigt.

Die Zeile zur Bearbeitung wahlen und mit [OK] bestatigen.

Mithilfe dieser Funktion kann
die Ubertragung des vorein-
gestellten Testwerts abgebro-
chen werden.

Konzentration aus /
Strom aus

7. Weiter wahlen und bestatigen.
= Die Funktion wird abgebrochen.

8. Nachdem die Alarme an der Auswerteeinheit wieder
aktiviert wurden, folgende Meldung bestatigen: Alle
Alarme einschalten.

e Um das Priifsignal einzustellen:

1. Unter Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-
Schnittst den gewlinschten Test auswahlen.

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich die Stromstarke auf den
Fehlerstrom setzen.

Fehler setzen

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich die Stromstarke auf den
Warnungsstrom setzen.

Warnung setzen

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich die Stromstéarke auf den
Wartungsstrom setzen.

Wartungssign. setzen

2. Nachdem die Alarme an der Auswerteeinheit gesperrt
wurden, die Meldung Alle Alarme ausschalten
bestatigen.

3. Einoder Aus wahlen und bestéatigen.

13.1.12 Beam Block

Diese Funktion steht nur fir PointGard 27x0 IR (mit PIR 7x00-
Sensor) zur Verfuigung.

Die werksseitigen Standardeinstellungen fiir die Beam Block-
Funktion ist deaktiviert.

Ist diese aktiviert, wird das Beam Block-Signal auf die
Analogschnittstelle Ubertragen, wenn das optische System
des PIR 7x00-Sensors ,verschmutzt” ist. Das optische
System des PIR 7x00 kann durch die Ansammlung von
Ablagerungen auf den optischen Oberflachen ,verschmutzt*
werden. Steigt die Gaskonzentration jedoch auf ein Niveau
Uber der Beam Block-Grenze, kehrt das Gerat in den
Normalbetrieb zurtiick.

Ubersteigen die Ablagerungen auf den optischen Oberflaichen
ein Mal, welches eine Messung unmdglich macht, schaltet
das Geréat in den Storbetrieb.

e Um das Beam Block-Signal zu aktivieren/deaktivieren:

1. Unter Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-
Schnittst > die gewuinschte Option auswahlen.

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich der Beam Block ein-
bzw. ausschalten

Beam BI. ein/aus

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich der Strom auf den Beam
Block-Warnungsstrom set-
zen.

Beam Block setzen

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.
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e Um Beam Block-Signale einzustellen:

1. Unter Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-
Schnittst > die gewuinschte Option auswahlen.

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich der Strom fiir den Beam
Block bestimmen.

Beam Block-Strom

Mit dieser Funktion wird die
Hochstgrenze definiert, wenn
das Beam Block-Signal mit
der Analogschnittstelle Gber-
tragen wird.

Beamblock Grenze

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Stroms auswahlen und
bestatigen.

3. Stromstéarke einstellen und bestatigen.
= Der eingestellte Beam Block-Strom wird angezeigt.
4. Bestétigen wahlen und mit OK bestatigen.

14 Sensoreinstellungen PointGard
2xx0

14.1 Automatische Justierung ein- oder
ausschalten
1. Einstellungen > Sensor > Auto Kalibrierung wahlen
und bestatigen.
2. Ein oder Aus wahlen und mit [OK] bestatigen.

14.2 Fangbereich

Der Fangbereich blendet Messwertschwankungen aus.
Messwertschwankungen sind geringe Variationen in den
Messwerten (auf Grund von Signalrauschen, Schwankungen
der Konzentration). Diese Variationen andern den
Ubertragenen oder angezeigten Wert nicht. Messwerte
innerhalb des Bereichs werden mit dem Fangbereichswert
angezeigt. Messwerte auRerhalb des Bereichs werden mit
dem tatsachlichen Wert angezeigt.

Fangbereichswert (Offset)

Der Fangbereichswert wird dauerhaft angezeigt, solange der
Messwert sich zwischen der oberen und unteren
Fangbereichsgrenze befindet.

Obere Fangbereichsgrenze

Die obere Fangbereichsgrenze bestimmt den héchsten Wert
des Bereichs, in welchem der Fangwert angezeigt wird.

Untere Fangbereichsgrenze

Die untere Fangbereichsgrenze bestimmt den niedrigsten
Wert des Bereichs, in welchem der Fangwert angezeigt wird.

14.2.1 Fangbereich einstellen

1. Einstellungen > Sensor > Display-Fangber wahlen und
bestatigen.
2. Den Offset im ersten Fenster einstellen.

3. Den niedrigsten Wert fur den Fangbereich einstellen und
mit Weiter bestatigen.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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4. Den hochsten Wert fir den Fangbereich einstellen und mit
Weiter bestatigen.

5. Die Werte prifen und mit Weiter bestatigen.

14.2.2 Fangbereich deaktivieren

1. Einstellungen > Sensor > Display-Fangber wahlen und
bestatigen.

2. Den Offset im ersten Fenster einstellen.

3. Den niedrigsten Wert fir den Fangbereich auf 0 einstellen
und mit Weiter bestatigen.

4. Den hdchsten Wert fir den Fangbereich auf 0 einstellen
und mit Weiter bestatigen.

5. Alle Werte priifen und mit Weiter bestatigen.

14.3 Sensor zuriicksetzen

Diese Funktion setzt den Sensor auf die
Standardeinstellungen zurtck.

1. Einstellungen > Sensor > Kanal Init. wahlen und
bestatigen.

2. Bestitigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

14.4 Justierintervall einstellen
Nach Ablauf des Justierintervalls, gibt das Gerat die Warnung
aus, dass eine Justierung uberfallig ist.

1. Einstellungen > Sensor > Kal.-Interval wahlen und
bestatigen.

2. Justierintervall einstellen und mit [OK] bestatigen.

14.5 Sensor-Sperrfunktion einstellen

Dieser Punkt gilt nur fiir PointGard 2100 EC und PointGard
27x0 IR.

1. Einstellungen >Sensor > Sensorlock wahlen und
bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen.

Ein Das Gerét lehnt jeden Sensor ab, dessen
Sachnummer nicht mit der Sachnummer
des zuvor installierten Sensors lberein-
stimmt.

Aus Das Gerat nimmt jeden geeigneten Sensor
an und liest die Standardeinstellungen fur
diesen Sensor ein. Dadurch werden aller-
dings samtliche benutzerdefinierten Einstel-
lungen durch die Standardeinstellungen des
neuen Sensors iberschrieben.

14.6 Software-Dongle fiir EC-Sensoren
14.6.1 Dongles deaktivieren
PointGard 2100 EC-spezifisch:

Diese Funktion deaktiviert einen Software-Dongle, damit der
Dongle sicher entfernt werden kann bzw. falls dieser defekt
ist.

Ein Dongle Iasst sich nur durch Ein- und Ausschalten der
Spannungsversorgung am Gerat reaktivieren.
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1. Einstellungen > Instrument > SW Dongle > und den zu
deaktivierenden Dongle wahlen und bestatigen.

2. Deaktivierung Funktion wahlen. Der gewahlte Dongle
wird deaktiviert.

14.7 Sensoreinstellungen PointGard 2100
EC

14.7.1 Sensortest

Diese Funktion ist nur aktiv, sofern der Sensortest- oder
Diagnosedongle installiert ist. Wenn der Sensor den
Selbsttest nicht besteht, wird eine Warnung oder
Fehlermeldung ausgegeben.

RegelmaRige Sensor-Selbsttests einstellen

Diese Funktion I6st in regelmaRigen Abstéanden den Sensor-
Selbsttest aus. Das Gerat iberprift dann routinemafig das
ordnungsgemalfie Funktionieren des Sensors.

1. Einstellungen > Sensor > DD Sensor Selbst wahlen
und bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

Sensorselbsttest manuell starten

Mithilfe dieser Funktion wird ein einzelner Sensor-Selbsttest
gestartet.

1. Einstellungen > Sensor > Sensortest wahlen und
bestatigen.

2. Start Sensortest wahlen und bestatigen.
3. Bestitigen wahlen.
v Das Testergebnis wird angezeigt.

14.7.2 Gaseinstellungen

Gaseinstellungen einstellen

Mithilfe dieser Funktion lassen sich Gasart, Messbereich und
Messeinheiten einstellen. Nur bestimmte Sensoren
unterstitzen diese Einstellungen.

1. Einstellungen > Sensor > Gas-Einst. wahlen und
bestéatigen.

= Das aktuelle Messgas wird angezeigt.
2. Messgas aus der Liste wahlen und bestatigen.
= Die aktuelle Messeinheit wird angezeigt.
3. Messeinheit aus der Liste wahlen und bestatigen.
= Der aktuelle Messbereichsendwert wird angezeigt.
4. Nur fur bestimmte EC-Sensoren: Messbereichsendwert
einstellen und bestatigen.
= Der neue Messbereichsendwert wird angezeigt.
5. Weiter wahlen und bestatigen.
= Eine Ubersicht mit den neuen Gaseinstellungen wird
angezeigt.
6. Nach der Uberpriifung Zuriick zum Menii oder
Bestétigen wahlen.

Zurlick zum MenU wahlen,
um die Funktion ohne Ande-
rung zu verlassen und mit
[OK] bestatigen.

Zuriick zum Menii
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Bestétigen Bestatigen wahlen, um die
Einstellungen zu Uberneh-
men, und mit [OK] bestati-

gen.

14.8 Sensoreinstellungen PointGard 2200
CAT

14.8.1 Sensortyp

Mit dieser Funktion wird der installierte Sensortyp definiert.

1. Einstellungen > Sensor > Sensortype wahlen und
bestatigen.

2. Den Sensortyp festlegen und bestatigen.

14.8.2 Gaseinstellungen
Mit dieser Funktion wird die Messeinheit eingestellt.

Bei LC-Sensoren wird mit dieser Funktion auRerdem der
Messbereichsendwert eingestellt.

1. Einstellungen > Sensor > Gas-Einst. wahlen und
bestatigen.

2. Messeinheit aus der Liste wahlen und bestatigen.

= Bei DQ-Sensoren und DSIR:
Eine Ubersicht mit den neuen Gaseinstellungen wird
angezeigt. Mit Schritt 4. fortfahren

= Bei LC-Sensoren:
Der aktuelle Messbereichsendwert wird angezeigt. Mit
Schritt 3. fortfahren

3. Messbereichsendwert einstellen und bestatigen (nur bei
LC-Sensoren).

= Eine Ubersicht mit den neuen Gaseinstellungen wird
angezeigt.

4. Nach der Uberpriifung Zuriick zum Menii oder
Bestétigen wahlen.

Zuriick zum Menii Zuriick zum Meni wahlen,
um die Funktion ohne Ande-
rung zu verlassen und mit

[OK] bestatigen.

Bestatigen wahlen, um die
Einstellungen zu uberneh-
men, und mit [OK] bestati-
gen.

Bestitigen

14.8.3 Einstellen der DQ-Sensorverriegelung

Diese Funktion steht nur zur Verfligung, wenn keine Relais

installiert sind. Mit dieser Funktion wird eingestellt, ob der DQ-

Sensor nach einer Messung einer héheren Konzentration als

100 %UEG quittiert werden muss.

Diese Einstellung gilt nicht fir LC-Sensoren.

1. Einstellungen > Sensor > DD Sensor Selbst. wahlen
und bestatigen.

= Die aktuelle Einstellung wird angezeigt.
2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.
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A WARNUNG

Explosionsgefahr

Wenn die Sensorverriegelung deaktiviert ist und ein Alarm mit
einer Explosionsgefahr quittiert wird, informiert das Gerat den
Endbenutzer Uber eine solche Gefahr durch dauerhaftes
Leuchten der roten LED.

» Vor der Quittierung einer Messbereichstiberschreitung

sicherstellen, dass die Gaskonzentration unter 100 %UEG
gesunken ist.

14.9 Sensoreinstellungen PointGard 27x0

IR

14.9.1 Gaseinstellungen

Mithilfe dieser Funktion lassen sich Gasart, Messbereich und
Messeinheiten einstellen. Nur bestimmte Sensoren
unterstiitzen diese Einstellungen.

1.

o

Zuriick zum Menii

Einstellungen > Sensor > Gas-Einst. wahlen und
bestatigen.

= Das aktuelle Messgas wird angezeigt.
Messgas aus der Liste wahlen und bestatigen.

= Die aktuelle Messeinheit wird angezeigt.
Messeinheit aus der Liste wahlen und bestatigen.

= Wenn die Messeinheit %LEL, %UEG oder %LIE
eingestellt ist, wird die Kategorie angezeigt. Weiter mit
Schritt 4.

= Andernfalls wird der aktuelle Messbereichsendwert
angezeigt. Weiter mit Schritt 6.

Eine Kategorie wahlen und bestatigen.

UEG-Wert einstellen und bestatigen.
Messbereichsendwert einstellen und bestatigen.

= Der neue Messbereichsendwert wird angezeigt.
Weiter wahlen und bestatigen.

= Eine Ubersicht mit den neuen Gaseinstellungen wird
angezeigt.

Nach der Uberpriifung Zuriick zum Menii oder
Bestétigen wahlen.

Zuriick zum MenU wahlen,
um die Funktion ohne Ande-
rung zu verlassen und mit
[OK] bestatigen.

Bestitigen Bestatigen wahlen, um die
Einstellungen zu uberneh-
men, und mit [OK] bestati-
gen.

9. Die Alarmeinstellungen prifen, nachdem die Kategorie

Gebrauchsanweisung

oder der UEG-Wert geandert wurde.

Drager PointGard 2000 Series
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15 Werkseinstellungen
15.1 Einstellungen, die uber das Menu
geandert werden konnen
15.1.1 PointGard 2xx0
Meni Standardeinstel- Bereich
lung

Relais aktiv bei Aktiv bei Alarm Ein/Aus

Alarm/Kein Alarm

Alarm A1: Rich- Steigend (fallend  Fallend/Steigend

tung bei O2-Sensoren)

Alarm A2: Rich- Steigend

tung

Selbsthaltungsmo- Nicht selbsthaltend Selbsthal-

dus A1 tend/Nicht selbst-

Selbsthaltungsmo- Selbsthaltend haltend

dus A2

Quittierungsmo- Quittierbar Quittierbar/Nicht

dus A1 quittierbar/Vorquit-

Quittierungsmo- Nicht quittierbar tierbar

dus A2

Normabetrieb Erregt Erregt/Nicht erregt

Relais A1

Normabetrieb

Relais A2

Justierungs-Kenn- _ _ _ 1

wort

Einstellkennwort _ __ 2

LCD-Einstellung  Ein Ein/Aus

Sprache EN DE/EN/FR/ES/RU/
ZH

Autokalibrierung  Aus Ein/Aus

Funktionstaste Fehler Grafik, Fehler,
Warnung, Vitalitat,
Begasungstest

Schnittstelle Standardeinstel- Bereich

lung

Fehlerstrom 1,2 mA 0 bis 3,5 mA

Warnung Aus Ein/Aus

Warnstrom 3,0 mA 0 bis 3,5 mA

Warnzyklusinter- 10 Sek. 5 bis 60 Sek.

vall T1

Warnzyklusinter- 1 Sek. 1 bis (T1-1) Sek.

vall T2 (Warn-

strom)

Wartungssignal statisch statisch/dynamisch

Wartungsstrom 3,4 mA 0 bis 3,5 mA

Analoger Offset 0 mA -0,5 bis 0,5 mA

61



de Werkseinstellungen

Schnittstelle

Analogempfind-
lichkeit

Standardeinstel-
lung

0 mA

Bereich

-0,5 bis 0,5 mA

15.2 Sensorspezifische Werte

Weitere Spezifikationen sind dem Sensor-Datenblatt zu

entnehmen.

15.2.1 PointGard 2100 EC

Menii

A1-Alarm
A2-Alarm

Hysterese fiir A1-
Alarm bei steigen-
der Richtung

Hysterese fiir A2-
Alarm bei steigen-
der Richtung

Justierintervall
[Tage]
Display-Erfas-
sungsoffset

Displayerfassung
niedrig

Displayerfassung
hoch

Messbereichsend-
wert

Standardeinstel-
lung

Sensor-abhangig
Sensor-abhangig
0

Sensor-abhangig

20,9 Vol% (Oz2)

-0,25 Vol% (02)
0,25 Vol% (Oz2)

25 Vol% (02, 02
LS)

Bereich

0 bis A1

0 bis A2

0 bis 720

0 bis 25 Vol% (02
LS)

0 bis 100 Vol% (Oz2)

0 bis -0,75 Vol%
0 bis 0,75 Vol%

5 bis 25 Vol% (02
LS)
5 bis 100 Vol% 02)

15.2.2 PointGard 2200 CAT DrégerSensor® DQ

Menii

A1-Alarm
A2-Alarm

Hysterese fir A1-
Alarm bei steigen-
der Richtung

Hysterese fir A2-
Alarm bei steigen-
der Richtung

Justierintervall
[Tage]

Display-Erfas-
sungsoffset

Displayerfassung
niedrig

Displayerfassung
hoch
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Standardeinstel-
lung

20 %UEG
40 %UEG
1 %UEG

1 %UEG

180
0 %UEG
-5 %UEG

2 %UEG

Bereich

1 bis 100 %UEG

0 bis A1

0 bis A2

0 bis 360

-5 bis 4 %UEG

-5 bis 0 %UEG

0 bis 4 %UEG

Menii Standardeinstel- Bereich
lung
Messbereichsend- 100 %UEG Bereich ist nicht

wert einstellbar

15.2.3 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® LC

Menii Standardeinstel- Bereich

lung
A1-Alarm 2,0 %UEG 0,1 bis 10 %UEG
A2-Alarm 4,0 %UEG
Hysterese fur A1- 0,1 %UEG 0 bis A1
Alarm bei steigen-
der Richtung
Hysterese fir A2- 0,1 %UEG 0 bis A2
Alarm bei steigen-
der Richtung
Messbereichsend- 10 %UEG 5 bis 10" % UEG
wert 1 bis 10 %UEG
Justierintervall 180 0 bis 360
[Tage]
Display-Erfas- 0 %UEG -0,5 bis 0,4 %UEG
sungsoffset
Displayerfassung -0,5 %UEG -0,5 bis 0 %UEG
niedrig
Displayerfassung 0,2 %UEG 0 bis 0,4 %UEG
hoch

1) Fur Firmwareversionen < 3.0.0

15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR

Menii Standardeinstel- Bereich
lung
A1-Alarm 20 %UEG 1 bis 100 % UEG
A2-Alarm 40 %UEG
Hysterese fir A1- 1 %UEG 0 bis A1
Alarm bei steigen-
der Richtung
Hysterese fir A2- 1 %UEG 0 bis A2
Alarm bei steigen-
der Richtung
Justierintervall 180 0 bis 360
[Tage]
Display-Erfas- 0 %UEG -3 bis 4 %UEG
sungsoffset
Displayerfassung -3 %UEG -3 bis 0 %UEG
niedrig
Displayerfassung 2 %UEG 0 bis 4 %UEG
hoch
Messbereichsend- 100 %UEG Bereich ist nicht
wert einstellbar

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



15.2.5 PointGard 2700 IR

Typ 334

Menii

Prifgas

Prifgasein-
heiten

Prufgaskon-
zentrationen

A1-Alarm
A2-Alarm
UEG-Typ

Messgas

Messgasein-
heiten

Messbe-
reichsendwert

Beam Block

Beam Block-
Strom

Beam Block-
Grenze

Kal.-Intervall
[Tage]
Ansprech?ver
halten
Display-
Erfassungs-
offset
Displayerfas-
sung niedrig

Displayerfas-
sung hoch

Standardein-
stellung

Methan
%UEG

50 %UEG

20 %UEG
40 %UEG
NIOSH

Methan
%UEG

100 %UEG

Aus
2 mA

7,5 %UEG
360

normal

-750 ppm
(Methan)
-315 ppm
(Propan)
-405 ppm
(Ethylen)

750 ppm
(Methan)
315 ppm
(Propan)
405 ppm
(Ethylen)

Bereich

0,01 bis 100 Vol% bei %UEG
= 0,3 bis 100 %UEG

IEC / PTB / NIOSH / konfigu-
rierbar

%UEG / Vol.-% / PPM /
%LEL / %LIE

20 bis 100 %UEG

Ein / Aus
0 bis 3,5 mA

0 bis max. 15 %UEG"

0 bis 720
normal / schnell

Die Absolutwerte der Dis-
playerfassung missen inner-
halb dieser Grenzen liegen:
-1000 bis 2200 ppm

(Methan Typ 334)

-850 bis 850 ppm

(Propan Typ 334)

-1200 bis 1150 ppm

(Ethylen Typ 334)

1) Die Hochstgrenze des Beam Blocks ist abhangig von der Art des
Messumformers und des gewahlten Messgases.

Typ 340
Menii

Prifgas

Priifgasein-
heiten

Gebrauchsanweisung

Standardein-
stellung

Propan
%UEG

Bereich

Drager PointGard 2000 Series

Menii

Prifgaskon-
zentrationen

A1-Alarm
A2-Alarm
UEG-Typ

Messgas

Messgasein-
heiten

Messbe-
reichsendwert

Beam Block

Beam Block-
Strom

Beam Block-
Grenze

Kal.-Intervall
[Tage]
Ansprechver-
halten
Display-
Erfassungs-
offset
Displayerfas-
sung niedrig

Displayerfas-
sung hoch

Standardein-
stellung

50 %UEG

20 %UEG
40 %UEG
NIOSH

Propan
%UEG

100 %UEG

Aus
2 mA

2,5 %UEG
360

normal

-750 ppm
(Methan)
-85 ppm

(Propan)

750 ppm
(Methan)
85 ppm

(Propan)

Werkseinstellungen = de

Bereich

0,01 bis 100 Vol% bei %UEG
= 0,3 bis 100 %UEG

IEC /PTB / NIOSH / konfigu-
rierbar

%UEG / Vol.-% / PPM /
%LEL / %LIE

20 bis 100 %UEG

Ein / Aus
0 bis 3,5 mA

0 bis max. 15 %UEG"

0 bis 720
normal / schnell

Die Absolutwerte der Dis-
playerfassung missen inner-
halb dieser Grenzen liegen:
-850 bis 425 ppm

(Propan Typ 340)

-1800 bis 2200 ppm

(Methan Typ 340)

1) Die Hoéchstgrenze des Beam Blocks ist abhangig von der Art des
Messumformers und des gewahlten Messgases.

15.2.6 PointGard 2720 IR

Menii

Prifgas

Prifgasein-
heiten

Prifgaskon-
zentrationen

A1-Alarm
A2-Alarm
UEG-Typ
Messgas

Messgasein-
heiten

Standardein- Bereich

stellung
CO2
Vol.-%

4,0 Vol%

1 Vol%
2 Vol%
CO2

Vol.-%

0,2 bis 100 Vol%

0,01 bis 100 Vol%

Vol% / ppm
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Meni Standardein- Bereich
stellung

Messbe- 10 Vol% 0,2 bis 100Vol%

reichsendwert

Beam Block  Aus Ein / Aus

Beam Block- 2 mA 0 bis 3,5 mA

Strom

Beam Block- 0,1 Vol% 0 bis 0,1 Vol%

Grenze

Kal.-Intervall 360 0 bis 720

[Tage]

Ansprech?ver normal normal / schnell

halten

Display-Erfas- 340 ppm Die Absolutwerte der Dis-

sungsoffset playerfassung missen inner-
. halb dieser Grenzen liegen:

Displayerfas-  -200 ppm 4400 bis 1000 ppm ?

S MLl (Kohlenstoffdioxid)

Displayerfas- 200 ppm

sung hoch

16 Entsorgung

werden. Es ist daher mit dem nebenstehenden Symbol
gekennzeichnet.

Drager nimmt dieses Produkt kostenlos zurtick. Infor-
mationen dazu geben die nationalen Vertriebsorganisa-
tionen und Drager.

E Dieses Produkt darf nicht als Siedlungsabfall entsorgt

Entsorgung elektrochemischer Sensoren:

A WARNUNG

Gefahr von Explosionen und Veratzungsgefahr!
Sensorflussigkeiten kdnnen austreten und Veratzungen
verursachen.

» Sensoren nicht im Feuer entsorgen.
» Nicht gewaltsam 6ffnen.

17 Technische Daten
17.1 Messbereiche

Sensor Messbereich

PointGard 2100 EC mit Dra-
gerSensor® EC

PointGard 2200 CAT mit Dra- 0 bis 100 %UEG
gerSensor® DQ

Sensor-abhangig

PointGard 2200 CAT mit Dré- ( pis 10 %UEG"
gerSensor®LC

PointGard 2200 CAT Remote 0 bis 100 %UEG
DSIR mit DragerSensor® IR

64

Sensor Messbereich

PointGard 2700 IR mit
PIR 7000-Infrarot-Gassensor

Typ 334 (IDS 01x1) 0 bis 10.000 ppm")

0 bis 100 %UEG,"

0 bis 5 Vol%,"
Fir CH4 (Methan) 0 bis

100 Vol%"

0 bis 10.000 ppm™"
0 bis 100 %UEG"
0 bis 5 Vol%"

0 bis 100 Vol%"

Typ 340 (IDS 01x2)

PointGard 2720 IR mit
PIR 7200-Infrarot-Gassensor
(IDS 01x5)

1) Fir anpassbaren Messbereichsendwert, siehe 15.2.

17.2 Signallbertragung zur
Auswerteeinheit

Messbereich und messtechnische Eigenschaften hangen
vom installierten Sensor ab (siehe Gebrauchsanweisung des
installierten Sensors).

Frequenz der Messwertberechnung: 1 x pro Sekunde
(Aktualisierung der Anzeige, der Analogschnittstelle und der
Relais).

Analogsignal

Normalbetrieb 4..20mA
Drift unter Null 3,8...4mA
Messbereichsiber- 20 ... 20.5 mA
schreitung

Geratefehler <1,2mA
Fehler an der Ana- >21mA

logschnittstelle

Wartungssignal 3,4 mA stetiges Signal oder 1 Hz-
Modulation zwischen 3 und 5 mA

(wahlbar)

Impedanz der Signalschleife

Impedanzbereich Bereich der Versorgungs-

spannung
0 bis 230 Q bei 10V DC
Linear mit der Versor- 10 bis 18 V DC
gungsspannung anstei-
gend von:
0 bis 230 Q bei 10 V bis
0 bis 500 Q bei 16 V
0 bis 500 Q 18 bis 30 V DC

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



17.3 Spannungsversorgung

17.3.1 AC-Version
Betriebsspannung

Nennleistung PointGard
2100/2200

Nennleistung PointGard 2700
Kabelspezifikation
Aderendhllsen

Einschaltstrom

Betriebsstrom (max.)
Relais-Auslegung (optional)

Sicherung

17.3.2 DC-Version
Betriebsspannung

Nennleistung PointGard
2100/2200

Nennleistung PointGard 2700
Kabelspezifikation

Aderendhlilsen

Betriebsstrom (max.)

Relais-Auslegung (optional)

Sicherung

100-240 V (AC)™ 50-60 Hz
6 W bei 230 V (AC), 25 °C

12 W bei 230 V (AC), 25 °C
3x0,75 mm?/ 3 x AWG 19/7

0,75 mm?/ AWG 19/7
8 mm /0,3 Zoll
isoliert

r/\\
Max. 40 A bei 230 V (AC)"Y
50 Hz,
Kaltstart 25 °C

0,5A
SPDT, 0,1 A- 5 A bei 230 V
(AC)=, 50 Hz Min. 0.1 A~
5 A bei 30 V (DC)™.

5x20mm T 0,5 AL 250V
Va“x1v4“T0,5AL250V

10-30 V (DC) =
6 W bei 24 V (DC), 25 °C

12 Wbei 24V (DC), 25 °C
2x1,5mm?/2 x AWG 16/7

1,5 mm2/ AWG 16/7

8 mm

isoliert

25A

SPDTi 0,1A-5Abei230V

(AC)™, 50 Hz Min. 0,1 A -
r/\‘

5 Abei 30V (DC) T

5x20 T2,5 AL250V
Va“x 14 T2,6 AL250 V

17.4 Physische Spezifikationen

Gehausematerial

Gehauseschutzklasse
Display

Grofde (Lx B x H)

Gebrauchsanweisung

Glasfaserverstarkter Polyes-
ter

IP 66

Auflésung 128 x 64 Pixel,
hinterleuchtet (griin oder rot)

255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 Zoll

Drager PointGard 2000 Series
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Gewicht
PointGard 2100 EC 3,9kg
PointGard 2200 CAT 4,2 kg
PointGard 2x00 Remote 3,8 kg

17.5 Umgebungsparameter
Sensorspezifikationen sind dem Sensor-Datenblatt des
entsprechenden Sensors zu entnehmen.

-20...+65°C /-4 ... +149° F
-20 ... +50° C/-4... +122° F

0 ... 95 % (nicht kondensie-
rend)

20 ... 90 % (nicht kondensie-
rend)

2000 m / 6561 ft

Temperatur (Lagerung)
Temperatur (Betrieb)
Relative Feuchte (Betrieb)

Relative Feuchte (offene Tir)

Maximale Einsatzhdhe

Druck 700 ... 1300 hPa
20,7 ... 38,4 inHg
Verschmutzungsgrad PD2

17.6 Anzugsdrehmoment fur

Gerategewinde

Teil Drehmoment Drehmoment Nm
Lbs. In.

Kabelverschrau- 1344 1,5+0,5
bung (M20 x 1,5)
Kabelverschrau-
bung Kontermut-
ter (1,5”)
Verschluss- 44 ..53 0,5..0,6
schraube
Schrauben zum 22 2,5
Fixieren/Losender
Abdeckung
CatEx-Sensor 194 £ 17 22+2
Steckverbinder-Schrauben
Netzanschlusska- 44 ..53 0,5...0,6
bel
Steckverbinder 44 ..53 0,5..0,6
Relais
4-bis-20-mA- 1,9..22 0,22...0,25

Steckverbinder

17.7 Kabelspezifikationen abgesetzter
CatEx-Sensor

Kabel mussen fir die vorgesehene Umgebungstemperatur
ausgelegt sein. Die Schirmung muss auf beiden Seiten fest
verdrahtet sein.

Adern
Abdeckung

3 oder 5, Schirmgeflecht
280 %
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AuRerer Durchmesser fir 6-12 mm /0,2 Zoll - 0.47 Zoll

Kabelverschraubung

KabelgroRe 1-1,5mm? (14-18 AWG)

Max. 30 m / 100 FuR (DD-

Lange R
/DQ-Sensor)

1) Weitere Informationen zur Kabellange und anderen méglichen Kabel-

spezifikationen sind der Dokumentation des jeweiligen Polytron® SE

Ex-Messkopfes oder des Pontron®-AnschIussgehéuses zu entneh-
men.

17.8 Kabelspezifikationen abgesetzter
PIR-Sensor
Kabel miissen flr die vorgesehene Umgebungstemperatur

ausgelegt sein. Die Schirmung muss auf beiden Seiten fest
verdrahtet sein.

Adern 4, Schirmgeflecht auf beiden
Seiten
Abdeckung 280 %

AuRerer Durchmesser fir 6-12 mm /0,2 Zoll - 0.47 Zoll

Kabelverschraubung
1-1,5mm? (14-18 AWG)
Max. 30 m/100 FuB}

KabelgroRe

Lange "

1) Weitere Informationen zur Kabellange und anderen méglichen Kabel-

spezifikationen sind der Dokumentation des jeweiligen Drager PIR
7000/PIR 7200 zu entnehmen.

17.9 Sensorbereich und Standard-

Alarmwerte
17.9.1 Sensorbereich — Warmeténungssensoren
(CatEx)
Die Standard-Alarmwerte sind fur alle CatEx-Sensoren gleich.
Bereich Sta:‘ dﬁg‘g 3
Sensor _Sach- 5
nummer Min. Stan- Max. A1 A2
dard

PR 681238 0 100 100 20 40
DD/DQ 0

17.9.2 Sensorbereich elektrochemische (EC)

Sensoren
. Standard-
Bereich wert
Sensor Sachnum-  mMin  Vor- Max.
mer ein-
A1 A2
stell
ung

CcO 6809605 50 300 1000 30 100
COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400

66

Bereich Standard-
wert
Sensor Sachnum-  Min  Vor- Max.
mer G- Al A2
stell
ung
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
H2S 6810435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809710 100 500 1000 100 200

Oov1 6810740 20 50 200 10 20
ov2 6810745 20 50 100 10 20
NO 6809625 30 50 200 10 20
0O2LS 6809630 5 25 25 19 23
02 6809720 5 25 100 19 23

Hydrid 6809635 03 1 20 0,1 0,2
Hydrid 6809980 03 1 1 0,1 0,2
SC

HCN 6809650 10 50 50 10 20
HCN LC 6813200 5 50 50 4 8
NO2 6809655 5 10 100 2 4
NO2LC 6813205 1 5 20 0,5 1
SO2 6809660 5 10 100 2 4
Cl2 6809665 1 10 50 0,5 1
H202 6809705 1 5 300 1 2
LC

H202 6809675 1000 4000 7000 200 2800
HC

H2 6809685 500 1000 3000 200 400
COCI2 6809930 0,1 1 20 0,1 0,2
Hydra- 6810180 03 1 5 0,1 0,2
zin

HCI SC 6809640 20 30 100 5 10

AC 6810595 3 10 30 25 5

PH3/As 6809695 03 1 20 0,1 0,2
H3

NH3 HC 6809645 300 1000 1000 50 100
NH3 LC 6809680 50 100 300 125 25
NH3 FL 6813260 50 100 300 12,5 25
NH3 TL 6813095 50 100 300 125 25

NH3 TH 6800055 300 1000 1000 50 100
0

Ozon 6814005 05 1 5 0,1 0,2

18 Zubehor und Ersatzteile

Weitere Informationen und Konfigurationen finden Sie im
technischen Handbuch 9300148.
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Dieses Kapitel bietet eine nicht erschépfende Ubersicht der
Ersatzteile, die mithilfe der in dieser Gebrauchsanweisung
beschriebenen Arbeitsschritte ersetzt werden kénnen.
Weitere Teile sind in der Ersatzteilliste aufgefihrt oder tber
den DragerService zu erfragen.

18.1 Serie PointGard 2xx0
18.1.1 Zubehor fiir PointGard 2xx0

Teil

Spritzschutz
Justieradapter V
Begasungsadapter
Aufhangung

18.1.2 Ersatzteile

Teil

Kabelverschraubung (M20 x
1,5)

Kabelverschraubung (1,5”)
O-Ring

Kontermutter
Verschlussschraube

Ersatzteilsatz Remote-
CatEx-Sensoranschluss

Sachnummer
6812510
6810536
6806978
8326497

Sachnummer
8314595

8326479
8326457
1390139
8326456
8326496

18.1.3 Netzanschlusskabel

Region
Brasilien

Europaische Union /Russi-
schen Fdderation

Vereinigtes Konigreich
U.S. A
Australien

Sachnummer
8326448
8326449

8326450
8326451
8326452

FUr den Anschluss an Wandsteckdosen dirfen ausschlielich
Netzanschlusskabel von Drager verwendet werden. Bei
Festinstallationen missen die Netzanschlusskabel den
Vorgaben unter 17.3 Spannungsversorgung entsprechen.

18.1.4 Befestigungsschrauben

Zur Befestigung des Gerats kann jede Art von Schraube mit
Innenantrieb und den folgenden Eigenschaften verwendet

werden.

Kopfdurchmesser

AulRendurchmesser des
Gewindes

Gebrauchsanweisung

max. 11,5 mm / max.
0,45 Zoll

6 mm /0.2 Zoll

Drager PointGard 2000 Series
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18.2 PointGard 2100 EC
18.2.1 Zubehor fiir PointGard 2100 EC

Teil

Befestigungsset EC-Mess-
kopf Remote

Remote-Kabel + Stecker
(5m)

Remote-Kabel + Stecker
(15m)

Remote-Kabel + Stecker
(30m)

Sensordiagnosedongle
Sensortestdongle

Sachnummer
6812684

8323305

8323315

8323330

8317860
8317619

18.3 PointGard 2200 CAT
18.3.1 Zubehor fiir PointGard 2200 CAT

Teil

Anschlussgehduse aus Alu-
minium
(explosionsgeschutzt Ex d)

Anschlussgehduse aus Edel-
stahl
(explosionsgeschutzt Ex d)

DragerSensor PR NPT DQ

Kleines Standardgehause

Polytron® SE Ex PR M1 DQ
(mit Sensor)
(erhdhte Sicherheit Ex e)

Prozessadapter DQ M30 x
1,4
18.3.2 Sensoren

Beschreibung
DragerSensor DQ NPT
DragerSensor LC NPT

Messkopf, Polytron SE Ex PR
M1 DQ

Messkopf, Polytron SE Ex PR
M2 DQ

Messkopf, Polytron SE Ex HT
M DQ

18.3.3 Sensoren

Beschreibung
DragerSensor PR NPT

Messkopf, DragerSensor IR
Komplettsatz e

Sachnummer
4544099

4544098

6814150
6812711

6812470

Sachnummer
6814150
6810675
6812711

6812710

6812720

Sachnummer
6811901
6811165

de
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Beschreibung Sachnummer

Messkopf, DragerSensor IR 6811265
Komplettsatz e2

18.4 PointGard 27x0 IR
18.4.1 Sensoren

Uberpriifen Sie die Firmware-Kompatibilitat von Sensor und
Sender. Der Wechsel des Sensors erfordert moglicherweise
eine Firmware-Aktualisierung. Fir Unterstiitzung wenden Sie
sich an Drager.

Beschreibung Sachnummer
Drager PIR 7000 Typ 334 6811822
(NPT)

Drager PIR 7000 Typ 340 6811832
(NPT)

Drager PIR 7000 334 (M25) 6811825
Komplettsatz

Drager PIR 7000 340 (M25) 6811819
Komplettsatz

Dréger PIR 7200 (NPT) 6811572

Drager PIR 7200 (M25) 6812290
HART, Komplettset

68
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1 Informations relatives a la sécurité

[i] La présente notice d'utilisation est disponible en plusieurs

langues et peut étre téléchargée au format électronique sur le
site Internet du produit concerné (www.draeger.com) ou une

version imprimée peut étre commandée gratuitement auprés
de Drager ou de boutiques spécialisées.

1.1 Consignes de sécurité

— Avant d'utiliser cet appareil, veuillez lire attentivement la
présente notice d'utilisation et celles des produits
correspondants.

— Observer scrupuleusement la notice d'utilisation.
L'utilisateur doit comprendre complétement les indications
et les exécuter trés précisément. Utiliser I'appareil
uniquement pour les applications et dans les conditions
spécifiées dans ce document.

— Respecter toutes les lois, régles et réglementations
locales et nationales s'appliquant a cet appareil.

— Seul le personnel formé en conséquence peut contréler,
réparer et entretenir ce produit, comme décrit dans cette
notice d'utilisation. Les opérations de maintenance qui ne
sont pas décrites dans cette notice d'utilisation doivent
exclusivement étre exécutées par Drager ou par le
personnel spécialisé agréé par Drager.

— Dréager recommande de souscrire un contrat de service
avec Drager pour tous les travaux de maintenance et de
confier toutes les réparations a Drager.

— Pour la maintenance, n'utiliser que des piéces et
accessoires Drager authentiques. Dans le cas contraire, le
bon fonctionnement du produit ne pourrait plus étre
garanti.

— Ne pas jeter la notice d'utilisation. Veillez a ce que les
utilisateurs conservent et utilisent cette notice de maniére
adéquate.

— Seul un personnel formé et compétent est autorisé a
utiliser ce produit.

— La maintenance doit étre effectuée comme décrit, voir
10 Maintenance.

— Nlutiliser le produit que si les risques encourus par
I'environnement ont été évalués.

— Avant de connecter cet instrument a d'autres appareils
électriqgues non mentionnés dans la notice d'utilisation,
consulter Drager

— Aviser Drager en cas du défaut ou d'une panne de tout
composant.

— Les instruments ou composants ne doivent pas étre
modifiés, de quelque maniére que ce soit.

— L'utilisation de piéces défectueuses ou incomplétes n'est
pas autorisée.

— Toujours observer la réglementation applicable lors des
travaux de réparation effectués sur ces instruments ou
composants.

1.2 Zone et conditions d'utilisation

— Observer les données et restrictions des notices
d'utilisation et/ou des fiches techniques des capteurs.
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— L'instrument n'est pas destiné a une utilisation dans des
zones dangereuses avec des atmospheéres a risque
d'explosion.

Atmosphéres enrichies en oxygéne

Non testé dans les atmosphéres enrichies en oxygéne
(>21 % d'O2). Des lectures élevées hors échelle peuvent
indiquer une concentration combustible.

» N'utilisez pas l'instrument dans des environnements
explosifs.

1.2.1 PointGard 2xx0 a distance

Les capteurs peuvent étre utilisées dans les zones
dangereuses avec atmosphéres a risque d'explosion (zones 1
et 2, 21 et 22, classes | et Il, divisions 1 et 2).

En fonction du type de protection de la téte de détection
sélectionnée.

Le PointGard en tant que tel n'est pas destiné a une utilisation
dans des zones dangereuses avec des atmosphéres a risque
d'explosion.

» Ne pas utiliser dans les atmosphéres a risque d'explosion.

1.3 Installation mécanique

— L'utilisateur final est responsable du positionnement
I'instrument au bon endroit. En cas de doute concernant
son emplacement, consulter les ingénieurs en application.

— Un respect strict doit étre observé relatif aux exigences et
aux codes locaux et nationaux régissant l'installation d'un
équipement de surveillance du gaz.

Les éléments suivants doivent étre pris en compte pour

trouver I'emplacement approprié pour l'instrument :

— Les propriétés physiques du gaz ou de la vapeur qui sera
détecté (par ex. sa densité)

— La circulation de I'air dans la zone

— Les considérations personnelles (par ex.
respiration/hauteur de travail)

— Le degré d'accessibilité nécessaire a des fins de
maintenance

1.4 Installation électrique

— Les codes en matiére d'électricité régissant la mise en
place et la connexion du courant électrique et des cables
de signalisation vers les équipements de surveillance
doivent étre strictement observés.

— Leréseau électrique sur lequel l'instrument est installé doit
étre doté d'un disjoncteur ou d'un fusible.

— Le disjoncteur ou le fusible doit étre facilement accessible
et marqué comme correspondant a l'instrument.

— Les embouts doivent étre utilisés.
— L'isolation du cable doit étre dénudée de 5a 7 mm.

Interface analogique

— Pour garantir un fonctionnement correct de l'instrument,
'impédance de la boucle de signaux de 4 a 20 mA ne doit
pas dépasser 500 Ohms. En fonction de la tension de
fonctionnement et de I'application, par exemple le
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fonctionnement HART, des impédances minimales doivent
étre respectées (Voir "Transmission du signal vers l'unité
de commande", page 98).

Option de relais

— Une intensité de max. 5 A autorisée pour les relais (SPDT
contact 5 Aa 230 VAC, 5 Aa 30 VDC)

— Pour les tensions > 30 V CAou > 42,4V CA, on
recouvrira les lignes de relais avec une gaine de
protection ou on utilisera des lignes a double isolation.

— Les cables de raccord au module de relais en option
doivent étre sélectionnés et sécurisés en fonction des
tensions de mesure, des courants électriques et des
conditions ambiantes.

— Les différences de tension peuvent provoquer des défauts
au niveau de l'isolement. Ne pas mélanger différentes
charges électriques avec différents types de tension (AC
ou DC). Lors de l'utilisation de charges DC, s'assurer que
les contacts de relais ne contrdlent que les dispositifs qui
partagent la méme tension DC. Lors de I'utilisation de
charges AC, s'assurer que les contacts de relais ne sont

connectés qu'aux dispositifs qui partagent la méme phase.

1.5 Mise en service

— Vérifier que le cablage des relais et les connexions du
capteur sont effectués avant de brancher I'appareil.

— Avant d'établir le mode de fonctionnement normal de
l'instrument, contrdler que les réglages corrects de
configuration et d'étalonnage ont été effectués.

1.5.1 Calibrage

— Pour obtenir un fonctionnement correct, ne jamais ajuster
la plage de réglage avant d'avoir ajusté le zéro.
L'exécution de ces opérations dans un ordre différent
entrainera des erreurs de calibrage.

— Sile dispositif doit étre utilisé a haute altitude, la valeur
affichée sera inférieure a celle qui apparait au niveau de la
mer (réduction de la pression partielle). Il est recommandé
de refaire le calibrage en cas de changement d'altitude ou
de pression ambiante. Le calibrage a été fait en usine au
niveau de la mer.

— Drager recommande de calibrer les instruments avec le
gaz devant ensuite étre détecté en service. Cette méthode
est plus exacte qu'un calibrage du gaz de remplacement.
Un calibrage de remplacement peut étre effectué
uniguement dans le cas ou un calibrage du gaz a mesurer
est impossible.

— Le méthane et I'nydrogéne doivent étre calibrés
uniguement avec un gaz cible et non avec un gaz
remplacement.

1.6 Pendant le fonctionnement

Risque de choc électrique

Ouvrir l'instrument pendant son fonctionnement pourrait
causer un choc électrique.

» Interrompre I'alimentation a l'instrument et attendre au
moins 1 minute avant de continuer.
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1.6.1 Maintenance

— Les intervalles de maintenance doivent étre définis pour
chaque installation. Selon les considérations de sécurité
et les conditions particuliéres a une application dans
lesquelles l'instrument est utilisé, il peut étre nécessaire
de réduire les intervalles.

— Consulter la section Maintenant dans la notice d'utilisation
du transmetteur.

2 Conventions utilisées dans ce
document

2.1 Signification des avertissements

Les avertissements suivants sont utilisés dans ce document ;
ils signalent a I'utilisateur des dangers potentiels. Les
avertissements sont définis comme suit :

Symbole Mention Classification de I'avertisse-
d’avertis- d’avertisse- ment
sement ment
A AVERTISSE- Indique une situation dange-
MENT reuse potentielle. Si elle n’est
pas évitée, elle peut entrainer
de graves blessures ou la mort.
A ATTENTION Indique une situation dange-
reuse potentielle. Si elle n’est
pas évitée, elle peut entrainer
des blessures physiques. Peut
également signaler des pra-
tiques a risque.
REMARQUE Indique une situation dange-

reuse potentielle. Si elle n’est
pas évitée, elle peut entrainer
des dommages produits ou
environnementaux.

2.2 Conventions typographiques

Texte Les textes en gras signalent des marquages se
trouvant sur I'appareil et des textes affichés a
I'écran.

| 2 Lorsque ce triangle figure dans un avertissement,
il signale les moyens d’éviter un danger.

> Le symbole « supérieur a » indique un chemin de
navigation dans un menu.

[i] Ce symbole signale des informations qui facilitent

I'utilisation du produit.

2.3 Marques

Marque Propriétaire de la marque
Polytron® Drager

DragerSensor® Drager

HART® HART Communication Foundation
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Vous trouverez sur la page internet suivante les pays dans
lesquels les marques de Drager sont déposées :
www.draeger.com/trademarks.

3 Description

3.1 Légende du schéma

Pour voir les figures, veuillez vous reporter a la page
dépliante..

Série PointGard 2xx0

1 Avertisseur sonore

2 Vis servant a verrouiller/déverrouiller le cou-
vercle

3 Port pour interface 4-20 mA

4 Presse-étoupe pour cable d'alimentation

5 Port pour cables de relais

6 Carte de circuits imprimés

7 Emplacement pour dongle de capteur

8 Commutateur DIP

9 Port pour capteur

10 Prise a 3 broches pour interface 4-20mA

11 Prise a 9 broches pour raccordements des
relais

12 Interface DIRA pour configuration PC

13 Interrupteur pour la couleur du rétro-éclairage
de l'affichage

14 Fusible pour alimentation AC

15 Prise d'alimentation, version AC

16 Prise d'alimentation, version DC

17 Fusible pour alimentation DC

18 Connecteur d'alimentation

19 Flash d'état vert ou feu clignotant orange

20 Feu clignotant rouge

30 Cavalier

PointGard 2100 EC

21 Anneau a baionnette

22 Vis de réglage (vis Allen 2 mm)

23 Port pour capteur EC

24 Fiche pour capteur EC a distance

25 Boitier pour capteur EC a distance

PointGard 2200 CAT, 2200 CAT a distance, 27x0 IR a dis-
tance

26 Bornier de raccordement du capteur a dis-
tance
27 Capteur CatEx
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28 Prise pour connecteur du capteur a distance
CatEx

29 Prise pour connecteur du capteur CatEx

31 Kit de piéces détachées pour cablage sur site
a 3fils

3.2 Description des fonctions

Les instruments Drager PointGard 2000 sont des systémes
autonomes de détection de gaz. Les conditions d'alarme sont
indiquées par les dispositifs d'alarme intégrés. 2 versions des
combinaisons de feux clignotants sont disponibles.

— Feux clignotants de couleur orange et rouge
Le clignotant orange indique la pré-alarme A1. Le
clignotant rouge indique I'alarme principale A2.

— Flash d'état vert et feu clignotant rouge
Le flash d'état vert s'éteint en cas de défaut ou de
condition d'alarme. Le clignotant rouge indique I'alarme
principale A2 et la pré-alarme A1.

Une sortie analogique 4-20 mA lui permet de communiquer
avec une centrale de commande. Les équipements sont
disponibles avec une alimentation DC ou AC. Les
concentrations de gaz, les messages d'état et les options de
menu sont affichés sur un écran LCD rétroéclairé et 3 LED de
couleur. La couleur du rétro-éclairage peut passer du rouge
au vert.

Les types d'alarmes des dispositifs d'alarme intégrés, comme
les modes de clignotement et le son de l'avertisseur sonore,
peuvent étre configurés a l'aide d'un commutateur DIP. Les
instruments peuvent étre équipés de dongles :

— Le dongle de test du capteur active I'auto-test du capteur
(pour certains capteurs seulement)

— Le dongle Diagnostic active I'auto-test du capteur,
I'affichage de la vitalité du capteur, et les fonctions de
diagnostic du capteur (uniquement certains capteurs et
fonctions)

L’instrument est fourni avec une mémoire. Pour obtenir des
informations concernant la fagon d’utiliser la mémoire, voir le
manuel technique.

La mémoire peut enregistrer jusqu'a 35 000 valeurs. Avec un
intervalle d'échantillonnage d'une mesure par minute, la
mémoire enregistre I'historique des mesures d’environ 24
jours. Cette durée peut étre considérablement prolongée sion
active la fonction Trigger.

3.2.1 PointGard 2100 EC

L'instrument surveille la concentration des gaz toxiques ou de
I'oxygéne dans I'air ambiant, suivant le capteur
électrochimique (EC) installé. Le capteur EC doit étre
commandé et installé séparément. Un boitier pour capteur EC
a distance, avec un céable pouvant aller jusqu'a 100 pieds
(30 m), peut étre commandé comme accessoire. Le capteur
EC a distance ne peut pas étre utilisé dans des zones
dangereuses.
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Les dongles logiciels suivants sont disponibles pour le
PointGard 2100 EC :

Dongle test pour capteur 83  Active 'auto-test du capteur
17 619 (pour certains capteurs seu-
lement).

Dongle de diagnostic 83 17  Active l'auto-test du capteur,

860 I'affichage de la vitalité du
capteur et les fonctions de
diagnostic du capteur (uni-
quement certains capteurs et
fonctions).

3.2.2 PointGard 2200 CAT

L'instrument surveille la concentration des vapeurs et gaz
combustibles dans ['air ambiant.

3.2.3 PointGard 2200 CAT Remote

Le PointGard 2200 CAT a distance peut étre connecté a des
boites de connexion avec différents types de protection contre
I'explosion.

— Boite de connexion Polytron® antidéflagrante (Ex d)

— Capteurs Polytron® SE Ex avec sécurité accrue grace a la
protection contre I'explosion (Ex e).
Les capteurs peuvent étre utilisés dans les zones
dangereuses avec atmosphéres a risque d'explosion
(zones 1 et 2, 21 et 22, classes | et Il, divisions 1 et 2).

Les capteurs suivants peuvent étre insérés dans les boites de
connexion et connectés a distance a un PointGard 2200 CAT.
Un cablage a 3 et 5 conducteurs est possible.

- Le DrégerSensor® catalytique DQ ou LC surveille en
permanence la présence de vapeurs et gaz combustibles
contenant des hydrocarbures et des non-hydrocarbures
(par exemple, de I'hydrogéne ou de I'ammoniac) dans l'air
ambiant.

- Le Dré\gerSensor® a infrarouge surveille en permanence
la présence de vapeurs et gaz combustibles contenant
des hydrocarbures dans I'air ambiant.

A\ ATTENTION

Risque d'explosion

L'instrument en tant que tel n'est pas destiné a une utilisation
dans des zones dangereuses avec des atmosphéres a risque
d'explosion.

» Ne pas utiliser dans les atmospheéres a risque d'explosion.

3.2.4 PointGard 2700 IR Remote

Le PointGard 2700 IR a distance peut étre connecté a un
capteur PIR 7x00 avec différents types de protection contre
I'explosion.

— Boite de connexion Polytron® antidéflagrante (Ex d) avec
capteur PIR 7x00

— Capteur PIR 7x00 pour une sécurité accrue grace a la
protection contre I'explosion (Ex e).
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Les capteurs PIR 7x00 suivants peuvent étre connectés a
distance a un PointGard 2700 IR. Seul un céblage a
5 conducteurs est possible.

— Le capteur PIR 7000 surveille en permanence la présence
de vapeurs et gaz combustibles contenant des
hydrocarbures. Le capteur PIR 7000 dispose d'une
bibliothéque intégrée de gaz / vapeurs contenant plus de
100 substances.

— Le capteur PIR 7200 surveille en permanence la présence
de dioxyde de carbone.

A\ ATTENTION

Risque d'explosion

L'instrument en tant que tel n'est pas destiné a une utilisation
dans des zones dangereuses avec des atmosphéres a risque
d'explosion.

» Ne pas utiliser dans les atmosphéres a risque d'explosion.

3.3 Domaine d'application

L'instrument a été congu pour surveiller en continu les
concentrations de gaz toxiques ou inflammables. Si la
concentration de gaz dépasse le seuil d'alarme défini, les
dispositifs d'alarme intégrés (avertisseur sonore et
clignotants) de l'instrument sont activés. Des dispositifs
d'alarme externes peuvent également étre raccordés au
systéeme et étre activés par les relais intégrés. Un systéme de
gestion des alarmes peut étre intégré a I'aide de l'interface 4-
20 mA ou des relais.

L'instrument n'est pas destiné a une utilisation dans des
zones dangereuses avec des atmospheres a risque
d'explosion.

3.4 Homologations

3.4.1 Etats-Unis et Canada
CAN ICES-3 (B)/NMB-3 (B)

REMARQUE

Tout changement ou modification, non expressément
approuvé par la partie responsable de la conformité,
pourrait faire perdre son droit a l'utilisateur a utiliser
I'équipement.

L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le
présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation,
Sciences et Développement économique Canada applicables
aux appareils radio exempts de licence.

L’exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes :
L’appareil ne doit pas produire de brouillage;

L’appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible d’en
compromettre le fonctionnement.
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Appareil numérique de classe B conformément a la
section 15 de la réglementation FCC

[i] L’équipement a été testé et déclaré conforme aux limites
pour un appareil numérique de classe B conformément a la
section 15 de la réglementation FCC. Ces limites sont
prévues pour fournir une protection raisonnable contre les
interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet
équipement produit, utilise et peut émettre de I'énergie radio
électrique et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément aux
présentes instructions, peut causer des interférences
nuisibles aux communications radio. Cependant, il n’existe
aucune garantie que ces interférences ne surviennent pas
dans une installation particuliére.

Si cet appareil cause des interférences nuisibles a la
réception des signaux de radio ou de télévision, ce qui peut
étre déterminé en allumant et en éteignant l'appareil, on
encourage l'utilisateur d'essayer de corriger ces interférences
en prenant I'une ou plusieurs des mesures suivantes :

— Reéorienter ou relocaliser I'antenne réceptrice.

— Augmenter la séparation entre I'équipement et le
récepteur.

— Connecter I'équipement a une sortie d'un circuit autre que
celui auquel le récepteur est connecté.

— Consulter le revendeur ou un technicien radio/TV
expérimenté pour obtenir de I'aide.

4 Montage et installation

4.1 Ouvrir et fermer I'instrument

A\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique

Ouvrir l'instrument pendant son fonctionnement pourrait
causer un choc électrique.

» Interrompre Il'alimentation a l'instrument et attendre au
moins 1 minute avant de continuer.

1. Veuillez desserrer les vis et ouvrir le couvercle.

2. Veuillez vous assurer que les connexions suivantes sont
correctement effectuées :

a. Les vis de cablage sont serrées en respectant le
couple de serrage prescrit (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ...
0.6 Nm).

b. Tous les connecteurs de céble sont fixés en place a
I'aide de vis.

c. Le connecteur du capteur est branché (PointGard
2200 CAT uniquement).

d. Les fils du cable qui ménent au boitier sont maintenus
a l'aide d’'attaches de cable.

3. Veuillez fermer le couvercle et serrer les vis en respectant
le couple de serrage prescrit (22 Lbs. In. / 2.5 Nm).

4.2 Connecteur d'alimentation et
tableaux de cablage

Un connecteur a 3 broches est fourni pour brancher un cable
d'alimentation. Veuillez vous reporter aux figures 15 et 16.
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[ ]
0 |: 1
ul |: 2
o [ - 3
Tableau de cablage, version AC
Broche Marque Fonction
1 L Ligne
2 PE © Protection de mise a
la terre
3 N Neutre
Tableau de cablage, version DC
Broche Marque Fonction
1 M/ - V-
2 PE © Protection de mise a
la terre
3 P/+ V+

4.3 Branchement du cable d'alimentation

Pour voir les figures, veuillez vous reporter a la page
dépliante.

1. Ouvrir l'instrument.

2. Veuillez faire passer le cable d'alimentation a travers le
presse-étoupe correspondant 4.

3. Veuillez insérer les tresses du cable d'alimentation dans le
connecteur a 3 broches fourni, en suivant les tableaux de
céblage.

— Pour la version DC de l'instrument :
Si un cable non blindé est utilisé ou si la protection de
mise a la terre n'est pas connectée, nous vous invitons
a ponter les broches 1 et 2.

4. Veuillez serrer les vis du connecteur en respectant le
couple de serrage prescrit (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5... 0.6
Nm).

5. Maintenir les fils du cable en place en fixant une attache
de céble autour des fils.

6. Veuillez brancher le connecteur d'alimentation dans la
prise d'alimentation appropriée.

— Pour la version DC : Prise d'alimentation 16
— Pour la version AC : Prise d'alimentation 15

7. Veuillez serrer les vis en respectant le couple de serrage
prescrit (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ... 0.6 Nm).

8. Fermer l'instrument.

4.4 Montage de l'instrument

L'instrument peut étre monté directement a travers les orifices
de fixation internes ou en utilisant les supports de fixation en
acier inoxydable fournit en option (83 26 497).
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Pour monter l'instrument sans supports :

1. Préparer une surface plane en respectant les instructions
de montage (90 33 793) ou les dimensions mentionnées a
I'arriere du boitier

— Garder suffisamment d'espace autour de l'instrument
pour permettre sa maintenance et le remplacement du
capteur :

A gauche : 200 mm / 8 pouces
Vers le bas : 180 mm / 7 pouces

— Monter l'instrument a I'aide de vis. Pour plus
d'informations sur les propriétés des vis
recommandées, consulter 18.1.4 Vis de montage.

4.5 Connexions a interface
4.5.1 Préparation des connexions a interface

1. Ouvrir l'instrument.
2. Retirer le bouchon déme du presse-étoupe approprié.
— Pour les raccords de relais : Presse-étoupe 5

— Pour les connexions de l'interface 4-20 mA : Presse-
étoupe 3

3. Veuillez serrer le contre-écrou en respectant le couple de
serrage prescrit (13 +/-4.4 Lbs. In./ 1.5 +/- 0.5 Nm).

4. Dénuder l'isolation du cable sur5a 7 mm.
5. Utiliser un embout pour les conducteurs a brins fins.
6. Poursuivre ensuite avec I'étape appropriée.

4.5.2 Raccords de relais
4.5.3 Interface 4-20 mA

Connexion des relais

Connexion de l'interface 4-
20 mA

4.5.2 Raccords de relais

Les raccords de relais autorisent I'activation des dispositifs
d'alarme externes.

Connecteur a 9 broches

Un connecteur a 9 broches est fourni pour le cablage des
relais.

/A AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique

Des différences de tension peuvent entrainer des défauts

d’isolement.

» Ne pas utiliser des charges électriques avec des types de
tension différents (AC ou DC).

» Dans le cas de charges DC, s’assurer que seuls des
appareils avec la méme tension nominale DC sont
commandeés par les contacts du relais (par ex. £ 120 V).

» Dans le cas de charges AC, s’assurer que les contacts du
relais sont reliés uniquement a des appareils qui sont sur
la méme phase.
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A\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique

Toute tension dépassant la trés basse tension (ELV) pose un

risque de choc électrique.

Limite de trés basse tension pour AC <50 V

Limite de trés basse tension pour DC < 120 V

» Sila tres basse tension dépasse les limites, nous vous
recommandons de brancher la broche n° 2 (protection de
mise a la terre) du connecteur d'alimentation a la
protection de mise a la terre.

Tableau de cablage du raccord de relais

Si les réglages d'usine par défaut sont utilisés, les relais sont
sous tension lors du fonctionnement normal. Cela assure un
fonctionnement sécurisé.

Connecteur de relais

Les étiquettes de relais (NO, COM, NC) représentent I'état
par défaut (normal actif) de tous les relais lorsque l'instrument
est sous tension.

Bro- Marqu Relais
che e
1 NF A1 A1l Normalement fermé
2 COM A1 Commun
3 NO A1 Normalement ouvert
4 NF A2 A2 Normalement fermé
5 COM A2 Commun
6 NO A2 Normalement ouvert
7 NF FLT Dys- Normalement fermé
fonc-
tionne
ment
8 COM Dys- Commun
fonc-
tionne
ment
9 NO Dys- Normalement ouvert
fonc-
tionne
ment

Connexion du connecteur a 9 broches
1. Veuillez faire passer les cables de relais a travers le
presse-étoupe correspondant.
2. Insérer les cables de relais dans le connecteur a 9
broches fourni.
a. Brancher les cables pour A1 (pré-alarme), A2 (alarme
principale) et FLT (relais de défaut) aux bornes.

b. Vérifier que les connexions sont appropriées en
fonction du tableau de cablage et des marques sur la
carte de circuits imprimés.

c. Maintenir les fils du céble en place en fixant une
attache de cable autour des fils.
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3. Veuillez brancher le connecteur a 9 broches dans la prise
et serrer les vis en respectant le couple de serrage
prescrit (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ... 0.6 Nm).

4. Fermer l'instrument.

4.5.3 Interface 4-20 mA

L'interface 4-20 mA permet la transmission des valeurs
mesurées vers une unité de commande. Seul un
fonctionnement comme source de courant est permis.

Connecteur a 3 broches

Un connecteur a 3 broches est fourni pour le branchement du
cablage de l'interface 4-20 mA.

-

= Of 1

- o3F 2

= oF 3
.

Tableau de céblage de la connexion a interface 4-20 mA

Bro- Marque Fonction

che

1 P Signal 4 a 20 mA +
2 PE Gaine

3 M Signal 4 a 20 mA -

Connexion du connecteur a 3 broches

1. Veuillez faire passer les cables de l'interface 4-20 mA a
travers le presse-étoupe correspondant.

2. Retirer le pont entre la broche 1 et la broche 3 du
connecteur a 3 broches.

3. Insérer les cables de relais dans le connecteur a 3
broches fourni

a. Vérifier que les connexions sont appropriées en
fonction du tableau de cablage et des marques sur la
carte de circuits imprimés.

4. Maintenir les fils du cable en place en fixant une attache
de cable autour des fils.

5. Veuillez brancher le connecteur dans la prise et serrer les
vis au couple de serrage prescrit (1.9 ... 2.2 Lbs. In. / 0.22
... 0.25 Nm).

6. Fermer l'instrument.

REMARQUE

A moins que des mesures spéciales soient prises (par ex.
mise a la terre capacitive), la gaine ne doit étre connectée
qu'a une extrémité.

REMARQUE
Si l'interface 4-20 mA n'est plus utilisée, réinstaller le pont
entre la broche 1 et la broche 3 du connecteur a 3 broches.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series

35156

Installation des capteurs = fr

4.6 Connexion de I'équipement a un
systéme de commande Drager

Veuillez-vous reporter a la notice d'utilisation jointe au
systeme de commande Dréger.

4.7 Installation de modules de tests

complémentaires

PointGard 2100 spécifique EC :
1. Ouvrir l'instrument.

2. Veuillez insérer le module de test, avec son logo Drager
orienté vers le haut, dans I'emplacement de la carte de
circuit imprimé a I'arriére du couvercle.

3. Fermer l'instrument.

5 Installation des capteurs
5.1

Pour voir les figures, veuillez vous reporter a la page
dépliante.
Ce point ne s'applique qu'au PointGard 2100 EC

1. Silinstrument est déja opérationnel, activer la fonction
pour remplacer le capteur (voir la fonction pour
changement de capteur). Sinon, un message d'erreur est
affiché lorsque le capteur est débranché.

2. Défaire la vis de pression, vis Allen 2 mm.

3. Dévisser 'anneau a baionnette et retirer le joint plein ou
I’ancien capteur.

4. Insérer le capteur dans I'ouverture. L'inscription Drager du

capteur doit pointer vers le marquage présent sur le
boitier de la téte de mesure.

5. Sécuriser le capteur avec I'anneau a baionnette.

6. Serrer la vis de pression.
Obligatoire pour les applications a distance dans une
zone 22

5.2 Installation des capteurs a distance

Différentes tétes de mesure sont utilisées en fonction du type
de protection contre I'explosion. Pour l'installation des
différentes tétes de mesure, se reporter a la notice d'utilisation
de la téte de mesure respective.

Installer le capteur EC

Supprimer les versions avec la protection contre
I'explosion « Installation antidéflagrante (Ex d) »

Transmetteur Références de piéce des
notices d'utilisation des

tétes de mesure

PointGard 2100 EC Téte de mesure EC a dis-

tance (9033247)

PointGard 2200 CAT Boitier de jonction en acier
PointGard 2200 CAT Remote inox ou aluminium (4544286)
DSIR

PointGard 27x0 IR

La longueur des cables doit étre < 30 m.
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Supprimer les versions avec la protection contre
I'explosion « Installation avec sécurité augmentée (Ex
e)»

Transmetteur Références de piéce des
notices d'utilisation des

tétes de mesure

PointGard 2100 EC Téte de mesure EC a dis-

tance (9033247)

Tétes de mesure Polytron SE
Ex (9033888)

PointGard 2200 CAT
PointGard 2200 CAT Remote
DSIR

PointGard 27x0 IR PIR 7x00 (9023885)

La longueur des cables doit étre < 30 m.

6 Mise en service de I'appareil

1. Brancher le cable d'alimentation a une source de courant.
= L'appareil débute sa phase de stabilisation.

= L'écran affiche que le capteur sera prét pour une
mesure dans hh:mm:ss (décompte).

2. Attendre que la phase de stabilisation soit terminée.
En fonction du capteur installé, la phase de stabilisation
peut prendre de 5 minutes a 12 heures. Les réglages
peuvent étre effectués dans le menu.

3. Sinécessaire, veuillez calibrer le capteur.

4. Effectuer le test :

a. Vérifier la transmission du signal vers l'unité de
commande.

b. Vérifier le déclenchement des dispositifs d'alarme
intégrés.
c. Les relais externes connectés en option

7 Fonctionnement

L'instrument n'est pas certifié SIL méme si les fonctions SIL
apparaissent dans le menu. La fonction HART est prise en
charge, mais le PointGard apparait comme Polytron 8xx0 sur
un systeme de commande HART. Pour plus d'informations,
veuillez vous reporter au manuel de la série Polytron 8000
(9033848).

7.1 Affichage, interface analogique et
état du relais

Les exemples d'affichage suivants montrent le PointGard
2100 EC.

Pour le PointGard 2200 CAT, les noms de gaz ne sont pas
prédéfinis. Les noms de gaz peuvent étre saisis. Pour saisir
les noms de gaz, contacter Drager.
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7.1.1 Mode de mesure

Exemple d'affi- Description
chage
En mode normal de fonctionnement,
2 O 9 I'affichage montre la concentration de
. gaz mesurée, le gaz sélectionné et
I'unité de mesure.
o2 Vol.%

Dépasse les seuils d'alarme.
L'exemple indique la préalarme A1.

19.0

7.1.2 Statuts spéciaux

Il est impossible de garantir I'exactitude des mesures ou des
alarmes lorsque l'appareil a un statut spécial.
Celaestlecas:

— Lorsque la concentration de gaz dépasse la plage de
mesure.

— Lorsqu'un défaut se produit.

— Lorsque les alarmes sont désactivées.
La fonction de mesure (sortie d'affichage et interface
analogique/numérique) reste active.

— Lors du calibrage.

— Lors des tests au gaz.

— Pendant la phase de stabilisation.
— Pendant la maintenance.

Pour l'intensité électrique de l'interface analogique
correspondant au signal analogique, voir 17.2.

Exemple d'affi-
chage

i

Description

La valeur dépasse la plage de
mesure

La concentration de gaz se situe hors
de la plage de mesure du capteur.
Interface analogique : Sortie de la
plage de mesure

Relais : Relais A2 commute

La valeur est en dessous de la
plage de mesure

La concentration de gaz se situe hors
de la plage de mesure du capteur.
Interface analogique : Dérive en
dessous de zéro

Relais : Relais de défaut commute

b

Vol.%

M

Indication de défaut

Le symbole H s'affiche sur le c6té
droit de I'écran.

Interface analogique : Signal de
défaut

Relais : Relais de défaut commute
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Exemple d'affi- Description

chage

Indication de maintenance

2 O 9 - Le symbole # s'affiche sur le coté
. droit de I'écran.
02

Ceci est affiché lorsque les alarmes
sont désactivées, pendant les
calibrages, le test au gaz et les tra-
vaux de maintenance.

Interface analogique : Courant de
maintenance

Relais : Aucune modification

Vol.%

Indication d'avertissement

2 O 9 . Le symbole [ s'affiche sur le c6té
. droit de I'écran.
02

Interface analogique : Courant

d'avert.V
Relais : Aucune modification

Vol.%

1) Seul le courant d’avertissement est activé. Réglage par défaut
d'usine : désactivé.

Stabilisation phase 1

Le symbole [ s'affiche sur le coté droit de I'écran.

Le temps restant est indiqué sur le c6té gauche de I'écran.
Interface analogique : Courant de maintenance

Relais : Relais de défaut commute

Pendant la phase de stabilisation 1, le fonctionnement du
relais de défaut est configurable (Voir "Réglage relais défaut
période de stabilisation 1", page 88)

Stabilisation phase 2
Le symbole [¥ s'affiche sur le coté droit de I'écran.

La valeur mesurée est indiquée sur le c6té gauche de I'écran.

Interface analogique : Valeur mesurée

Relais : Comportement conformément au mode de mesure
(le relais de défaut n’indique pas une phase 2 de
stabilisation.)

7.1.3 Terminer les status spéciaux

Indication de défaut / d'avertissement

Les défauts et avertissements sont « sans auto-maintien ».
Lorsque I'état de défaut ou d'avertissement est supprimé, le
message disparait.

Pour résoudre les conditions d'avertissement et de défaut,
afficher le code d'erreur ou le message d'avertissement (Voir
"Affichage d’informations”, page 81) et démarrer le
dépannage (Voir "Elimination des dérangements", page 84).

La valeur est en dessous/dépasse la plage de mesure

L'écran indique que la concentration de gaz se situe hors de
la plage de mesure du capteur. L'indication disparait dés que
la concentration de gaz se situe dans la plage de mesure.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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REMARQUE

Dysfonctionnement du capteur

Des concentrations de gaz hors de la plage de mesure du
capteur peuvent provoquer des dysfonctionnements du
capteur.

» Vérifier le calibrage.

PointGard 2200 CAT avec capteur DQ :

Un dépassement de la plage de mesure doit étre acquitté
avec [OK] aprés avoir vérifié que la concentration de gaz est
en dessous de 100 % LIE (p.ex. en utilisant un instrument
portatif).

L’auto-maintien des alarmes est le réglage par défaut de
l'instrument.

Pour les instruments sans relais, le dépassement de la plage
peut étre réglé sur Sans auto-maintien. Dans ce cas,
l'indication de dépassement de la plage disparait. L'unité de
commande doit prendre en charge cette fonction ! Pour plus
d’informations voir : "Réglage du verrouillage du capteur DQ",
page 94.

PointGard 2200 CAT a distance avec capteur LC :

A\ AVERTISSEMENT

Relevés ambigus a des valeurs de mesure hors plage
Les alarmes de verrouillage hors plage ne sont pas prises en
charge avec des capteurs LC.

» Au-dela des valeurs de mesure hors plage, veuillez
vérifier que la concentration de gaz est inférieure a une
limite inférieure d'explosivité de 100 % (par ex. a l'aide
d'un détecteur de gaz portable).

» Sile détecteur est connecté a une unité de commande,
veuillez vous assurer que le verrouillage hors plage est
actif sur I'unité de commande.

7.2 Indications des LED et des symboles
Symbole LED

ﬁ% Rouge
& Jaune

(D Vert

Etat LED

— Lorsque la premiére alarme (pré-alarme) a été
déclenchée, la LED rouge clignote en mode unique
nn

Description
Alarme déclenchée

Dysfonctionnement

Sous tension

— Lorsque la deuxiéme alarme (alarme principale) a été
déclenchée, la LED rouge clignote en mode double
_an_nn_ .

— Lorsque l'alarme est acquittée avant que les conditions
d'alarme ne soient supprimées, la LED rouge est allumée
en continu pour indiquer la condition d'alarme actuelle.

79



fr  Fonctionnement

7.3 Définitions des indicateurs affichés a
I'écran

Symbol Explication

Message d'erreur disponible.
Message d'avertissement disponible.

Le signal de maintenance est transmis.

Dépassement de la plage de mesure de
l'interface analogique.

Valeur de mesure inférieure a la plage de
l'interface analogique.

L'interface analogique est réglée a une
valeur fixe et ne transmet pas de valeur
mesurée.

@
=

SIL est activé. L'instrument n'est pas certi-
fié SIL. Les fonctionnalités SIL ne sont pas
prises en charge, mais le symbole pourrait
apparaitre a I'écran.

7.3.1 PointGard 2100 spécifique EC :

Symbol Explication

Maintenance « préventive » : Le capteur
est prét a fonctionner.

Maintenance « préventive » : Le capteur
est prét a fonctionner, mais sa durée de vie
utile est presque complétement écoulée.

Maintenance « préventive » : Le capteur
est encore prét a fonctionner, mais il
devrait étre remplacé le plus t6t possible.

i

La mémoire est active en mode roulement.

La mémoire est active en mode empile-
ment.

T R

7.4 Panneau de commande

Bou- Fonction

ton

@ Touche vers le haut / fonction

® Touche vers le bas / menu

Différentes fonctions selon le type de menu

7.5 Mode Info et touche de fonction
7.5.1 Activer le mode Info

Le mode Info sert a afficher les informations concernant
l'instrument. Cela n'interrompt pas le fonctionnement normal
de l'instrument.

e Taper sur @ et maintenir appuyé pendant 3 secondes en
mode mesure.
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7.5.2 Navigation en mode Info

Bou- Fonction

ton

@ Passe a I'écran suivant

® Revient a I'écran précédent
® Met fin au mode Info

Si aucune touche n'est actionnée pendant 30 secondes,
l'instrument repasse automatiquement en fonctionnement
normal.

7.5.3 Utiliser la touche de fonction

En utilisant la touche de fonction, une fonction préréglée peut
étre exécutée. Par défaut, les dysfonctionnements sont
affichés.

e Appuyer et maintenir la pression sur @ pendant
1 seconde en mode de mesure.

Pour configurer la touche de fonction, voir 11.4 Configurer la
touche de fonction.

7.6 Menu
7.6.1 Navigation dans le menu

Bou- Fonction

ton

@ Défiler vers le haut.
Définir des valeurs.

® Défiler vers le bas.
Définir des valeurs.

Confirmer la saisie.

Sélectionner des menus et des fonctions.

7.6.2 Mots de passe

Code Mainten. Accés a l'information (menu Information)

et réglages du calibrage (menu Calibrage)

Par défaut: _ _ _ 1

Code Config. Acces a toutes les configurations et tous
les menus
Par défaut: _ _ 2

Pour modifier les mots de passe, voir 11.1.

7.6.3 Accéder au menu

Pour accéder directement au menu Information :

a. Taper (y) et maintenir la pression pendant 1 seconde
en mode de mesure.

Pour accéder au menu Calibrage :

a. Taper (y) et maintenir la pression pendant 3 secondes
en mode de mesure

b. Sélectionner Entrer code
c. Saisir Code Mainten..
e Pour accéder a tous les menus :

a. Taper (y) et maintenir la pression pendant 3 secondes
en mode de mesure
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b. Sélectionner Entrer code
c. Saisir Code Config.

7.6.4 Affichage d’informations

Sélectionnez I'élément de menu approprié dans le menu
Information :

Instrument
Rapport d’ Cette fonction affiche les messages d'aver-
Info tissement en texte clair et le numéro cor-
respondant.
Si plusieurs messages d'avertissement
sont disponibles, un message indicateur
s'affiche (par exemple 1/3 = écran 1 sur 3).
Liste Cette fonction affiche les messages
d'erreurs  d'erreur en texte clair et le numéro corres-
pondant
S'il y a plusieurs erreurs, un message indi-
cateur s’affiche (par exemple 1/3 = écran 1
sur 3).
Drapeaux Cette fonction affiche les codes d'avertisse-
de I'appa- ment et d’erreur sous forme de tableau. Si
reil tous les codes sont 00, il n'y a pas de mes-
sages d’'avertissement ou d’erreur de dis-
ponibles.
Afficher Cette fonction affiche une vue d’ensemble
Modules  des modules matériels installés. Pour accé-
der a des informations détaillées, sélection-
nez le module approprié.
M = modules installés
[0 = modules non installés
Capteurs
Vitalité" La vitalité du capteur est affichée en %.
Drager recommande de remplacer le cap-
teur si la vitalité est < 25%
Date du La date du calibrage, l'unité, le gaz et la
dernier concentration du dernier calibrage sont affi-
calibrage chés.
Date du Cette fonction affiche la date du prochain
prochain  calibrage a effectuer.
calibrage
Temp, du Le courant et la température la plus élevée
capteur’)  du capteur sont affichés.
Mémoire
Etatde la Cette fonction affiche I'état de la mémoire
mémoire  (active ou non-active)
Graphe Cette fonction affiche I'historique des 15

derniéres minutes sous forme de graphique
temps/concentration.

1) La fonction est uniquement disponible avec le dongle Diagnostic.

8 Calibrage

Un calibrage contrdle et ajuste la précision des mesures avec
une concentration de gaz étalon connue. On commence par
régler le point zéro du capteur, puis sa sensibilité est calibrée.
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Les calibrages doivent étre effectués régulierement. La
longueur des intervalles de calibrage dépend des conditions
ambiantes dans lesquels le capteur est utilisé.

Dérives du capteur dues aux conditions ambiantes et a son
vieillissement. Les dérives du capteur ont un impact négatif
sur la précision de mesure. Les calibrages rétablissent la
précision. Les intervalles de calibrage doivent étre raccourcis
en fonction de I'ampleur des dérives du capteur.

Pour évaluer les conditions ambiantes d'une nouvelle
installation, des intervalles de calibrage plus courts doivent
étre définis et la dérive du capteur doit étre consignée.
L'exploitant de l'installation doit définir des intervalles de
calibrage personnalisés avec les données obtenues.

Dans des conditions normales, Drager recommande les
intervalles de calibrage suivants™):

— Capteurs électrochimiques (EC) : 6 a 12 mois
Capteurs catalytiques (CAT) : 4 mois
Capteurs infrarouges (IR) : 6 a 24 mois

2)

2)

8.1 Gaz étalons

Pour les propriétés du gaz étalon (p.ex. humidité,
concentration), se reporter a la fiche technique du capteur
correspondant.

L'humidité des gaz étalons n'est pas a prendre en compte
pour les capteurs d'O2.

En fonction du type de calibrage, différents gaz étalons sont
utilisés.

Gaz de mise a zéro

Le gaz neutre est un gaz étalon utilisé pour régler le point
zéro. Si l'air ambiant ne contient pas d'impuretés ni de gaz
cible susceptibles d'interférer, on peut I'utiliser en tant que gaz
neutre. Pour les capteurs d'O2 et de CO2, on utilise de I'azote
(N2).

Gaz de calibrage

Le gaz de calibrage est un gaz étalon qui sert a calibrer la
sensibilité du capteur pendant la procédure de calibrage
sensibilité. Le gaz de calibrage a une concentration connue
du gaz cible dilué avec de I'air pur ou de I'azote. Pour les
capteurs d'O2, aucun gaz de calibrage n'est requis, puisque
I'on utilise I'oxygéne de I'air ambiant.

1) Observer la fiche technique du capteur et la notice d'utilisation du cap-
teur

2) Pour les applications conformes a la norme EN45544-1, I'intervalle de
calibrage ne doit pas étre supérieur a 6 mois.
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8.2 Préparation au calibrage

A\ AVERTISSEMENT

Risque pour la santé en raison du gaz étalon

Respirer le gaz étalon peut poser un risque pour la santé ou
entrainer la mort.

» Ne pas respirer le gaz étalon.

» Respecter les consignes en matiére de risques et de
sécurité concernant le gaz étalon (se reporter aux fiches
techniques et aux instructions des dispositifs de
calibrage).

A\ ATTENTION
Déclenchement d'alertes pour les gaz étalons
Les gaz étalons peuvent déclencher des alertes.

» S'assurer de ne plus appliquer le gaz étalon une fois le
calibrage terminé.

Conditions préalables :

— Le capteur a terminé la phase de stabilisation (6 Mise en
service de l'appareil).

— La date et I'neure sont réglées (11.2 Régler la date et
I'heure).

8.2.1 Préparer le réglage du calibrage
Pour tous les transmetteurs sauf PointGard 27x0 IR :
Veuillez vous reporter a la figure suivante.

Equipement de calibrage :

— Détendeur Drager (1), pour les gaz réactifs, utiliser un
détendeur en acier inoxydable

— Adaptateur de calibrage Drager (2) (référence de piéce
6810536).

— Tuyau (3)
— Bouteille de gaz de calibrage Drager (4)
Préparer le calibrage

1. Raccorder le régulateur de pression au cylindre de gaz de
calibrage.

2. Fixer I'adaptateur de calibrage sur le capteur.
3. Branchez le tuyau au raccord cannelé.
4. Accéder au menu, consulter 7.6.3 Accéder au menu

Pour PointGard 27x0 IR :
Veuillez vous reporter a la figure suivante.

Equipement de calibrage :

— Détendeur Drager (1), pour les gaz réactifs, utiliser un
détendeur en acier inoxydable

— Adaptateur de calibrage Drager (5) (référence de piéce
6811610).

— Tuyau (3)
— Bouteille de gaz de calibrage Drager (4)
Préparation au calibrage :

1. Raccorder le régulateur de pression au cylindre de gaz de
calibrage.

2. Fixer un adaptateur de calibrage sur la protection anti-
éclaboussures jusqu'a ce qu'il s'enclenche.
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Cela ne vaut pas pour les applications de montage sur
conduite ou si I'adaptateur de processus est utilisé (voir
les instructions d'installation des accessoires PIR 7x00).

3. S'assurer de la propreté des surfaces autour des
ouvertures de la protection anti-éclaboussures. |l n'est pas
nécessaire de retirer la protection contre les insectes.

4. Brancher le tuyau au raccord cannelé.

5. Accéder au menu, voir 7.6.3 Accéder au menu

PIR 7x00

DSIR

4 ——

EC

I
2 3
8.3 Débit de gaz pour calibrages

Le débit de gaz varie selon le capteur utilisé.

Capteur EC
Tous les autres capteurs

0,51/min £ 10 %
0,5 I/min a 2 I/min

Le débit de gaz doit correspondre aux conditions ambiantes
pendant le fonctionnement (p.ex. mesure sur conduite avec
des débits supérieurs a 2 I/min)

8.4 Réglage du zéro

Vous pouvez utiliser I'air ambiant pour définir la valeur zéro au
lieu de I'azote ou l'air synthétique seulement si vous étes sar
que la zone ne contient pas de gaz cible ou de gaz auquel le
capteur pourrait avoir une sensibilité croisée (voir liste de la
fiche technique du capteur). Dans ce cas, il n'y a pas besoin
de bouteille ni d'adaptateur de calibrage pour effectuer le
calibrage du point zéro.

A\ AVERTISSEMENT

Défaut de calibrage du point zéro

Un débit insuffisant de I'air ambiant peut causer des erreurs

de calibrage.

» S'assurer que le débit de I'air ambiant au niveau du
capteur est suffisant.
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PointGard 2100 spécifique EC :

En ce qui concerne les capteurs d'oxygene (O2), le réglage du
point zéro ne modifie aucune valeur du micrologiciel ou du
capteur. Ainsi, la fonction de calibrage du point zéro peut étre
utilisée pour vérifier la mesure du point zéro lorsque le
capteur détecte de l'azote. Le PointGard 2100 EC affiche un
état de défaut si une vérification du point zéro échoue avec un
écart de plus de 0,6 Vol% d'Oz2 par rapport a zéro. Dans le cas
d'un défaut, refaire la vérification du point zéro ou remplacer
le capteur au besoin. Utiliser de I'azote (N2) pour effectuer la
vérification.

PointGard 2200 spécifique CAT :
Les capteurs ne doivent pas étre calibrés avec de I'azote pur.

Les capteurs catalytiques ont besoin d’'oxygéne pour
fonctionner correctement.

PointGard 27x0 spécifique IR :

Pour le PointGard 2720 IR (avec PIR 7200 pour détecter le
dioxyde de carbone), vous pouvez utiliser uniquement de
I'azote ou de I'air synthétique sans CO2 pour le réglage du
point zéro.

8.4.1 Effectuer le réglage du point zéro

[i] Il est possible d'interrompre un calibrage a tout moment.
Pour interrompre un calibrage, sélectionner Retour.

Conditions préalables :
— Le capteur a terminé sa phase de stabilisation
— Le calibrage est préparé.

Régler le point zéro
1. Sélectionner Calibrage > Calibrage Zéro et confirmer.

= Le signal de maintenance est transmis par l'interface
analogique, aucune alarme ou aucun relais de défaut
n'est activé et le symbole # est affiché.

= Le message Appliquer Gaz zé s'affiche.

2. Appliquer de l'air synthétique ou de I'azote si de I'air
ambiant ne peut pas étre utilisé.

a. Réglerle débit de gaz correspondant au capteur utilisé
(Voir "Débit de gaz pour calibrages", page 82)
3. Sélectionner Suite et confirmer.
= La valeur actuelle s'affiche.

[i Au bout de 15 minutes sans validation, l'instrument
revient au menu calibrage sans effectuer de calibrage.

Aprés que I'on a appliqué le gaz étalon au capteur
pendant 3 minutes et que la valeur affichée est stable,
procéder au calibrage.

4. Sélectionner Calibrage et confirmer.
= Le message Attendre SVP... s'affiche.
= La nouvelle valeur actuelle s'affiche.
5. Sélectionner Suite et confirmer.

6. Fermer l'arrivée de gaz et retirer 'adaptateur de calibrage
du capteur, ou déconnecter la conduite.
Si la valeur actuelle n'est pas dans la plage d'alarme :
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7. Sélectionner Suite et confirmer.
= L'instrument retourne au menu calibrage.

8.5 Calibrage sensibilité

PointGard 2200 CAT / 2200 CAT IR a distance / 2700
spécifique IR :

Le calibrage sensibilité doit étre réalisé dans les 24 h aprés le
dernier calibrage valide du point zéro.

PointGard 2200 CAT Remote with IR sensor:

En raison de la conception du capteur de gaz DSIR, le signal
de sortie du capteur de gaz est limité a 45 %. . . 55 % de la
tension d'alimentation interne de l'instrument. Si la
concentration de gaz continue d'augmenter aprés que le
signal de sortie maximal du capteur a été atteint, cela ne fait
pas augmenter les valeurs affichées sur la réponse de
l'instrument transmise a la centrale. Dans le cas des
substances ayant des facteurs de calibrage particuli€rement
bas et / ou de la configuration manuelle d'un facteur de
calibrage de sensibilité éleve, cela peut se produire dés une
concentration inférieure a 100 % LIE. Pour les calibrages de
gaz de substitution, le déclenchement correct de I'alarme doit
pour cette raison étre contrélé au moyen d'une concentration
de gaz étalon correspondant au seuil d'alarme. Si nécessaire,
la plage de mesure représentable peut étre augmentée en
réduisant le signal de sortie du capteur (voir notice
d'utilisation DSIR, référence de piece 9023981) et en calibrant
en conséquence l'instrument.

8.5.1 Réalisation du calibrage sensibilité

[i] Il est possible d'interrompre un calibrage a tout moment.
Pour interrompre un calibrage, sélectionner Retour.

Conditions préalables :

— Le point zéro est réglé.

— Le calibrage est préparé.

— PointGard 2200 CAT / 2200 CAT IR a distance / 2700
spécifique IR : Le calibrage du point zéro a été réalisé
dans les 24 heures avant le démarrage du calibrage de la
sensibilité.

Effectuer le calibrage sensibilité

1. Sélectionner Calibrage > Calibrage Sens. et confirmer.

= Le signal de maintenance est transmis par l'interface
analogique, aucune alarme ou aucun relais de défaut
n'est activé et le symbole M est affiché.

= Les paramétres pour le gaz étalon s’affichent, par
exemple :")
Gaz :H2S
Unité : ppm
Concentr.:25

2. Siles paramétres affichés ne correspondent pas au gaz
cible, régler les paramétres :

a. Sélectionner Gaz et confirmer.
b. Sélectionner le gaz de calibrage dans la liste et valider.
c. Sélectionner Unité et confirmer.

1) Ne s’applique pas a tous les capteurs (Voir "Affichage, interface ana-
logique et état du relais”, page 78).
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d. Sélectionner 'unité de mesure de votre choix dans la
liste et valider.

e. Sélectionner Conc. et confirmer.

f. Régler la concentration du gaz de calibrage.
3. Siles paramétres sont corrects :

a. Sélectionner Suite et confirmer.

= Un message de type Débit de gaz ON H2S
s'affiche.

4. Appliquer du gaz de calibrage.
a. Régler le débit de gaz correspondant au capteur utilisé
(Voir "Débit de gaz pour calibrages”, page 82)
5. Sélectionner Suite et confirmer.
= La valeur actuelle s'affiche

[i] Au bout de 15 minutes sans validation, l'instrument
revient au menu calibrage sans effectuer de calibrage.

Aprés que I'on a appliqué le gaz étalon au capteur
pendant 3 minutes et que la valeur affichée est stable,
procéder au calibrage:

6. Sélectionner Suite et confirmer.
= Le message Attendre SVP... s'affiche.
= La nouvelle valeur actuelle s'affiche.
7. Sélectionner Suite et confirmer.
8. Fermer l'arrivée de gaz et retirer 'adaptateur de calibrage
du capteur, ou déconnecter la conduite.
Si la valeur actuelle n'est pas dans la plage d'alarme :
9. Sélectionner Suite et confirmer.
= L'instrument retourne au menu calibrage.

8.6 Calibrage automatique

Pour plus d'informations et de configurations, nous vous
invitons a consulter le manuel technique 9300148.

9 Elimination des dérangements

Si I'affichage ne fonctionne pas correctement, faire inspecter
l'instrument par Drager.

Si l'instrument ne se rallume pas, vérifier si I'alimentation est
défectueuse.

— Cablage du cable d'alimentation

— Etat du fusible. S'il est défectueux, remplacer le fusible.

Si l'instrument ne se rallume toujours pas, faire inspecter
l'instrument par Drager.

9.1 Remplacer le fusible

1. Ouvrir l'instrument.
2. Retirer le couvercle de fusible noir (14, 17 respectivement)

3. Remplacer I'ancien fusible par un neuf. Pour plus
d'informations sur les caractéristiques des fusibles,
consulter 17.3 Alimentation.

1) Pour les capteurs LC, le gaz étalon doit étre appliqué pendant au mois
6 minutes.
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4. Fermer l'instrument.
5. Mettre l'appareil en service.

9.2 Défauts

Numéro Cause

de défaut

001, Sérieux défaut de

003 - 005, [linstrument,

011 - 014, causes diverses.

020 - 024,

043, 060,

067

002, Erreurs de don-

025 - 027, nées graves dans

030 - 034, linstrument,

041, 042, causes diverses.

044, 050,

052, 081,

085

010 Le cable de l'inter-
face 4-20-mA n'est
pas raccordé.

045 L'instrument ne
détecte pas de
capteur.

051,054 Calibrage du point
Zéro erroné.

055 Calibrage de la
sensibilité erroné.

076, Défaut de l'instru-

080-084 ment.

090 La fonction ver-
rouillage du cap-
teur est activée. Un
capteur ayant un
numéro de réfé-
rence différent a
été connecté.

105 Défaut de l'instru-
ment.

137, 64, Défaut de l'instru-

91 ment.

PointGard 27x0 spécifique IR :

Numéro Cause

de défaut

064, 071 Défaut de commu-
nication.

083 Optique du PIR
7x00 sale.

Notice d'utilisation

Dépannage

Contacter DragerService.

Restaurer les paramétres
d'usine par défaut de l'ins-
trument. Si ce défaut per-
siste : Contacter
DragerService.

Controler la connexion a
l'interface 4 a 20 mA.

Vérifier les connexions. Si
cette erreur se reproduit :
Contacter DragerService.

Effectuer un calibrage du
point zéro.

Effectuer le calibrage sen-
sibilité

Vérifier les connexions
électriques. Si cette erreur

se reproduit : Contacter
DragerService.

Utiliser un capteur ayant la
méme référence de piéce
ou désactiver la fonction de
verrouillage du capteur.

Contacter DragerService.

Eteindre puis rallumer l'ins-
trument. Si cette erreur se
reproduit : Contacter Dra-
gerService.

Dépannage

Contréler la connexion au
PIR 7x00.

Optique du PIR 7x00
propre.
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Numéro
de défaut

086

087

094, 095

096

Cause

Plage de tension
d'alimentation
extérieure

Défaut 4 a 20 mA
sur le capteur PIR
7x00.

Erreur de données

dans l'instrument.

Le mot de passe
SIL ne correspond
pas a celui du

PIR 7x00.

9.3 Rapport d'Info

Numéro
d'avertis-
sement

101

102

103, 106

104

105

107

110, 111,
112

113

Notice d'utilisation

Cause

La mémoire en
mode empilement
est pleine a 100 %
et n’enregistre plus
de données.

La mémoire en
mode empilement
est pleine a 90 %.

Erreur de données
dans l'instrument. Il
est possible que
certaines fonctions
du dongle comme
la mémoire, le test
du capteur, etc. ne
soient plus dispo-
nibles.

Le réglage de la
date et de I'heure
n'est pas valide.

Défaut de l'instru-
ment.

La batterie de la
mémoire de don-
nées est vide.

Le dongle du logi-
ciel a été retiré
sans avoir été
désactivé.
Alarmes inhibées.

Dépannage

Controler la tension d'ali-
mentation.

Contréler la connexion 4 a
20 mA sur le PIR 7x00.

Rétablir les paramétres
d'usine sur le capteur. Sice
défaut persiste : Faire
contrdler l'instrument par
DragerService.

Entrer de nouveau le mot
de passe.

Dépannage

Faire controler l'instrument
par DragerService.

Téléchargez les données
dés que possible et effacez
la mémoire

Restaurer les paramétres
d'usine par défaut de l'ins-
trument. Si ce défaut
persiste : Faire contrbler
I'instrument par DragerSer-
vice.

Paramétrer la date et
I'heure.

Faire contréler l'instrument
par DragerService.

Faire controler l'instrument
par DragerService.

Désactiver le dongle du
logiciel.

Activer les alarmes.

Drager PointGard 2000 Series
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Numéro Cause Dépannage

d'avertis-

sement

164, 165 La phase de stabili- Attendre jusqu’a ce que le
sation du capteur  capteur se soit stabilisé. Ne
n’est pas encore pas procéder au calibrage
terminée. Il faut avant que le capteur se soit
s'attendre a une complétement stabilisé.
erreur de mesure
plus importante.

167, 170 Intervalle de Recommencer le calibrage
calibrage dépassé. de l'appareil.

171" Lecture négative.  Refaire le calibrage du point
Valeur inférieure au zéro.
minimum de la
plage.

1631 La vitalité capteur  Remplacer le capteur
EC est faible

1) PointGard 2100 EC uniquement

PointGard 27x0 spécifique IR :

Numéro Cause Dépannage
d'avertis-
sement
163 La température du
capteur est trés
élevée.
171 Dérive zéro trop Régler le point zéro
haute.
172 Optique du PIR Optique du PIR 7x00
7x00 sale. propre.
173 Calibrage du point Régler le point zéro
Zéro expiré pour le
calibrage de la sen-
sibilité
182 Autocalibrage Régler & nouveau le point

impossible avec le  zéro et calibrer la sensibilité
PIR 7200.

10 Maintenance

— Les intervalles de maintenance doivent étre définis pour
chaque installation. Selon les considérations de sécurité
et les conditions particuliéres a une application dans
lesquelles l'instrument est utilisé, il peut étre nécessaire
de réduire les intervalles.

Tous les 6 mois

— Contrble par des spécialistes.

— Vérifier la transmission des signaux au contréleur central,
les LED et le déclenchement des dispositifs d'alarme.

Les calibrages doivent étre effectués réguliérement, voir

8 Calibrage

e Pour vérifier la transmission du signal vers le contréleur
central, (Voir "Effectuer un test avec l'interface
analogique", page 91)
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e Pour vérifier les LED et le déclenchement des dispositifs
d’alarme, (Voir "Test des alarmes / relais", page 89)

10.1 Réalisation d'un test au gaz
Un test au gaz permet de vérifier I'activation des alarmes sans
les déclencher.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Bumptest et
confirmer.

= Le symbole de maintenance est affiché -

= La sortie analogique est réglée sur le signal de
maintenance.

2. Appliquer une concentration connue de gaz.
3. Appuyer sur OK pour retourner aux mesures.

10.1.1 Contréle du temps de réponse (t90)

1. Effectuer un test au gaz et contrdler le temps de réponse.

2. Comparer le temps de réponse avec les valeurs t90
indiquées dans la fiche technique du capteur
correspondant.

/A ATTENTION

Temps de réponse retardé sur I'unité de commande de
détection de gaz.

Si le transmetteur est connecté aux unités de commande, le
temps de réponse total peut étre différé. La course de mesure
compléte doit étre prise en compte (p. ex. la latence de l'unité
de commande).

» S'assurer que le temps de réponse requis est respecté.

10.2 Calendrier de maintenance

L'appareil doit étre vérifié périodiquement par un personnel
formé. La personne responsable du systéme de détection de
gaz doit définir les intervalles de maintenance en tenant
compte des taches suivantes :

— Tester le déclenchement de I'alarme de l'instrument en
passant par :

— Les dispositifs d'alarme intégrés
— Les relais externes connectés en option

— La transmission de signal optionnelle via l'interface 4-
20mA en cas d'intégration a un systéme de gestion
d'alarme.

— Calibrage du capteur.
— Vérifier la propreté de l'avertisseur sonore.
— Effectuer l'inspection (recommandée tous les 6 mois)

— Nettoyer l'instrument a I'aide d'un linge doux et d'eau. Du
détergent ne doit pas étre utilisé.
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10.3 Remplacement du capteur

A\ AVERTISSEMENT

Calibrage erroné

Un calibrage erroné peut entrainer des lectures imprécises.

» En cas de remplacement du capteur, il faudra controler
toutes les configurations et les paramétres.

» Vérifier le calibrage pour garantir un fonctionnement
correct.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Fonction verrouillage du capteur

Si on a auparavant installé un capteur de méme type
(référence de piece identique), on garde la configuration
spécifique a l'instrument (type de gaz, plage de mesure, gaz
étalon, intervalle de calibrage, etc.). Sinon les paramétres
d’usine par défaut du nouveau capteur sont téléchargés et ils
vont écraser la configuration spécifique a I'instrument. On
peut empécher cette situation si la fonction verrouillage du
capteur 93 est activée.

Fonction pour changement de capteur

La fonction Changement capt. du menu permet de procéder
a un changement de capteur pendant l'utilisation sans
déclencher une alarme de défaut dans l'unité de commande.
Elle permet en outre de garantir que toutes les données du
capteur présentes dans le microprocesseur sont
sauvegardées dans la mémoire (EEPROM) du capteur avant
de débrancher la fiche de ce dernier.

Remplacement du capteur

Vous pouvez remplacer un capteur a tout moment.

1. Veuillez sélectionner Configuration > Capteurs >
Changement capt. puis confirmer.

= Le signal de maintenance est généré sur l'interface 4-
20mA.

= L'écran affiche Retirer capteur.
= Le symbole de maintenance est affiché.
2. Remplacer I'ancien capteur par un neuf :
a. Veuillez desserrer la vis de réglage.
b. Veuillez dévisser I'anneau a baionnette sur le boftier.

c. Retirer et jeter la plaque de recouvrement ou I'ancien
capteur, respectivement.

d. Retirer le capteur de son emballage et s'assurer qu'il
s'agit d'un DragerSensor.

e. Insérer le capteur neuf dans l'ouverture du capteur
avec le logo Drager vers le haut.

f. Réinstaller I'anneau a baionnette sur le capteur, et
tourner dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu'a
ce que le capteur soit verrouillé en place.

g. Veuillez serrer la vis de réglage.

Lorsque le nouveau capteur est installé, I'écran
affiche : “Chargement des données en cours,
veuillez patienter’.

Lorsque les données du capteur sont chargées, I'écran
affiche : “Données chargées’.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series



3. Sélectionner Retour Menu et confirmer.

= Le signal de maintenance sur l'interface 4-20mA
demeure jusqu'a ce que le capteur soit stabilisé.

4. Veuillez vérifier le calibrage. Si nécessaire, nous vous
invitons a calibrer l'instrument (Voir "Calibrage", page 81).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Remplacement du capteur

Ce point ne s'applique qu'au PointGard 2200 CAT hors
systéeme a distance.

1. Si nécessaire, régler l'intensité de la maintenance pour
l'interface analogique.

Ouvrir l'instrument.
Veuillez débrancher le connecteur du capteur sur la prise.
Veuillez dévisser le capteur et le sortir du port.

Veuillez faire passer les cables du capteur neuf a travers
le port pour capteur.

6. Veuillez visser le capteur neuf sur le port pour capteur en
respectant le couple de serrage prescrit (194 +/- 17 Lbs.
In. /194 +/- 17 Lbs. In.).

7. \Veuillez brancher le connecteur du capteur sur la prise.
8. Fermer l'instrument.
9. Mettre l'appareil en service.

10. Veuillez vérifier le calibrage. Si nécessaire, nous vous
invitons a calibrer l'instrument (Voir "Calibrage", page 81).

ok wn

Remplacement du capteur a distance

1. Sinécessaire, régler l'intensité de la maintenance pour
l'interface analogique.

2. Veuillez procéder comme décrit dans le manuel du
capteur.

3. Veuillez vérifier le calibrage. Si nécessaire, nous vous
invitons a calibrer l'instrument (Voir "Calibrage", page 81).

10.3.3 PointGard 2700 IR Remote

Remplacement du capteur a distance

1. Si nécessaire, régler l'intensité de la maintenance pour
l'interface analogique.

2. Veuillez procéder comme décrit dans le manuel du
capteur.

3. Veuillez vérifier le calibrage. Si nécessaire, nous vous
invitons a calibrer l'instrument (Voir "Calibrage", page 81).

10.4 Effectuer un test d'affichage

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Affichage >
Test afficheur et confirmer.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.
Quand cette fonction est activée, I'affichage est inversé et
toutes les LED sont allumées.

11 Réglages de I'appareil

Pour plus d'informations et de configurations, nous vous
invitons a consulter le manuel technique 9300148.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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11.1 Configuration des mots de passe

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Code le mot
de passe souhaité et confirmer.

Code Mainten. Acceés au calibrage du point zéro et de la
sensibilité

Code Config. Acces a tous les parametres de configura-

tion

2. Sélectionner la ligne correspondant a la modification du
mot de passe et valider.

3. Reégler le mot de passe et valider.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

11.2 Régler la date et I'heure
1. Sélectionner Configuration > Instrument > Date et
Heure et confirmer.

2. Sélectionner la ligne pour modifier la date ou I'heure et
confirmer.

3. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

11.3 Régler la langue

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Langue et
confirmer.

2. Sélectionner la langue dans la liste et valider.

11.4 Configurer la touche de fonction

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Touche
Fonction et confirmer.

2. Sélectionner une fonction et valider.

Graphe Les mesures des 15 derniéres s'affichent
sous forme de graphe temps / concentra-
tion.

Liste Les messages d'erreur s'affichent en texte

d'erreurs clair.

Rapport d’ Les messages d'avertissement s'affichent

Info en texte clair.

Bumptest Le test au gaz permet d'appliquer du gaz

sur le capteur sans générer d'alarme. Le
signal de maintenance est transmis. Au
bout de 15 minutes, ou en tapant de nou-
veau sur [OK], le test au gaz s'arréte et
l'instrument revient en fonctionnement nor-
mal.

Vitalité Cap-
teur!

Affiche la vitalité restante du capteur.

1) Avec le dongle Diagnostic seulement

11.5 Réinitialisation des réglages par
défaut

Cette fonction restaure les parameétres par défauts d'usine de
l'instrument.
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1. Sélectionner Configuration > Instrument > Init.
instrument et confirmer.

2. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

11.6 Associations d'auto-maintien et
d'acquittement d'alarme

Les exemples suivants donnent une vue d'ensemble des
combinaisons d'acquittement d'alarme.

Sans auto-maintien
(Le relais se réinitia-
lise une fois que la
condition d'alarme a
été supprimée)

Auto-maintien
(Réinitialisation
manuelle de relais)

Acquittable Réinitialisation de relais possible a tout
moment.

Non acquit- Réinitialisation de relais impossible avant

table d'avoir supprimé la condition d'alarme.

Pré-acquit- Acquittement d'alarme possible avant la

table suppression de la condition d'alarme. Le

relais se réinitialise automatiquement une
fois que la condition d'alarme a été suppri-
mée.

Les signaux d'auto-maintien / sans auto-maintien ne sont pas
limités dans le temps. Les signaux d'auto-maintien restent
actifs jusqu'a ce qu'ils soient acquittés. Les signaux sans
auto-maintien s'arrétent dés que la condition d'activation est
supprimée.

11.7 Relais

Si les réglages d'usine par défaut sont utilisés, les relais sont
sous tension lors du fonctionnement normal. Ceci garantit une
utilisation a « s(reté intégrée ».

Pour les instruments PointGard, le réglage Normal actif ne
doit pas étre modifié pour Alarme actif, sinon les dispositifs
d'alarme intégrés (avertisseur sonore et clignotants) seront

activés !

11.7.1 Configuration du relais A1 ou A2

Cette fonction définit si le relais d'alarme est alimenté en
fonctionnement normal ou en état d'alarme.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme >
Relais A1 ou Relais A2 et confirmer.

2. Sélectionner I'option de son choix et confirmer.

Normal actif Le contact du relais est actif pendant un
fonctionnement normal et change si une
alarme est déclenchée. En cas de perte de
tension, une alarme se déclenche (sécurité
intégrée).

Si une alarme est déclenchée, le contact du
relais devient actif.

Alarme actif
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11.7.2 Réglage relais défaut période de
stabilisation 1

Cette fonction est utilisée pour régler le fonctionnement du
relais de défaut pendant la stabilisation 1 afin d'indiquer I'état
de stabilisation 1 a la sortie du relais.

1. Sélectionner sous Configuration > Instrument > Alarme
> Erreur de stabilisation I'option souhaitée et confirmer.

Le relais de défaut active en permanence
un indicateur d'alarme connecté.
La LED orange LED est allumée en continu.

Statique

Le relais de défaut commute I'état pendant
9 secondes.
Exemple :

— Un avertisseur sonore est connecté a la
sortie du relais de défaut « normalement
ouvert ».

— Les relais sont configurés sur « normal
actif ».

= L'avertisseur sonore et la LED orange
du transmetteur sont actifs 1 seconde et
inactifs 9 secondes.

Dynamique

11.8 Configuration de I'alarme

Tous les réglages d'alarme ont une incidence sur les relais,
l'interface analogique et les dispositifs d'alarmes intégrés.

11.8.1 Activation ou désactivation des alarmes

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme >
Alarme on/off.

Activée L’alarme signalant est acti-
vée.
Désactivée L’alarme signalant est désac-

tivée.

Les LED, relais et interfaces
n’indiquent pas I'état d'une
alarme.

L’interface 4-20 mA transmet
le signal de maintenance.

La valeur mesurée et le sym-
bole [ sont affichés.

Le relais de défaut indique un
défaut.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

11.8.2 Configuration des alarmes

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme >
Alarme A1 ou Alarme A2 et confirmer.
Le seuil d’alarme du courant est affiché.

2. Appliquer les paramétres et confirmer les étapes de
configuration avec Suite.

a. Régler la valeur du seuil d’alarme.
b. Régler la direction de I'alarme.
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En Hausse La direction de I'alarme s’appelle en mon-
tée, si la concentration du gaz a dépassé
une certaine valeur pour activer une
alarme.

En Baisse La direction de I'alarme s’appelle en des-

cente, si la concentration du gaz est infé-
rieure a une certaine valeur pour activer
une alarme.

c. Régler le mode d’auto-maintien.

Auto-maintien Une fois le seuil d’alarme atteint, l'instru-
ment déclenchera l'alarme. |l restera en état
d'alarme méme si la concentration de gaz
ne correspond plus a la condition d'alarme.
Pour supprimer une alarme verrouillée, il
faut I'acquitter.

Sans auto-
maintie

L'état d'alarme est supprimé si la concen-
tration de gaz ne correspond plus a la
condition d'alarme.

d. Régler le mode d’acquittement.

Acquittable Le relais d'alarme et la LED peuvent étre
réinitialisés avant que la condition d'alarme
est supprimée.

Non-acquit- Le relais d'alarme et la LED ne peuvent pas

table étre réinitialisés tant que la condition

d'alarme est active.

Pre-acquitte-
ment

L'état d'alarme est acquittable avant que la
condition d'alarme est supprimée. Cepen-
dant, le relais d’alarme et la LED restent
actifs tant que la condition d’alarme est
active.

e. Régler le mode d’hystéresis.
La fonction d'hystéresis définit un intervalle durant
lequel un relai déclenché maintient son statut jusqu’a
ce que la concentration du gaz se trouve en dehors de
l'intervalle défini. Exemple : Le seuil d'alarme est défini
a 40 ppm et I'hystéresis a 3 ppm. L'alarme reste active
tant que la valeur ne devienne pas inférieure a
37 ppm. Cela prévient les relais d’émettre des bruits
de cliquetis a un seuil d’alarme.

= Un écran de confirmation affiche tous les réglages.

f. Sélectionner Confirmer et confirmer avec OK.
v Les nouveaux réglages sont sauvegardés.

11.9 Test des alarmes / relais

Ces fonctions changent I'état d'un relais et d'une LED dans un
but de test (par exemple pour vérifier le fonctionnement des
appareils d'alarme connectés au relais) et le symbole [
s'affiche. Aprés avoir quitter cette fonction, les états du relais
et de la LED retourneront automatiquement a leur valeur
précédente.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme la
condition d'alarme souhaitée et confirmer.

Alarme A1 simule la pré-alarme
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Alarme A2

test. Erreur

simule I'alarme principale
simule le signal de défaut

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

v Si cette fonction est activée, le relais de défaut est
désactivé et l'interface 4 a 20 mA est réglée sur le signal
de défaut. La LED jaune est allumée, le symbole
maintenance s'affiche.

11.10 Désactiver les dongles
PointGard 2100 spécifique EC :

Cette fonction désactive un dongle logiciel pour le retirer de
maniére sire ou s'il est défectueux.

Un dongle ne peut étre réactivé qu'en mettant l'instrument
hors tension puis de nouveau sous tension.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Fiche
logiciel et le dongle qui doit étre désactivé et confirmer.

2. Sélectionner Désactivation fonc.. Le dongle sélectionné
est désactivé.

11.11 Réglages de I'affichage

11.11.1 Changer la couleur du rétro-éclairage de
I'affichage

La couleur du rétro-éclairage peut passer du rouge au vert.

1. Desserrer les vis (2) et ouvrir le couvercle.
2. Placer le commutateur (13) dans la position désirée.

gauche rétro-éclairage rouge

droite rétro-éclairage vert

3. Fermer le couvercle et resserrer les vis (2) en respectant
le couple prescrit (22 Lbs. In. /2.5 Nm).

11.11.2 Modifier le contraste de I'affichage

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Affichage >
Contraste affich et confirmer.

2. Modifier le contraste et valider les changements.
11.11.3 Changer le mode d'affichage

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Affichage >
Utilisation et confirmer.

2. Sélectionner le mode de son choix et confirmer.

Standard

Aucun affichage

Affiche I'écran standard.
Affiche I'écran d'accueil et les
symboles applicables.

Si une alarme est déclenchée, I'écran affiche la concentration
de gaz actuelle et la LED rouge clignote, peu importe le mode
d'affichage sélectionné.
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12 Configuration des dispositifs
d'alarme intégrés

Pour plus d'informations et de configurations, nous vous
invitons a consulter le manuel technique 9300148.

12.1 Commutateur DIP

Les 5 broches sur le commutateur DIP sont utilisées pour
configurer le type de combinaison des dispositifs d'alarme
intégrés.

Br
oc
he

11

21

1)

ON

L’avertisseur sonore est
activé en cas d’alarmes
A2.

L’avertisseur sonore est
activé en cas d’alarmes
A1l.

Modéle d’alarme de feu cli-
gnotant pour la combinai-
son de feux clignotants
vert/rouge.

L'avertisseur sonore est
activé.

Son de l'avertisseur
sonore : continu

OFF

L’avertisseur sonore n’est
pas activé en cas
d’alarmes A2.

L’avertisseur sonore n’'est
pas activé en cas
d’alarmes A1.

Modéle d’alarme de feu cli-
gnotant pour la combinai-
son de feux clignotants
orange/rouge.

L'avertisseur sonore est
désactivé.

Son de l'avertisseur
sonore : intermittent

Les broches 1 et 2 ne sont pas applicables pour les instruments avec
une combinaison de feux clignotants vert et rouge.

Réglages par défaut du commutateur DIP pour la
combinaison de feux clignotants orange/rouge

Broches
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF

Réglages par défaut du commutateur DIP pour la
combinaison de feux clignotants vert/rouge

Broches
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Réglage des broches du commutateur DIP

1.

Ouvrir l'instrument.

2. Placer les broches du commutateur DIP :

A gauche ON
A droite OFF
3. Fermer l'instrument.

4. Mettre I'appareil en service.
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13 Réglages de l'interface
13.1 Interface 4-20mA

La sortie électrique de l'instrument en mode normal de
fonctionnement est comprise entre 4 et 20 mA et est
proportionnelle a la concentration de gaz détectée.

PointGard 2xx0 utilise plusieurs valeurs de courant pour
indiquer plusieurs modes de fonctionnement. Les paramétres
par défaut sont réglables par I'utilisateur selon les exigences
de ses applications particulieres. Cela est conforme a la
recommandation NAMUR NE43.

13.1.1 Dépassement d'échelle

PointGard 2100 EC, 27x0 IR et 2200 CAT LC a distance
uniqguement

Certains capteurs permettent un dépassement d'échelle
ajustable pour limiter la plage de mesures pour l'interface de
4-20 mA.

Le dépassement d'échelle (FSD) détermine un point final
dans la plage de mesure du capteur. Si la concentration de
gaz atteint ce point final, l'interface de 4-20 mA transmet
20°mA.

Exemple : Plage requise de 0 a 500 ppm CO (par exemple
numéro de référence 6809605, par défaut 300 ppm, plage
min/max = 50 / 1000 ppm). Sélectionner un dépassement
d'échelle de 500 ppm. La sortie analogique est linéaire entre
4 mA =0 ppm et 20 mA = 500 ppm.

13.1.2 Réglage du signal d'erreur

Cette fonction définit I'intensité pour le signal d'erreur.

1. Sélectionner Configuration > Interface analog
>Courant erreur > Communication et confirmer.

2. Sélectionner la ligne pour modifier le courant et confirmer.
3. Régler et valider le courant.

= Le réglage du Courant erreur est affiché.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

13.1.3 Informations relatives au signal
d’avertissement

Pour transmettre un signal d’avertissement via l'interface

analogique, le signal d’avertissement doit étre activé.

Le signal d’avertissement alterne entre le courant
d’avertissement et le courant de mesure.

— Courant d’avertissement (intervalle T2)
— Courant de mesure (intervalle T1-T2)
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Les intervalles de temps et le courant d’avertissement sont
configurables.

[mA]
20

1 1 i

To
<«

ts)

T4

13.1.4 Pour activer ou désactiver le courant
d'avertissement
1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Rapport d’ Info et confirmer.
2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

13.1.5 Réglage de l'intervalle d'avertissement
1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Interval avert. et confirmer.

2. Régler I'heure et les intervalles d'avertissement T1 et T2
et confirmer.

13.1.6 Régler le courant d'avertissement

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Courant d'avert. et confirmer.

2. Régler l'intensité et valider avec [OK].

13.1.7 Réglage du signal de maintenance
1. Sélectionner Configuration > Communication >

Interface analog > Signal Mainten. et confirmer.
2. Régler le type de signal et confirmer.

Statique Un courant constant qui peut étre configuré.

Dynamique Un signal d’'onde carré avec les caractéris-

tiques suivantes :

[mA]

3

0,7 tis]

1.1

13.1.8 Réglage du courant de maintenance
statique

Le courant de maintenance peut étre réglé uniquement si le

signal de maintenance a été réglé sur statique.

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog >Courant Maint. et confirmer.

2. Régler le courant et confirmer.

13.1.9 Ajustage signal sortie

Cette fonction ajoute une correction a la sortie analogique a
4 mA. Cette correction régle I'intensité a 4 mA sans affecter la
valeur de consigne de 20 mA.

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog >Corr. Analogique et confirmer.
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2. Sélectionner la ligne correspondant a la modification de la
correction (plage: -0,5 a 0,5 mA) et confirmer.

3. Reégler et valider le courant.
= Le réglage pour Corr. Analogique est affiché.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

13.1.10 Ajustage signal sortie

Cette fonction régle la sortie analogique a 20 mA sans
affecter la valeur de consigne de 4 mA.

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Sensibilité analogique et confirmer.

2. Sélectionner la ligne correspondant a la modification de la
correction (plage: -0,5 a 0,5 mA) et confirmer.

3. Régler et valider le courant.
= Le réglage pour Sensibilité analogique est affiché.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

13.1.11 Effectuer un test avec l'interface
analogique

Ces fonctions modifient l'intensité de l'interface analogique
dans un but de test (par exemple pour contrdler la
programmation de l'unité de commande). Il peut étre
nécessaire d'inhiber les alarmes sur I'unité de commande
pour éviter les fausses alarmes. Une fois cette fonction
quittée, les intensités reviennent automatiquement au signal
de maintenance. Durant le test, le symbole de maintenance
s'affiche.

e Pour régler l'intensité ou la concentration :

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog et 'option souhaitée.
Régl. courant Cette fonction regle le cou-
rant sur une valeur entre 0 et
22 mA. La correction analo-
gique et la sensibilité analo-
gique ne sont pas utilisées
pour cette fonction.

Régl. concentr. Cette fonction parameétre
l'intensité électrique corres-
pondant a une valeur de
mesure comprise entre 0 et
le dépassement complet

d'échelle.

2. Une fois que les alarmes sont inhibées sur l'unité de
commande, valider le message Alarmes désactivées
avec Suite.

Sélectionner la ligne a modifier et valider avec [OK].
Sélectionner la valeur souhaitée.

Sélectionner Suite et confirmer.

Sélectionner I'option souhaitée :

I o

Cette fonction définit la valeur
de mesure ou la valeur test
de courant prédéfinies.
Durant le test, le symbole de
maintenance # s'affiche.

Reglage concentr. /
Régl.cour.sort
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Cette fonction annule la
transmission de la valeur test
prédéfinie.

Concentr. off /
Courant off

7. Sélectionner Suite et confirmer.
= La fonction est interrompue.

8. Une fois les alarmes a nouveau activées sur l'unité de
commande, valider le message Alarmes activées.

e Pour régler un signal de test :

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog et le test souhaité.

test. Erreur Régle l'intensité électrique a

l'intensité par défaut.

Régl. alarme Regle l'intensité électrique a

l'intensité d'avertissement.

Régl.mainten. Regle l'intensité électrique a

I'intensité de maintenance.

2. Une fois les alarmes inhibées sur l'unité de commande,
valider le message Alarmes désactivées.

3. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

13.1.12 Beam Block

Cette fonction est disponible seulement pour le PointGard
27x0 IR (avec le capteur PIR 7x00).

Par défaut, la fonction beam block est désactivée en réglage
d'usine.

S'il est activé, le signal du beam block sera transmis a
l'interface analogique si le systéme optique du capteur PIR
7x00 est « sale ». Le systéme optique du PIR 7x00 peut
devenir « sale » s'il y a formation de dépdts sur les surfaces
optiques. Cependant, si la concentration de gaz dépasse la
limite du beam block, l'instrument revient en fonctionnement
normal.

Si les dépbts sur les surfaces optiques sont tels que la
mesure n'est plus possible, I'instrument passe en défaut.

e Pour mettre les signaux beam block sur activé/désactivé :

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > et 'option souhaitée.

Beamblock On/Off Cette fonction active ou
désactive le beam block
Régl.beamblock Cette fonction définit I'inten-

sité sur l'intensité d'avertisse-
ment du beam block

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.
e Pour régler les signaux du beam block :

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > et I'option souhaitée.

Courant beambl. Cette fonction définit I'inten-
sité pour le signal du beam-
block.
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Cette fonction définit la limite
maximale si le signal du
beam block doit étre transmis
par l'interface analogique.

Limite Beamblock

2. Sélectionner la ligne correspondant a la modification du
signal et valider.

3. Régler et valider le courant.
= Le réglage du signal du beam block est affiché.
4. Sélectionner Confirmer et confirmer avec OK.

14 Réglages capteur PointGard 2xx0

14.1 Activation ou désactivation du
calibrage automatique
1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Autocalibrage
et confirmer.
2. Sélectionner Activée ou Désactivée et valider avec [OK].

14.2 Plage de capture

La plage de capture masque les de mesure. Les fluctuations
de mesure sont des variations mineures des valeurs
mesurées (telles que le bruit du signal, les variations de
concentration). Ces variations ne modifient pas la valeur
transmise ou affichée. Les valeurs mesurées dans cette plage
sont affichées avec la valeur de capture. Les valeurs
mesurées en dehors de la plage de capture sont affichées
avec la valeur mesurée actuelle.

Valeur de capture (correction)

La valeur de capture est affichée en permanence, tant que la
valeur mesurée se situe entre les limites supérieure et
inférieure de la valeur de capture.

Limite supérieure de la valeur de capture

La limite supérieure de la valeur de capture indique la limite
supérieure de la plage dans laquelle la valeur de capture est
affichée.

Limite inférieure de la valeur de capture

La limite inférieure de la valeur de capture indique la limite
inférieure de la plage dans laquelle la valeur de capture est
affichée.

14.2.1 Réglage de la plage de capture

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Affichage
plage et confirmer.

2. Régler la correction dans la premiére fenétre.

3. Régler la valeur minimale de la plage de capture et valider
avec Suite.

4. Régler la valeur maximale de la plage de capture et
valider avec Suite.

5. Vérifier toutes les valeurs et valider avec Suite.
14.2.2 Désactivation de la plage de capture

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Affichage
plage et confirmer.
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2. Définir la correction dans la premiéere fenétre.

3. Régler la valeur minimale de la plage de capture sur 0 et
confirmer avec Suite.

4. Régler la valeur maximale de la plage de capture sur 0 et
confirmer avec Suite.

5. Controler toutes les valeurs et confirmer avec Suite.

14.3 Réinitialiser le capteur

Cette fonction rétablit les paramétres d'usine sur le capteur.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Init basic
Canal et confirmer.

2. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

14.4 Configuration période de calibrage
Une fois l'intervalle de calibration expiré, l'instrument émet un
avertissement indiquant que le calibrage doit étre effectué.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Interval de
cal. et confirmer.

2. Régler et valider l'intervalle de calibrage avec [OK].

14.5 Réglage du verrouillage du capteur
Ce point ne s'applique qu'au PointGard 2100 EC et au
PointGard 27x0 IR.

1. Sélectionner Configuration >Capteurs > Verrou capteur
et confirmer.

2. Sélectionner On ou Off.

On L'instrument rejettera tout capteur dont la
référence ne correspond pas a la référence
du capteur installée précédemment.

Off L'instrument accepte tous types de capteur
et chargera les réglages par défaut de ce
capteur. Cependant, ces parameétres par
défaut recouvriront tout réglage personna-
lisé du nouveau capteur.

14.6 Dongles logciels pour capteurs EC
14.6.1 Désactiver les dongles
PointGard 2100 spécifique EC :

Cette fonction désactive un dongle logiciel pour le retirer de
maniére sdre ou s'il est défectueux.

Un dongle ne peut étre réactivé qu'en mettant l'instrument
hors tension puis de nouveau sous tension.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Fiche
logiciel et le dongle qui doit étre désactivé et confirmer.

2. Sélectionner Désactivation fonc.. Le dongle sélectionné
est désactivé.

14.7 Réglages capteur PointGard 2100 EC

14.7.1 Test du capteur

Cette fonction est uniquement active si le dongle de test du
capteur ou de diagnostic est installé. Si le capteur échoue a
I'auto-test, le systéme émet un message d’avertissement ou
d’erreur.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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Configuration test capteur périodique

Cette fonction déclenche périodiquement l'auto-test du
capteur. L'instrument contrdle régulierement le bon
fonctionnement du capteur.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Régl. test
capteur et confirmer.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

Test capteur manuel

Cette fonction permet la déclenchement manuel d'un test
capteur.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Autotest capt.
et confirmer.

2. Sélectionner Start test du capteur et confirmer.
3. Sélectionner Confirmer
v Le résultat du test est affiché.

14.7.2 Configuration de gaz

Configuration gaz

Cette fonction regle le type de gaz, la plage de mesure et les
unités de mesure. Seuls certains capteurs peuvent prendre
ces réglages en charge.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Gas-Cfg et
confirmer.

= Le gaz actuellement mesuré s'affiche.
2. Sélectionner le gaz cible dans la liste et valider.
= L'unité de mesure actuelle s'affiche.

3. Sélectionner l'unité de mesure de votre choix dans la liste
et valider.

= Le dépassement d'échelle du signal s'affiche.

4. Pour certains capteurs EC seulement : Régler le
dépassement d'échelle et confirmer.

= Le nouveau dépassement d'échelle du signal s'affiche.
5. Sélectionner Suite et confirmer.

= Une vue d'ensemble des nouveaux réglages du gaz
apparait.

6. Apres examen, sélectionner Retour Menu ou Confirmer.

Retour Menu Sélectionner Retour au menu
pour quitter la fonction sans
modifications, et valider avec
[OK].

Confirmer Sélectionner Valider pour

adopter les réglages et vali-
der avec [OK].

14.8 Réglages capteur PointGard 2200
CAT

14.8.1 Type de capteur

Cette fonction définit le type de capteur installé.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Type de
capteur et valider.

2. Sélectionner le type de capteur et valider.
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14.8.2 Configuration de gaz
Cette fonction régle 'unité de mesure.

Pour les capteurs LC, cette fonction permet également de
régler le dépassement d’échelle.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Gas-Cfg et
valider.

2. Sélectionner l'unité de mesure de votre choix dans la liste
et valider.

= Pour les capteurs DQ et DSIR :
Une vue d'ensemble des nouveaux réglages du gaz
apparait. Poursuivez avec I'étape 4.

= Pour les capteurs LC :
L’actuel dépassement d'échelle complet s’affiche.
Poursuivez avec I'étape 3.

3. Régler le dépassement d'échelle et valider (seulement
pour les capteurs LC).
= Une vue d'ensemble des nouveaux réglages du gaz
apparait.

4. Apres avoir effectué la révision, sélectionnez Retour
Menu ou Confirmer.

Retour Menu Sélectionner Retour au menu
pour quitter la fonction sans
apporter de modifications, et
valider avec [OK].

Confirmer Sélectionner Confirmer pour

accepter les réglages et vali-
der avec [OK].

14.8.3 Réglage du verrouillage du capteur DQ

Cette fonction est seulement disponible si les relais ne sont
pas installés. Cette fonction procéde a une configuration si le
capteur DQ doit étre acquitté aprés avoir effectué une mesure
a une concentration supérieure a 100% LIE.

Ce réglage ne s’applique pas aux capteurs LC.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Verrouillage
du capteur DD et valider.
= Le paramétre actuel s'affiche.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et valider.

/A AVERTISSEMENT

Risque d'explosion

Si l'auto-maintien du capteur est désactivé et qu'une alarme

indiquant un risque d'explosion est acquittée, l'instrument

informe I'utilisateur final de ce danger en allumant en

permanence la LED rouge a I'écran.

» Avant d'acquitter un dépassement de plage, s'assurer que
la concentration du gaz est passée en dessous de 100
%LIE.

14.9 Réglages du capteur PointGard 27x0
IR
14.9.1 Configuration de gaz

Cette fonction regle le type de gaz, la plage de mesure et les
unités de mesure. Seuls certains capteurs peuvent prendre
ces réglages en charge.
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1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Gas-Cfg et
confirmer.

= Le gaz actuellement mesuré s'affiche.
2. Sélectionner le gaz cible dans la liste et valider.
= L'unité de mesure actuelle s'affiche.

3. Sélectionner l'unité de mesure de votre choix dans la liste
et valider.

= Sil'unité de mesure est réglée sur %LEL, %UEG ou
%LIE, la catégorie s'affiche. Poursuivre a I'étape 4.

= Sinon, le dépassement d'échelle du signal s'affiche.
Poursuivre a I'étape 6.

4. Sélectionner une fonction et valider.
Régler et valider le seuil de LIE.
6. Régler le dépassement d'échelle et confirmer.
= Le nouveau dépassement d'échelle du signal s'affiche.
7. Sélectionner Suite et confirmer.

= Une vue d'ensemble des nouveaux réglages du gaz
apparait.

8. Apres révision, sélectionner Retour Menu ou Confirmer.

o

Retour Menu Sélectionner Retour au menu
pour quitter la fonction sans
apporter de modifications, et
valider avec [OK].

Confirmer Sélectionner Confirmer pour

accepter les réglages et vali-
der avec [OK].

9. Controler les réglages d'alarme apres avoir modifié la
catégorie ou la valeur LIE.

15 Réglages par défaut d'usine

15.1 Réglages modifiables a I'aide du
menu

15.1.1 PointGard 2xx0

Menu Réglage par Plage
défaut
Relais actif en cas Actif en cas Allumé / Eteint
d'alarme / Aucune d'alarme
alarme
Alarme A1 : direc- Hausse (baisse Baisse / Hausse
tion pour les capteurs
d'02)
Alarme A2 : direc- Hausse
tion
Mode de verrouil- Sans verrouillage  Avec
lage A1 verrouillage / Sans
verrouillage

Mode de verrouil-
lage A2

Avec verrouillage
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Menu

Mode d'acquitte-
ment A1

Mode d'acquitte-
ment A2

Fonctionnement
normal du
relais A1

Fonctionnement
normal du
relais A2

Mot de passe pour
le calibrage

Mot de passe
configuration

Réglage de
I'écran LCD

Langue

Calibrage automa-
tique

Touche de fonction

Interface

Signal de défaut
Avertissement

Intensité électrique
d'avertissement

Intervalle du cycle
d'avertissement T1

Intervalle du cycle
d'avertissement T2
(intensité élec-
trique d'avertisse-
ment)

Signal de mainte-
nance

Intensité électrique
de maintenance

Décalage analo-
gique
Plage analogique

Réglage par
défaut
Acquittable

Non acquittable

Sous tension

Allumé
EN
Eteint

Défauts

Réglage par
défaut

1,2 mA
Eteint
3,0 mA
10s

1s

Statique
3,4 mA
0mA

0 mA

Plage

Acquittable / Non
acquittable / Pré-
acquittable

Sous
tension / Hors ten-
sion

Allumé / Eteint
DE/EN/FR/ES/
RU/ZH

Allumé / Eteint

Graphique, défaut,
avertissement,
vitalité, test au gaz

Plage

0a35mA
Allumé / Eteint
0a35mA

5a60s

1a(T1-1)s

Statique / Dynamiq
ue

0a35mA
-0,5a0,5mA

-0,5a0,5mA

15.2 Valeurs spécifiques du capteur

Voir la fiche technique du capteur pour plus de spécifications.

Notice d'utilisation

Drager PointGard 2000 Series

Réglages par défaut d'usine

15.2.1 PointGard 2100 EC

Menu
Alarme A1
Alarme A2

Hystérése pour
I'alarme A1 quand
la direction aug-
mente

Hystérése pour
I'alarme A2 quand
la direction aug-
mente

Intervalle de
calibrage [jours]

Correction de la
capture d'affichage

Capture d'affi-
chage faible

Capture d'affi-
chage élevée

Dépassement
d'échelle

Réglage par
défaut

Suivant le capteur

utilisé

Suivant le capteur

utilisé
0

Suivant le capteur

utilisé

20,9 Vol% (02)

-0,25 Vol% (O2)

0,25 Vol% (02)

25 Vol% (02,
02LS)

Plage

0aA1

0aA2

0a720

0 & 25 VoI% (02
LS)
0 & 100 VoI% (02)

0a-0,75 Vol%
040,75 Vol%

5 & 25 Vol% (02
LS)
5 & 100 Vol% O2)

15.2.2 PointGard 2200 CAT DrégerSensor® DQ

Menu

Alarme A1
Alarme A2

Hystérése pour
I'alarme A1 quand
la direction aug-
mente

Hystérése pour
I'alarme A2 quand
la direction aug-
mente

Intervalle de
calibrage [jours]

Correction de la
capture d'affichage

Capture d'affi-
chage faible

Capture d'affi-
chage élevée

Dépassement
d’échelle

Réglage par
défaut

20 % LIE
40 % LIE
1% LIE

1% LIE

180

0% LIE
-5% LIE
2%LIE

100 % LIE

Plage

14100 % LIE

0aA1

0aA2

De 0 a 360
544 %LIE
530 %LIE
De 0a4% LIE

La plage n’est pas
ajustable

fr
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15.2.3 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® LC

Menu

Alarme A1
Alarme A2

Hystérése pour
I'alarme A1 quand
la direction aug-
mente

Hystérése pour
I'alarme A2 quand
la direction aug-
mente

Dépassement
d’échelle

Intervalle de
calibrage [jours]

Correction de la
capture d'affichage

Capture d'affi-
chage faible

Capture d'affi-
chage élevée

1) Pour les versions du micrologiciel < 3.0.0

Réglage par
défaut

2,0% LIE
4,0% LIE
0,1% LIE

0,1% LIE

10% LIE

180
0% LIE
-0,5% LIE

0,2 % LIE

Plage

0,12 10 % LIE

0aA1

0aA2

De5a10" % LIE
De 14 10% LIE
De 0 a 360

De -0,5 2 0,4% LIE
De -0,5 4 0% LIE

De 04 0,4% LIE

15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR

Menu

Alarme A1
Alarme A2

Hystérese pour
I'alarme A1 quand
la direction aug-
mente

Hystérése pour
I'alarme A2 quand

la direction aug-
mente

Intervalle de
calibrage [jours]

Correction de la
capture d'affichage

Capture d'affi-
chage faible

Capture d'affi-
chage élevée

Dépassement
d'échelle

96

Réglage par
défaut

20 % LIE
40 % LIE
1% LIE

1% LIE

180

0 % LIE
-3 % LIE
2% LIE

100 % LIE

Plage

14100 % LIE

0aA1

0aA2

04360

-3a4%LIE
-3a0%LIE
0a4 %LIE

La plage n’est pas
ajustable

15.2.5 PointGard 2700 IR

Type 334
Menu Réglage par Plage
défaut

Gaz de Méthane

calibrage

Unités de gaz %LIE

de calibrage

Concentra- 50 % LIE

tions de gaz

de calibrage

Alarme A1 20 % LIE 0,01 a 100 Vol% a l'unité
0, = A 0,

Alarme A2 40 % LIE % LIE = 0,3 a 100 % LIE

Type LIE NIOSH Configurable IEC / PTB/
NIOSH

Gaz mesuré  Méthane

Unités %LIE %LEL / Vol% / PPM / %LEL /

des gaz %LIE

cibles

Dépasse- 100% LIE De 20 a 100% LIE

ment

d’échelle

Beam Block  Arrét Marche/arrét

Signal du 2mA 0a35mA

Beam Block

Limite du 7,5% LIE 02 15 %LIE max.”

Beam Block

Intervalle de 360 0a720

calibrage

[jours]

Réponse Normal Normal / rapide

Les valeurs absolues de la
capture d'affichage doivent
se trouver a l'intérieur de ces
limites :

-1000 a 2200 ppm

Correctionde 0
la capture
d'affichage

Capture d'affi- -750 ppm

chage faible  (méthane) (méthane Type 334)
E3: c? Zﬁg‘) De -850 & 850 ppm
-205p ° (propane Type 334)
(éth l%%e) De -1 200 a 1 150 ppm
Y (éthyléne Type 334)

Capture d'affi- 750 ppm

chage élevée (méthane)
315 ppm
(propane)
405 ppm
(éthyléne)

1) La limite max. du beam block dépend du type de transmetteur et du
gaz de mesure sélectionné.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series



Type 340

Menu

Gaz de
calibrage

Unités de gaz
de calibrage

Concentra-
tions de gaz
de calibrage

Alarme A1
Alarme A2
Type LIE

Gaz mesuré
Unités

des gaz
cibles

Dépasse-
ment
d’échelle

Beam Block

Signal du
Beam Block

Limite du
Beam Block

Intervalle de
calibrage
[jours]

Réponse

Correction de
la capture
d'affichage

Capture d'affi-
chage faible

Capture d'affi-
chage élevée

Réglage par

défaut

Propane
%LIE

50 % LIE

20 % LIE
40 % LIE
NIOSH

Propane
%LIE

100% LIE

Arrét
2 mA

2,5%LIE

360

Normal
0

-750 ppm
(méthane)
-85 ppm

(propane)

750 ppm
(méthane)
85 ppm
(propane)

Plage

0,01 & 100 Vol% a l'unité
% LIE =0,3a 100 % LIE

Configurable IEC / PTB /
NIOSH

%LEL/Vol% / PPM / %LEL /
%LIE

De 20 4 100% LIE

Marche/arrét
0a35mA

0a 15 %LIE max."

0a720

Normal / rapide

Les valeurs absolues de la
capture d'affichage doivent
se trouver a l'intérieur de ces
limites :

De -850 a 425 ppm
(propane type 340)

De -1 800 a 2 200 ppm
(méthane type 340)

1) La limite max. du beam block dépend du type de transmetteur et du

gaz de mesure sélectionné.

15.2.6 PointGard 2720 IR

Menu

Gaz de
calibrage

Unités de gaz
de calibrage

Notice d'utilisation

Réglage par

défaut
CO2

Vol %

Plage

Drager PointGard 2000 Series

Menu Réglage par
défaut

Concentra- 4,0 Vol%

tions de gaz

de calibrage

Alarme A1 1 Vol%

Alarme A2 2 vol.%

Type LIE -

Gaz mesuré CO2

Unités Vol %

des gaz cibles

Dépasse- 10 vol.%

ment

d’échelle

Beam Block  Arrét

Signal du 2mA

Beam Block

Limite du 0,1 vol.%

Beam Block

Intervalle de 360

calibrage

[jours]

Réponse Normal

Correction de 340 ppm

la capture

d'affichage

Capture d'affi- -200 ppm

chage faible

Capture d'affi- 200 ppm

chage élevée

16 Elimination

Elimination

Plage

0,2 4 100 Vol%

De 0,01 & 100 vol.%

Vol% / PPM

De 0,2 4 100 vol.%

Marche/arrét
0a35mA

De 0a 0,1 vol.%

0a720

Normal / rapide

Les valeurs absolues de la
capture d'affichage doivent
se trouver a l'intérieur de ces
limites :

De -1 000 a 1 000 ppm
(dioxyde de carbone)

domestiques. C'est pourquoi, il est marqué du symbole

E Il est interdit d'éliminer ce produit avec les déchets

ci-contre.

Drager reprend gratuitement ce produit. Pour de plus
amples informations, veuillez contacter les distributeurs
nationaux ou vous adresser directement a Drager.

Mise au rebut des capteurs électrochimiques

A\ AVERTISSEMENT

Danger d'explosion et risque de bralures chimiques !
Des fluides peuvent s'échapper du capteur et causer des

bralures a l'acide.

» Ne pas jeter les capteurs au feu.

» Ne pas ouvrir en forgant.

fr
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17 Caractéristiques techniques
17.1 Plages de mesure

Capteur

PointGard 2100 EC avec
DrégerSensor® EC
PointGard 2200 CAT avec
DragerSensor® DQ
PointGard 2200 CAT avec
DrégerSensor®LC

PointGard 2200 CAT Remote
DSIR avec DrégerSensor® IR

PointGard 2700 IR avec cap-
teur de gaz a infrarouge PIR
7000

Type 334 (IDS 01x1)

Plage de mesure
Suivant le capteur utilisé

0 a 100 %LIE

De 0 & 10% LIE"

0 a 100 %LIE

De 0 & 10 000 ppm")
De 0 4 100% LIE, !

De0a5vol.%, "
Pour CH4 (méthane) de 0 a

100 vol.%"

De 0 a 10 000 ppm™
De 0 4 100% LIE"
De 0a5vol.%"
PointGard 2720 IR avec cap- De 0 4 100 vol.%"
teur de gaz a infrarouge PIR

7200
(IDS 01x5)

Type 340 (IDS 01x2)

1) Pour un dépassement d’échelle complet adaptable, voir 15.2.

17.2 Transmission du signal vers l'unité
de commande

La plage de mesure et les caractéristiques techniques de
mesure dépendent du capteur installé (voir la notice
d'utilisation et / ou les fiches techniques des capteurs
utilisés).

Fréquence du calcul de la mesure : 1 x par seconde (mise a
jour de I'affichage, de l'interface analogique et du relais)

Signal analogique
Fonctionnement nor- 4 ... 20 mA

mal

Dérive en dessous 3,8 ... 4 mA
de zéro

Sortie de la plage de 20 ... 20,5 mA
mesure

Défaut de l'instru- <1,2mA
ment.

Dysfonctionnement > 21 mA

sur la sortie analo-

gique

98

Signal analogique

Signal de mainte-
nance

Signal fixe 3,4 mA ou modulation
de 1 Hz entre 3 et 5 mA (sélec-

tionnable)

Impédance de la boucle du signal

Plage d'impédance

042300Q

Augmente de fagon
linéaire avec la tension
d'alimentation de :
0a230Qa10Va
0a5000Qa16V

04500 Q

17.3 Alimentation
17.3.1 Version AC

Tension de fonctionnement

Puissance nominale du
PointGard 2100 / 2200

Puissance nominale du
PointGard 2700

Spécification du cable
Embouts

Courant d'appel

Courant de fonctionnement
(maximum)

Puissance du relais (option)

Fusible

17.3.2 Version DC
Tension de fonctionnement

Puissance nominale du
PointGard 2100 / 2200

Puissance nominale du
PointGard 2700

Spécification du cable
Embouts

Notice d'utilisation

Plage de tension d'alimenta-

tion
a10vDC

10a18Vv DC

18430V DC

=
1004240V (AC)°r 50 a
60 Hz

6 W a 230V (CA), 25 °C
12 W a 230 V (CA), 25 °C

3x0,75 mm?/3 x AWG 19/7

0,75 mm2?/ AWG 19/7
8 mm/ 0,3 po
isolés

]
Max. 40 Aa 230 V (AC)™>
50 Hz,
démarrage a froid 25 °C

05A

SPDT,0,1A45A4230V
(AC)=, 50 Hz Min. 0,1 A 4
5A430V (DC)™.

5%x20mm T 0,5 AL 250 V
Va"x17%"T0O5AL250V

10430V = (DC)
6 W a 24V (CC), 25 °C

12Wa24V(CC),25°C
2x1,5mm?/2 x AWG 16/7
1,5 mm?/ AWG 16/7

8mm/0,3in
isolés

Drager PointGard 2000 Series



Courant de fonctionnement 2,5A

(maximum)

SPDT,0,1Aa5Aa230V
(AC)™, 50 Hz Min. 0,1 Aa
5A430V (DC) .

5x20 T2,5 AL 250V
Vat x 1V4“ T2,6 AL250 V

Puissance du relais (option)

Fusible

17.4 Spécifications physiques

Matériau du boitier Polyester renforcé de fibre de

verre

Protection du boitier IP 66

Affichage Résolution 128 x 64 pixels,
rétroéclairé (vert ou rouge)
Taille (LxIxP) 255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 pouces
Poids
PointGard 2100 EC 3,9kg /8,6 Ibs
PointGard 2200 CAT 4,2kg /9,2 Ibs
PointGard 2x00 remote 3,8 kg / 8,4 Ibs

17.5 Parameétres environnementaux

Pour les applications du capteur, consulter la fiche technique
du capteur en question.

Température (stockage) -20 ... +65°C /-4 ... +149°F

Température (fonctionne- -20 ... +50°C / -4... +122°F
ment)

Humidité relative (fonctionne- O ... 95 % (sans condensa-
ment) tion)

Humidité relative (porte 20 ... 90 % (sans condensa-
ouverte) tion)

Altitude maximale de fonc- 2000 m / 6561 ft

tionnement

Pression 700 ... 1300 hPa
20,7 ... 38,4 inHg

Degré de pollution PD2

17.6 Couple de serrage pour les alésages
de l'instrument
Piece Couple Lbs. In.
13 +/-4,4

Couple Nm

Presse-étoupe 1,5+/-0,5

(M20 x 1,5)

Presse-étoupe
contre écrou (1,5”)

44..53 05..0,6

Vis servant a ver- 22 2,5
rouiller/déverrouil-
ler le couvercle

Bouchon a vis

Capteur CatEx 194 +/- 17 22 +/-2

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series

Caractéristiques techniques = fr

Piéce Couple Lbs.In. Couple Nm

Vis de connecteur

Cable d'alimenta- 44 ..53 0,5..0,6
tion

Connecteur de 44 ..53 0,5..0,6
relais

Connecteur 4 a 1,9..22 0,22 ...0,25

20mA

17.7 Spécifications du cable pour capteur
CatEx a distance

Les cables doivent étre adaptés pour la température
ambiante prévue. L'écran doit étre cablé des deux cotés.

Fils 3 ou 5, blindage tressé
280 %
6-12mm/0,21In-0,47 In

Couvercle
Diamétre extérieur du
presse-étoupe

Diamétre du cable 1-1,5 mm? (14-18 AWG)

Max. 30 m /100 pieds (cap-

Longitude
teur DD/DQ)

1) Pour plus d'informations sur la longueur des cables et autres spécifi-
cations de cables possibles, nous vous invitons a consulter la docu-

mentation du capteur Polytron® SE Ex correspondant ou de la boite
de connexion Polytron®.

17.8 Spécifications de cables pour le
capteur PIR a distance

Les cables doivent étre adaptés pour la température
ambiante prévue. L'écran doit étre cablé des deux cbtés.

Fils 4, écran a cablage tressé des
deux cotés
Couvercle 280 %

Diameétre extérieur du 6-12mm/0,2In-0,47 In

presse-étoupe
Diameétre du cable 1-1,5mm?(14-18 AWG)

Longitude Maximum 30 m / 100 pieds

1) Pour plus d'informations sur la longueur des cables et autres spécifi-
cations de cables possibles, nous vous invitons a consulter la docu-
mentation du capteur Drager PIR 7000 / PIR 7200 correspondant.

17.9 Portée du capteur et valeurs d'alarme
par défaut

17.9.1 Plage des capteurs a perle catalytique
(CatEx)

Les valeurs d'alarme par défaut pour tous les capteurs CatEx
sont les mémes.
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Plage Valeur par
Réfé- 9 défaut % LEL
Capteur rence Min. Par Max. A1 A2
de piéce défau

t

PR 68 12 0 100 100 20 40
DD/DQ 380

17.9.2 Plage des capteurs électrochimiques (EC)

Valeur par
e Plage défaut
éférence
Capteur o piecce  Min. Par Max.
défa A1 A2
ut

CO 6809605 50 300 1000 30 100

COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
H2S 6810435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809710 100 500 1000 100 200

ov1 6810740 20 50 200 10 20
ov2 6810745 20 50 100 10 20
NO 6809625 30 50 200 10 20

02LS 6809630 5 25 25 19 23
02 6809720 5 25 100 19 23
Hydride 6809635 03 1 20 0,1 0,2

Hydride 6809980 03 1 1 0,1 0,2
SC

HCN 6809650 10 50 50 10 20
HCN LC 6813200 5 50 50 4 8
NO2 6809655 5 10 100 2 4
NO2LC 6813205 1 5 20 0,5 1
S0O2 6809660 5 10 100 2 4
Cl2 6809665 1 10 50 0,5 1
H202 6809705 1 5 300 1 2
LC

H202 6809675 1000 4000 7000 200 2800
HC

H2 6809685 500 1000 3000 200 400
COCI2 6809930 0,1 1 20 0,1 0,2
Hydra- 6810180 03 1 5 0,1 0,2
zine

HCI SC 6809640 20 30 100 5 10

CA 6810595 3 10 30 25 5

PH3 /A 6809695 0,3 1 20 0,1 0,2
sH3

NH3 HC 6809645 300 1000 1000 50 100

100

Valeur par
22 Plage défaut
Cabteur Référence -
P de piece  Min. Par Max.
défa A1 A2
ut

NH3 LC 6809680 50 100 300 12,5 25
NH3 FL 6813260 50 100 300 12,5 25
NH3 TL 6813095 50 100 300 12,5 25
NH3 TH 6800055 300 1000 1000 50 100

Ozone 6814005 05 1 5 0,1 0,2

18 Accessoires et piéces détachées

Pour plus d'informations et de configurations, nous vous
invitons a consulter le manuel technique 9300148.

Ce chapitre donne un apergu complet des piéces détachées
qui peuvent étre remplacées pendant les taches décrites
dans la présente notice d'utilisation. Pour toutes les autres
piéces, veuillez consulter la liste des pieces détachées ou
communiquer avec DragerService.

18.1 Série PointGard 2xx0
18.1.1 Accessoires PointGard 2xx0

Piece Référence de piéce
Pare-éclaboussures 6812510
Adaptateur de calibrage V 6810536
Adaptateur de gazage 6806978
Supports de fixation 8326497

18.1.2 Piéces détachées

Piece Référence de piéce
Presse-étoupe (M20 x 1,5) 8314595
Presse-étoupe (1,5”) 8326479
Joint torique 8326457
Contre-écrou 1390139
Bouchon a vis 8326456

Kit de piéces détachées, rac- 8326496
cord de capteur CatEx a dis-
tance

18.1.3 Cables d'alimentation

Région Référence de piéce
Brésil 8326448
Union européenne / Russie 8326449
Royaume-Uni 8326450
Etats-Unis 8326451
Australie 8326452

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series



Pour un branchement dans une prise murale, seuls les cables

d'alimentation Drager peuvent étre utilisés. Pour les

installations fixes, les cables d'alimentation doivent étre
conformes aux spécifications figurant dans 17.3 Alimentation.

18.1.4 Vis de montage

Pour le montage de l'instrument, toutes les vis avec téte
intérieure et les propriétés suivantes peuvent étre utilisées.

Diamétre de la téte
pouce

Diamétre majeur du filetage 6 mm /0,2 In

18.2 PointGard 2100 EC
18.2.1 Accessoires PointGard 2100 EC

Piece Référence de piéce
Téte de détection a distance 6812684

EC avec kit de fixation

Cable a distance + fiche 8323305

(5m)

Cable a distance + fiche 8323315

(15 m)

Cable a distance + fiche 8323330

(30 m)

Dongle Diagnostic pour cap- 8317860
teur

Dongle Test pour capteur 8317619

18.3 PointGard 2200 CAT

18.3.1 Accessoires PointGard 2200 CAT
Piéce Référence de piéce
Boite de connexion en alumi- 4544099

nium

(Ex d antidéflagrant)

Boite de connexion en acier 4544098
inoxydable

(Ex d antidéflagrant)

DragerSensor PR NPT DQ 6814150
Petit boitier standard Poly- 6812711

tron® SE Ex PR M1 DQ (avec
capteur)
(Ex e sécurité renforcée)

Adaptateur de processus DQ 6812470
M30 x 1,4

18.3.2 Capteurs

Description Référence de piéce
DragerSensor DQ NPT 6814150
DragerSensor LC NPT 6810675

Téte de mesure, Polytron SE 6812711
Ex PR M1 DQ

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series

max. 11,5 mm / max. 0,45

Accessoires et piéces détachées

Description

Téte de mesure, Polytron SE
Ex PR M2 DQ

Téte de mesure, Polytron SE
Ex HT M DQ

18.3.3 Capteurs

Description
DragerSensor IR NPT

Capteur, DragerSensor IR
Kit complet e

Capteur, DragerSensor IR
Kit complet e2

Référence de piéce
6812710

6812720

Référence de piéce
6811901
6811165

6811265

18.4 PointGard 27x0 IR

18.4.1 Capteurs

Veuillez vérifier la compatibilité entre le micrologiciel du
capteur et le transmetteur. Le remplacement du capteur peut
nécessiter une mise a jour du micrologiciel. Pour obtenir de

I'aide, veuillez prendre contact avec Drager.

Description

Drager PIR 7000 Type 334
(NPT)

Drager PIR 7000 Type 340
(NPT)

Drager PIR 7000 334 (M25)
Kit complet

Drager PIR 7000 340 (M25)
Kit complet

Drager PIR 7200 (NPT)

Drager PIR 7200 (M25)
HART, kit complet

Référence de piéce
6811822

6811832
6811825
6811819

6811572
6812290

fr
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es Informacion relativa a la seguridad

1 Informacién relativa a la seguridad

[i] Estas instrucciones de uso estan disponibles en otros
idiomas y se pueden descargar en formato electrénico en el
sitio web del producto correspondiente (www.draeger.com);
también se puede pedir una version impresa gratuita a través
de Drager o tiendas especializadas.

1.1 Indicaciones de seguridad

— Antes de usar este producto, leer detenidamente estas
instrucciones de uso y las de los productos asociados.

— Observar con exactitud las instrucciones de uso. El
usuario debe comprender integramente las instrucciones
y cumplirlas estrictamente. Utilizar el producto
exclusivamente para aquellos fines y bajo las condiciones
especificadas en este documento.

— Cumplir todas las leyes, normas y reglamentos locales y
nacionales asociados a este producto.

— Unicamente personal con la formacion correspondiente
debe inspeccionar, reparar o mantener el producto segun
se describe en estas instrucciones de uso. Los trabajos de
mantenimiento no descritos en estas instrucciones de uso
deben efectuarse exclusivamente por Drager o por
personal cualificado por Dréager.

— Drager recomienda cerrar un contrato de mantenimiento
con Drager para todas las actividades de mantenimiento y
que todas las reparaciones sean llevadas a cabo por
Drager.

— Utilizar unicamente piezas y accesorios originales Drager
para realizar los trabajos de mantenimiento. En caso
contrario, el funcionamiento correcto del producto podria
verse afectado.

— No eliminar las instrucciones de uso. Se debe garantizar
que los usuarios guarden y usen las instrucciones
correctamente.

— Solo personal especializado y formado debe utilizar este
producto.

— Los trabajos de mantenimiento se tienen que realizar del
modo descrito; véase 10 Mantenimiento.

— Utilizar el producto solo en el marco de un concepto de
alarma basado en riesgo.

— Antes de conectar este instrumento a dispositivos
eléctricos no mencionados en las instrucciones de uso,
consultar primero a Drager.

— Notificar a Drager en caso de que algun componente falle
o esté defectuoso.

— Los instrumentos o componentes no pueden modificarse
en ningun modo.

— Queda prohibido el uso de componentes defectuosos o
incompletos.

— Deberan observarse las normativas adecuadas en cada
momento cuando se lleven a cabo reparaciones en estos
instrumentos o componentes.
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1.2 Area de operaciéon y condiciones de
operacion
— Observe las especificaciones y limitaciones contenidas en

las instrucciones de uso y/o hojas de datos de los
sensores utilizados.

— Elinstrumento no es adecuado para la utilizacion en areas
peligrosas con atmoésferas potencialmente explosivas.
Atmosferas enriquecidas con oxigeno

No probado en atmésferas sobreoxigenadas (>21 % de O2).
Lecturas elevadas fuera de escala pueden indicar una
concentracion combustible.

» No se debe utilizar el instrumento en atmdsferas
potencialmente explosivas.

1.2.1 PointGard 2xx0 remoto

Los cabezales detectores se pueden utilizar en areas
peligrosas con atmésferas potencialmente explosivas de
zonas 1y 2, zonas 21y 22 y clase | y Il, divisiones 1y 2.

Segun el tipo de proteccién del cabezal detector que se haya
seleccionado realmente.

El dispositivo PointGard no es adecuado para la utilizacién en
areas peligrosas con atmosferas potencialmente explosivas.
» No utilizar en atmdésferas potencialmente explosivas.

1.3 Instalacion mecanica

— Laresponsabilidad en la colocacion correcta del
instrumento recae sobre el usuario final. En caso de duda
sobre la colocacion, consultar con los ingenieros de
aplicacion.

— Se deben cumplir estrictamente los cédigos y reglamentos
locales, estatales, nacionales que rigen la instalacion de
equipos de monitorizacion de gas.

Para una colocacion correcta, debe considerarse lo siguiente:

— Las propiedades fisicas del gas o vapor que se desea
detectar (p. €j., la densidad)

— Los patrones de flujo del aire en la zona

— Consideraciones de personal (p. €j., respiracion/altura de
trabajo)

— El grado de accesibilidad necesario para realizar el
mantenimiento

1.4 Instalacion eléctrica

— Se deben cumplir estrictamente los codigos eléctricos que
rigen el tendido y la conexiéon de cables de sefial y
corriente eléctrica a equipos de monitorizacion de gas.

— Lared eléctrica en la que se instale el instrumento debe
tener disyuntor o fusible.

— Eldisyuntor o el fusible deben ser de facil acceso e indicar
que se corresponden con el instrumento.

— Se deben utilizar virolas.
— El aislamiento del cable se debe pelar entre 5y 7 mm.
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Interfaz analégica

— Para garantizar el correcto funcionamiento del
instrumento, la impedancia del bucle de sefal de
4 a 20 mA no debe superar los 500 ohm. Dependiendo de
la tension operativa y de acuerdo con la aplicacién, p. ej.
funcionamiento HART, deben respetarse ciertas
impedancias minimas (consulte "Transmision de sefal al
controlador", pagina 130).

Opcion con relé

— Se permite un maximo de 5 A de corriente para los relés
(contacto SPDT de 5 A a 230 VCA, 5Aa 30 VCC).

— Contensiones > 30V CAo>42,4V CC, los cables de los
relés deben revestirse con una manguera de proteccion o
deben utilizarse cables con doble aislamiento.

— Los cables de conexion para el modulo de relés opcional
deben seleccionarse y asegurarse con fusibles segun las
tensiones y corrientes nominales y las condiciones
medioambientales.

— Las diferencias de tension eléctrica pueden causar fallos
de aislamiento. No mezclar cargas eléctricas con
diferentes tipos de tension (CA o CC). Al usar cargas de
CC, asegurarse de que los contactos de los relés solo
controlan dispositivos con el mismo rango de tension
eléctrica de CC. Al usar cargas de CA, asegurarse de que
los contactos de los relés solo estan conectados a los
dispositivos que comparten una fase comun.

1.5 Puesta en funcionamiento

— Asegurarse de que se han instalado los relés y las
conexiones para el sensor antes de conectarlo a la
corriente.

— Antes de dejar el instrumento para el funcionamiento
normal, compruebe si esta configurado y calibrado
correctamente.

1.5.1 Calibracion

— Para un funcionamiento correcto, nunca ajuste la
sensibilidad antes de completar el ajuste del punto cero.
La realizacion de estos procedimientos en otro orden,
resultara en una calibracion errénea.

— Si el uso esta previsto a alturas elevadas, la lectura sera
mas baja que la lectura a nivel del mar (presién parcial
reducida). Se recomienda una nueva calibracion de
sensibilidad si la altura o la presion ambiental ha variado.
La calibracion de fabrica esta ajustada a la presion a nivel
del mar.

— Dréager recomienda calibrar los instrumentos con el gas
objetivo. Este método es mas preciso que una calibracién
con gas sustituto. Solo cuando no sea posible realizar una
calibracion con gas objetivo, puede recurrirse
alternativamente a una calibracion con gas sustituto.

— Los gases metano e hidrégeno soélo se deberian calibrar
con gas objetivo y no con un gas sustituto.
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1.6 Durante el funcionamiento
Riesgo de descarga eléctrica

Abrir el instrumento mientras esta funcionando puede
provocar una descarga eléctrica.

» Desconectar el instrumento de la alimentacién y esperar
al menos 1 minuto antes de continuar.

1.6.1 Mantenimiento

— Los intervalos de mantenimiento se tienen que establecer
para cada una de las instalaciones. Dependiendo de las
consideraciones de seguridad y condiciones especificas
de la aplicacion en las que se utiliza el instrumento, éstos
tal vez se tengan que acortar.

— Consultar la seccion de mantenimiento de las
instrucciones de uso del transmisor.

2 Convenciones en este documento

2.1 Significado de las advertencias

Las siguientes advertencias se utilizan en este documento
para alertar al usuario sobre posibles peligros. Los
significados de las advertencias se definen de la siguiente
manera:

Senal de Palabra de Clasificacion de la adverten-
adverten- advertencia cia
cia
A ADVERTEN- Indica una situacion potencial-
CIA mente peligrosa. De no evi-
tarse, podria conllevar lesiones
graves o incluso la muerte.
A PRECAU- Indica una situacién potencial-
CION mente peligrosa. De no evi-
tarse, podria conllevar lesiones
fisicas. También puede utili-
zarse para alertar de practicas
no seguras.
AVISO Indica una situacién potencial-

mente peligrosa. De no evi-
tarse, podria ocasionar dafios
en el producto o el medio
ambiente.

2.2 Convenciones tipograficas

Texto Los textos en negrita sefalan las etiquetas del dis-
positivo y los textos de la pantalla.

> En las advertencias, este triangulo indica las posi-
bilidades de evitar el peligro.

> El signo mayor que indica una ruta de navegacion
en un menu.

[i] Este simbolo indica informacién que facilita el uso

del producto.
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es Descripcion

2.3 Marcas comerciales

Marca comercial Propietario de marca

Polytron® Drager
DragerSensor®  Drager
HART® HART Communication Foundation

En el siguiente sitio web se enumeran los paises en los que
estan registradas las marcas de Dréager:
www.draeger.com/trademarks.

3 Descripcion

3.1 Leyenda de los dibujos

Las figuras se encuentran en la pagina desplegable..

Serie PointGard 2xx0

1 Bocina

2 Tornillos para cerrar/abrir la cubierta

3 Puerto para interfaz de 4-20 mA

4 Prensaestopas para cable de alimentacion

5 Puerto para cables de relé

6 Unidad PCB

7 Ranura para mochila de sensor

8 Interruptor DIP

9 Puerto para sensor

10 Enchufe de 3 clavijas para interfaz de 4-20
mA

11 Enchufe de 9 clavijas para conexiones de relé

12 Interfaz DIRA para configuracion de PC

13 Conmutador del color de retroiluminacién de
la pantalla

14 Fusible para fuente de alimentacion de CA

15 Enchufe de alimentacion versién CA

16 Enchufe de alimentacion version CC

17 Fusible para fuente de alimentacién de CC

18 Conector de alimentacion

19 Luz de estado verde o luz estroboscopica
ambar

20 Luz estroboscopica roja

30 Puente

PointGard 2100 EC

21 Anillo de bayoneta

22 Tornillo de ajuste (tornillo Allen de 2 mm)

23 Puerto para sensor EC

24 Enchufe del sensor remoto EC
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25 Carcasa del sensor remoto EC

PointGard 2200 CAT, 2200 CAT remoto, 27x0 IR remoto

26 Conector de sensor remoto

27 Sensor CatEx

28 Enchufe para conector de sensor remoto
CatEx

29 Enchufe para conector de sensor CatEx

31 Kit de piezas de repuesto para cableado de

campo de 3 nucleos

3.2 Descripcion de las caracteristicas

Los instrumentos Drager PointGard 2000 son sistemas de
deteccion de gas independientes. Los dispositivos de alarma
integrados indican las condiciones de alarma. Hay 2
versiones disponibles de combinaciones de luz
estroboscopica.

— Luces estroboscopicas ambar y roja
La luz estroboscopica ambar indica la prealarma A1. La
luz estroboscopica roja indica la alarma principal A2.

— Luz de estado verde y luz estroboscdpica roja
La luz de estado verde se apaga en caso de fallo o
condicion de alarma. La luz estroboscoépica roja indica la
alarma principal A2 y la prealarma A1.

Una salida analdgica de 4-20 mA permite al instrumento
comunicarse con un controlador. Los instrumentos estan
disponibles con una fuente de alimentacion de CC o de CA.
Las concentraciones de gas, los mensajes de estado y las
opciones de menu del software se visualizan en una pantalla
LCD retroiluminada y 3 indicadores LED a color. El color de la
retroiluminacion se puede cambiar a rojo o verde.

Los patrones de alarma de los dispositivos de alarma
integrados, como los modos intermitentes de las luces
estroboscdpicas y los tonos de la bocina, se pueden
configurar con un interruptor DIP. Los instrumentos pueden
equiparse con mochilas:

— La mochila de test de sensor activa el autotest del sensor
(solo para determinados sensores).

— La mochila de diagndstico activa el autotest del sensor, la
visualizacion de la vitalidad del sensor y las funciones de
diagndstico del sensor (solo para determinados sensores
y funciones).

El instrumento incluye un registrador de datos. Para obtener
informacién sobre cdmo gestionar el registrador de datos,
consultar el manual técnico.

El registrador de datos puede almacenar hasta 35 000
valores. En un intervalo de muestreo de 1 medicién por
minuto, el registrador de datos almacena el historial de
mediciones de aproximadamente 24 dias. Este tiempo puede
incrementar notablemente si la funcion de activacién esta
habilitada.

3.2.1 PointGard 2100 EC

El instrumento monitoriza las concentraciones de gases
téxicos o el oxigeno en el aire ambiental, segun el sensor
electroquimico (EC) instalado. El sensor EC hay que pedirlo e
instalarlo por separado. Se puede pedir una carcasa de
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sensor remoto EC con un cable de hasta 30 m (100 pies)
como accesorio. El sensor remoto EC no se puede utilizar en
areas peligrosas.

Las siguientes mochilas de software estan disponibles para el
PointGard 2100 EC:

Mochila de test de sensor 83 Activa el autotest del sensor
17 619 (s6lo para determinados sen-
sores).

Mochila de diagndstico 83 17 Activa el autotest del sensor,

860 la visualizacion de la vitalidad
del sensor y las funciones de
diagndstico del sensor (sélo
para determinados sensores
y funciones).

3.2.2 PointGard 2200 CAT

El instrumento monitoriza las concentraciones de gases y
vapores combustibles en el aire ambiental.

3.2.3 PointGard 2200 CAT Remote

PointGard 2200 CAT remoto se puede conectar a cajas de
conexiones con diferentes tipos de proteccion contra
explosiones.

— Caja de conexiones Polytron® a prueba de explosiones
(Ex d)

— Cabezales detectores Polytron® SE Ex con proteccion
contra explosiones mejorada (Ex e).
Los cabezales detectores se pueden utilizar en areas
peligrosas con atmosferas potencialmente explosivas de
zonas 1y 2,21y 22yclase |y ll, divisiones 1y 2.

Los siguientes sensores se pueden insertar en las cajas de
conexiones para conectarse de manera remota a un
dispositivo PointGard 2200 CAT. Se puede utilizar cableado
de 3 o 5 nucleos.

— Los sensores cataliticos DragerSensor® DQ o LC
monitorizan continuamente los gases y vapores
combustibles en el aire ambiental, tanto si contienen
hidrocarburos como si no (por ejemplo, hidrogeno o
amoniaco).

— El sensor infrarrojo DrégerSensor® IR monitoriza
continuamente los gases y vapores combustibles que
contienen hidrocarburos en el aire ambiental.

A PRECAUCION

Peligro de explosion

El instrumento en si no es adecuado para la utilizaciéon en
areas peligrosas con atmdsferas potencialmente explosivas.

» No utilizar en atmoésferas potencialmente explosivas.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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3.2.4 PointGard 2700 IR Remote

PointGard 2700 IR remoto se puede conectar a PIR 7x00 con
diferentes tipos de proteccion contra explosiones.

— Caja de conexiones Polytron® a prueba de explosiones
(Ex d) con PIR 7x00

— PIR 7x00 con proteccion contra explosiones mejorada (Ex
e).

Los siguientes sensores PIR 7x00 se pueden conectar de
manera remota a PointGard 2700 IR. Solo se puede utilizar
cableado de 5 nucleos.

— PIR 7000 monitoriza continuamente los gases y vapores
combustibles que contienen hidrocarburos. PIR 7000
tiene una biblioteca de gases y vapores integrada que
incluye mas de 100 sustancias.

— PIR 7200 monitoriza continuamente el diéxido de
carbono.

A PRECAUCION

Peligro de explosion

El instrumento en si no es adecuado para la utilizacién en
areas peligrosas con atmosferas potencialmente explosivas.

» No utilizar en atmdsferas potencialmente explosivas.

3.3 Uso previsto

El instrumento esta disefiado para monitorizar continuamente
el aire ambiental para concentraciones de gases
combustibles o tdxicos. Cuando la concentracion de gas
excede el umbral de alarma definido, se activan los
dispositivos de alarma integrados en el instrumento (bocina y
luces estroboscopicas). Los dispositivos de alarma externos
se pueden conectar y activar por los relés integrados. Es
posible la integracién en un sistema de gestion de alarmas
usando la interfaz de 4-20 mA o relés.

El instrumento no es adecuado para la utilizaciéon en areas
peligrosas con atmdsferas potencialmente explosivas.

4 Montaje e instalacion

4.1 Aperturay cierre del instrumento

/A ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica

Abrir el instrumento mientras esta funcionando puede
provocar una descarga eléctrica.

» Desconectar el instrumento de la alimentacion y esperar
al menos 1 minuto antes de continuar.

1. Aflojar los tornillos y abrir la cubierta.

2. Asegurarse de que las siguientes conexiones se realizan
correctamente:

a. Los tornillos de cableado estan apretados con el par
correcto (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5 ... 0.6 Nm).

b. Todos los conectores de cables se fijan con tornillos.

El conector del sensor esta enchufado (solo PointGard
2200 CAT).

d. Los hilos de los cables que van a la carcasa estan
asegurados con sujetacables.
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3. Cerrar la cubierta y apretar los tornillos con el par correcto
(22 Lbs. In./ 2.5 Nm).

4.2 Conector de alimentacién y tablas de
conexiones

Se proporciona un conector de 3 clavijas para conectar un
cable de alimentacion. Consultar las figuras 15y 16.

—

L]

Tabla de conexiones versiéon CA

Clavija Marca Funcién

1 L Linea

2 PE© Puesta a tierra
3 N Neutro

Tabla de conexiones versiéon CC

Clavija Marca Funcién

1 M/ - V-

2 PES© Puesta a tierra
3 P/+ V+

4.3 Conexion del cable de alimentacion

Las figuras se encuentran en la pagina desplegable.
1. Abrir el instrumento.

2. Pasar el cable de alimentacion por el prensaestopas
correspondiente (4).

3. Insertar las trencillas del cable de alimentacion en el
conector de 3 clavijas suministrado de acuerdo con las
tablas de conexiones.

— Para la version CC del instrumento:
Si se usa un cable no blindado o no esta conectada la
puesta a tierra, puentear la clavija 1y la 2.

4. Apretar los tornillos del conector con el par correcto (4.4 ...
5.3 Lbs. In./0.5 ... 0.6 Nm).

5. Asegurar los hilos de cable apretando un sujetacables
alrededor de ellos.

6. Introducir el conector de alimentacién en el enchufe de
alimentacion apropiado.

— Para CC: enchufe de alimentacion 16
— Para CA: enchufe de alimentacion 15

7. Apretar los tornillos con el par correcto (4.4 ... 5.3 Lbs.
In./0.5 ... 0.6 Nm).

8. Cerrar el instrumento.
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4.4 Montaje del instrumento

El instrumento se puede montar directamente usando los
orificios de montaje internos o las abrazaderas de montaje
opcionales de acero inoxidable (83 26 497).

Para montar el instrumento sin abrazaderas:

1. Preparar una superficie lisa siguiendo las instrucciones de
montaje (90 33 793) o las dimensiones indicadas en la
parte trasera de la carcasa.

— Mantener suficiente espacio libre para el
mantenimiento y el cambio del sensor:
Ala izquierda: 200 mm/8"

Por debajo: 180 mm/7"

— Montar el instrumento usando tornillos. Para las
propiedades recomendadas en los tornillos, véase
18.1.4 Tornillos de montaje.

4.5 Conexiones de interfaz

4.5.1 Preparacion para las conexiones de
interfaz

1. Abrir el instrumento.

2. Retirar el tapdn abovedado del prensaestopas apropiado.
— Para conexiones de relé: prensaestopas 5
— Para conexiones de interfaz de 4-20 mA:

prensaestopas 3

3. Apretar la contratuerca con el par correcto (13 +/- 4.4 Lbs.
In./1.5 +/- 0.5 Nm).

4. Eliminar aprox. 5 a 7 mm del aislamiento del cable.

5. Usar una virola para los conductores flexibles.

6. Continuar con el paso apropiado.

Conexion de relés 4.5.2 Conexiones de relé

Conexion de la interfaz de 4.5.3 Interfaz de 4-20 mA
4-20 mA

4.5.2 Conexiones de relé

Las conexiones de relé permiten activar dispositivos de
alarma externos.

Conector de 9 clavijas

Se proporciona un conector de 9 clavijas para el cableado de
relés.

/A ADVERTENCIA

Peligro de descarga eléctrica

Las diferencias de potencial pueden provocar fallos en el

aislamiento.

» No mezclar cargas eléctricas con diferentes tipos de
tension (CA o CC) entre ellas.

» En el caso de cargas CC, asegurarse de que a través de
los contactos del relé solo se controlan dispositivos con la
misma tension nominal CC (p. ej. < 120 V).

» En el caso de cargas CA, asegurarse de que los
contactos de relé solo estan conectados con dispositivos
con los que comparten una fase.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



/A ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica

Exceder la muy baja tensién (ELV) puede causar descargas
eléctricas.

Limite de ELV para CA< 50V

Limite de ELV para CC <120V

» Sila ELV excede los limites, conectar la clavija 2 (PE) del
conector de alimentacion a la puesta a tierra.

Tabla de conexiones de relés

Con los ajustes de fabrica y durante el funcionamiento
normal, los relés estan bajo tensién. Esto permite el
funcionamiento "a prueba de fallos".

Conector de relés

Las etiquetas de relé (NO, COM, NC) representan el estado
por defecto (normalmente excitado) de todos los relés
mientras el instrumento esta encendido.

C_I_a- Marca Relé

vija

1 NC A1 A1l Normalmente cerrado
2 COM A1 Comun

3 NO A1l Normalmente abierto

4 NC A2 A2 Normalmente cerrado
5 COM A2 Comun

6 NO A2 Normalmente abierto

7 NC FLT Fallo Normalmente cerrado
8 COM Fallo Comun

9 NO Fallo  Normalmente abierto

Conexion del conector de 9 clavijas
1. Pasar los cables de relé por el prensaestopas
correspondiente.
2. Insertar los cables de relé en el conector de 9 clavijas
suministrado.
a. Conectar los cables para A1 (prealarma), A2 (alarma
principal) y FLT (relé de fallo) a los bornes.

b. Comprobar la conexion correcta con la tabla de
conexiones y las marcas que hay en la tarjeta de
circuitos.

c. Asegurar los hilos de cable apretando un sujetacables
alrededor de ellos.

3. Insertar el conector de 9 clavijas en el enchufe y apretar
los tornillos con el par correcto (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5 ...
0.6 Nm).

4. Cerrar el instrumento.

4.5.3 Interfaz de 4-20 mA

La interfaz de 4-20 mA permite transmitir los valores medidos
a un controlador. Solo es posible un funcionamiento como
fuente de corriente.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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Conector de 3 clavijas

Se proporciona un conector de 3 clavijas para la conexion del
cableado de interfaz de 4-20 mA.

]
OfF—
OfF——

OfF——

]

WN =

NN

Tabla de conexiones de interfaz de 4-20 mA

C_I_a- Marca Funcién

vija

1 P Sefalde 4 a20 mA +
2 PE Blindaje

3 M Sefal de 4 a 20 mA -

Conexion del conector de 3 clavijas

1. Pasar los cables de interfaz de 4-20 mA por el
prensaestopas correspondiente.

2. Retirar el puente entre la clavija 1 y la 3 del conector de 3
clavijas.

3. Insertar los cables en el conector de 3 clavijas
suministrado.

a. Comprobar la conexion correcta con la tabla de
conexiones y las marcas que hay en la tarjeta de
circuitos.

4. Asegurar los hilos de cable apretando un sujetacables
alrededor de ellos.

5. Insertar el conector en el enchufe y apretar los tornillos
con el par correcto (1.9 ... 2.2 Lbs. In./0.22 ... 0.25 Nm).

6. Cerrar el instrumento.

AVISO

A no ser que se tomen medidas especiales (p. €j., puesta a
tierra capacitiva), el blindaje solo debe conectarse en un
extremo.

AVISO
Si la interfaz de 4-20 mA ya no se utiliza, reinstalar el puente
entre la clavija 1y la 3 del conector de 3 clavijas.

4.6 Conexion del instrumento a un
controlador de Drager

Consultar las instrucciones de uso incluidas en el controlador
Drager para obtener informacion.

4.7 Instalacion de mochilas de software

Especifico para PointGard 2100 EC
1. Abrir el instrumento.

2. Insertar la mochila con el logotipo de Drager mirando
hacia arriba en la ranura de la unidad PCB en la parte
trasera de la cubierta.

3. Cerrar el instrumento.

109

35156
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5 Instalacion de sensores
5.1 Instalacion del sensor EC

Las figuras se encuentran en la pagina desplegable.
Este punto solo es valido para PointGard 2100 EC

1. Si el instrumento ya esta en funcionamiento, active la
funcién para cambiar el sensor (Funcién de cambio de
sensor). De lo contrario, se muestra un fallo al
desenchufar el sensor.

2. Afloje el tornillo de fijacion, un tornillo Allen de 2 mm.

3. Desenrosque el anillo de bayoneta y retire la arandela
ciega o el sensor antiguo.

4. Inserte el sensor en la abertura. El logotipo de Drager en
el sensor debe sefalar hacia la marca en la caja del
cabezal detector.

5. Bloquee el sensor con el anillo de bayoneta.

6. Apriete el tornillo de fijacion.
Obligatorio para aplicaciones remotas en zona 22

5.2 Instalacion de cabezales detectores
remotos

Dependiendo del tipo de proteccion contra explosiones, se
utilizan diferentes cabezales detectores. Para la instalacién
de diferentes cabezales detectores, consulte las
instrucciones de uso correspondientes del respectivo cabezal
detector.

Versiones remotas con proteccion contra explosiones "a
prueba de explosiones (Ex d)"

Transmisor IdU cabezales detectores,

numeros de pieza

PointGard 2100 EC Cabezal detector EC remoto

(9033247)

PointGard 2200 CAT Caja de conexiones, acero
PointGard 2200 CAT Remote inoxidable o aluminio
DSIR (4544286)

PointGard 27x0 IR

La longitud del cable sera < 30 m.

Versiones remotas con proteccion contra explosiones
"Mayor seguridad (Ex e)"

Transmisor IdU cabezales detectores,

numeros de pieza

PointGard 2100 EC Cabezal detector EC remoto

(9033247)

PointGard 2200 CAT Cabezales detectores Ex
PointGard 2200 CAT Remote Polytron SE (9033888)
DSIR

PointGard 27x0 IR PIR 7x00 (9023885)

La longitud del cable sera < 30 m.
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6 Puesta en marcha del instrumento

1. Conectar el cable de alimentacion a una fuente de
corriente.

= El instrumento inicia la fase de calentamiento.

= La pantalla muestra que el sensor esta listo para la
mediciéon en hh:mm:ss (cuenta atras).

2. Esperar a que termine la fase de calentamiento.
Dependiendo del sensor instalado, la fase de
calentamiento puede tardar entre 5 minutos y 12 horas.
Ya se pueden hacer ajustes en el menu.

3. Sifuera necesario, calibrar el sensor.

4. Realizar una prueba:

a. Comprobar la transmision de sefales hacia el
controlador.

b. Comprobar la activacion de los dispositivos de alarma
integrados.

c. Los relés externos conectados opcionalmente.

7 Funcionamiento

Aunque en el menu aparecen funciones SIL, el instrumento
no tiene certificacion SIL. Si se admiten funciones HART,
pero el dispositivo PointGard aparecera como un dispositivo
Polytron 8xx0 en un controlador HART. En el manual
9033848 de la serie Polytron 8000 hay disponible mas
informacion.

7.1 Pantalla, interfaz analégica y estado
del relé

Los siguientes ejemplos de visualizacion muestran PointGard
2100 EC.

Los nombres de gases de PointGard 2200 CAT no estan
predefinidos. Se pueden introducir los nombres de gases.
Para introducir nombres de gases, ponerse en contacto con
Drager.

7.1.1 Modo de medicion

Ejemplo de visuali- Designacion

zacion
Durante el funcionamiento normal, la
2 O 9 pantalla muestra la concentracion de
= gas medida, el gas seleccionado y la
unidad de medida.
O2 Vol.%

Excediendo los umbrales de alarma.
El ejemplo muestra la prealarma A1.

19.0

7.1.2 Estados especiales

Si el instrumento se encuentra en un estado especial, ya no
se puede garantizar una alarma o medicion correcta.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



Esto es el caso:

— Cuando la concentracion de gas excede el rango de
medicion.

— Cuando ocurre un fallo.

— Cuando las alarmas estan desactivadas.
La funcién de medicién (salida de pantalla e interfaz
analdgica/digital) permanece activa.

— Durante calibraciones.

— Durante pruebas funcionales (bump tests).
— Durante la fase de calentamiento.

— Durante el mantenimiento.

Para la corriente de la interfaz analégica que corresponde a
la sefial analogica, véase 17.2.

Ejemplo de visuali- Designacion
zacion

il

El valor esta por encima del rango
de medicion

La concentracion de gas se encuentra
fuera del rango de medicion del sen-
sor.

Interfaz analégica: Superacion del
rango de medicion

Relés: Interruptores de relé A2

El valor esta por debajo del rango
de medicion

La concentracion de gas se encuentra
fuera del rango de medicion del sen-
sor.

Interfaz analégica: Deriva por
debajo de cero

Relés: Interruptores de relé de fallo

b

Vol.%

"

Indicacién de fallo

El simbolo B aparece en el lado dere-
cho de la pantalla.

Interfaz analégica: Corriente de fallo
Relés: Interruptores de relé de fallo

5 Indicacién de mantenimiento

El simbolo # aparece en el lado dere-
cho de la pantalla.

Esto es visualizado cuando las alar-
mas estan desactivadas durante cali-
braciones, pruebas funcionales y
trabajos de mantenimiento.

Interfaz analoégica: Corriente de
mantenimiento

Relés: Ningun cambio

m Indicacion de advertencia
2 O 9 El simbolo [ aparece en el lado dere-
. cho de la pantalla.
- Interfaz analégica: Corriente de

aviso")
Relés: Ningun cambio

Vol.%

1) Solo cuando la corriente de aviso esta activada. Ajuste de fabrica:
desactivado.

Fase de calentamiento 1
El simbolo [¥] aparece en el lado derecho de la pantalla.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series

Funcionamiento es

El tiempo restante se indica en el lado izquierdo de la
pantalla.

Interfaz analégica: Corriente de mantenimiento
Relés: Interruptores de relé de fallo

Para la fase de calentamiento 1, el comportamiento del relé
de fallo es configurable (consulte "Ajuste del calentamiento 1
del relé de fallo", pagina 120)

Fase de calentamiento 2
El simbolo [ aparece en el lado derecho de la pantalla.

El valor medido se indica en el lado izquierdo de la pantalla.
Interfaz analégica: Valor medido

Relés: Comportamiento segun el modo de medicion (el relé
de fallo no indica fase de calentamiento 2).

7.1.3 Finalizacion de estados especiales

Indicacion de fallo/advertencia

Los fallos y las advertencias son no autoenclavadoras. Si la
condicion de fallo o advertencia se soluciona, el mensaje
desaparece.

Para solucionar condiciones de advertencia y fallo, visualice
el cédigo de error o0 mensaje de advertencia (consulte
"Mostrar informacion”, pagina 113) y empiece con la
resolucion de problemas (consulte "Eliminacion de averias”,
pagina 116).

Valor por encimal/por debajo del rango de medicion

La pantalla indica que la concentracion de gas se encuentra
fuera del rango de medicién del sensor. La indicacion
desaparece en cuanto la concentracion de gas se encuentre
dentro del rango de medicion.

AVISO

Fallo de funcionamiento del sensor

Las concentraciones de gas que sobrepasen el rango de
medicion del sensor podrian provocar fallos de
funcionamiento en el sensor.

» Compruebe la calibracion.

PointGard 2200 CAT con sensor DQ:

Un valor por encima del rango tiene que ser confirmado con
[OK] después de haber verificado que la concentracion de
gas es inferior a 100 %LIE (p. €j., utilizando un instrumento
portatil).

Las alarmas en modo autoenclavador son el ajuste por
defecto del instrumento.

Para instrumentos sin relés, valores por encima del rango se
pueden ajustar a no autoenclavador. En este caso, la
indicacion de un valor por encima del rango desaparece. jLa
unidad de control tiene que apoyar esta funcion! Para obtener
mas informacion, consulte: "Ajuste del enclavamiento del
sensor DQ", pagina 126.

PointGard 2200 CAT remoto con sensor LC:
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/A ADVERTENCIA

Lecturas ambiguas si se superan los rangos de medicion
Las alarmas con enclavamiento fuera de rango no son
compatibles con los sensores LC.

» Tras medir valores por encima del rango, se debe
comprobar que la concentracion de gas es inferior al
100 % LEL (por ejemplo, con un instrumento portatil).

» Si el instrumento esta conectado a una unidad de control,
hay que asegurarse de que el enclavamiento fuera de
rango esta activado en la unidad de control.

7.2 Indicaciones de simbolos y LED

Simbolo LED

4% Roja
& Amarillo
@ Verde

Estados de LED

— Cuando se ha activado la primera alarma (prealarma), el
LED rojo parpadea emitiendo destellos individuales
i

Designacion
Alarma activada

Fallo

Encendido

— Cuando se ha activado la segunda alarma (alarma
principal), el LED rojo parpadea emitiendo destellos
dobles -L_nn_

— Cuando una alarma es confirmada antes de que la
condicion de alarma desaparezca, el LED rojo se ilumina
continuamente para indicar que la condicién de alarma
persiste.

7.3 Definiciones de indicadores de la
pantalla

Simbolo Explicacion

Mensaje de error disponible.
Mensaje de aviso disponible.

Senal de mantenimiento transmitida.
Rango de medicion de la interfaz analdgica
excedido.

Valor de medicién inferior al intervalo de la
interfaz analégica.

La interfaz analégica esta ajustada a un
valor fijo y no transmite ninguna sefial de

medicion.

SIL SIL esta activado. El instrumento no tiene
certificacion SIL. Por tanto, no se permiten
las funciones SIL, aunque puede aparecer
el simbolo.
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7.3.1 Especifico para PointGard 2100 EC

Simbolo Explicacion
Mantenimiento "previsto": el sensor esta
listo para funcionar.
Mantenimiento "previsto": el sensor esta
operativo pero se acerca al final de su vida
util.

Mantenimiento "previsto": el sensor esta
aun operativo pero deberia sustituirse
cuanto antes.

El registrador de datos se encuentra activo
en modo Rollo.

El registrador de datos se encuentra activo
en modo Pila.

Tl [0 f

7.4 Panel de control

Boton Funcioén

@ Hacia arriba/Tecla de funcion
® Hacia abajo/Tecla de menu
® Funciones diferentes segun el tipo de menu

7.5 Modo de informacion y tecla de
funcion
7.5.1 Activacion del modo de informacion

El modo de informacion se utiliza para mostrar informacion
relevante del instrumento. Esto no interrumpe el
funcionamiento normal del instrumento.

e Pulse y mantenga @ durante 3 segundos en el modo de
medicion.

7.5.2 Navegacion en el modo de informaciéon

Boton Funcién

@ Cambiar a la pantalla siguiente
® Cambiar a la pantalla anterior
Terminar el modo de informacion

Si no se pulsa ninguna tecla durante 30 segundos, el
instrumento retornara automaticamente al modo de
funcionamiento normal.

7.5.3 Uso de la tecla de funcién

Mediante la tecla de funcién se puede ejecutar una funcién
preconfigurada. De forma predeterminada, se muestran todos
los fallos.

e Pulsar y mantener ® durante 1 segundo en el modo de
medicion.

Para configurar la tecla de funcién, véase 11.4 Configuracion

de la tecla de funcién.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



7.6 Menu
7.6.1 Navegacion por menus

Boton Funcion

@ Desplazarse hacia arriba.
Ajustar valores.

® Desplazarse hacia abajo.
Ajustar valores.

® Confirmar introduccion.
Seleccionar menus y funciones.

7.6.2 Contraseias
Clave calibr. Acceso a la informacién (menu de infor-
macion) y los ajustes de calibracion
(menu de calibracion)

Por defecto: _ _ _1

Clave Ajuste Acceso a todas las configuraciones y
menus
Por defecto: _ _ _ 2

Para cambiar las contrasefias, véase 11.1.

7.6.3 Entrada al menu

e Para entrar directamente en el menu Informacion:

a. Mantenga presionado (y) durante 1 segundo en modo
de medicion.

e Para entrar en el menu Calibracion:

a. Mantenga presionado (¥) durante 3 segundos en modo
de medicion.

b. Seleccione Intro. Clave
c. Introduzca Clave calibr..
e Para entrar en todos los menus:

a. Mantenga presionado (¥) durante 3 segundos en modo
de medicion.

b. Seleccione Intro. Clave
c. Introduzca Clave Ajuste

7.6.4 Mostrar informacion

Seleccione el punto de menu apropiado en el menu
Informacion:

Instrumento

Noticia Muestra mensajes de advertencia en texto

report simple y el nUmero correspondiente.
Si hay varios mensajes de advertencia dis-
ponibles, existira un indicador (por ejemplo,
1/3 = pantalla 1 de 3).

Error Muestra mensajes de fallos en texto simple

report y el numero correspondiente.

Si hay varios fallos, existira un indicador
(por ejemplo, 1/3 = pantalla 1 de 3).

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series

Calibracion = es

Indicado-  Esta funcion muestra los cédigos de adver-
res del dis- tenciay fallo en forma de tabla. Si todos los

positivo codigos son 00, significara que no hay
mensajes de advertencia o fallo disponi-
bles.

Mobdulos Muestra una descripcion general de los
modulos de hardware instalados. Para
acceder a informacion detallada, selec-
cione el modulo apropiado.

H = mddulos instalados
0 = mddulos no instalados
Sensores

Vitalidad") La vitalidad del sensor se muestra en %.
Drager recomienda cambiar el sensor con
una vitalidad < 25%.

Fecha Se muestran la fecha, la unidad, el gas y la

ult.cal. concentracion de la ultima calibracion.

Fecha Muestra la fecha limite de la siguiente cali-

prox. cal.  bracion.

Temp. sen- Se muestra la temperatura actual y la tem-

sor" peratura mas alta del sensor.
Almacen
Datos
Estado Muestra el estado del registrador de datos

registrador (activo o no activo)

Muestra el historial de los ultimos 15 minu-
tos en un grafico de tiempo/concentracion.

Grafico

1) Funcién solo disponible con mochila de diagnéstico.

8 Calibracion

Una calibracién comprueba y ajusta la exactitud de medicién
con una concentracion de gas de prueba conocida. Primero
se calibra el punto cero del sensor y luego la sensibilidad del
sensor. Las calibraciones se tienen que realizar
regularmente. La duracién de los intervalos de calibracion
depende de las condiciones ambientales en las cuales el
sensor opera.

Las condiciones ambientales y envejecimiento causan
derivas del sensor. Las derivas del sensor tienen un impacto
negativo sobre la exactitud de medicion. Las calibraciones
restauran esta exactitud. Dependiendo de la gravedad de la
deriva, deben establecerse unos intervalos de calibracion
mas cortos.

Para evaluar las condiciones ambientales de instalaciones
nuevas, deberian establecerse unos intervalos de calibracién
mas cortos con documentacion de la deriva. El operador de la
planta deberia establecer unos intervalos de calibracion
personalizados con los datos obtenidos.
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es Calibracion

Bajo condiciones normales, Drager recomienda los siguientes
intervalos de calibracion®):

— Sensores electroquimicos (EC): 6-12 meses
— Sensores cataliticos (CAT): 4 meses
— Sensores infrarrojos (IR): 6-24 meses

2)
2)

8.1 Gases de prueba

Para las propiedades de los gases de prueba (p. €j.,
humedad, concentracion), consulte la hoja de datos del
sensor correspondiente.

La humedad del gas de prueba es irrelevante para los
sensores de O2.

Segun el tipo de calibracidn, se usan diferentes gases de
prueba.

Gas de calibracioén a cero

El gas de calibracién a cero es un gas de prueba para calibrar
el punto cero. Si el aire ambiental esta libre de impurezas
perturbadoras y del gas medido, se puede utilizar como gas
de calibracion a cero. Para sensores de 02 y CO2, se utiliza
nitrégeno (N2).

Gas de calibracion

El gas de calibracion es un gas de prueba para calibrar la
sensibilidad del sensor durante la calibracion de la
sensibilidad. El gas de calibracion es una concentracion
conocida del gas medido diluido con aire limpio o nitrégeno.
Para sensores de O2 no se requiere ningun gas de
calibracion, ya que se utiliza el oxigeno del aire ambiental.

8.2 Preparacion de la calibracion

/A ADVERTENCIA

Peligro para la salud por gas de prueba

Inhalar gas de prueba puede poner en riesgo la salud o

incluso provocar la muerte.

» No inhalar el gas de prueba.

» Observar los riesgos y los avisos de seguridad
relacionados con el gas de prueba (consultar las hojas de
datos y las instrucciones que figuran en los dispositivos
de calibracion).

A PRECAUCION
Activacion de advertencias por el gas de prueba
El gas de prueba aplicado puede activar advertencias.

» Asegurarse de que el gas de prueba ya no se aplica tras
la calibracion.

Requisitos previos:
— El sensor ha terminado la fase de calentamiento
(6 Puesta en marcha del instrumento).

— Lafechay la hora estan ajustadas (11.2 Ajuste de la fecha
y la hora).

1) Véase la ficha de datos del sensor y las instrucciones de uso del sen-

sor
2) Para aplicaciones de acuerdo con la norma EN45544-1, el intervalo
de calibracion no debe exceder los 6 meses.
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8.2.1 Preparacion de la configuracion de la
calibracion

Para todos los transmisores excepto PointGard 27x0 IR:
Consultar la siguiente figura.

Equipo de calibracion:

— Manorreductor Drager (1); para gases reactivos, utilice un
manorreductor de acero inoxidable

— Adaptador de calibracion Drager (2) (numero de pieza
6810536).

— Tubo (3)
— Botella de gas de calibracion Drager (4)
Preparacion de la calibracion

1. Conecte el regulador de presion a la botella de gas de
calibracion.

2. Colocar el adaptador de calibracion en el sensor.
3. Conectar el tubo al empalme dentado.
4. Entrar en el menu; véase 7.6.3 Entrada al menu

Para PointGard 27x0 IR:
Consultar la siguiente figura.

Equipo de calibracion:

— Manorreductor Drager (1); para gases reactivos, utilice un
manorreductor de acero inoxidable

— Adaptador de calibracion Drager (5) (numero de pieza
6811610).

— Tubo (3)

— Botella de gas de calibracion Drager (4)

Prepare la calibracion:

1. Conecte el manorreductor a la botella de gas de
calibracion.

2. Acople el adaptador de calibracién al protector contra
salpicaduras hasta que encaje en su sitio.
Esto no vale para aplicaciones montadas en un conducto
o si se utiliza el adaptador de proceso (véanse las
instrucciones de instalacion para accesorios PIR 7x00).

3. Cercidrese de que las superficies de sellado alrededor de
las aberturas del protector contra salpicaduras estan
limpias. El protector contra insectos no se tiene que
desmontar.

4. Conecte el tubo al empalme estriado.

5. Acceda al menu, vea 7.6.3 Entrada al menu

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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8.3 Flujo de gas para calibraciones

El flujo de gas varia en funcién del sensor.

Sensor EC
Todos lo demas sensores

0,5 l/min £ 10 %
0,5 I/min - 2 I/min

El flujo de gas deberia corresponder a las condiciones
ambientales durante el funcionamiento (p. ej., medicion en
conducto con flujos superiores a 2 I/min)

8.4 Calibracion del punto cero

El aire ambiente se puede utilizar para poner el sensor a cero
en lugar de nitrégeno o aire sintético si se sabe que la zona
esta libre del gas objetivo o de cualquier otro gas al que el
sensor pueda reaccionar con sensibilidad cruzada (como se
indica en la hoja de datos del sensor). En este caso no se
requiere ningun adaptador de botella o de calibracién para la
calibracion del punto cero.

/A ADVERTENCIA

Fallo de calibracién en la calibracion del punto cero

Un flujo insuficiente de aire ambiental puede causar errores
de calibracion.

» Asegurarse de que el flujo de aire ambiental al sensor es
suficiente.

Especifico para PointGard 2100 EC

En los sensores de oxigeno (02), una calibracion del punto
cero no modifica ningun valor en el firmware o en el sensor.
Por ello, la funcién de calibracién del punto cero se puede
utilizar para comprobar la lectura correcta de punto cero
cuando nitrégeno es aplicado al sensor. El PointGard 2100
EC indicara un estado de fallo si la comprobacién del punto
cero falla con una desviacién de mas de 0,6 vol% de O2 del
punto cero. En caso de un fallo, repita la comprobacion del
punto cero o cambie el sensor en caso necesario. Utilice
nitrégeno (N2) para la verificacion.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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Especifico para PointGard 2200 CAT

Los sensores no se deben calibrar con nitrégeno puro. Los
sensores cataliticos necesitan oxigeno para funcionar
correctamente.

Especifico para PointGard 27x0 IR:

Para PointGard 2720 IR (con sensor PIR 7200 para la
deteccion de dioxido de carbono), solamente se debe utilizar
nitrégeno o aire sintético sin ningun contenido de CO2 para
una calibracion del punto cero.

8.4.1 Realizacién de una calibracién del punto
cero

[i] La calibracion puede cancelarse en cualquier momento.
Para cancelar la calibracion, seleccionar Regresar.

Requisitos previos:
— El sensor ha finalizado la fase de calentamiento
— La calibracion esta preparada.

Realice la calibracion del punto cero
1. Seleccione Calibracion > Calibracion Cero y confirme.

= La sefial de mantenimiento se transmite por la interfaz
analdgica, no se conmutan relés de alarma o fallo y se
muestra el simbolo #.

= Se muestra el mensaje Sumin.gas cero.

2. Aplique aire sintético o nitrogeno si no se puede usar aire
ambiental.

a. Ajuste el flujo de gas segun el sensor utilizado
(consulte "Flujo de gas para calibraciones”,
pagina 115).

3. Seleccione Siguiente y confirme.
= Se muestra el valor actual.
[i] Después de 15 minutos sin confirmacién, el

instrumento regresa al menu de calibracion sin realizar
una calibracion.

Después de que el gas de prueba se haya aplicado al
sensor durante 3 minutos y el valor mostrado sea estable,
realice la calibracion.

4. Seleccione Calibrary confirme.
= Se muestra el mensaje Porfavor Espere.
= Se muestra un valor actual nuevo.

5. Seleccione Siguiente y confirme.

6. Apague el flujo de gas y retire el adaptador de calibracion
del sensor o desconecte el tubo.
Si el valor actual no se encuentra dentro del rango de
alarma:

7. Seleccione Siguiente y confirme.
= El instrumento retorna al menu de calibracion.

8.5 Calibracion de la sensibilidad

Especifico para PointGard 2200 CAT/2200 CAT remoto con
IR/2700 IR:
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es Eliminacion de averias

La calibracion de sensibilidad se tiene que realizar antes de
que transcurran 24 h desde la ultima calibracioén valida del
punto cero.

PointGard 2200 CAT Remote with IR sensor:

Debido al disefio del sensor de gas DSIR, la sefal de salida
del sensor de gas esta limitada a 45 %...55 % de la tension
de alimentacion interna del instrumento. Si las
concentraciones de gas aumentan mas después de haber
alcanzado la sefal de salida maxima del sensor, esto no
conduce a un aumento de los valores visualizados en la
respuesta del instrumento transmitida al dispositivo central.
En caso de sustancias con unos factores de calibracion
particularmente bajos y/o configuracion manual de un factor
de calibracion de alta sensibilidad en el sensor, esto ya puede
suceder a concentraciones inferiores a 100 % LIE. Para
calibraciones con gas de sustitucion, el disparo correcto de la
alarma se deberia comprobar utilizando una concentracion de
gas de prueba que corresponda al umbral de alarma. Si fuera
necesario, el rango de medicion que se puede representar se
puede incrementar segun se requiera reduciendo la sefial de
salida del sensor (véanse las instrucciones de uso DSIR,
numero de pieza 9023981) y realizando una calibracion
subsecuente en el instrumento.

8.5.1 Realizaciéon de una calibracion de
sensibilidad

[i] La calibracion puede cancelarse en cualquier momento.
Para cancelar la calibracion, seleccionar Regresar.

Requisitos previos:
— El punto cero esta calibrado.
— La calibracion esta preparada.

— Especifico para PointGard 2200 CAT/2200 CAT remoto
con IR/2700 IR: La calibracién del punto cero se realizd
dentro de las 24 h antes de iniciar la calibracion de
sensibilidad.

Realice la calibracion de sensibilidad
1. Seleccione Calibracion > Calib. Sensibil. y confirme.

= La sefial de mantenimiento se transmite por la interfaz
analdgica, no se conmutan relés de alarma o fallo y se
muestra el simbolo /.

= Se visualizan los parametros para el gas de
calibracion, p. ej.:
Gas : H2S
Unidad: ppm
Concentr.:25

2. Silos parametros mostrados no coinciden con el gas
objetivo, ajuste los parametros:

a. Seleccione Gas y confirme.

b. Seleccione el gas de calibracion de la lista y
confirmelo.

c. Seleccione Unidady confirme.

d. Seleccione la unidad de medida deseada de la lista y
confirmelo.

1) No aplicable a todos los sensores (consulte "Pantalla, interfaz analo-
gica y estado del relé", pagina 110).
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e. Seleccione Conc. y confirme.

f. Ajuste la concentracién del gas de calibracion.
3. Silos ajustes son correctos:

a. Seleccione Siguiente y confirme.

= Se muestra un mensaje como Flujo de gas ON
H2S.

4. Aplique el gas de calibracion.

a. Ajuste el flujo de gas segun el sensor utilizado
(consulte "Flujo de gas para calibraciones",
pagina 115).

5. Seleccione Siguiente y confirme.
= Se muestra el valor actual
[i] Después de 15 minutos sin confirmacion, el

instrumento regresa al menu de calibracion sin realizar
una calibracion.

Después de que el gas de prueba se haya aplicado al
sensor durante 3 minutos y el valor mostrado sea estable,
realice la calibracion?):

6. Seleccione Siguiente y confirme.
= Se muestra el mensaje Porfavor Espere.
= Se muestra un valor actual nuevo.

7. Seleccione Siguiente y confirme.

8. Apague el flujo de gas y retire el adaptador de calibracion
del sensor o desconecte el tubo.
Si el valor actual no se encuentra dentro del rango de
alarma:

9. Seleccione Siguiente y confirme.
= El instrumento retorna al menu de calibracion.

8.6 Calibracion automatica

El manual técnico 9300148 contiene mas informacion y
configuraciones.

9 Eliminacion de averias

Si la pantalla no funciona correctamente, solicitar a Drager
una revision del instrumento.

Si el instrumento no se enciende, comprobar si hay algun

problema con la fuente de alimentacion.

— Conexiones del cable de alimentacion.

— Estado del fusible. Cuando esté defectuoso, sustituir el
fusible.

Si el instrumento sigue sin encenderse, solicitar a Drager una
revision.

9.1 Cambio del fusible

1. Abrir el instrumento.

2. Retirar la cubierta negra del fusible (14, 17
respectivamente).

2) Enlos sensores LC, el gas de prueba debe aplicarse durante al
menos 6 minutos.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



3. Cambiar el fusible antiguo por uno nuevo. Para obtener
informacioén sobre las propiedades de los fusibles, véase
17.3 Alimentacion eléctrica.

4. Cerrar el instrumento.
5. Poner en marcha el instrumento.

9.2 Fallos

Nimero Causa

de fallo

001, Fallo grave del ins-

003 - 005, trumento, varias

011 - 014, causas.

020 - 024,

043, 060,

067

002, Error de datos

025 - 027, grave en el instru-

030 - 034, mento, varias cau-

041, 042, sas.

044, 050,

052, 081,

085

010 El cable no esta
conectado a la
interfaz de 4 a
20 mA.

045 El instrumento no
detecta ningun
sensor.

051,054 Calibracién de
punto cero defec-
tuosa.

055 Calibracion de sen-
sibilidad defec-
tuosa.

076, Fallo del instru-

080-084 mento.

090 La funcién de blo-
queo del sensor
esta activada. Se
ha conectado un
sensor con un
numero de pieza
diferente.

105 Fallo del instru-
mento.

137, 64, Fallo del instru-

91 mento.

Instrucciones de uso

Solucion

Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Reinicie el instrumento a
los ajustes por defecto de
fabrica. Si el error aparece
de nuevo: Dejar que Dra-
gerService compruebe el
instrumento.

Comprobar la conexién de
interfaz de 4 a 20 mA.

Compruebe las conexio-
nes. Si este fallo se vuelve
a producir: Dejar que Dra-
gerService compruebe el
instrumento.

Realice la calibracion del
punto cero.

Realice la calibracion de
sensibilidad

Compruebe las conexio-
nes eléctricas. Si este fallo
se vuelve a producir: Dejar
que DragerService com-
pruebe el instrumento.

Use un sensor con el
mismo numero de pieza o
desactive la funcién de blo-
queo del sensor.

Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Potencia de ciclo. Si este
fallo se vuelve a producir:
Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Drager PointGard 2000 Series

Eliminacion de averias es

Especifico para PointGard 27x0 IR:

Numero
de fallo

064, 071

083

086

087

094, 095

096

Causa

Fallo de comunica-

cion.
La optica del PIR
7x00 esta sucia.

La tension de ali-
mentacion esta
fuera de rango

Fallo de 4 a 20 mA

en el sensor PIR
7x00.

Error de datos en
el instrumento.

La contrasefia SIL
no coincide con el
PIR 7x00.

9.3 Noticia report

Numero
de aviso

101

102

103, 106

104

105

107

110, 111,
112

Causa

El registrador de
datos en el modo
Stack esta lleno al
100 % y ya no
registra mas datos.

El registrador de
datos en modo
Stack esta lleno al
90 %.

Error de datos en el
instrumento. Es
posible que algu-
nas funciones de la
mochila como el
registrador de
datos, la prueba del
sensor, etc., ya no
estén disponibles.

El ajuste de fecha u
hora no es valido.

Fallo del instru-
mento.

La bateria de la
memoria de datos
esta vacia.

La mochila de sof-
tware se ha elimi-
nado sin ser
desactivada.

Solucion

Compruebe la conexion al
sensor PIR 7x00.

Limpie la 6ptica del PIR
7x00.

Compruebe la tension de
alimentacion.

Compruebe la conexién de
4 a20 mAen el sensor PIR
7x00.

Reinicie el sensor a los
ajustes por defecto de
fabrica. Si el error aparece
de nuevo: Deje que Dra-
gerService compruebe el
instrumento.

Introduzca la contrasena
nuevamente.

Solucién

Deje que DragerService
compruebe el instrumento.

Descargue los datos lo
antes posible y borre el
registrador de datos.

Reinicie el instrumento a los
ajustes por defecto de
fabrica. Si se repite este
error: Deje que DragerSer-
vice compruebe el instru-
mento.

Ajustar la fecha y hora

Deje que DragerService
compruebe el instrumento.

Deje que DréagerService
compruebe el instrumento.

Desactivar la mochila de
software.
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es Mantenimiento

Numero Causa Solucién

de aviso

113 Alarmas inhibidas. Habilitar alarmas

164, 165 La fase de calenta- Espere hasta que el sensor
miento del sensor  se haya calentado. No cali-
no ha terminado. bre antes de que el sensor
Se debe prever un esté completamente calen-
mayor error de tado.
medicion.

167, 170 Intervalo de cali- Recalibre el instrumento.
bracién vencido.

171" Lectura negativa.  Recalibrar el punto cero.
Valor por debajo
del rango minimo.

163" Baja vitalidad del ~ Sustituir el sensor

sensor EC
1) Solo PointGard 2100 EC

Especifico para PointGard 27x0 IR:

Numero Causa Solucion

de aviso

163 La temperatura del
sensor es muy alta.

171 La deriva del punto Realice la calibracion del
cero es demasiado punto cero
elevada.

172 La optica del PIR Limpie la éptica del PIR
7x00 esta sucia. 7x00.

173 La calibracion del  Realice la calibracion del
punto cero ha expi- punto cero
rado para la cali-
bracion de
sensibilidad.

182 Autocalibracion no Realice una nueva calibra-
posible con el PIR  cién del punto cero y de la
7200. sensibilidad

10 Mantenimiento

— Los intervalos de mantenimiento se tienen que establecer
para cada una de las instalaciones. Dependiendo de las
consideraciones de seguridad y condiciones especificas
de la aplicacion en las que se utiliza el instrumento, éstos
tal vez se tengan que acortar.

Cada 6 meses
— Inspeccion por parte del personal especializado.

— Compruebe la transmisién de sefales hacia el controlador
central, los indicadores LED vy el disparo de dispositivos
de alarma.

Las calibraciones se tienen que realizar regularmente, véase
8 Calibracion

e Para comprobar la transmisiéon de la sefal al controlador
central, (consulte "Comprobacion de la interfaz
analdgica", pagina 124)
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e Para comprobar los indicadores LED y la activacion de
dispositivos de alarma, (consulte "Comprobacion de
alarmas/relés", pagina 121)

10.1 Realizacién de una prueba funcional
(bump test)

Una prueba funcional comprueba la activacion de las alarmas

sin hacer saltar las alarmas.

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > Bumptesty
confirmelo.

= Se muestra el simbolo de mantenimiento #

= La salida analdgica es ajustada a la sefial de
mantenimiento.

2. Aplique una concentracion de gas conocida.
3. Pulse OK para volver a la medicién.

10.1.1 Comprobacion del tiempo de respuesta
(t90)
1. Realice una prueba funcional y compruebe el tiempo de
respuesta.

2. Compare el tiempo de respuesta con los valores t90
indicados en la hoja de datos correspondiente del sensor.

/A PRECAUCION

Tiempo de respuesta visualizado en la unidad de control

de deteccion de gas.

Si el transmisor esta conectado a una unidad de control, se

puede visualizar el tiempo de respuesta total. Se tiene que

tener en cuenta el recorrido de medicion completo (p. €;.,

latencia de la unidad de control).

» Asegurese de que se mantenga el tiempo de respuesta
requerido.

10.2 Creacién de un plan de
mantenimiento

El instrumento debe someterse a mantenimiento regular por

parte de personal de servicio técnico especializado. El

responsable del sistema de deteccidn de gas define los

intervalos de mantenimiento preventivo, que deberian incluir
las siguientes tareas:

— Probar la activaciéon de alarmas del instrumento por:
— Los dispositivos de alarma integrados.
— Los relés externos conectados opcionalmente.

— Latransmision opcional de sefiales mediante la
interfaz de 4-20 mA en caso de integracién en un
sistema de gestion de alarmas.

— Calibracién del sensor.
— Comprobar que la bocina esta limpia.
— Realizar la inspeccion (recomendada cada 6 meses).

— Limpiar el instrumento con un pafio suave y agua. No se
debe utilizar detergente.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



10.3 Sustitucion del sensor

/A ADVERTENCIA

Calibracion defectuosa

Una calibracion defectuosa puede causar lecturas inexactas.

» Si se sustituye el sensor, es preciso comprobar que todos
los ajustes y parametros son correctos.

» Comprobar la calibracién para verificar el funcionamiento
correcto.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Funcién de bloqueo del sensor

Si se instalé previamente un sensor del mismo tipo (mismo
ndmero de pieza), se conservara la configuracién especifica
del instrumento (tipo de gas, rango de medicién, gas de
prueba, intervalo de calibracion, etc.); de lo contrario, se
cargaran las configuraciones predeterminadas de fabrica del
nuevo sensor y se sobrescribira la configuracion especifica
del instrumento. Esto puede prohibirse si la funcién de
bloqueo del sensor 125 esta activada.

Funcién de cambio de sensor

Con la funcién de menu Cambio sensor, puede realizarse un
cambio de sensor durante el funcionamiento sin activar una
sefial de fallo en la unidad de control. Ademas se asegura
que todos los datos del sensor, que se encuentran en el
microprocesador, se pueden guardan en la memoria
enchufable (EEPROM) del sensor antes de desenchufar el
conector del sensor.

Sustitucion del sensor

Se puede sustituir un sensor en cualquier momento.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Cambio sensory
confirmar.

= La sefial de mantenimiento se genera en la interfaz de
4-20 mA.

= La pantalla muestra Por favor retire sensor.
= Se muestra el simbolo de mantenimiento.
2. Cambiar el sensor antiguo por uno nuevo:
a. Aflojar el tornillo de ajuste.
b. Desenroscar el anillo de bayoneta de la carcasa.

c. Retirar y desechar la placa de la cubierta o el sensor
antiguo segun corresponda.

d. Retirar el sensor del embalaje y comprobar que se
trata de un DragerSensor.

e. Insertar el nuevo sensor en la abertura para sensor
con el logotipo de Drager mirando hacia arriba.

f. Reinstalar el anillo de bayoneta sobre el sensor y girar
en sentido horario hasta que el sensor quede bien
fijado en su sitio.

g. Apretar el tornillo de ajuste.

Cuando el sensor nuevo esta instalado, la pantalla
muestra: “Cargando datos, por favor espere”.
Cuando los datos del sensor se han cargado, la
pantalla muestra: “Datos cargados”.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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3. Seleccionar Regresar al menu y confirmar.

= La sefial de mantenimiento en la interfaz 4-20 mA
sigue pendiente hasta que el sensor se haya
precalentado.

4. Comprobar la calibracién. Si es necesario, calibrar el
instrumento (consulte "Calibracién”, pagina 113).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Sustitucion del sensor

Este apartado solo es valido para PointGard 2200 CAT sin
aplicacion remota.

1. Si es necesario, ajustar la corriente de mantenimiento
para la interfaz analdgica.

Abrir el instrumento.
Desenchufar el conector del sensor del enchufe.
Desenroscar el sensor y extraerlo del puerto.

Pasar los cables del nuevo sensor por el puerto del
sensor.

6. Enroscar el nuevo sensor en el puerto del sensor con el
par correcto (194 +/- 17 Lbs. In./194 +/- 17 Lbs. In.).

7. Insertar el conector del sensor en el enchufe.
8. Cerrar el instrumento.
9. Poner en marcha el instrumento.

10. Comprobar la calibracion. Si es necesario, calibrar el
instrumento (consulte "Calibracion”, pagina 113).

ok wDd

Sustitucion del sensor remoto

1. Si es necesario, ajustar la corriente de mantenimiento
para la interfaz analdgica.

2. Proceder como se describe en el manual del cabezal
detector.

3. Comprobar la calibracion. Si es necesario, calibrar el
instrumento (consulte "Calibracion”, pagina 113).

10.3.3 PointGard 2700 IR Remote

Sustitucion del sensor remoto

1. Si es necesario, ajustar la corriente de mantenimiento
para la interfaz analdgica.

2. Proceder como se describe en el manual del cabezal
detector.

3. Comprobar la calibracion. Si es necesario, calibrar el
instrumento (consulte "Calibracién”, pagina 113).

10.4 Realizar un test de pantalla

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Display > Test
visualiz. y confirmar.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.
Si esta funcién esta activada, la pantalla se muestra
invertida y todos los indicadores LED estan encendidos.

11 Ajustes del dispositivo

El manual técnico 9300148 contiene mas informacioén y
configuraciones.
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11.1 Ajuste de contrasenas

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Claves la
contrasefia deseada y confirmar.

Clave calibr.  Acceder a la calibracion del punto cero y de

la sensibilidad.

Clave Ajustes Acceder a todos los parametros de configu-
racion.

2. Seleccionar la linea para editar la contrasefia y confirmar.
3. Ajustar la contrasefia y confirmar.
4. Seleccionar Confirmary confirmar con [OK].

11.2 Ajuste de la fechay la hora
1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Fecha y hora 'y
confirmar.

2. Seleccionar la linea para editar la fecha u hora 'y
confirmar.

3. Seleccionar Confirmar y confirmar con [OK].

11.3 Ajuste del idioma

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Idioma y confirmar.

2. Seleccionar el idioma deseado de la lista y confirmar.

11.4 Configuracion de la tecla de funcion

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > Tecla Funciony
confirmelo.

2. Seleccione una funcién y confirmar.

Grafico Las mediciones de los ultimos 15 minutos
son visualizadas en forma de grafico de
tiempo/concentracion.

Error report  Los mensajes de fallo se muestran en texto

claro.

Noticia report Los mensajes de aviso se muestran en
texto claro.

Bumptest El bump test (prueba funcional) permite
aplicar gas a un sensor sin generar una
alarma. La sefial de mantenimiento es
transmitida. Después de 15 minutos o pul-
sando nuevamente [OK] se termina la
prueba funcional y el instrumento retorna al

funcionamiento normal.

Vida Sensor!) Muestra la vitalidad restante del sensor.

1) Sélo con mochila de diagnéstico.

11.5 Restablecimiento de los ajustes por
defecto

Esta funcion reinicia el instrumento a los ajustes por defecto

de fabrica.

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Inic.Instrumento y
confirmar.

2. Seleccionar Confirmary confirmar con [OK].
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11.6 Combinaciones de autoenclavadory
confirmacién de alarmas

Los siguientes ejemplos proporcionan una vision general de
combinaciones de confirmacion de relé.

No autoenclavador
(Reinicio automatico
del relé después de
que la condicién de
alarma desaparezca)

Autoenclavador
(Reinicio manual de
relé)

Confirmable Reinicio de relé posible en cualquier

momento.

No confirma- Reinicio de relé no posible antes de que la
ble condicion de alarma desaparezca.

Preconfirma- Confirmacion de alarma posible antes de

ble que la condicién de alarma desaparezca. El
relé se reinicia automaticamente después
de que la condicién de alarma desapa-
rezca.

Las sefales «autoenclavador» y «no autoenclavador» no
estan limitadas en el tiempo. Las sefales «autoenclavador»
permanecen activas hasta que se confirmen. Las sefales «no
autoenclavador» se detienen en cuanto la condicion de
activacion desaparezca.

11.7 Relés

Con los ajustes de fabrica y durante el funcionamiento
normal, los relés estan bajo tension. Esto permite un
funcionamiento "a prueba de fallos".

Para los instrumentos PointGard, el ajuste Normal.
tensionno se debe cambiar a Tension en Alarm; de lo
contrario, se activaran los dispositivos de alarma integrados
(bocinas y luces estroboscopicas).

11.7.1 Configuracion del relé A1 o A2

Esta funcion define si el relé de alarma esta excitado durante
el funcionamiento normal o excitado en una condicién de
alarma.

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Alarma> Relé A1 o
Relé A2y confirmar.

2. Seleccionar la opcién deseada y confirmar.

Normal. Ten- El contacto del relé se excita durante el fun-

sion cionamiento normal y cambia si se activa
una alarma. En caso de pérdida de energia
eléctrica, se dispara una alarma (a prueba
de fallos).

Tension en Si se dispara una alarma, se excita el con-

Alarm tacto de relé.

11.7.2 Ajuste del calentamiento 1 del relé de fallo

Esta funcion se utiliza para ajustar el funcionamiento del relé
de fallo durante el calentamiento 1 para indicar el estado de
calentamiento 1 en la salida del relé.

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > Alarma > Fallo
calentamiento la opcién deseada y confirmelo.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



Estatico El relé de fallo activa un indicador de
alarma conectado permanentemente.
El indicador LED naranja se ilumina conti-
nuamente.

Dinamico El relé de fallo conmuta el estado por 9
segundos.
Ejemplo:

— Una bocina esta conectada a la salida
del relé de fallo «normalmente abierto».

— Los relés estan configurados como
«normalmente excitado».

= Labocinay el indicador LED naranja del
transmisor estan activos 1 segundo e
inactivos 9 segundos.

11.8 Configuracion de alarma

Todos los ajustes de alarma influyen en los relés, la interfaz
analdgica y los dispositivos de alarma integrados.

11.8.1 Conexién y desconexidn de las alarmas

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Alarma > Alarma
on/off.

Activado La sefializacion de la alarma
esta encendida.
Desactivado La senalizacion de la alarma

esta apagada.

Los LED, relés e interfaces
no indican una condicion de
alarma.

La interfaz 4-20 mA transmite
la sefial de mantenimiento.

Se muestran el valor medido
y el simbolo 1.

El relé de fallo indica un fallo.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

11.8.2 Configuracion de alarmas

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > Alarma > Alarma
A1 o0 Alarma A2y confirme.
Se visualiza el umbral de alarma actual.

2. Aplique los ajustes y confirme sucesivamente los pasos
de configuracion con Sigue.

a. Ajuste el valor del umbral de alarma.
b. Ajuste la direccion de alarma.

Subida La direccidon de alarma se denomina ascen-
dente si la concentracion de gas debe
superar cierto valor para activar una
alarma.

Caida La direccion de alarma se denomina des-

cendente si la concentracion de gas debe
caer por debajo de cierto valor para activar
una alarma.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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c. Ajuste el modo de enclavamiento.

El instrumento activara la alarma en cuanto
se haya alcanzado el umbral de alarma.
Permanecera en estado de alarma incluso
si la concentracion de gas ya no corres-
ponde a la condicién de alarma. Para elimi-
nar una alarma en modo autoenclavador,
debe ser confirmada.

Latching

El estado de alarma desaparece si la con-
centracion de gas ya no cumple la condi-
cion de alarma.

Non Latching

d. Ajuste el modo de confirmacion.

Acknowled-  Elrelé de alarma y el LED se pueden reini-

ging ciar antes de que desaparezca la condicion
de alarma.

No-achk- El relé de alarma y el LED no se pueden

nowledgeable reiniciar hasta que desaparezca la condi-
cion de alarma.

El estado de alarma se puede confirmar
antes de que la condicion de alarma desa-
parezca. Sin embargo, el relé de alarma y
el LED permanecen activos hasta que des-
aparece la condicion de alarma.

Preconfirm.

e. Ajuste el modo de histéresis.
La funcién de histéresis define un intervalo en el que
un relé activado mantiene su estado hasta que la
concentracion de gas queda fuera del intervalo
definido. Ejemplo: El umbral de alarma se ajusta a
40ppm vy la histéresis a 3 ppm. La alarma permanece
activa hasta que el valor cae por debajo de 37ppm.
Esto impide a relés fluctuar en un umbral de alarma.

= Una pantalla de confirmacion muestra todos los
ajustes.
f. Seleccione Confirmary confirme con OK.
v De esta forma, se guardan los nuevos ajustes.

11.9 Comprobacion de alarmas/relés

Estas funciones cambian el estado de un relé y un indicador
LED para fines de prueba (p. €j., para comprobar el
funcionamiento de dispositivos de alarma conectados al relé)
y se muestra el simbolo [Il. Al cerrar esta funcién, el estado del
relé e indicador LED volvera automaticamente a su estado
anterior.

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Alarma la
condicion de alarma deseada y confirmar.

Alarma A1 Simula la prealarma.
Alarma A2 Simula la alarma principal.
Ajuste fallo Simula la sefal de fallo.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

v Sila funcion esta activada, el relé de fallo deja de estar
excitado y la interfaz de 4 a 20 mA es ajustada a la
corriente de fallo. El indicador LED amairillo esta
encendido, se muestra el simbolo para el mantenimiento.
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11.10 Desactivacion de mochilas
Especifico para PointGard 2100 EC

Esta funcion desactiva una mochila de software para poder
retirarla de manera segura o si la mochila esta defectuosa.

Una mochila se puede reactivar unicamente desconectando y
conectando de nuevo la alimentacién del instrumento.

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > SW conectory la
mochila que se desea desactivar y confirmelo.

2. Seleccione Desactivar func.. La mochila seleccionada
queda desactivada.

11.11 Ajustes de pantalla

11.11.1 Cambio del color de retroiluminacién de
la pantalla

El color de la retroiluminacion se puede cambiar a rojo o

verde.

1. Aflojar los tornillos (2) y abrir la cubierta.

2. Conmutar el interruptor (13) a la posicion deseada.

Izquierda Color de retroiluminacion rojo

Color de retroiluminacion
verde

Derecha

3. Cerrar la cubierta y apretar los tornillos (2) con el par
correcto (22 Lbs. In./2.5 Nm).

11.11.2 Cambio del contraste de la pantalla

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Display >
Contrs.Pantalla y confirmar.

2. Cambiar el contraste y confirmar.
11.11.3 Cambio del modo de pantalla

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Display > Modo
display y confirmar.

2. Seleccionar el modo deseado y confirmar.

Estandar Muestra la pantalla estandar.

No display Muestra la pantalla de inicio y

los simbolos aplicables.

Si se activa una alarma, la pantalla muestra la concentracion
de gas actual y el LED rojo parpadea sea cual sea el modo de
pantalla seleccionado.

12 Configuracion de dispositivos de
alarma integrados

El manual técnico 9300148 contiene mas informacion y
configuraciones.
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12.1 Interruptor DIP

Las 5 clavijas del interruptor DIP se usan para configurar los
patrones de alarma de los dispositivos de alarma integrados.

Cla ON OFF
vij
a

La bocina no esta activa
en alarmas A2.

11 La bocina esta activa en
alarmas A2.

La bocina no esta activa
en alarmas A1.

21) La bocina esta activa en
alarmas Af1.

Patron de alarma con
luces estroboscopicas
para combinacién
ambar/roja.

3  Patrén de alarma con
luces estroboscépicas
para combinacion

verde/roja.
4 La bocina esta activa. La bocina no esta activa.

Tono de la bocina: conti-  Tono de la bocina: intermi-
nuo tente

1) Las clavijas 1y 2 no son aplicables a instrumentos con combinacién
de luces estroboscopicas verde/roja.

Ajustes predeterminados del interruptor DIP para
combinacidn de luces estroboscopicas ambar/roja

Clavijas
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF

Ajustes predeterminados del interruptor DIP para
combinacién de luces estroboscoépicas verde/roja

Clavijas
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Ajustar las clavijas del interruptor DIP
1. Abrir el instrumento.

2. Conmutar las clavijas del interruptor DIP:

a laizquierda ON

ala derecha OFF

3. Cerrar el instrumento.
4. Poner en marcha el instrumento.

13 Ajustes de interfaz
13.1 Interfaz de 4-20 mA

La salida de corriente del instrumento durante el
funcionamiento normal es de 4 a 20 mAy es proporcional a la
concentracion de gas detectada.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



El PointGard 2xx0 emplea diferentes valores de corriente
para indicar varios modos de funcionamiento. Los ajustes por
defecto establecidos en fabrica pueden ser adaptados por el
usuario a requisitos especificos de la aplicacion. Esto se
atiene a la recomendacion NE43 de la norma NAMUR.

13.1.1 Desviacion total de la escala

Solo para PointGard 2100 EC, 27x0 IR y 2200 CAT remoto
conLC

Algunos sensores ofrecen una desviacion a plena escala para
limitar el rango de medicién de la interfaz 4-20 mA.

La desviacion a plena escala (FSD) determina un extremo en
el rango de medicion del sensor. Si la concentracion de gas
alcanza este extremo, la interfaz 4-20 mA transmite 20 mA.

Ejemplo: Rango requerido 0 a 500 ppm CO (p. €j., nUmero de
referencia 6809605, valor por defecto 300 ppm, rango
min./max. = 50/1000 ppm). Seleccionar la desviacion total de
la escala como 500 ppm. La salida analdgica sera lineal entre
4 mA=0ppmy 20 mA =500 ppm.

13.1.2 Ajuste de la corriente de fallo

Esta funcion define la corriente para la sefal de fallo.

1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
>Error corriente y confirmar.

2. Seleccionar la linea para editar la corriente y confirmar.
3. Ajustar y confirmar la corriente.

= Se muestra el ajuste de la Error corriente.
4. Seleccionar Confirmary confirmar con [OK].

13.1.3 Informacion relativa a la senal de
advertencia

Para transmitir una sefial de advertencia a través de una

interfaz analdgica, la sefal de advertencia debe estar

activada.

La sefial de advertencia alterna entre la corriente de
advertencia y la corriente de medicion.

— Corriente de advertencia (intervalo T2)
— Corriente de medicion (intervalo T1-T2)

Los intervalos de tiempo y la corriente de advertencia son
configurables.

[mA]
20

1 1 i

T4

ts)

13.1.4 Conexion o desconexion de la senal de
aviso
1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Noticia report y confirmar.
2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.
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13.1.5 Ajuste del intervalo de aviso
1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Interv. Aviso y confirmar.

2. Ajustar el tiempo para los intervalos de aviso T1y T2y
confirmar.

13.1.6 Ajuste de la corriente de aviso

1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Corriente Aviso y confirmar.

2. Ajustar la corriente y confirmar con [OK].

13.1.7 Ajuste de la sefial de mantenimiento

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Sefial mantenim. y confirme.

2. Ajuste el tipo de sefal y confirme.

Estatico Una corriente constante que puede configu-
rarse.
Dinamico Una senal de onda cuadrada con las
siguientes caracteristicas:
[mA]
37 ) H

0,7 ts]

1.1

13.1.8 Ajuste de la corriente de mantenimiento
estatica

La corriente de mantenimiento solo puede ajustarse si la

sefial de mantenimiento se ha establecido en estatica.

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Corri. mantenim. y confirme.

2. Ajuste la corriente y confirme.

13.1.9 Ajuste de la desviacién analogica

Esta funcion afiade una desviacion a la salida analdgica a
4 mA. La desviacion ajusta la corriente a 4 mA sin afectar al
valor de consigna de 20 mA.

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
>Comp. analégica y confirme.

2. Seleccione la linea para editar la desviacion (rango: -0,5 a
0,5 mA) y confirme.

3. Ajustar y confirmar la corriente.
= Se muestra el ajuste de la Comp. analdgica.
4. Seleccione Confirmar y confirmelo con [OK].

13.1.10 Ajuste de la sensibilidad analégica
Esta funcion ajusta la salida analdgica a 20 mA sin afectar al
valor de consigna de 4 mA.

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Sensibilidad analdgica y confirme.

2. Seleccione la linea para editar la desviacion (rango: -0,5 a
0,5 mA) y confirme.

3. Ajustar y confirmar la corriente.
= Se muestra el ajuste de la Sensibilidad analégica.
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4. Seleccione Confirmary confirmelo con [OK].

13.1.11 Comprobacion de la interfaz analégica

Estas funciones cambian la corriente de la interfaz analdgica
para fines de prueba (p. €j., comprobar la programacion del
controlador). Puede que sea necesario inhibir las alarmas en
el controlador para evitar falsas alarmas. Tras salir de estas
funciones, las corrientes volveran automaticamente a la senal
de mantenimiento. Durante la prueba, se muestra el simbolo
de mantenimiento /.

e Para ajustar la corriente o la concentracion:

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
y la opcion deseada.

Ajuste corriente Esta funcion ajusta la
corriente a cualquier valor
entre 0 y 22 mA. La desvia-
cién analdgica y la sensibili-
dad analégica no se utilizan
para esta funcion.

Ajuste concentr. Esta funcion ajusta la
corriente que corresponde a
cualquier valor de medicién
entre 0 y la deflexion a plena

escala.

2. Una vez que se hayan inhibido las alarmas en la unidad
de control, confirme el mensaje Por favor apaga el
alarma con Sigue.

Seleccione la linea a editar y confirmelo con [OK].
Ajuste el valor deseado.

Seleccione Sigue y confirmelo.

Seleccione la opcién deseada:

ok o

Ponga concentr. /
Corriente on

Esta funcion ajusta el valor
de medicién preestablecido o
el valor de prueba actual.
Durante la prueba, se mues-
tra el simbolo de manteni-
miento #.

apagar concentr. /
Corriente off

Esta funcion interrumpe la
transmision del valor de
prueba preestablecido.

7. Seleccione Sigue y confirmelo.
= La funcidn se cancela.

8. Una vez que se hayan activado nuevamente las alarmas
en la unidad de control, confirme el mensaje Por favor
ponga el alarma.

e Para ajustar una sefal de prueba:

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
y la prueba deseada.

Ajuste fallo Ajusta la corriente para la

corriente de fallo.

Ajuste aviso Ajusta la corriente para la

corriente de aviso.

Ajuste mantenim. Ajusta la corriente para la

corriente de mantenimiento.
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2. Una vez que se hayan inhibido las alarmas en la unidad
de control, confirme el mensaje Por favor apaga el
alarma.

3. Seleccione Activado o Desactivado y confirmelo.

13.1.12 Beam block

Esta funcion solamente esta disponible para PointGard 27x0
IR (utilizando el sensor PIR 7x00).

El ajuste por defecto de fabrica para la funcion beam block
esta «apagado».

Si se activa, la sefial beamblock sera transmitida por la
interfaz analdgica si la optica del sensor PIR 7x00 esta
“sucia”. La optica del PIR 7x00 puede “ensuciarse” si se
forman depdsitos en las superficies Opticas. No obstante, sila
concentracion de gas aumenta hasta llegar a un nivel por
encima del limite beamblock, el instrumento retornara al
funcionamiento normal.

Si la formacién de depdsitos en las superficies opticas
aumenta tanto que ya no es posible realizar mediciones, el
instrumento emitira un mensaje de fallo.

e Para ajustar las sefales beam block a
encendido/apagado:

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
>y la opcién deseada.

Esta funcion activa o desac-
tiva el beam block

Beamblock on/off

Ajustar beambloc Esta funcion ajusta la
corriente para la corriente de

aviso beam block

2. Seleccione Activado o Desactivado y confirmelo.
e Para ajustar las sefales beam block:

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
>y la opcidn deseada.

Esta funcion define la
corriente para la sefal beam-
block.

Esta funcion define el limite
maximo si la senal beam-
block sera transmitida via
interfaz analdgica.

Corriente Beamb.

Limite beamblock

2. Seleccione la linea de corriente para editar la corriente y
confirme.

3. Ajustar y confirmar la corriente.
= Se muestra el ajuste de la corriente beamblock.
4. Seleccione Confirmary confirmelo con OK.

14 Ajustes del sensor PointGard 2xx0
14.1 Conexién y desconexion de la
calibracién automatica

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Auto calibracion y
confirmar.
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2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar con
[OK].

14.2 Rango de captura

El rango de captura elimina las fluctuaciones de medicion.
Las fluctuaciones de medicidn son unas variaciones menores
existentes en valores medidos (como ruido de sefial,
variaciones en la concentracion). Esas variaciones no
cambian el valor transmitido o visualizado. Los valores
medidos dentro de este rango seran visualizados con el valor
de captura. Los valores medidos fuera del rango de captura
seran visualizados con el valor medido real.

Valor de captura (desviacion)

El valor de captura se visualiza continuamente, siempre y
cuando el valor medido oscile entre los limites de valor de
captura superior e inferior.

Limite de valor de captura superior

El limite de valor de captura superior marca el limite superior
del rango en el cual el valor de captura es visualizado.

Limite de valor de captura inferior

El limite de valor de captura inferior marca el limite inferior del
rango en el cual el valor de captura es visualizado.

14.2.1 Ajuste del rango de captura

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Captura visualiz y
confirmar.

2. Ajustar la desviacion en la primera ventana.

3. Ajustar el valor mas bajo del rango de captura y confirmar
con Sigue.

4. Ajustar el valor mas alto del rango de captura y confirmar
con Sigue.

5. Comprobar todos los valores y confirmar con Sigue.

14.2.2 Desactivacion del rango de captura

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Captura visualiz y
confirmelo.

2. Ajuste desviacion (offset) en la primera ventana.

3. Ajuste el valor inferior del rango de capturaa Oy
confirmelo con Sigue.

4. Ajuste el valor superior del rango de capturaa Oy
confirmelo con Sigue.

5. Compruebe todos los valores y confirmelo con Sigue.

14.3 Reinicio del sensor
Esta funcion reinicia el sensor a los ajustes por defecto de
fabrica.

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Inicial. basic. Chy
confirmelo.

2. Seleccione Confirmary confirmelo con [OK].

14.4 Ajuste del intervalo de calibracion

Una vez expirado el intervalo de calibracion, el instrumento
emitira un aviso indicando que la calibracién esta atrasada.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series

Ajustes del sensor PointGard 2xx0 = es

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Interv. Cal. y
confirmelo.

2. Ajuste el intervalo de calibracién y confirmelo con [OK].

14.5 Ajuste del bloqueo del sensor
Este punto solo es valido para PointGard 2100 EC y
PointGard 27x0 IR.

1. Seleccionar Ajustes >Sensores > Bloq.sensory
confirmar.

2. Seleccionar On o Off.

On El instrumento rechaza cualquier sensor
cuyo numero de pieza no coincida con el
nuamero de pieza del sensor previamente
instalado.

Off El instrumento acepta cualquier sensor
adecuado, cargando los ajustes por defecto
de este sensor. Sin embargo, esto sobres-
cribe los ajustes personalizados con los
ajustes por defecto del nuevo sensor.

14.6 Mochilas de software para sensores
EC

14.6.1 Desactivacion de mochilas
Especifico para PointGard 2100 EC

Esta funcion desactiva una mochila de software para poder
retirarla de manera segura o si la mochila esta defectuosa.

Una mochila se puede reactivar Unicamente desconectando y
conectando de nuevo la alimentacién del instrumento.

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > SW conectory la
mochila que se desea desactivar y confirmelo.

2. Seleccione Desactivar func.. La mochila seleccionada
queda desactivada.

14.7 Ajustes del sensor PointGard 2100
EC

14.7.1 Prueba del sensor

Esta funcién solamente esta activa si la prueba de sensoro la
mochila de diagnéstico esta instalada. Si el sensor no supera
la prueba, se emite un mensaje de aviso o de fallo
correspondiente.

Ajuste de la prueba de sensor periddica

Esta funcion inicia periédicamente el autotest del sensor. El
instrumento comprueba el funcionamiento correcto del sensor
de manera rutinaria.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Ajustar test de
sensory confirmar.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

Inicio manual del sensor
Esta funcion inicia una prueba de sensor individual.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Auto test sensory
confirmar.

2. Seleccionar Iniciar test de sensor y confirmar.
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3. Seleccione Confirmar
v Se muestra el resultado de la prueba.

14.7.2 Ajustes de gas

Ajuste de los ajustes de gas

Esta funcion ajusta el tipo de gas, el rango de medicién y las
unidades de medida. Solo determinados sensores permiten
estos ajustes.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Confg. Gas y
confirmar.

= Se muestra el gas actualmente medido.
2. Seleccionar un gas medido de la lista y confirmar.
= Se muestra la unidad de medida actual.

3. Seleccionar la unidad de medida deseada de la lista y
confirmar.

= Se muestra la actual desviacion total de la escala.

4. Solo para determinados sensores EC: ajustar la
desviacion total de la escala y confirmar.

= Se muestra la nueva desviacion total de la escala.
5. Seleccionar Sigue y confirmar.

= Se muestra una relacién de los nuevos ajustes de gas.

6. Tras la revision, seleccionar Regresar al menu o
Confirmar.

Regresar al menu Seleccionar Regresar al
menu para abandonar la fun-
cién sin ningun cambio y con-
firmar con [OK].

Confirmar Seleccionar Confirmar para

aceptar los ajustes y confir-
mar con [OK].

14.8 Ajustes del sensor PointGard 2200
CAT

14.8.1 Tipo de sensor

Esta funcion define el tipo de sensor instalado.

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Tipo sensory
confirme.

2. Seleccione el tipo de sensor y confirme.

14.8.2 Ajustes de gas

Esta funcion ajusta la unidad de medida.

Para los sensores LC, esta funcion ajusta también la
desviacion total de la escala.

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Confg. Gas y
confirme.

2. Seleccione la unidad de medida deseada de la lista y
confirmelo.

= Para sensores DQ y DSIR:

Se muestra una relacion de los nuevos ajustes de gas.

Continte con el paso 4.

= Para sensores LC:
Se muestra la desviacion total actual de la escala.
Continue con el paso 3.
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3. Ajuste la desviacion total de la escala y confirme (solo
para sensores LC).

= Se muestra una relacion de los nuevos ajustes de gas.

4. Después de la revision, seleccione Regresar al menu o
Confirmar.

Regresar al menu Seleccione «Regresar al
menuU» para abandonar la
funcién sin ningun cambio y
confirmelo con [OK].

Confirmar Seleccione «Confirmar» para

aceptar los ajustes y confir-
melo con [OK].

14.8.3 Ajuste del enclavamiento del sensor DQ

Esta funcion solo esta disponible sin relés instalados. Esta
funcién configura si el sensor DQ debe reconocerse después
de una medicion a una concentracion superior al 100 % LIE.
Este ajuste no se aplica a los sensores LC.

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Sensor DD autoencl.
y confirme.

= Se muestra el ajuste actual.
2. Seleccione Activado o Desactivado y confirme.

/A ADVERTENCIA

Peligro de explosion

Si el enclavamiento de sensor esta desactivado y una alarma
indicando un peligro de explosion es confirmada, el
instrumento informa al usuario final de tal peligro iluminando
el indicador LED rojo de forma continua.

» Antes de confirmar un valor por encima del rango,
cerciérese de que la concentracion de gas ha caido por
debajo de 100 %LIE.

14.9 Ajustes del sensor PointGard 27x0 IR
14.9.1 Ajustes de gas

Esta funcion ajusta el tipo de gas, el rango de medicion y las
unidades de medida. Solo determinados sensores permiten
estos ajustes.

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Confg. Gas y
confirmelo.

= Se muestra el gas actualmente medido.
2. Seleccione un gas medido de la lista y confirmelo.
= Se muestra la unidad de medida actual.

3. Seleccione la unidad de medida deseada de la lista y
confirmelo.

= Sila unidad de medida es ajustada a % LEL, % UEG o
% LIE, la categoria sera visualizada. Continde con el
paso 4.

= De lo contrario, se muestra la actual desviacion a
plena escala. Continte con el paso 6.

4. Seleccione una categoria y confirme.
Ajuste el valor LIE y confirme.
6. ajustar la desviacion total de la escala y confirmar.
= Se muestra la nueva desviacion total de la escala.

o
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7. Seleccione Sigue y confirmelo.

= Se muestra una relacién de los nuevos ajustes de gas.

8. Después de la revision, seleccione Regresar al menu o

Confirmar.

Regresar al menu

Confirmar

Seleccione «Regresar al
menu» para abandonar la
funcién sin ningun cambio y
confirmelo con [OK].

Seleccione «Confirmar» para
aceptar los ajustes y confir-
melo con [OK].

9. Compruebe los ajustes de alarma después de cambiar la
categoria o valor LIE.

15 Ajustes por defecto de fabrica

15.1 Opciones que se pueden cambiar
mediante el menu

15.1.1 PointGard 2xx0

Menu

Relé activo
durante
alarma/Sin alarma

Alarma A1: direc-
cion

Alarma A2: direc-
cion

Modo de enclava-
miento A1

Modo de enclava-
miento A2

Modo de confirma-
cién A1

Modo de confirma-
ciéon A2
Funcionamiento
normal del relé A1

Funcionamiento
normal del relé A2

Contrasena de
calibracion

Contrasefa de
ajustes
Pantalla LCD

Idioma

Autocalibracion

Instrucciones de uso

Ajuste por
defecto
Activo durante
alarma

Ascendente (des-
cendente en sen-
sores de O2)
Ascendente

Sin enclavamiento
Con enclavamiento
Confirmable

No confirmable

Bajo tension

Activada
EN

Desactivada

Rango

Activado/Desacti-
vado

Descen-
dente/Ascendente

Con enclava-
miento/Sin encla-
vamiento

Confirmable/No
confirmable/Pre-
confirmable

Bajo tension/Sin
tension

Activada/Desacti-
vada

DE/EN/FR/ES/RU/
ZH

Activada/Desacti-
vada

Drager PointGard 2000 Series

Menu

Tecla de funcién

Interfaz

Corriente de fallo
Aviso

Corriente de aviso

Intervalo de ciclo
de aviso T1

Intervalo de ciclo
de aviso T2
(corriente de
aviso)

Sefal de manteni-
miento

Corriente de man-
tenimiento

Desviacién anal6-
gica

Sensibilidad ana-
l6gica

Ajustes por defecto de fabrica es

Ajuste por
defecto

Fallos

Ajuste por
defecto

1,2 mA
Desactivado

3,0mA
10s

1s

Estatica
3,4 mA
0mA

0mA

Rango

Gréfico, Fallo,
Aviso, Vitalidad,
Prueba con gas

Rango
De0a3,5mA

Activado/Desacti-
vado

De0a35mA
De5a60s

De1a(T1-1)s

Estatica/Dinamica
De0a3,5mA
De -0,5a 0,5 mA

De -0,5a 0,5 mA

15.2 Valores especificos del sensor

Véase la ficha de datos del sensor para conocer mas

especificaciones.

15.2.1 PointGard 2100 EC

Menu
Alarma A1
Alarma A2

Histéresis para
alarma A1 en
direccioén de
subida

Histéresis para
alarma A2 en
direccion de
subida

Intervalo de cali-
bracién [dias]

Desviacion de
captura de pantalla

Captura de panta-
lla, valor bajo

Ajuste por
defecto

En funcién del
sensor

En funcién del
sensor

0

En funcién del
sensor

20,9 vol% (O2)

-0,25 vol% (02)

Rango

0aA1

0aA2

0a720

0 a 25 vol% (02
LS)
0 a 100 vol% (O2)

0 a-0,75 vol%
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Menu Ajuste por

defecto

Captura de panta- 0,25 vol% (02)

lla, valor alto

Deflexion a plena
escala

25 vol% (02,
02LS)

Rango
0a0,75 vol%

5a 25 vol% (02
LS)
5a 100 vol% (02)

15.2.2 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® DQ

Menu Ajuste predeter-
minado

Alarma A1 20 % LIE

Alarma A2 40 % LIE

Histéresis para 1% LIE

alarma A1 en

direccion de

subida

Histéresis para 1% LIE

alarma A2 en

direccioén de

subida

Intervalo de cali- 180

bracion [dias]

Desviacién de 0 % LIE

captura de pantalla

Captura de panta- -5 % LIE

lla, valor bajo

Captura de panta- 2 % LIE

lla, valor alto

Desviacién totalde 100 % LIE
la escala

Rango

1a100 % LIE

0aA1

0aA2

Entre 0 y 360
-5a4 % LIE
-5a0%LIE
0a4 %LIE

Rango no ajustable

15.2.3 PointGard 2200 CAT DrégerSensor® LC

Menu Ajuste predeter-
minado

Alarma A1 2,0 % LIE

Alarma A2 4,0 % LIE

Histéresis para 0,1 % LIE

alarma A1 en

direccion de

subida

Histéresis para 0,1 % LIE

alarma A2 en

direccion de

subida

Desviaciéntotalde 10 % LIE

la escala

Intervalo de cali- 180

bracion [dias]

Desviacion de 0 % LIE

captura de pantalla
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Rango

0,1a10 % LIE

0aA1

0aA2

Entre 5y 10" %
LIE
1a10 % LIE

Entre 0 y 360

-0,5a0,4 % LIE

Menu Ajuste predeter- Rango
minado

Captura de panta- -0,5 % LIE -0,5a0% LIE

lla, valor bajo

Captura de panta- 0,2 % LIE 0a0,4 %LIE

lla, valor alto

1) Para versiones de firmware < 3.0

.0

15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR

Menu Ajuste por Rango
defecto

Alarma A1 20 % LIE 1a100 % LIE

Alarma A2 40 % LIE

Histéresis para 1% LIE 0aA1

alarma A1 en

direccioén de

subida

Histéresis para 1% LIE 0aA2

alarma A2 en

direccion de

subida

Intervalo de cali- 180 0 a 360

bracion [dias]

Desviacién de 0 % LIE -3a4 %LIE

captura de pantalla

Captura de panta- -3 % LIE -3a0%LIE

lla, valor bajo

Captura de panta- 2 % LIE 0a4%LIE

lla, valor alto

Deflexion a plena 100 % LIE Rango no ajustable

escala

15.2.5 PointGard 2700 IR
Tipo 334

Menu Ajuste prede-
terminado

Gas de cali- Metano

bracién

Unidades de % LIE

gas de cali-

bracién

Concentracio- 50 % LIE

nes del gas

de calibracién

Alarma A1 20 % LIE

Alarma A2 40 % LIE

Tipo de LIE NIOSH

Gas medido  Metano

Instrucciones de uso

Rango

0,01 a 100 vol% con unidad
% LIE=0,3a100 % LIE

IEC / PTB / NIOSH / configu-
rable

Drager PointGard 2000 Series



Menu

Unidades de
gas medido
Desviacion
total de la
escala

Beam block

Corriente
beam block

Limite beam-
block

Intervalo cal.
[dias]

Respuesta

Desviacidonde
captura de
pantalla

Captura de
pantalla, valor
bajo

Captura de
pantalla, valor
alto

Ajuste prede- Rango

terminado

% LIE %LIE / Vol% / PPM / %LIE /
%LIE

100 % LIE 20 a 100 % LIE

Inactivo Activo/inactivo

2 mA Entre Oy 3,5 mA

7,5 % LIE 0 a max. 15 % LIE"

360 Entre 0y 720

Normal Normal / Répida

0 Los valores absolutos de la
captura de pantalla tienen
que estar dentro de estos
limites:

Eﬁg JRM - -1000a 2200 ppm

2315 ppm (metano tipo 334)

(bro pzﬁ o) -850 a 850 ppm

~405 pom (propano tipo 334)

(et"eﬁg) -1200 a 1150 ppm
(etileno tipo 334)

750 ppm

(metano)

315 ppm

(propano)

405 ppm

(etileno)

1) Ellimite maximo beam block depende del tipo de transmisor y del gas
de medicion seleccionado.

Tipo 340

Menu

Gas de cali-
bracién

Unidades de
gas de cali-
bracién

Concentracio-
nes del gas
de calibracion

Alarma A1
Alarma A2
Tipo de LIE

Gas medido

Unidades de
gas medido

Instrucciones de uso

Ajuste prede- Rango

terminado

Propano

% LIE

50 % LIE

20 % LIE 0,01 a 100 vol% con unidad
0, —_ 0,

40 % LIE % LIE =0,3a 100 % LIE

NIOSH IEC / PTB / NIOSH / configu-
rable

Propano

% LIE %LIE / Vol% / PPM | %LIE /

%LIE

Drager PointGard 2000 Series

Menu

Desviacion
total de la
escala

Beam block

Corriente
beam block

Limite beam-
block

Intervalo cal.
[dias]

Respuesta

Desviacion
de captura de
pantalla

Captura de
pantalla, valor
bajo

Captura de
pantalla, valor
alto

Ajustes por defecto de fabrica es

Ajuste prede- Rango

terminado

100 % LIE 20a 100 % LIE

Inactivo Activo/inactivo

2 mA Entre 0y 3,5 mA

2,5% LIE 0 amax. 15 % LIE"

360 Entre 0y 720

Normal Normal / Rapida

0 Los valores absolutos de la
captura de pantalla tienen
que estar dentro de estos
limites:

-750 ppm

(metapnpo) -850 a 425 ppm

285 bom (propano tipo 340)

( ropgno) -1800 a 2200 ppm

prop (metano tipo 340)

750 ppm

(metano)

85 ppm

(propano)

1) Ellimite maximo beam block depende del tipo de transmisor y del gas
de medicion seleccionado.

15.2.6 PointGard 2720 IR

Menu

Gas de cali-
bracion

Unidades de
gas de cali-
bracion

Concentracio-
nes del gas
de calibracion

Alarma A1
Alarma A2
Tipo de LIE
Gas medido

Unidades de
gas medido

Desviacion
total de la
escala
Beam block

Corriente
beam block

Limite beam-
block

Ajuste pre- Rango
determinado

OC2

vol%

4,0 vol% 0,2 a 100 vol%
1 vol% 0,01 a 100 vol%
2 vol%

OC2

vol% vol% / ppm

10 vol% 0,2 a 100 vol%
Inactivo Activo/inactivo
2 mA Entre 0y 3,5 mA
0,1 vol% 0a0,1vol%

129



es Eliminacion

Menu Ajuste pre-

determinado

Rango

Intervalo cal. 360
[dias]

Respuesta

Entre 0y 720

Normal Normal / Rapida

Desviaciénde 340 ppm Los valores absolutos de la

captura de captura de pantalla tienen
pantalla que estar dentro de estos
Capturade  -200 ppm limites:
el
bajo

Capturade 200 ppm

pantalla, valor

alto

16 Eliminacion

E Este producto no debe eliminarse como residuo domés-
tico. Por este motivo esta identificado con el simbolo
== contiguo.
Dréager recoge el producto de forma totalmente gratuita.
La informacion a este respecto le puede ser proporcio-
nada por los distribuidores nacionales y por Drager.

Eliminacién de sensores electroquimicos

/A ADVERTENCIA

iPeligro de explosiones y riesgo de quemaduras
quimicas!

Los fluidos del sensor se pueden escapar y causar
quemaduras de acido.

» No elimine los sensores arrojandolos al fuego.
» No abra los sensores a la fuerza.

17 Caracteristicas técnicas
17.1 Rangos de medicién

Sensor Rango de medicion
PointGard 2100 EC con Dra- En funcion del sensor
gerSensor® EC
PointGard 2200 CAT con
DragerSensor® DQ
PointGard 2200 CAT con
DrégerSensor®LC
PointGard 2200 CAT Remote 0 a 100 % LIE
DSIR con DragerSensor® IR

PointGard 2700 IR con sen-
sor de gas infrarrojo PIR
7000

0a 100 % LIE

0to 10 % LIE"
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Sensor
Tipo 334 (IDS 01x1)

Rango de medicion

0a 10.000 ppm")
0a 100 % LIE,"

Oab vol%,”
Para CH4 (metano) 0 a 100

vol%")

0 a 10.000 ppm™
0a100 % LIEY
0a5vol%"

0a 100 vol%"

Tipo 340 (IDS 01x2)

PointGard 2720 IR con sen-
sor de gas infrarrojo PIR
7200

(IDS 01x5)

1) Para conocer la desviacion total de la escala, consulte 15.2.

17.2 Transmision de senal al controlador

El rango de medicién y las caracteristicas de rendimiento
dependen del sensor instalado (véanse las instrucciones de
uso o las hojas de datos de los sensores instalados).

Frecuencia del calculo de la medicién: 1 vez por segundo
(actualizacion de la indicacion, de la interfaz analdgica y de
los relés)

Seial analégica

Funcionamiento nor- 4... 20 mA
mal

Deriva por debajode 3,8 ... 4 mA
cero

Superacién del 20 ... 20,5 mA

rango de medicion
Fallo del instrumento < 1.2 mA

Fallo en la interfaz >21 mA

analdgica

Senal constante de 3,4 mA o
modulacién de 1 Hz entre 3y 5
mA (seleccionable)

Sefial de manteni-
miento

Impedancia del bucle de senal

Rango de impedancia Rango de la tension de ali-

mentacion
0a230Q Con10V CC

Creciendo linealmente con 10a 18 V CC
la tension de suministro

de:

0a230Qcon 10V hasta
0a500Qcon16V

0a500Q 18a30VCC

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



17.3 Alimentacion eléctrica

17.3.1 Version CA
Tension de servicio

Potencia nominal de
PointGard 2100/2200

Potencia nominal de
PointGard 2700

Especificacion de cables
Virolas

Corriente de conexién

Corriente de servicio (max.)

Caracteristicas de relés
(opcional)

Fusible

17.3.2 Version CC
Tension de servicio

Potencia nominal de
PointGard 2100/2200

Potencia nominal de
PointGard 2700

Especificacion de cables
Virolas

Corriente de servicio (max.)

Caracteristicas de relés
(opcional)

Fusible

100-240 V (CA)™ 50-60 Hz
6 W a 230 V (CA), 25 °C

12 W a 230 V (CA), 25 °C

3x0,75 mm?/3 x AWG 19/7

0,75 mm?/ AWG 19/7
8 mm/0,3 pulg.
aisladas

r/\‘
Max. 40 Aa 230 V (CA) >
50 Hz,

arranque en frio 25°C

0,5 A
SPDT, 0,1 A-5Aa230 V
(CAY=, 50 Hz Min. 0,1 A~
5Aa30V (CC)™.

5x20mmTO0,5AL250V
Va“x1v4“T0,5AL250V

10-30 V (CC) =
6 W a 24V (CC), 25 °C

12Wa24V (CC),25°C

2x1,5mm?/2 xAWG 16/7

1,5 mm?/ AWG 16/7
8 mm/0,3 pulg.
aisladas

25A
SPDT, 0,1 A-5A2a230 V
(CA)=, 50 Hz Min. 0,1 A-
5Aa30V (CC) .

5x20T25AL250V
Va*x 14 T25AL250V

17.4 Especificaciones fisicas

Material de la carcasa

Proteccion de la carcasa
Pantalla

Tamafio (L x An x Pr)

Instrucciones de uso

Poliéster reforzado con fibra
de vidrio

IP 66

Resolucion de 128 x 64
pixeles, con retroiluminacion
(verde o roja)

255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 pulg.

Drager PointGard 2000 Series

Peso
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remoto

Caracteristicas técnicas es

3,9 kg/8,6 Ib
4,2 kg/9,2 Ib
3,8 kg/8,4 Ib

17.5 Parametros medioambientales

Para las especificaciones del sensor, véase la hoja de datos

del sensor relevante.
Temperatura (almacena-
miento)

Temperatura (funciona-
miento)

Humedad relativa (funciona-
miento)

Humedad relativa (puerta
abierta)

Altitud de funcionamiento
maxima

Presion

Grado de contaminacion

-20 ... +65 °C/-4 ... +149 °F
-20 ... +50 °C/-4... +122 °F

0 ... 95 % (sin condensacion)
20 ... 90 % (sin condensa-
cion)

2000 m/6561 pies

700 ... 1300 hPa

20,7 ... 38,4 inHg
PD2

17.6 Par de apriete para roscas del

instrumento
Componente PA Lb. In. PA Nm
Prensaestopas 13+/-44 1,5+/-0,5
(M20 x 1,5)
Contratuerca de
prensaestopas
(1,57
Tapon de tornillo 44 ..53 0,5...0,6
Tornillos para 22 2,5
cerrar/abrir la
cubierta
Sensor CatEx 194 +/- 17 22 +/-2
Tornillos de conectores
Cable de alimen- 44..53 0,5..0,6
taciéon
Conector de relés 44..53 0,5..0,6
Conector de 4 a 1,9..22 0,22...0,25

20mA

17.7 Especificaciones de cables para

CatEx remoto

Los cables deben ser adecuados para la temperatura
ambiente prevista. La pantalla debe tener cables conectados

en ambos lados.

Hilos
Cubierta

3 0 5, pantalla trenzada
280 %
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Diametro exterior para el
prensaestopas

6 - 12 mm/0,2 - 0,47 pulg.

Tamafrio del cable 1-1,5mm?(14-18 AWG)

Max. 30 m/100 pies (sensor
DD/DQ)

1) Para obtener mas informacioén acerca de la longitud de los cables y
otras posibles especificaciones de cables, véase la documentacion

correspondiente del cabezal detector F’olytron® SE Ex o de la cajade
conexiones Polytron®.

Longitud R

17.8 Especificaciones de cables para PIR
remoto
Los cables deben ser adecuados para la temperatura

ambiente prevista. La pantalla debe tener cables conectados
en ambos lados.

Hilos 4, pantalla trenzada en
ambos lados

Cubierta >80 %

Diametro exterior para el 6 - 12 mm/0,2 - 0,47 pulg.

prensaestopas

Tamafio del cable 1-1,5mm?(14-18 AWG)

Longitud ") Maximo 30 m (100 pies)

1) Para obtener mas informacioén acerca de la longitud de los cables y
otras posibles especificaciones de cables, véase la documentacion
correspondiente de Drager PIR 7000/7200.

17.9 Rango del sensory valores de alarma
por defecto

17.9.1 Rango de los sensores de perla catalitica
(CatEx)

Los valores de alarma por defecto de todos los sensores
CatEx son iguales.

- Valor por
L Rango defecto% LIE
Sensor de refe- i =
rencia Min. Por Max. A1 A2

def.

PR 68 12 0 100 100 20 40
DD/DQ 380

17.9.2 Rango de los sensores electroquimicos

(EC)
Valor por
Rango
7 defecto
Sensor Nur';li::;c;de - -
Min. Por Max. N A2
def.

CO 6809605 50 300 1000 30 100

COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
132

Rango Valor por
s Numero de defecto
ensor pieza o B 0
in. or ax. a4 A2
def.
H2S 6810435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809710 100 500 1000 100 200

OoVv1 6810740 20 50 200 10 20
ov2 6810745 20 50 100 10 20
NO 6809625 30 50 200 10 20

02LS 6809630 5 25 25 19 23
02 6809720 5 25 100 19 23
Hidruros 6809635 0,3 1 20 0,1 0,2
Hidru- 6809980 0,3 1 1 0,1 0,2
ros SC

HCN 6809650 10 50 50 10 20
HCN LC 6813200 5 50 50 4 8
NO2 6809655 5 10 100 2 4
NO2 LC 6813205 1 5 20 0,5 1
SO2 6809660 5 10 100 2 4
ClI2 6809665 1 10 50 0,5 1
H202 6809705 1 5 300 1 2
LC

H202 6809675 1000 4000 7000 200 2800
HC

H2 6809685 500 1000 3000 200 400
COCI2 6809930 0,1 1 20 0,1 0,2
Hidra- 6810180 0,3 1 5 0,1 0,2
cina

HCI SC 6809640 20 30 100 5 10

AC 6810595 3 10 30 25 5

PH3/As 6809695 03 1 20 0,1 0,2
H3

NH3 HC 6809645 300 1000 1000 50 100
NH3 LC 6809680 50 100 300 125 25
NH3 FL 6813260 50 100 300 125 25
NH3 TL 6813095 50 100 300 125 25
NH3 TH 6800055 300 1000 1000 50 100

Ozono 6814005 05 1 5 0,1 0,2

18 Accesorios y piezas de repuesto

El manual técnico 9300148 contiene mas informacion y
configuraciones.
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Este capitulo es una vision general no exhaustiva de las
piezas de repuesto que se pueden sustituir al realizar las
tareas descritas en estas IdU. Para informacion sobre otras
piezas, consultar la lista de piezas de repuesto o contactar
con DragerService.

18.1 Serie PointGard 2xx0
18.1.1 Accesorios para PointGard 2xx0

Componente Numero de pieza

Protector contra salpicaduras 6812510

Adaptador de calibracion V. 6810536
Adaptador de gases 6806978
Abrazaderas de montaje 8326497

18.1.2 Piezas de repuesto

Componente Numero de pieza
Prensaestopas (M20 x 1,5) 8314595
Prensaestopas (1.5") 8326479
Junta torica 8326457
Contratuerca 1390139
Tapoén de tornillo 8326456
Kit de piezas de repuesto, 8326496

conexion de sensor remoto
CatEx

18.1.3 Cables de alimentacion

Region Numero de pieza
Brasil 8326448

Unién Europea/Federacion 8326449

de Rusia

Reino Unido 8326450

EE. UU. 8326451
Australia 8326452

Para conexiones a un enchufe de pared, solo se deben
utilizar cables de alimentacion de Drager. Para las
instalaciones fijas, los cables de alimentacion deben cumplir
las especificaciones de 17.3 Alimentacion eléctrica.

18.1.4 Tornillos de montaje

Para montar el instrumento, se pueden utilizar todos los
tornillos con ranura interior y las siguientes propiedades.

Max. 11,5 mm/max. 0,45
pulg.
6 mm/0,2 pulg.

Diametro de cabeza

Diametro mayor de la rosca
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18.2 PointGard 2100 EC
18.2.1 Accesorios para PointGard 2100 EC

Componente

Kit de montaje de cabezal
detector remoto EC

Cable remoto + conector
(5m)

Cable remoto + conector
(15m)

Cable remoto + conector
(30m)

Mochila de diagndstico de
sensor

Mochila de test de sensor

Numero de pieza
6812684

8323305
8323315
8323330
8317860

8317619

18.3 PointGard 2200 CAT
18.3.1 Accesorios para PointGard 2200 CAT

Componente

Numero de pieza

Caja de conexiones, aluminio 4544099

(Ex d: a prueba de explosion)

Caja de conexiones, acero
inoxidable

(Ex d: a prueba de explosion)

DragerSensor PR NPT DQ

Carcasa estandar pequeia
de

Polytron® SE Ex PR M1 DQ
(incluye sensor)
(Ex e: seguridad mejorada)

Adaptador de proceso DQ
M30x 1,4

18.3.2 Sensores

Descripcion
DragerSensor DQ NPT
DragerSensor LC NPT

Cabezal detector, Polytron
SE Ex PR M1 DQ

Cabezal detector, Polytron
SE Ex PR M2 DQ

Cabezal detector, Polytron
SE Ex HT M DQ

18.3.3 Sensores

Designacion
DragerSensor IR NPT

4544098

6814150
6812711

6812470

NUmero de pieza
6814150
6810675
6812711

6812710

6812720

Numero de pieza
6811901

es
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Designacion Numero de pieza

Cabezal detector del 6811165
juego completo e de Dréager-
Sensor IR

Cabezal detector del 6811265
juego completo e2 de Drager-
Sensor IR

18.4 PointGard 27x0 IR
18.4.1 Sensores

Se debe comprobar que las versiones de firmware del sensor
y el transmisor son compatibles. Puede hacer falta una
actualizacién de firmware para cambiar el sensor. En caso de
necesitar asistencia técnica, se puede contactar con Drager.

Designacion Numero de pieza

Drager PIR 7000 tipo 334 6811822
(NPT)

Drager PIR 7000 tipo 340 6811832
(NPT)

Juego completo de 6811825
Drager PIR 7000 334 (M25)

Juego completo de 6811819
Drager PIR 7000 340 (M25)

Drager PIR 7200 (NPT) 6811572

Juego completo de 6812290
Drager PIR 7200 (M25)
HART
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1 Informazioni relative alla sicurezza

[i] Le presenti istruzioni per I'uso possono essere scaricate in
altre lingue dalla corrispondente pagina dei prodotti in forma
elettronica (www.draeger.com/ifu) oppure possono essere
reperite gratuitamente come esemplare stampato tramite
Drager o i rivenditori specializzati.

1.1 Istruzioni di sicurezza

— Prima di utilizzare questo prodotto, leggere attentamente
queste istruzioni per I'uso e quelle dei prodotti associati.

— Seguire attentamente le presenti istruzioni per I'uso.
L'utilizzo del dispositivo presuppone la piena conoscenza
e la scrupolosa osservanza delle istruzioni. Utilizzare il
prodotto solo per gli scopi e secondo le condizioni
specificate in questo documento.

— Osservare tutte le leggi, le disposizioni e le normative
locali e nazionali relative a questo prodotto.

— Solo il personale competente appositamente addestrato &
autorizzato ad effettuare ispezioni, riparazioni e
manutenzioni del prodotto, come specificato in queste
istruzioni per l'uso. Ulteriori interventi di manutenzione non
specificati in queste istruzioni per I'uso devono essere
svolti unicamente da Drager o da personale qualificato di
Drager.

— Drager raccomanda un contratto di assistenza Drager per
tutte le attivita di manutenzione e che tutte le riparazioni
siano effettuate da Drager.

— Utilizzare esclusivamente ricambi e accessori originali
Dréager; in caso contrario il corretto funzionamento del
prodotto potrebbe risultarne compromesso.

— Non smaltire le istruzioni per l'uso. Assicurare la
conservazione e I'utilizzo corretto da parte dell'utente.

— Solo personale addestrato ed esperto puo utilizzare
questo prodotto.

— La manutenzione deve essere effettuata come descritto,
vedere 10 Manutenzione.

— Utilizzare il prodotto solo entro una struttura di
segnalazione degli allarmi concepita in base al rischio.

— Prima di collegare questo strumento ai dispositivi elettrici
non menzionati nelle presenti istruzioni per l'uso,
consultare Drager.

— Informare Drager in caso di guasto a un componente o
difetto.

— Gli strumenti e i componenti non devono essere modificati
in alcun modo.

— L'uso di pezzi difettosi o incompleti & vietato.

— Quando si eseguono riparazioni su questi strumenti o

componenti, € necessario attenersi costantemente alle
adeguate normative.

1.2 Condizioni e aree operative

— Osservare le specifiche e le restrizioni contenute nelle
istruzioni per l'uso e/o nelle schede tecniche dei sensori.

— Lo strumento non & adatto per essere utilizzato in aree di
pericolo caratterizzate da atmosfere potenzialmente
esplosive.
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Atmosfere arricchite di ossigeno

Non testato in atmosfere arricchite di ossigeno (>21 % 02).
Letture molto fuori scala potrebbero indicare la presenza di
una concentrazione esplosiva.

» Non utilizzare lo strumento in atmosfere esplosive.

1.2.1 PointGard 2xx0 Remote

| dispositivi di rilevamento possono essere utilizzati in aree di
pericolo con presenza di atmosfere potenzialmente esplosive
classificate come zone 1 e 2, zone 21 e 22 e delle classil e Il,
Div. 1 e 2.

Cio dipende dal tipo di dispositivo di rilevamento selezionato
al momento.

Il PointGard non & progettato per essere utilizzato in aree di
pericolo caratterizzate da atmosfere potenzialmente
esplosive.

» Da non utilizzare in atmosfere potenzialmente esplosive.

1.3 Installazione meccanica

— L'utilizzatore finale & responsabile del corretto
posizionamento dello strumento. In caso di dubbi
concernenti il posizionamento, rivolgersi ai tecnici
specializzati in progettazione delle applicazioni.

— E necessaria conformita alle norme e direttive locali,
statali e nazionali riguardanti l'installazione delle
apparecchiature per il monitoraggio dei gas.

Per un corretto posizionamento prestare attenzione ai
seguenti punti:

— Le proprieta fisiche del gas o del vapore da rilevare (ad
es. densita)

— Modelli dei flussi d’aria nell’area

— Analisi della situazione personale (ad es. altezza di
respirazione/lavoro)

— Livello di accessibilita necessario per le attivita di
manutenzione

1.4 Installazione elettrica

— Attenersi scrupolosamente alle normative elettriche
riguardanti il collegamento e il percorso dei cavi di
alimentazione e di segnale diretti all'apparecchio per il
monitoraggio dei gas.

— Larete elettrica in cui viene installato lo strumento deve
essere dotata di un interruttore di circuito o fusibile.

— Linterruttore di circuito o il fusibile deve essere facilmente
accessibile e deve essere contrassegnato come
dispositivo associato allo strumento.

— Utilizzare appositi puntali.
— L'isolamento del filo deve essere rimosso da 5 a 7 mm.

Interfaccia analogica

— Per garantire il corretto funzionamento dello strumento,
I'impedenza del circuito di segnale da 4 a 20 mA non deve
superare i 500 ohm. A seconda della tensione di esercizio
e in funzione dell'applicazione, ad esempio il
funzionamento HART, si devono osservare certe
impedenze minime (vedi "Trasmissione del segnale
all'unita di comando", pagina 163).
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Opzione con relé

— La massima intensita di corrente consentita e di 5 A
(contatto SPDT 5 Aa 230 VCA, 5 Aa 30 VCC)

— In caso di tensioni >30 VCA 0 >42,4 VCC, i cavi dei relé
devono essere rivestiti con una guaina di protezione
oppure si devono utilizzare cavi a doppio isolamento.

— | cavi di collegamento al modulo opzionale con relé
devono essere selezionati e protetti con fusibili in
conformita alla tensione elettrica e all'intensita di corrente
nominali e alle condizioni ambientali.

— Le differenze di tensione elettrica possono causare
problemi di isolamento. Non mischiale carichi elettrici con
diversi tipi di tensione (CA o CC). Usando carichi CC,
assicurarsi che i contatti del relé controllino solo i
dispositivi con lo stesso intervallo di tensione elettrica CC.
Usando carichi CA, assicurarsi che i contatti del relé siano
collegati solo ai dispositivi che condividono una fase
comune.

1.5 Messa in funzione

— Verificare di aver effettuato il cablaggio dei relé e delle
connessioni del sensore prima di applicare la corrente.

— Prima di procedere con il normale funzionamento dello
strumento, verificare che sia configurato e calibrato
correttamente.

1.5.1 Calibrazione

— Per il corretto funzionamento, non regolare mai la
sensibilita prima di aver completato la regolazione del
punto zero. La realizzazione di queste operazioni in un
ordine differente comportera una calibrazione errata.

— Seil dispositivo & utilizzato ad altitudini elevate, il valore
visualizzato sara inferiore rispetto a quello letto a livello
del mare (pressione parziale ridotta). E consigliabile una
nuova calibrazione della sensibilita in caso di un
cambiamento di altitudine o pressione ambiente. La
calibrazione di fabbrica & impostata alla pressione a livello
del mare.

— Drager raccomanda di calibrare gli strumenti con il gas da
monitorare. Questo metodo & piu accurato rispetto alla
calibrazione con un gas sostitutivo. Una calibrazione con
un gas sostitutivo puod essere effettuata solo come
alternativa, nel caso in cui la calibrazione con il gas da
monitorare non sia possibile.

— Il metano e l'idrogeno devono essere calibrati solo con il
gas di misura e non calibrati con un gas alternativo.

1.6 Durante il funzionamento

Rischio di scossa elettrica

L’apertura dello strumento durante il funzionamento puo
causare una scossa elettrica.

» Spegnere lo strumento e attendere almeno 1 minuto prima
di continuare.
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1.6.1 Manutenzione

— Occorre definire i relativi intervalli di manutenzione per
ogni singola installazione. A seconda delle considerazioni
di sicurezza e delle condizioni applicative specifiche in cui
lo strumento viene utilizzato, potrebbe essere necessario
abbreviare gli intervalli definiti.

— Fare riferimento alla sezione manutenzione nelle istruzioni
per l'uso del trasmettitore.

2 Convenzioni grafiche del presente
documento

2.1 Significato delle avvertenze

Nel presente documento vengono usate le seguenti
avvertenze, per avvisare I'utilizzatore di potenziali pericoli. Il
significato delle avvertenze & definito come indicato di
seguito:

Classificazione dell’avver-
tenza

Parola di
avvertimento

Icona di
avverti-
mento

A AVVERTENZA Segnalazione di una situa-
zione di pericolo potenziale. Se
non evitata, pud causare lesioni
gravi o il decesso.

A ATTENZIONE Segnalazione di una situa-
zione di pericolo potenziale. Se
non evitata, pud causare lesioni
fisiche Puod essere utilizzata
anche come avvertenza

rispetto a un uso inappropriato.

NOTA Segnalazione di una situa-
zione di pericolo potenziale. Se
non evitata, pud causare il dan-
neggiamento del prodotto o

mettere a rischio 'ambiente.

2.2 Convenzioni tipografiche

Testo | testi in grassetto contraddistinguono le scritte
sull’apparecchio e sulle schermate.

> Nelle indicazioni di avvertenza, questo triangolo
segnala come ¢ possibile evitare una situazione
pericolosa.

> Il segno di maggiore o uguale indica un percorso
di navigazione in un menu.

[1] Questo simbolo segnala le informazioni che facili-

tano 'uso del prodotto.

2.3 Marchi commerciali

Marchio Proprietario del marchio
Polytron® Drager

DragerSensor® Drager

HART® HART Communication Foundation
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Il seguente sito web riporta un elenco dei paesi in cui sono
registrati i marchi Drager: www.draeger.com/trademarks.

3 Descrizione
3.1 Legenda dei disegni

Per le figure consultare la pagina pieghevole..

Serie PointGard 2xx0

1 Segnalatore acustico

2 Viti per avvitare/svitare il coperchio

3 Porta per interfaccia 4-20 mA

4 Passacavo per cavo di alimentazione elettrica

5 Porta per cavi dei relé

6 Unita PCB

7 Slot per dongle del sensore

8 DIP switch

9 Porta per sensore

10 Presa a 3 pin per interfaccia 4-20 mA

11 Presa a 9 pin per collegamenti dei relé

12 Interfaccia DIRA per configurazione PC

13 Interruttore a levetta per retroilluminazione
colorata del display

14 Fusibile per alimentazione elettrica CA

15 Presa di alimentazione elettrica per versione
CA

16 Presa di alimentazione elettrica per versione
CcC

17 Fusibile per alimentazione elettrica CC

18 Connettore per alimentazione elettrica

19 Luce di stato verde o luce stroboscopica gialla

20 Luce stroboscopica rossa

30 Ponticello

PointGard 2100 EC

21 Anello a baionetta

22 Vite di bloccaggio (vite Allen da 2 mm)

23 Porta per sensore EC

24 Spina del sensore remoto EC

25 Scatola del sensore remoto EC

PointGard 2200 CAT, 2200 CAT Remote, 27x0 IR Remote

26 Connettore del sensore remoto

27 Sensore CatEx

28 Presa per connettore del sensore remoto
CatEx

29 Presa per connettore del sensore CatEx

Istruzioni per 'uso = Drager PointGard 2000 Series
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31 Kit di parti di ricambio per cablaggio di campo
a 3fili

3.2 Descrizione funzionalita

Gli strumenti Drager PointGard 2000 sono sistemi stand-
alone di rilevazione di gas. Le condizioni di allarme vengono
segnalate dai dispositivi di allarme integrati. Sono disponibili 2
versioni di combinazioni di luci stroboscopiche.

— Luci stroboscopiche gialla e rossa
La luce stroboscopica gialla indica il pre-allarme A1. The
luce stroboscopica rossa indica I'allarme principale A2.

— Luce di stato verde e luce stroboscopica rossa
La luce di stato verde si spegne in presenza di
un’anomalia o una condizione di allarme. La luce
stroboscopica rossa indica I'allarme principale A2 e il pre-
allarme A1.

Un’uscita analogica da 4-20 mA consente allo strumento di
comunicare con un’unita di comando. Gli strumenti sono
disponibili nelle versioni con alimentazione elettrica CC o CA.
Le concentrazioni di gas, i messaggi di stato e le scelte di
menu sono visualizzate mediante un display grafico a cristalli
liquidi retroilluminato e 3 LED colorati. E possibile scegliere
tra la retroilluminazione rossa o verde.

I modelli di allarme degli appositi dispositivi integrati, quali le
modalita lampeggianti delle luci stroboscopiche e i toni del
segnalatore acustico, sono configurabili mediante un DIP
switch. Gli strumenti possono essere dotati di dongle:

— Il dongle per il test del sensore attiva I'autodiagnosi del
sensore (solo per determinati sensori)

— Il dongle di diagnosi attiva 'autodiagnosi del sensore, il
display della vitalita del sensore e le funzioni diagnostiche
di quest'ultimo (solo nel caso di determinati sensori e certe
funzioni)

La strumentazione viene fornita con un data logger. Per
informazioni su come usare il data logger, vedere il manuale
tecnico.

Il data logger pud memorizzare fino a 35000 valori. Con un
intervallo di campionamento di 1 misurazione al minuto, il
data logger salva lo storico delle misurazioni effettuate in circa
24 giorni. Questo periodo di tempo puo essere aumentato in
modo significativo, disattivando la funzione della leva di
controllo del flusso.

3.2.1 PointGard 2100 EC

Lo strumento monitora le concentrazioni di gas tossici o
ossigeno presenti nell’aria ambiente in funzione del tipo di
sensore elettrochimico (EC) installato. Il sensore EC deve
essere ordinato e installato separatamente. Come accessorio
¢ possibile ordinare una scatola per sensore remoto EC con
cavo lungo 30 m (100 piedi). Il sensore remoto EC non puo
essere utilizzato in aree di pericolo.

Sono disponibili le seguenti chiavi software per PointGard
2100 EC:

Chiave per il test del sensore Attiva 'autodiagnosi del sen-
8317 619 sore (solo per determinati
sensori)
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Chiave per funzioni diagno-
stiche 83 17 860

Attiva l'autodiagnosi del sen-
sore, la visualizzazione della
vitalita del sensore e le fun-
zioni diagnostiche relative ad
esso (solo nel caso di deter-
minati sensori e certe fun-
zioni)

3.2.2 PointGard 2200 CAT

Lo strumento monitora le concentrazioni dei gas infiammabili
e dei vapori nell’aria ambiente.

3.2.3 PointGard 2200 CAT Remote

Il PointGard 2200 CAT Remote puo essere collegato a
scatole di connessione con differenti tipologie di protezione da
esplosione.

— Scatola di connessione Polytron® antideflagrante (Ex d)

— Dispositivi di rilevamento Polytron® SE Ex con protezione
da esplosione (Ex €) a sicurezza aumentata.
| dispositivi di rilevamento possono essere utilizzati in aree
di pericolo con presenza di atmosfere potenzialmente
esplosive classificate come zone 1 e 2, zone 21 e 22 e
delle classi | e I, Div. 1 e 2.

Nelle scatole di connessione & possibile inserire i seguenti
sensori e collegarli in remoto con un PointGard 2200 CAT. E
disponibile il cablaggio a 3 o 5 fili.

— La funzione Catalytic Dr'eigerSensor® DQ o LC & quella di
monitorare di continuo i gas infiammabili e i vapori
contenenti idrocarburi e non idrocarburi (ad es. idrogeno o
ammoniaca) nell'aria ambiente.

— La funzione dell'Infrared Dr:';igerSensor® IR & quella di
monitorare di continuo i gas inflammabili e i vapori
contenenti idrocarburi nell’aria ambiente.

A\ ATTENZIONE

Pericolo di esplosione

Lo strumento non & adatto per essere utilizzato in aree di
pericolo caratterizzate da atmosfere potenzialmente
esplosive.

» Da non utilizzare in atmosfere potenzialmente esplosive.

3.2.4 PointGard 2700 IR Remote

Il PointGard 2700 IR Remote pud essere collegato a
dispositivi PIR 7x00 con differenti tipologie di protezione da
esplosione.

— Scatola di connessione Polytron® antideflagrante (Ex d)
con PIR 7x00

— PIR 7x00 per protezione da esplosione (Ex e) a sicurezza
aumentata.

| seguenti sensori PIR 7x00 possono essere collegati in
remoto a un PointGard 2700 CAT. E disponibile solamente il
cablaggio a 5 fili.

— Il dispositivo PIR 7000 monitora di continuo i gas
inflammabili e i vapori inflammabili contenenti idrocarburi.
Il PIR 7000 ha una libreria integrata di gas/vapori
contenente oltre 100 sostanze.

— I PIR 7200 monitora di continuo il diossido di carbonio.
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A\ ATTENZIONE

Pericolo di esplosione

Lo strumento non € adatto per essere utilizzato in aree di
pericolo caratterizzate da atmosfere potenzialmente
esplosive.

» Da non utilizzare in atmosfere potenzialmente esplosive.

3.3 Impiego previsto

Lo strumento & ideato per monitorare di continuo le
concentrazioni di gas tossici o inflammabili nell’aria ambiente.
Quando la concentrazione di gas supera la soglia di allarme
definita, si attivano i dispositivi di allarme integrati
(segnalatore acustico e luci stroboscopiche) dello strumento. |
dispositivi di allarme esterni possono anche essere collegati e
attivati dai relé integrati. L'integrazione in un sistema di
gestione degli allarmi & possibile grazie all’'utilizzo
dellinterfaccia 4-20 mA o dei relé.

Lo strumento non € adatto per essere utilizzato in aree di
pericolo caratterizzate da atmosfere potenzialmente
esplosive.

4  Montaggio e installazione

4.1 Apertura e chiusura dello strumento

A AVVERTENZA

Rischio di scossa elettrica

L’apertura dello strumento durante il funzionamento puo
causare una scossa elettrica.

» Spegnere lo strumento e attendere almeno 1 minuto prima
di continuare.

1. Svitare le viti e aprire il coperchio.

2. Assicurarsi che le seguenti connessioni siano effettuate
correttamente:

a. Le viti del cablaggio sono serrate alla coppia corretta
(4.4 ...53Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

b. Tutti i connettori dei cavi sono fissati con viti.

Il connettore del sensore & collegato (solo PointGard
2200 CAT).

d. [fili dei cavi diretti all'alloggiamento sono fissati con
fascette per cavi.

3. Chiudere il coperchio e avvitare le viti alla coppia corretta
(22 Lbs. In./ 2.5 Nm).

4.2 Connettore per alimentazione
elettrica e tabelle del cablaggio
Viene fornito in dotazione un connettore a 3 pin per il

collegamento di un cavo di alimentazione elettrica. Vedere le
figure 15 e 16.
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Tabella del cablaggio versione CA
Pin Contrassegno Funzione
L Linea
2 PE © Terra di protezione
N Neutro

Tabella del cablaggio versione CC

Pin Contrassegno Funzione
M/- V-

2 PE © Terra di protezione
P/+ V+

4.3 Collegamento del cavo di
alimentazione elettrica

Per le figure consultare la pagina pieghevole.
1. Aprire lo strumento.

2. Posare il cavo di alimentazione elettrica attraverso il
passacavo corrispondente 4.

3. Inserire le trecce di fili del cavo di alimentazione elettrica
nel connettore a 3 pin fornito in dotazione, attenendosi a
quanto specificato nelle tabelle del cablaggio.

— Perla versione CC dello strumento:
Se viene utilizzato un cavo non schermato oppure la
PE non é collegata, escludere il pin 1 e 2 mediante
appositi cavallotti.

4. Avvitare le viti del connettore alla coppia corretta (4.4 ...
5.3 Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

5. Assicurare i fili del cavo, fissandoli con una fascetta per
cavo.

6. Inserire il connettore dell’alimentazione elettrica nella
presa corrispondente.

— Per CC: Presa dell’alimentazione elettrica 16
— Per CA: Presa dell'alimentazione elettrica 15

7. Avvitare le viti alla coppia corretta (4.4 ... 5.3 Lbs. In./ 0.5
... 0.6 Nm).

8. Chiudere lo strumento.

4.4 Montaggio dello strumento

Lo strumento pud essere montato direttamente, servendosi
dei fori di montaggio interni oppure usando le staffe di
montaggio in acciaio inox opzionali (83 26 497).

Per montare lo strumento senza le staffe:
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1. Predisporre una superficie piana attenendosi alle
istruzioni per il montaggio (90 33 793) o alle misure
indicate sul retro dell’alloggiamento

— Mantenere lo spazio sufficiente per eseguire i lavori di
manutenzione e sostituire il sensore:
A sinistra: 200 mm / 8”
Verso il basso: 180 mm / 7”

— Montare lo strumento utilizzando le viti. Per le
caratteristiche consigliate per le viti vedere 18.1.4 Viti
per montaggio.

4.5 Collegamenti dell'interfaccia

4.5.1 Predisposizione dei collegamenti
dell'interfaccia

1. Aprire lo strumento.
2. Rimuovere il tappo dal relativo passacavo.
— Per le connessioni dei relé: Passacavo 5

— Pericollegamenti dell'interfaccia 4-20 mA: Passacavo
3

3. Serrare il controdado alla coppia corretta (13 +/- 4.4 Lbs.
In. /1.5 +/- 0.5 Nm).

4. Scoprire il cavo di circa 5-7 mm.
5. Usare un puntale per i fili intrecciati.
6. Proseguire con la fase corrispondente.

Collegamento dei relé 4.5.2 Connessioni dei relé

Collegamento dell’interfac- 4.5.3 Interfaccia 4-20 mA
cia da 4-20 mA

4.5.2 Connessioni dei relé

Le connessioni dei relé consentono di attivare i dispositivi di
allarme esterni.

Connettore a 9 pin

Viene fornito in dotazione un connettore a 9 pin per il
cablaggio dei rele.

A AVVERTENZA

Pericolo di folgorazione

Le differenze di potenziale elettrico possono provocare difetti

di isolamento.

» Non combinare fra loro carichi elettrici con tipi di corrente
diversi (CA o CC).

» Con i carichi CC accertarsi che tramite i contatti a relé
possano essere controllati solamente gli apparecchi con la
stessa tensione nominale CC (ad es. = 120 V).

» Con i carichi CA accertarsi che i contatti a relé siano
collegati solamente ad apparecchi con cui condividono
una fase.
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A\ AVVERTENZA

Rischio di scossa elettrica

Il superamento della tensione elettrica bassissima (ELV) pud

causare una scossa elettrica.

Limite ELV per CA<50 V

Limite ELV per CC <120 V

» Se I'ELV supera i limiti, collegare il pin 2 (PE) del
connettore dell’alimentazione elettrica alla terra di
protezione.

Tabella del cablaggio della connessione del relé
Con le impostazioni predefinite di fabbrica e durante il
normale funzionamento, i relé sono sotto tensione. Cid
garantisce un funzionamento intrinsecamente sicuro.

Connettore relé

Le etichette del rele (NO, COM, NC) rappresentano lo stato
predefinito (normalmente energizzato) di tutti i relé mentre lo
strumento & alimentato.

Pin Segna Rele
le

1 NC A1 A1l Normalmente chiuso
2 COM A1 Comune

3 NO A1 Normalmente aperto
4 NC A2 A2 Normalmente chiuso
5 COM A2 Comune

6 NO A2 Normalmente aperto
7 NC FLT Errore  Normalmente chiuso
8 COM Errore  Comune

9 NO Errore  Normalmente aperto

Collegamento del connettore a 9 pin

1. Posare i fili dei relé attraverso il passacavo
corrispondente.

2. Inserire i fili dei relé nel connettore a 9 pin fornito in
dotazione.

a. Collegare i fili di A1 (pre-allarme), A2 (allarme
principale), e FLT (relé di guasto) ai terminali.

b. Verificare che il collegamento sia corretto mediante la
tabella del cablaggio e i contrassegni sul circuito
stampato.

c. Assicurare i fili del cavo, fissandoli con una fascetta
per cavo.

3. Inserire il connettore a 9 pin nella presa e serrare le viti
alla coppia corretta (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ... 0.6 Nm).

4. Chiudere lo strumento.
4.5.3 Interfaccia 4-20 mA

L'interfaccia 4-20 mA consente di trasmettere i valori misurati
all'unita di comando. E possibile solo il funzionamento in
qualita di fonte corrente.
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Connettore a 3 pin

Viene fornito in dotazione un connettore a 3 pin per il
collegamento dei cavi dell'interfaccia 4-20 mA.

[ ]
= ®571
- ol— 2
-l og——3
[ ]

Tabella del cablaggio per il collegamento dell’interfaccia
4-20 mA

Pin Contrassegno Funzione

1 P Segnale + da 4 a 20 mA
PE Schermatura
M Segnale -da 4 a 20 mA

Collegamento del connettore a 3 pin

1. Posare i fili dell'interfaccia 4-20 mA attraverso il
passacavo corrispondente.

2. Rimuovere il ponticello tra i pin 1 e 3 del connettore a 3
pin.
3. Inserire i fili nel connettore a 3 pin fornito in dotazione

a. Verificare che il collegamento sia corretto mediante la
tabella del cablaggio e i contrassegni sul circuito
stampato.

4. Assicurare i fili del cavo, fissandoli con una fascetta per
cavo.

5. Inserire il connettore nella presa e serrare le viti alla
coppia corretta (1.9 ... 2.2 Lbs. In. / 0.22 ... 0.25 Nm).

6. Chiudere lo strumento.

NOTA
Salvo misure speciali (ad es. messa a terra capacitiva), la
schermatura deve essere collegata solo ad una estremita.

NOTA
Se non viene piu usata I'interfaccia 4-20 mA, installare di
nuovo il ponticello tra i pin 1 e 3 del connettore a 3 pin.

4.6 Collegamento dello strumento a un
controller Drager

Consultare le istruzioni per I'uso fornite con il controller
Drager.

4.7 Installazione dei dongle per software

Specifico per PointGard 2100 EC:
1. Aprire lo strumento.

2. Inserire il dongle con il logo Drager rivolto verso I'alto nello
slot dell'unita PCB che si trova sul retro del coperchio.

3. Chiudere lo strumento.
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5 Installazione dei sensori
5.1 Installazione del sensore EC

Per le figure consultare la pagina pieghevole.
Questo punto & valido solo per PointGard 2100 EC.

1. Se lo strumento & gia in funzione, attivare la funzione di
sostituzione del sensore (funzione cambio sensore).
Altrimenti, se il sensore & disinserito, viene visualizzato un
errore.

2. Allentare la vite di bloccaggio (vite Allen da 2 mm).

3. Svitare I'anello a baionetta e rimuovere il disco cieco o il
vecchio sensore.

4. Inserire il sensore nell'apertura. Il logo Drager del sensore
deve puntare verso la marca presente sull'alloggiamento
del dispositivo di rilevamento.

5. Bloccare il sensore con I'anello a baionetta.

6. Stringere la vite di bloccaggio.
Obbligatorio per le applicazioni in remoto nella zona 22

5.2 Installazione dei dispositivi di
rilevamento remoto

A seconda del tipo di protezione antideflagrante si utilizzano
dispositivi di rilevamento differenti. Per l'installazione dei vari
dispositivi di rilevamento , fare riferimento alle istruzioni per
I'uso del rispettivo dispositivo di rilevamento.

Versioni remote con protezione antideflagrante
"explosion proof (Ex d)"

Trasmettitore Istruzioni per l'uso del
dispositivo di rilevamento

con i numeri d'ordine

PointGard 2100 EC Dispositivo remoto di rileva-

mento EC (9033247)

PointGard 2200 CAT Scatola di connessione in
PointGard 2200 CAT Remote acciaio inossidabile o allumi-
DSIR nio (4544286)

PointGard 27x0 IR

La lunghezza del cavo deve essere < 30 m.

Versioni remote con protezione antideflagrante
"explosion proof (Ex d)"

Trasmettitore Istruzioni per l'uso del
dispositivo di rilevamento

con i numeri d'ordine

PointGard 2100 EC Dispositivo remoto di rileva-

mento EC (9033247)

PointGard 2200 CAT Dispositivi di rilevamento
PointGard 2200 CAT Remote Polytron SE Ex (9033888)
DSIR

PointGard 27x0 IR PIR 7x00 (9023885)

La lunghezza del cavo deve essere < 30 m.
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6 Messa in funzione dello strumento

1. Collegare il cavo di alimentazione elettrica alla fonte di
corrente.

= Lo strumento avvia la fase di riscaldamento.

= Il display indica che il sensore & pronto ad effettuare la
misurazione in hh:mm:ss (conto alla rovescia).

Attendere la fine della fase di riscaldamento.

La fase di riscaldamento pud durare dai 5 minuti alle

12 ore in funzione del sensore installato. E possibile gia
eseguire le impostazioni nel menu.

Calibrare il sensore, se necessario.
4. Eseguire il test:

a. Controllare la trasmissione del segnale all’'unita di
comando.

b. Controllare I'attivazione dei dispositivi di allarme
integrati.
c. Rele esterni collegati opzionalmente

N

w

7 Funzionamento

Lo strumento non dispone della certificazione SIL anche se
nel menu vengono visualizzate le funzioni SIL. HART viene
supportato, tuttavia il PointGard viene visualizzato come un
Polytron 8xx0 per un controller HART. Per maggiori
informazioni consultare il manuale della serie Polytron 8000
9033848.

7.1 Display, interfaccia analogica e stato
relé
| seguenti esempi di display mostrano PointGard 2100 EC.

Qualora i nomi dei gas in PointGard 2200 CAT non siano
predefiniti, & possibile inserirli. Per inserire i nomi dei gas,
contattare Drager.

7.1.1 Modalita di misurazione

Esempio di visua- Descrizione
lizzazione
Durante il funzionamento normale, il
2 O 9 display indica la concentrazione
. attuale di gas, il gas selezionato e
I'unita di misura.
02 Vol.%

Superamento delle soglie di allarme.
L'esempio mostra il preallarme A1.

19.0

7.1.2 Stati speciali

Se lo strumento & in uno stato speciale non & possibile
garantire piu una misurazione o segnalazione di allarme
corretta.
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Questo accade:

— quando la concentrazione del gas supera l'intervallo di

misurazione;

— quando si verifica un errore;

— quando gli allarmi sono disattivati;
La funzione di misurazione (uscita display e interfaccia
analogica/digitale) rimane attiva.

— durante le calibrazioni;

— durante i bump test;

— durante la fase di riscaldamento;
— durante la manutenzione.

Per la corrente dell'interfaccia analogica che corrisponde al
segnale analogico, si veda 17.2.

Esempio di visua-
lizzazione

il

b

Vol.%

"

20.9

Vol.%

1) Solo con corrente di avvertimento attivata. Impostazioni predefinite di

fabbrica: disattivate

Descrizione

Il valore é al di sopra del campo di
misura

La concentrazione di gas ¢ oltre
l'intervallo di misura del sensore.
Interfaccia analogica: Superamento
dell'intervallo di misura

Relé: Interruttori rele A2

Il valore & al di sotto del campo di
misura

La concentrazione di gas € oltre
l'intervallo di misura del sensore.
Interfaccia analogica: Deriva al di
sotto dello zero

Relé: Interruttori relé guasti

Indicazione guasto

Il simbolo B & visualizzato sul lato
destro del display.

Interfaccia analogica: Corrente di
guasto

Relé: Interruttori rele guasti

Indicazione manutenzione

Il simbolo # & visualizzato sul lato
destro del display.

Cio ¢ visualizzato quando gli allarmi
sono disattivati, durante le calibra-
zioni, il bump test e gli interventi di
manutenzione.

Interfaccia analogica: Corrente di
manutenzione

Relé: Nessun cambiamento

Indicazione avvertenza

Il simbolo [ & visualizzato sul lato
destro del display.

Interfaccia analogica: Corrente di
avvertimento?

Relé: Nessun cambiamento

Fase di riscaldamento 1
Il simbolo [ & visualizzato sul lato destro del display.
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Il tempo rimanente ¢ indicato sul lato sinistro del display.
Interfaccia analogica: Corrente di manutenzione
Relé: Interruttori relé guasti

Per la fase di riscaldamento 1, il comportamento del relé di
guasto € configurabile. (vedi "Impostazione riscaldamento
relé guasto 1", pagina 153)

Fase di riscaldamento 2
Il simbolo [E] & visualizzato sul lato destro del display.

Il valore misurato € indicato sul lato sinistro del display.
Interfaccia analogica: Valore misurato

Relé: comportamento come in modalita di misurazione (il relé
di guasto non indica la fase di riscaldamento 2.)

7.1.3 Termine degli stati speciali

Indicazione di guasto/avvertenza

Guasti e avvertenze sono senza ritenuta. Se la condizione di
guasto o avvertenza si risolve, il messaggio scompare.

Per risolvere le condizioni di avvertenza e guasto,
visualizzare il codice di errore o il messaggio di avvertenza
(vedi "Visualizzazione delle informazioni", pagina 146) e
iniziare la risoluzione dei problemi (vedi "Risoluzione dei
problemi", pagina 149).

Il valore & al di sopra/al di sotto del campo di misura

Il display indica che la concentrazione di gas € oltre l'intervallo
di misura del sensore. L'indicazione scompare non appena la
concentrazione di gas rientra nel campo di misura.

NOTA

Malfunzionamento del sensore

Le concentrazioni di gas, che fuoriescono dall'intervallo di
misura del sensore, possono causare il malfunzionamento del
sensore.

» Controllare la calibrazione

PointGard 2200 CAT con sensore DQ:

Uno stato di "al di sopra del campo di misura" deve essere
confermato con [OK] dopo aver verificato che la
concentrazione di gas & al di sotto del 100 % LIE (ad es.
usando uno strumento portatile).

Allarmi a ritenuta & l'impostazione predefinita dello strumento.

Per gli strumenti senza rele, lo stato di "al di sopra del campo
di misura" pud essere impostato come senza ritenuta. In
questo caso, l'indicazione di "al di sopra del campo di misura"
scompare. L'unita di controllo deve supportare questa
funzione! Per ulteriori informazioni, vedi: "Impostazione della
modalita a ritenuta del sensore DQ", pagina 159.

Polytron® 2200 CAT con sensore LC:
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A AVVERTENZA

Letture ambigue con valori di misurazione fuori limite
Gli allarmi a ritenuta dei fuori limite non vengono supportati
dai sensori LC.

» Dopo che vengono rilevati valori di misurazione fuori
limite, verificare che la concentrazione di gas sia al di
sotto del 100 %LIE (ad es. usando un misuratore di gas
portatile).

» Se lo strumento € collegato a un’unita di comando,
accertarsi che su quest’ultima sia attivato il dispositivo di
blocco per i valori fuori scala.

7.2 Indicazioni LED e simboli
Simbolo LED

é% Rosso
& Giallo

@ Verde

Stato LED

— Quando si & attivato il primo allarme (preallarme), il LED
rosso lampeggia in modalita singola 1—n.

— Quando si & attivato il secondo allarme (allarme

principale), il LED rosso lampeggia in modalita doppia
S nn_

Descrizione
Allarme attivato

Errore

Accensione

— Quando viene riconosciuto un allarme prima che la
condizione di allarme venga cancellata, il LED rosso si
accende continuamente per indicare la condizione di
allarme presente.

7.3 Definizioni degli indicatori nel display

Simbolo Spiegazione

Messaggio di errore disponibile.

Messaggio di avvertenza disponibile.

Viene emesso un segnale di manuten-
zione.

Superamento del fondo scala impostato
sull'interfaccia 4-20 mA

Valore di misurazione inferiore al range
dell'interfaccia analogica.

L'interfaccia analogica € impostata
secondo un valore fisso e non sta trasmet-
tendo alcun segnale di misurazione.

Certificazione La certificazione SIL & attivata. Lo stru-

SIL mento non dispone della certificazione SIL.
Pertanto le funzioni SIL non sono suppor-
tate anche se viene mostrato il simbolo.

Istruzioni per 'uso = Drager PointGard 2000 Series
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7.3.1 Specifico per PointGard 2100 EC:

Simbolo Spiegazione
Manutenzione "preventiva": il sensore &
operativo.
Manutenzione "preventiva": il sensore &
operativo ma & quasi al termine della sua

vita utile.

Manutenzione "preventiva": il sensore e
ancora operativo ma dovrebbe essere
sostituito al piu presto.

Il data logger & attivo in modalita circolare
(roll mode).

Il data logger € attivo in modalita accumulo
(stack mode).

T [0 ¢

7.4 Pannello di comando

Pul- Funzione

sante

@ Tasto Su / Funzione

® Tasto Giu / Menu

Diverse funzioni dipendono dal tipo di menu

7.5 Modalita info e tasto funzione
7.5.1 Attivazione della modalita info

La modalita Info € utilizzata per mostrare le informazioni
rilevanti riguardanti lo strumento. Cid non interrompera il
funzionamento normale dello strumento.

e Tenere premuto ® per 3 secondi in modalita di
misurazione.

7.5.2 Navigazione nella modalita informazioni

Tasto Funzione

@ Passa alla pagina successiva.

® Torna alla pagina precedente.
Termina la modalita informazioni.

Se non viene azionato alcun tasto per 30 secondi, il rilevatore
gas termina automaticamente la modalita informazioni.

7.5.3 Utilizzo del tasto funzione

Azionando il tasto funzione, & possibile attivare direttamente

una funzione associata ad esso. Il report degli errori viene

visualizzato di default.

e Nella modalita di misurazione, tenere premuto il tasto @®
per ca. 1 secondo.

Vedere la configurazione del tasto funzione (vedere il
capitolo 11.4 Configurazione del tasto funzione).
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it Calibrazione

7.6 Menu

7.6.1 Navigazione nel menu

Tasto Funzione

@ Scorre verso l'alto.
Imposta i valori.

® Scorre verso il basso.
Imposta i valori.

® Conferma i dati immessi.

Seleziona i menu e le funzioni.

7.6.2 Password

Calibration Accesso alle informazioni (menu informa-

PWD zioni) e alle impostazioni di calibrazione
(menu di calibrazione)
Predefinito: _ _ _1

Settings PWD  Accesso a tutte le configurazioni e i menu
Predefinito: _ _ _ 2

Per modificare le password, vedere 11.1.

7.6.3 Accesso al menu

e Per accedere direttamente al menu Information:

a. Tenere premuto ) per 1 secondo in modalita di
misurazione.

o Per accedere al menu Calibration:

a. Tenere premuto () per 3 secondi in modalita di
misurazione

b. Selezionare Enter password.
c. Accedere Calibration PWD.
e Per accedere a tutti i menu:

a. Tenere premuto () per 3 secondi in modalita di
misurazione

b. Selezionare Enter password.
c. Accedere Settings PWD

7.6.4 Visualizzazione delle informazioni

Selezionare la voce appropriata nel menu Information:

Instrument
Warnings visualizza messaggi di avvertenza in chiaro
con il numero corrispondente.
Se sono presenti diversi messaggi di avver-
tenza, ci sara un indicatore (ad es. 1/3 =
schermata 1 di 3).
Faults Visualizza i messaggi di guasto in chiaro

con il numero corrispondente
Se sono presenti piu guasti, ci sara un indi-
catore (ad es. 1/3 = schermata 1 di 3).

Device flag Questa funzione visualizza i codici di avver-
tenza e di errore sotto forma di tabella. Se
tutti i codici sono 00, non € presente alcun
messaggio di avvertenza o di errore.
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Modules Visualizza una panoramica dei moduli har-
dware installati. Per accedere alle informa-
zioni dettagliate, selezionare il modulo
appropriato.

H = moduli installati
] = moduli non installati
Sensor

Vitality") Mostra la durata della vita utile del sensore
in %. Si raccomanda la sostituzione del
sensore con una vitalita del < 25 % con
Dréager.

Last cal. Vengono visualizzati data di calibrazione,

date unita, gas e concentrazione dell'ultima cali-
brazione.

Next cal. Visualizza la data della prossima calibra-

date zione.

Sensor La corrente e il maggior sensore di tempe-

tempera-  ratura sono visualizzati.

ture”)

Data logger

Logger Visualizza lo stato del data logger (attivo o

status non attivo)

Graph Visualizza la cronologia dei 15 minuti pre-

cedenti su un grafico tempo/concentra-
zione.

1) Funzione disponibile solo con chiave per funzioni diagnostiche.

8 Calibrazione

Una calibrazione controlla e regola l'accuratezza della .
misurazione con una concentrazione di gas di prova nota. E
calibrato prima il punto zero del sensore e poi la sensibilita del
sensore. Le calibrazioni devono essere eseguite su base
regolare. La durata degli intervalli di calibrazione dipende
dalle condizioni ambientali in cui viene utilizzato il sensore.

Le condizioni ambientali e I'invecchiamento causano derive
del sensore. Le derive del sensore hanno un impatto negativo
sull'accuratezza della misurazione. Le calibrazioni ripristinano
questa accuratezza. A seconda della gravita della deriva, &
necessario stabilire intervalli di calibrazione piu brevi.

Per valutare le condizioni ambientali di una nuova
installazione, € necessario stabilire intervalli di calibrazione
piu brevi con la documentazione della deriva. L'operatore
dell'impianto dovrebbe stabilire intervalli di calibrazione
personalizzati con i dati ottenuti.

In condizioni normali, Drager raccomanda i seguenti intervalli
di calibrazione™):

— Sensori elettrochimici (EC): 6-12 mesi
— Sensori catalitici (CAT): 4 mesi

— Sensori a infrarossi (IR): 6-24 mesi

2)

2)

1) Osservare la scheda tecnica del sensore e le istruzioni per I'uso del
sensore

2) Per applicazioni in linea con EN 45544-1, l'intervallo di calibrazione
non deve superare i 6 mesi.
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8.1 Gas di prova

Per le proprieta dei gas di prova (ad es. umidita,
concentrazione) fare riferimento alla scheda tecnica del
sensore corrispondente.

L’'umidita del gas campione & irrilevante per i sensori O2.

A seconda del tipo di calibrazione vengono usati diversi gas di
prova.

Gas per il punto zero

Il gas zero &€ un gas campione per calibrare il punto zero. Se
I'aria dell'ambiente & esente da impurita e gas misurati, pud
essere utilizzata come gas zero. Viene usata per i sensori di
02 e CO2, nonché di nitrogeno (N2).

Gas di calibrazione

Il gas di calibrazione € un gas campione per calibrare la
sensibilita del sensore durante la calibrazione della
sensibilita. Il gas di calibrazione & una concentrazione nota di
gas misurato diluito con aria pulita o azoto. Per i sensori di O2
non & necessario alcun gas di calibrazione, in quanto viene
usato I'ossigeno dall'aria ambiente.

8.2 Preparazione della calibrazione

A AVVERTENZA

Pericolo per la salute a causa della presenza di gas

campione

L'inalazione del gas campione puo rappresentare un rischio

per la salute e persino essere causa di morte.

» Non inalare il gas campione.

» Il gas campione & pericoloso; prestare attenzione alle
avvertenze di pericolo e alle raccomandazioni di sicurezza
(vedere ad es. le schede tecniche di sicurezza e le
istruzioni dei dispositivi di controllo).

A\ ATTENZIONE

Attivazione di allarmi causata dal gas campione

La persistenza del gas campione puo causare l'attivazione
degli allarmi.

» Accertarsi che l'immissione di gas campione sia terminata.

Prerequisiti:
— Il sensore ha terminato la fase di riscaldamento (6 Messa
in funzione dello strumento).

— Sono impostati data e ora (11.2 Impostazione data e ora).

8.2.1 Preparazione configurazione calibrazione
Per tutti i trasmettitori eccetto PointGard 27x0 IR:
Fare riferimento alla seguente figura.

Apparecchiatura per calibrazione:

— Riduttore della pressione Drager (1), per i gas reattivi
utilizzare un riduttore di pressione in acciaio inossidabile

— Adattatore di calibrazione Drager (2) (numero d'ordine
6810536).

— Tubo (3)
— Bombola del gas di calibrazione Drager (4)

Istruzioni per 'uso = Drager PointGard 2000 Series
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Preparazione calibrazione

1. Attaccare il regolatore di pressione alla bombola del gas di
calibrazione.

2. Fissare l'adattatore di calibrazione al sensore.
3. Collegare il tubo al raccordo dentellato.
4. Accedere al meno, vedere 7.6.3 Accesso al menu

Per PointGard 27x0 IR:
Fare riferimento alla seguente figura.

Apparecchiatura per calibrazione:

— Riduttore della pressione Drager (1), per i gas reattivi
utilizzare un riduttore di pressione in acciaio inossidabile

— Adattatore di calibrazione Drager (5) (numero d'ordine
6811610).

— Tubo (3)
— Bombola del gas di calibrazione Drager (4)
Preparazione calibrazione:

1. Attaccare il regolatore di pressione alla bombola del gas di
calibrazione.

2. Adattare I'adattatore di calibrazione al dispositivo
antispruzzo finché non scatta in posizione.
Questo non vale per le applicazioni di montaggio su
condotto o se I'adattatore di processo € usato (vedere le
istruzioni di installazione degli accessori per PIR 7x00).

3. Assicurarsi che le superfici di tenuta attorno alle aperture
del dispositivo antispruzzo siano pulite. Il dispositivo di
protezione contro gli insetti non si deve rimuovere.

4. Collegare il tubo al raccordo dentellato.
5. Accedere al meno, vedere 7.6.3 Accesso al menu

I

PIR 7x00

DSIR

EC

xjﬁ

2 3

8.3 Flusso di gas per calibrazioni
Il flusso di gas varia a seconda del sensore

Sensore EC 0,51/min £ 10 %
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it Calibrazione

Tutti gli altri sensori 0.5 I/min - 2 I/min

Il flusso di gas deve corrispondere alle condizioni ambientali
durante il funzionamento (ad es. la misurazione del condotto
con flussi superiori a 2 I/min)

8.4 Calibrazione zero

Se l'area é riconosciuta come libera dal gas da monitorare o
da qualunque altro gas per cui il sensore possa manifestare
una sensibilita trasversale (come indicato nel relativo elenco
della scheda tecnica del sensore), & possibile utilizzare I'aria
ambiente anziché I'azoto o I'aria sintetica, per definire il punto
zero. In questo caso, per la calibrazione del punto zero, non si
richiede alcuna bombola né adattatore.

A\ AVVERTENZA

Guasto calibrazione con calibrazione del punto zero
Flusso aria ambiente insufficiente pud causare errori di
calibrazione.

» Assicurarsi che il flusso d'aria ambiente verso il sensore
sia sufficiente.

Specifico per PointGard 2100 EC:

Per i sensori di ossigeno (O2) la calibrazione del punto zero
non varia alcun valore nel firmware o nel sensore. Quindi la
calibrazione del punto zero pud essere utilizzata per
controllare la lettura corretta del punto zero quando si applica
I'azoto al sensore. PointGard 2100 EC segnalera un'anomalia
se il controllo del punto zero fallisce e presenta una
deviazione superiore a 0,6 Vol% di O2 dal punto zero. In caso
di anomalia ripetere il controllo del punto zero o modificare il

sensore se necessario. Utilizzare I'azoto (N2) per tale verifica.

Specifico per PointGard 2200 CAT:

| sensori non devono essere calibrati con azoto puro. | sensori
catalitici hanno bisogno di ossigeno per funzionare
correttamente.

Specifico per PointGard 27x0 IR:

Per PointGard 2720 IR (con PIR 7200, per rilevare il diossido
di carbonio), utilizzare solo azoto o aria sintetica senza
nessun contenuto di CO2, per la calibrazione del punto zero.

8.4.1 Esecuzione calibrazione del punto zero

[i] E possibile interrompere una calibrazione in qualunque
momento. Per annullare la calibrazione, selezionare back.

Prerequisiti:

— Il sensore ha terminato la fase di riscaldamento
— Calibrazione preparata.

Esecuzione della calibrazione del punto zero

1. Selezionare Calibration > Zero calibration e confermare.

= Il segnale di manutenzione viene trasmesso
dall'interfaccia analogica, non viene attivato alcun relé
di allarme o guasto e viene visualizzato il simbolo /.

= Viene visualizzato il messaggio Apply zero gas.

2. Applicare aria sintetica o azoto, se I'aria dell'ambiente non
puo essere utilizzata.
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a. Impostare il flusso di gas corrispondente al sensore
usato (vedi "Flusso di gas per calibrazioni",
pagina 147)
3. Selezionare Next e confermare.
= |l valore attuale viene visualizzato.

[i] Dopo 15 minuti senza conferma, lo strumento torna al
menu di calibrazione senza eseguire la calibrazione.

Eseguire la calibrazione dopo aver esposto il sensore per
3 minuti al gas campione e verificato che il valore
visualizzato si sia stabilizzato.

4. Selezionare calibrate e confermare.
= Viene visualizzato il messaggio please wait....
= |l nuovo valore attuale viene visualizzato.

5. Selezionare Next e confermare.

6. Chiudere il flusso di gas e rimuovere l'adattatore di
calibrazione dal sensore o scollegare il tubo.
Se il valore attuale non si trova nell'intervallo di allarme,

7. Selezionare Next e confermare.
= Lo strumento torna al menu di calibrazione.

8.5 Calibrazione della sensibilita

Specifico per PointGard 2200 CAT / 2200 CAT Remote IR /
2700 IR:

La calibrazione della sensibilita deve essere eseguita entro
24 ore dall'ultima calibrazione del punto zero valida.

PointGard 2200 CAT Remote with IR sensor:

A causa del design del sensore di gas DSIR, il segnale di
uscita del sensore di gas & limitato a 45 %. . . 55 % della
tensione di alimentazione interna dello strumento. Se le
concentrazioni di gas continuano ad aumentare dopo che il
segnale di uscita massimo del sensore & stato raggiunto,
questo non fara aumentare i valori visualizzati nella risposta
dello strumento trasmessa al dispositivo centrale. In caso di
sostanze con fattori di calibrazione particolarmente bassi e/o
una configurazione manuale con un fattore alto di
calibrazione della sensibilita del sensore, cio potrebbe
verificarsi gia con concentrazioni inferiori a 100 % LIE. Per
questa ragione, per calibrazioni con gas di sostituzione,
I'attivazione corretta dell'allarme dovrebbe essere verificata
con una concentrazione di gas di prova, corrispondente alla
soglia di allarme. Se necessario, l'intervallo di misura
rappresentabile pud essere aumentato riducendo il segnale di
uscita del sensore (vedere le istruzioni per I'uso di DSIR,
numero d'ordine 9023981) e, di conseguenza, la calibrazione
dello strumento.

8.5.1 Esecuzione della regolazione della
sensibilita

[i] E possibile interrompere una calibrazione in qualunque
momento. Per annullare la calibrazione, selezionare back.

Prerequisiti:
— Il punto zero €& calibrato.
— La calibrazione viene preparata.
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— Specifico per PointGard 2200 CAT / 2200 CAT Remote IR
/2700 IR: La calibrazione del punto zero & stata eseguita
nelle 24 ore antecedenti I'avvio della regolazione della
sensibilita.

Eseguire la regolazione della sensibilita

1. Selezionare Calibration > Span calibration e
confermare.

= |l segnale di manutenzione viene trasmesso
dall'interfaccia analogica, non viene attivato alcun relé
di allarme o guasto e viene visualizzato il simbolo -

= | parametri per il gas di calibrazione sono visualizzati,
ades.’
Gas : H2S
Unit. ppm
Concentr.:25

2. Se i parametri visualizzati non corrispondono al gas di
misura, regolare i parametri:

a. Selezionare Gas e confermare.

b. Selezionare il gas di calibrazione dalla lista e
confermare.

c. Selezionare Unit e confermare.

d. Selezionare l'unita di misura dalla lista e confermare.

e. Selezionare Conc. e confermare.

f. Impostare la concentrazione del gas di calibrazione.
3. Se le impostazioni sono corrette:

a. Selezionare Next e confermare.

= Viene visualizzato un messaggio del tipo Gas flow
ON Hz2S.

4. Applicare il gas di calibrazione.
a. Impostare il flusso di gas corrispondente al sensore
usato (vedi "Flusso di gas per calibrazioni",
pagina 147)
5. Selezionare Next e confermare.
= |l valore attuale viene visualizzato

[i Dopo 15 minuti senza conferma, lo strumento torna al
menu di calibrazione senza eseguire la calibrazione.

Eseguire la calibrazione, dopo che il sensore & stato
esposto per 3 minuti al gas campione e il valore
visualizzato si & stabilizzato?):

6. Selezionare Next e confermare.
= Viene visualizzato il messaggio please wait....
= |l nuovo valore attuale viene visualizzato.
7. Selezionare Next e confermare.
8. Chiudere il flusso di gas e rimuovere l'adattatore di
calibrazione dal sensore o scollegare il tubo.
Se il valore attuale non si trova nell'intervallo di allarme,
9. Selezionare Next e confermare.
= Lo strumento torna al menu di calibrazione.

1) Non applicabile per tutti i sensori (vedi "Display, interfaccia analogica
e stato relé", pagina 143).

2) | sensori LC devono essere esposti al gas campione per almeno 6
minuti.
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8.6 Calibrazione automatica

Per ulteriori informazioni e configurazioni, consultare il
manuale tecnico 9300148.

9 Risoluzione dei problemi

Se il display non funziona correttamente, fare controllare lo
strumento da Drager.

Se lo strumento non si accende, controllare che

I'alimentazione elettrica non presenti anomalie.

— Fili del cavo di alimentazione elettrica

— Stato del fusibile. Se il fusibile presenta anomalie,
sostituirlo.

Se lo strumento non si € ancora acceso, farlo controllare da
Drager.

9.1 Sostituzione del fusibile

1. Aprire lo strumento.

2. Togliere il coperchio del fusibile nero (rispettivamente 14,
17)

3. Sostituire il vecchio sensore con uno nuovo. Per le
caratteristiche dei fusibili, vedere 17.3 Alimentazione
elettrica.

4. Chiudere lo strumento.
5. Mettere in funzione lo strumento.

9.2 Errori

Numero Causa Soluzione

di errore

001, Guasto serio allo Far controllare lo strumento

003 - 005, strumento,varie da DragerService.

011 - 014, cause.

020 - 024,

043, 060,

067

002, Errore serio rela-  Ripristinare nello strumento

025 - 027, tivo ai dati nello le impostazioni predefinite

030 - 034, strumento, varie di fabbrica. Se questo gua-

041, 042, cause. sto si verifica di nuovo, Far

044, 050, controllare lo strumento da

052, 081, DragerService.

085

010 Il cavo non & colle- Controllare il collegamento
gato all'interfaccia all'interfaccia da 4 a 20 mA.
da 4 a 20 mA.

045 Lo strumento non  Verificare le connessioni.
rileva nessun sen- Se questo guasto si verifica
sore. di nuovo: Far controllare lo

strumento da DragerServ-
ice.

051,054 Calibrazione errata Eseguire la calibrazione del
del punto zero. punto zero.

055 Calibrazione errata Eseguire la regolazione

della sensibilita. della sensibilita
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Numero
di errore

076,
080 - 084

090

105

137, 64,
91

Specifico per PointGard 27x0 IR:

Numero
di errore

064, 071

083

086

087

094, 095

096

Causa

Guasto allo stru-
mento.

La funzione di
blocco del sensore
¢ attivata. E stato
collegato un sen-
sore con un codice
differente.

Guasto allo stru-
mento.

Guasto allo stru-
mento.

Causa

Errore di comuni-
cazione.

Sistema ottico di
PIR 7x00 sporco.

Tensione di ali-
mentazione fuori
intervallo

Errore da 4 a
20 mA nel sensore
PIR 7x00.

Errore relativo ai
dati nello stru-
mento.

La password SIL
non corrisponde al
sensore PIR 7x00.

9.3 Avvertenze

Numero
di avver-
tenza

101

150

Causa

Il data logger in
modalita accumulo
€ pieno al 100 % e
non sta regi-
strando piu alcun
dato.

Soluzione

Verificare le connessioni
elettriche. Se questo gua-
sto si verifica di nuovo: Far
controllare lo strumento da
DréagerService.

Utilizzare un sensore con lo
stesso codice o disattivare
la funzione di blocco del
sensore.

Far controllare lo strumento
da DragerService.

Scollegare e ricollegare lo
strumento all'alimenta-
zione elettrica. Se questo
guasto si verifica di nuovo:
Far controllare lo strumento
da DragerService.

Soluzione

Verificare la connessione a
PIR 7x00.

Pulire il sistema ottico di
PIR 7x00.

Controllare la tensione di
alimentazione.

Controllare la connessione
da 4 a 20 mA nel sensore
PIR 7x00.

Ripristinare le impostazioni
predefinite di fabbrica nello
strumento. Se questo gua-
sto si verifica di nuovo, Far
controllare lo strumento da
DragerService.

Immettere di nuovo la pas-
sword.

Soluzione

Far controllare lo strumento
da DragerService.

Numero
di avver-
tenza

102

103, 106

104

105

107

110, 111,
112

113

164, 165

167, 170

1719

163"

Causa

Il data logger in
modalita accumulo
€ pieno al 90%.

Errore relativo ai
dati nello stru-
mento. Alcune
delle funzioni delle
chiavi, come il data
logger, il test del
sensore, ecc. non
sono piu disponibili.
L'impostazione
della data e dell'ora
non é valida.

Guasto allo stru-
mento.

La batteria per la
memoria dei dati &
vuota.

La chiave hardware
del software ¢ stata
rimossa senza
essere disattivata.

Gli allarmi sono ini-
biti.

La fase di preriscal-
damento del sen-
sore non &
terminata. Si pre-
vede un aumento
degli errori di misu-
razione.

L'intervallo di cali-
brazione é tra-
SCOrso.

Lettura negativa.
Valore inferiore
all'intervallo medio.

Vitalita del sensore
EC bassa

1) Solo PointGard 2100 EC

Specifico per PointGard 27x0 IR:

Numero
di avver-
tenza

163

171

Istruzioni per l'uso

Causa

La temperatura del
sensore € molto
alta.

La deriva del punto
zero €& troppo ele-
vata.

Soluzione

Scaricare i dati al piu presto
e cancellarli dal data logger.

Ripristinare nello strumento
le impostazioni predefinite
di fabbrica. Se questo gua-
sto si verifica di nuovo: Far
controllare lo strumento da
DragerService.

Impostare la data e I'ora.

Far controllare lo strumento
da DragerService.

Far controllare lo strumento
da DragerService.

Disattivare la chiave del
software.

Attivare gli allarmi.

Aspettare finché il sensore
non si & preriscaldato. Non
eseguire nessuna calibra-
zione prima che il sensore
si sia completamente preri-
scaldato.

Ricalibrare lo strumento.

Ricalibrare il punto zero.

Sostituire il sensore

Soluzione

Esecuzione della calibra-
zione del punto zero
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Numero Causa Soluzione

di avver-

tenza

172 Sistema ottico di Pulire il sistema ottico di
PIR 7x00 sporco.  PIR 7x00.

173 Regolazione del Esecuzione della calibra-

punto zero scaduta zione del punto zero
per la regolazione
della sensibilita

182 Non & possibile
eseguire l'autocali-
brazione con PIR
7200.

Eseguire una nuova calibra-
zione del punto zero e della
sensibilita.

10 Manutenzione

— Per ogni singola installazione, si devono stabilire i relativi
intervalli di manutenzione. A seconda delle considerazioni
di sicurezza e delle condizioni applicative specifiche in cui
lo strumento viene utilizzato, potrebbe essere necessario
abbreviarli.

Ogni 6 mesi

— Ispezione da parte di personale tecnico specializzato.

— Verificare la trasmissione di segnale al controller centrale,
i LED e I'attivazione dei dispositivi di allarme.

Le calibrazioni devono essere eseguite su base regolare,

vedere 8 Calibrazione

e \erificare la trasmissione di segnale al controller centrale,
(vedi "Test dell'interfaccia analogica", pagina 156)

e Verificare i LED e I'attivazione dei dispositivi di allarme,
(vedi "Test allarmi/rele", pagina 154)

10.1 Esecuzione bump test
Un bump test verifica I'attivazione dell'allarme senza
innescare gli allarmi.

1. Selezionare Settings > Instrument > Bump test e
confermare.

= E visualizzato il simbolo di manutenzione #

= L'uscita analogica & impostata sul segnale di
manutenzione.

2. Applicare una concentrazione del gas nota.
3. Premere OK per ritornare alla misurazione.

10.1.1 Verifica del tempo di risposta (t90)

1. Eseguire un bump test e verificare il tempo di risposta.

2. Confrontare il tempo di risposta con i valori t90 indicati
nella scheda tecnica del sensore corrispondente.

Istruzioni per 'uso = Drager PointGard 2000 Series
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A ATTENZIONE

Tempo di risposta ritardato sull'unita di comando del

rilevamento di gas.

Se il trasmettitore & collegato alle unita di controllo, il tempo di

risposta totale potrebbe essere ritardato. L'intero percorso di

misurazione deve essere preso in considerazione (per es.

latenza dell'unita di comando).

» Assicurarsi che il tempo di risposta richiesto sia
mantenuto.

10.2 Creazione di un piano per la
manutenzione

La manutenzione dello strumento deve essere effettuata
regolarmente da personale di servizio appositamente formato.
Il responsabile del sistema di rilevazione di gas definisce gli
intervalli di manutenzione preventiva che dovrebbero
includere i seguenti lavori:

— Prova dell’attivazione degli allarmi dello strumento tramite:
— | dispositivi di allarme integrati
— I relé esterni collegati opzionalmente
— La trasmissione del segnale opzionale tramite
l'interfaccia 4-20 mA in caso di integrazione in un
sistema di gestione degli allarmi.
— Calibrazione del sensore.
— Controllo dello stato di pulizia del segnalatore acustico.
— Esecuzione dell'ispezione (raccomandata ogni 6 mesi)

— Pulizia dello strumento usando un panno morbido e
acqua. Non usare alcun detergente.

10.3 Sostituzione del sensore

A AVVERTENZA

Calibrazione errata

La calibrazione errata pud causare letture imprecise.

» Se si sostituisce il sensore, si deve verificare la
correttezza di tutte le impostazioni e di tutti i parametri.

» Controllare la calibrazione per verificare che funzioni
correttamente.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Funzione blocco sensore

Se un sensore dello stesso tipo (stesso codice) € stato
installato precedentemente, la configurazione specifica dello
strumento viene mantenuta (tipo di gas, intervallo di misura,
gas campione, intervallo di calibrazione ecc.). Altrimenti, le
impostazioni predefinite di fabbrica del nuovo sensore
verranno caricate e sovrascriveranno la configurazione
specifica dello strumento. Questo pud essere impedito se la
funzione di blocco del sensore 158 & attivata.

Funzione cambio sensore

Con la funzione menu Change Sensor, si pud cambiare un
sensore durante il funzionamento, senza azionare un segnale
di guasto nell'unita di comando. Permette inoltre di assicurare
che tutti i dati del sensore presenti nel microprocessore siano
salvati nella memoria (EEPROM) del sensore prima che
venga scollegato.
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Sostituzione del sensore

E possibile sostituire un sensore in qualunque momento.

1. Selezionare Settings > Sensor > Change Sensor e
confermare.

= Il segnale di manutenzione & generato sull'interfaccia
4-20 mA.

= Il display visualizza Please remove the sensor.
= Viene visualizzato il simbolo Manutenzione.

2. Sostituire il vecchio sensore con un sensore nuovo:
a. Allentare la vite di regolazione.
b. Svitare I'anello a baionetta dall’alloggiamento.

c. Rimuovere e smaltire rispettivamente la piastra di
copertura o il vecchio sensore.

d. Rimuovere il sensore dalla confezione e assicurarsi
che il sensore sia un DragerSensor.

e. Inserire il nuovo sensore nella relativa apertura,
accertandosi che il logo Drager sia rivolto verso l'alto.

f. Installare di nuovo I'anello a baionetta sopra il sensore
e ruotarlo in senso orario finché il sensore non sia
fissato in sede.

g. Serrare la vite di regolazione.

Quando il nuovo sensore ¢ installato, sul display
appare: “Loading data, please wait’.

Quando i dati del sensore sono stati caricati, il display
mostra: “Data loaded’.

3. Selezionare Back to menu e confermare.

= |l segnale di manutenzione nell'interfaccia 4-20 mA
rimane in attesa, finché non € terminata la fase di
riscaldamento del sensore.

4. Verificare la calibrazione. Se necessario, calibrare lo
strumento (vedi "Calibrazione", pagina 146).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Sostituzione del sensore

Questo punto & valido solo per il PointGard 2200 CAT senza
I'applicazione remota.

1. Se necessario, impostare la corrente di manutenzione per
l'interfaccia analogica.

Aprire lo strumento.
Staccare il connettore del sensore dalla presa.
Svitare il sensore ed estrarlo dalla porta.

Posare i cavi del nuovo sensore attraverso la porta del
sensore.

Avvitare il nuovo sensore nella porta del sensore alla
coppia corretta (194 +/- 17 Lbs. In. / 194 +/- 17 Lbs. In.).

7. Inserire il connettore del sensore nella presa.
8. Chiudere lo strumento.
9. Mettere in funzione lo strumento.

10. Verificare la calibrazione. Se necessario, calibrare lo
strumento (vedi "Calibrazione", pagina 146).

ok wbd

132

Sostituzione del sensore remoto

1. Se necessario, impostare la corrente di manutenzione per
l'interfaccia analogica.
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2. Procedere come descritto nel manuale del dispositivo di
rilevamento.

3. Verificare la calibrazione. Se necessario, calibrare lo
strumento (vedi "Calibrazione", pagina 146).

10.3.3 PointGard 2700 IR Remote

Sostituzione del sensore remoto

1. Se necessario, impostare la corrente di manutenzione per
I'interfaccia analogica.

2. Procedere come descritto nel manuale del dispositivo di
rilevamento.

3. Verificare la calibrazione. Se necessario, calibrare lo
strumento (vedi "Calibrazione", pagina 146).

10.4 Esecuzione test del display

1. Selezionare Settings > Instrument > Display >
Displaytest e confermare.

2. Selezionare Enable o Disable e confermare.
Quando questa funzione € abilitata, il display si presenta
capovolto e tutti i LED sono accesi.

11 Impostazioni del dispositivo

Per ulteriori informazioni e configurazioni, consultare il
manuale tecnico 9300148.

11.1 Impostazione password

1. Selezionare Settings > Instrument > Passwords la
password desiderata e confermare.

Calibration Accedere alla calibrazione del punto zero e
PWD della sensibilita
Settings PWD Accedere a tutti i parametri di configura-

zione

2. Selezionare la riga per modificare la password e
confermare.

3. Impostare la password e confermare.
4. Selezionare Confirm e confermare con [OK].

11.2 Impostazione data e ora
1. Selezionare Settings > Instrument > Date and time e
confermare.

2. Selezionare la riga per modificare la data e I'ora e
confermare.

3. Selezionare Confirm e confermare con [OK].

11.3 Impostazione lingua

1. Selezionare Settings > Instrument > Language e
confermare.

2. Selezionare una lingua dalla lista e confermare

11.4 Configurazione del tasto funzione

1. Selezionare Settings > Instrument > Function key e
confermare.
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2. Selezionare una funzione e confermare.

Graph Le misurazioni dei 15 minuti precedenti
vengono visualizzate sotto forma di grafico
tempo/concentrazione.

Faults | messaggi di errore vengono visualizzati in
chiaro.

Warnings | messaggi di avvertenza vengono visualiz-
zati in chiaro.

Bump test Il bump test permette di applicare gas al
sensore senza generare un allarme. Viene
trasmesso il segnale di manutenzione.
Dopo 15 minuti o premendo di nuovo [OK],
il bump test termina e lo strumento tornera
al funzionamento normale.

Sensor vita- Mostra la vitalita restante del sensore.

lity")

1) Solo con chiave per funzioni diagnostiche

11.5 Ripristino delle impostazioni
definitive

Questa funzione ripristina nello strumento le impostazioni
predefinite di fabbrica.

1. Selezionare Settings > Instrument > Device init e
confermare.

2. Selezionare Confirm e confermare con [OK].
11.6 Combinazioni di ritenuta e conferma
dell'allarme

| seguenti esempi forniscono una panoramica delle
combinazioni di conferma dei relé.

aritenuta Senza ritenuta
(Ripristino manuale  (Ripristino automa-
del rele) tico del rele dopo che

la condizione di
allarme é stata elimi-

nata)
confermabile Ripristino relé possibile in qualsiasi
momento.
Non confer-  Ripristino relé impossibile prima dell'elimi-
mabile nazione della condizione di allarme.

Pre-conferma- Conferma allarme possibile prima dell'elimi-

bile nazione della condizione di allarme. |l relé
si ripristina automaticamente dopo che la
condizione di allarme ¢ stata eliminata.

| segnali con ritenuta e senza ritenuta non hanno limiti di
tempo. | segnali con ritenuta restano attivi fino alla conferma. |
segnali senza ritenuta si arrestano non appena la condizione
di attivazione & stata eliminata.

11.7 Relé

Con le impostazioni predefinite di fabbrica e durante il
normale funzionamento, i relé sono sotto tensione. In questo

modo si garantisce un funzionamento intrinsecamente sicuro.
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Per gli strumenti PointGard non cambiare I'impostazione
Normally energ. in Energ. on alarm, altrimenti i dispositivi di
allarme integrati (segnalatore acustico e luci stroboscopiche)
vengono attivati!

11.7.1 Configurazione del relé A1 o A2
Questa funzione definisce se il relé di allarme & in tensione
durante il funzionamento normale o in condizioni di allarme.

1. Selezionare Settings > Instrument > Alarm> Relay A1 0
Relay A2 e confermare.

2. Selezionare l'opzione desiderata e confermare.

Normally Il contatto del relé & energizzato durante il

energized funzionamento e cambia se € attivato un
allarme. In caso di caduta di tensione, si
azionera un allarme (fail-safe).

Energ. on Se si attiva un allarme, il contatto del relé &

alarm stimolato.

11.7.2 Impostazione riscaldamento relé guasto 1

Questa funzione ¢& utilizzata per regolare il funzionamento del
relé di guasto durante il riscaldamento 1 per indicare lo stato
di riscaldamento 1 sull'uscita del relé.

1. Selezionare Settings > Instrument > Alarm> Fault
warm up |'opzione desiderata e confermare.

static Il rele guasto attiva in modo permanente un
indicatore di allarme collegato.
Il LED arancione si illumina di continuo.
dynamic Il relé guasto attiva lo stato per 9 secondi.

Esempio:

— Un segnalatore acustico € collegato
all'uscita relé guasto normalmente
aperta.

— | relé sono configurati come normal-
mente energizzati.

= Un segnalatore acustico e il LED aran-
cione del trasmettitore sono attivi 1
secondo e sono inattivi per 9 secondi.

11.8 Configurazione degli allarmi

Tutte le impostazioni di allarme hanno effetto sui relé,
sull'interfaccia analogica e sui dispositivi di allarme integrati.

11.8.1 Attivazione o disattivazione degli allarmi

1. Selezionare Settings > Instrument > Alarm > Alarm
on/off.

Enable La segnalazione di allarme &

attiva.
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Disable La segnalazione di allarme &

disattivata.

LED, relé e interfacce non
indicano una condizione di
allarme.

L'interfaccia a 4 - 20 mA tra-
smette il segnale di manuten-
zione.

Vengono visualizzati il valore
misurato e il simbolo [.

Il rele di guasto indica un
guasto.

2. Selezionare Enable o Disable e confermare.

11.8.2 Configurazione degli allarmi

1. Selezionare Settings > Instrument > Alarm > Alarm A1
o Alarm A2 e confermare.
Viene visualizzata la soglia di allarme corrente.

2. Applicare le impostazioni e confermare i passi di
configurazione successivamente con Next.

a. Impostare il valore della soglia di allarme.
b. Impostare la direzione dell'allarme.

Rising La direzione dell’allarme & chiamata cre-
scente se la concentrazione di gas deve
superare un certo valore per attivare
I'allarme.

Falling La direzione dell’allarme & chiamata decre-

scente se la concentrazione di gas deve
scendere al di sotto di un certo valore per
attivare I'allarme.

c. Impostare la modalita a ritenuta.
Latching Una volta raggiunta la soglia di allarme, lo
strumento azionera l'allarme. Rimarra in
stato di allarme persino se la concentra-
zione di gas non corrisponde piu alle condi-
zioni di allarme. Per eliminare un allarme a
ritenuta, esso deve essere confermato.

Non-latching Lo stato di allarme scompare se la concen-
trazione di gas non corrisponde piu alle

condizioni di allarme.

d. Impostare la modalita di conferma.

Acknowledge- |l relé di allarme si pud ripristinare anche
able prima che siano scomparse le condizioni di
allarme.

Non-acknow- |l relé di allarme e il LED non si possono

ledgeable ripristinare finché non sono scomparse le
condizioni di allarme.

Pre-Acknow- Lo stato di allarme & confermabile prima

ledgeable che scompaia la condizione di allarme.
Comunque il rele di allarme e il LED restano
attivi fintanto che sono scomparse le condi-
zioni di allarme.
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e. Impostare la modalita di isteresi.
La funzione di isteresi definisce l'intervallo in cui un
rele attivato mantiene il suo stato fintantoché la
concentrazione di gas si trova al di fuori dell'intervallo
definito. Esempio: La soglia di allarme & impostata a
40 ppm e l'isteresi a 3 ppm. L'allarme resta attivo fino a
quando il valore non scende sotto 37 ppm. Cio
permette di evitare la vibrazione dei contatti dei relé
nella soglia di allarme.

= Una schermata di conferma mostra tutte le
impostazioni.
f. Selezionare Confirm e confermare con OK.
v Le nuove impostazioni sono salvate.

11.9 Test allarmi/relé

Queste funzioni modificano lo stato di un relé e di un LED a
scopo di prova (ad es. per verificare la funzionalita dei
dispositivi di allarme collegati al relé) e viene visualizzato il
simbolo [II. Dopo aver chiuso questa funzione, lo stato del relé
e del LED tornera automaticamente alla condizione
precedente.

1. Selezionare Settings > Instrument > Alarm |la condizione
di allarme desiderata e confermare.

Set Alarm A1  Simula pre-allarme
Setalarm A2  Simula allarme principale

Set fault Simula segnale guasto

2. Selezionare Enable o Disable e confermare.

v Se lafunzione é attivata, il relé di guasto & de-energizzato
e l'interfaccia da 4 a 20 mA ¢ impostata sulla corrente di
guasto. Il LED giallo & acceso, appare il simbolo per la
manutenzione.

11.10 Disattivazione di unachiave
Specifico per PointGard 2100 EC:

Questa funzione disattiva una chiave del software per
rimuoverla in modo sicuro o nel caso in cui sia difettosa.

Una chiave puo essere riattivata solo scollegando e
ricollegando lo strumento all'alimentazione elettrica.

1. Selezionare Settings > Instrument > SW dongle ¢ la
chiave da disattivare e confermare.

2. Selezionare Deactivation func. La chiave selezionata &
disattivata.

11.11 Impostazioni del display

11.11.1 Cambio del colore della
retroilluminazione del display

E possibile scegliere tra la retroilluminazione rossa o verde.

1. Svitare le viti (2) e aprire il coperchio.

2. Far scattare I'interruttore (13) nella posizione desiderata.

sinistra retroilluminazione rossa

destra retroilluminazione verde
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3. Chiudere il coperchio e avvitare le viti (2) alla coppia
corretta (22 Lbs. In. / 2.5 Nm).
11.11.2 Modifica del contrasto del display

1. Selezionare Settings > Instrument > Display > Display
contrast e confermare.

2. Modificare il contrasto e confermare.

11.11.3 Modifica della modalita del display

1. Selezionare Settings > Instrument > Display > Display
mode e confermare.

2. Selezionare la modalita desiderata e confermare.

Mostra a visualizzazione
standard.

Standard

Mostra la schermata iniziale
e i simboli applicabili.

Nessuna visualizzazione

Se viene attivato un allarme, il display mostra la
concentrazione di gas corrente e il LED rosso lampeggia
indipendentemente dalla modalita di visualizzazione
selezionata.

12 Configurazione dei dispositivi di
allarme integrati

Per ulteriori informazioni e configurazioni, consultare il
manuale tecnico 9300148.

12.1 DIP switch

I 5 pin del DIP switch vengono usati per configurare i modelli
di allarme dei dispositivi di allarme integrati.

OFF

Il segnalatore acustico non
¢ attivo sugli allarmi A2.

Pin ON

11 Il segnalatore acustico &
attivo sugli allarmi A2.

21) Il segnalatore acustico &
attivo sugli allarmi A1.

Il segnalatore acustico non
& attivo sugli allarmi A1.

3 Modello di allarme con luci Modello di allarme con luci
stroboscopiche per combi- stroboscopiche per combi-
nazione di luci stroboscopi- nazione di luci stroboscopi-
che verde/rossa. che gialla/rossa.

4 |l segnalatore acustico &
attivo.

Il segnalatore acustico non
e attivo.

5  Tono del segnalatore acu-
stico: Continuo

Tono del segnalatore acu-
stico: Intermittente

1) I pin 1 e 2 non sono assegnabili agli strumenti che hanno la combina-
zione di luci stroboscopiche verde/rossa.

Impostazioni predefinite DIP switch per combinazione di
luci stroboscopiche gialla/rossa

Pin
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF
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Impostazioni predefinite DIP switch per combinazione di
luci stroboscopiche verde/rossa

Pin
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Impostazione dei pin del DIP switch

1. Aprire lo strumento.
2. Azionare i pin del DIP switch:

a sinistra: ON

a destra: OFF

3. Chiudere lo strumento.
4. Mettere in funzione lo strumento.

13 Impostazioni interfaccia
13.1 l'interfaccia 4-20 mA

L'uscita di corrente dello strumento durante il normale
funzionamento & compresa tra 4 e 20 mA ed & proporzionale
alla concentrazione di gas rilevata.

PointGard 2xx0 usa valori di corrente differenti per indicare
varie modalita di funzionamento. Le impostazioni predefinite
di fabbrica sono regolabili dall'utente in base alle esigenze
applicative specifiche. Questo & conforme alla norma NAMUR
NE43.

13.1.1 Deviazione totale
Solo PointGard 2100 EC, 27x0 IR e 2200 CAT Remote LC

Alcuni sensori offrono una deviazione totale regolabile per
limitare il campo di misura per l'interfaccia a 4 - 20 mA.

La deviazione totale (FSD) stabilisce un punto finale nel
campo di misura del sensore. Se la concentrazione di gas
raggiunge il punto finale, l'interfaccia a 4 - 20 mA trasmette
20mA.

Esempio: Intervallo richiesto da 0 a 500 ppm CO (ad es.
codice 6809605, valore predeterminato 300 ppm, intervallo
min/max = 50/1000 ppm). Selezionare una deviazione totale
di 500 ppm. L'uscita analogica sara lineare tra 4 mA =0 ppm
e 20 mA = 500 ppm.

13.1.2 Impostazione corrente di guasto

Questa funzione definisce la corrente per il segnale di errore.

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface >Fault current e confermare.

2. Selezionare la riga per modificare la corrente e
confermare.

3. Impostare la corrente e confermare.
= E visualizzata l'impostazione per Fault current.
4. Selezionare Confirm e confermare con [OK].
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13.1.3 Informazioni relative al segnale di
avvertenza

Per trasmettere un segnale di avvertenza attraverso

l'interfaccia analogica, il segnale di avvertenza deve essere

attivato.

Il segnale di avvertenza alterna fra la corrente di avvertimento
e la corrente di misurazione.

— Corrente di avvertimento (intervallo T2)

— Corrente di misurazione (intervallo T1-T2)

Gli intervalli di tempo e la corrente di avvertimento sono
configurabili.

[mA]
20

ts)

T4

13.1.4 Attivazione e disattivazione del segnale di
avvertimento
1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface > Warning e confermare.
2. Selezionare Enable o Disable e confermare.

13.1.5 Impostazione dell'intervallo di
avvertimento
1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface > Warning interval e confermare.
2. Impostare i tempi per gli intervalli di avvertimento T1 e T2

e confermare.
13.1.6 Impostazione corrente di avvertimento

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface > Warning current e confermare.

2. Impostare la corrente e confermare con [OK].

13.1.7 Impostazione del segnale di manutenzione

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface > Maint. signal e confermare.

2. Impostare il tipo di segnale e confermare.

static Una corrente costante che pud essere con-
figurata.
dynamic Un segnale ad onda quadra con le seguenti
caratteristiche:
[mA]
3 ) H
| 0,7 ts
SIS T &
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13.1.8 Impostazione della corrente di
manutenzione statica

La corrente di manutenzione pud essere impostata solo se il
segnale di manutenzione ¢ stato impostato su "static".

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface >Maint. current e confermare.

2. Impostare la corrente e confermare.

13.1.9 Impostazione di un offset analogico

Questa funzione aggiunge un offset all'uscita analogica a
4 mA. Questa funzione regola |'uscita analogica a 4 mA senza
influenzare il setpoint di 20 mA.

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface >Analog offset e confermare.

2. Selezionare la riga per modificare I'offset (intervallo: da -
0,5 a 0,5 mA) e confermare.

3. Impostare la corrente e confermare.
= E visualizzata I'impostazione per Analog offset.
4. Selezionare Confirm e confermare con [OK].

13.1.10 Impostazione di un intervallo analogica

Questa funzione regola l'uscita analogica a 20 mA senza
influenzare il setpoint di 4 mA.

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface > Analog span e confermare.

2. Selezionare la riga per modificare I'offset (intervallo: da -
0,5 a 0,5 mA) e confermare.

3. Impostare la corrente e confermare.
= E visualizzata I'impostazione per Analog span.
4. Selezionare Confirm e confermare con [OK].

13.1.11 Test dell'interfaccia analogica

Queste funzioni modificano la corrente dell'interfaccia
analogica a scopo di prova (ad es. per verificare la
programmazione dell'unita di comando). Puo essere
necessario inibire gli allarmi sull'unita di comando per evitare
falsi allarmi. Dopo aver chiuso queste funzioni, le correnti
torneranno automaticamente al segnale di manutenzione.
Durante il test viene visualizzato il simbolo di manutenzione

e Perimpostare la corrente o la concentrazione:

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface e 'opzione desiderata.
Set Current Questa funzione imposta la
corrente su qualunque valore
compreso tra 0 e 22 mA.
L'offset analogico e l'inter-
vallo analogico non sono uti-
lizzati per questa funzione.

Set concentr. Questa funzione imposta la
corrente corrispondente a
qualsiasi valore misurato
compreso tra 0 e la devia-

zione totale.
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2. Una volta inibiti gli allarmi nell'unita di comando,
confermare il messaggio Inhibit all alarms con Next.

Impostare il valore desiderato.
Selezionare Next e confermare.
Selezionare I'opzione desiderata:

o0k w

Set concentr. out/
set current out

Questa funzione imposta il
valore misurato preimpostato
o il valore di test corrente.
Durante il test viene visualiz-
zato il simbolo di manuten-
zione &,

Questa funzione annulla la
trasmissione del valore di test
preimpostato.

concentration off /
current off

7. Selezionare Next e confermare.
= La funzione & annullata.

8. Una volta riabilitati gli allarmi nell'unita di comando,
confermare il messaggio Enable all alarms.

e Perimpostare un segnale di test

Selezionare Settings > Communication > Analog
interface e il test desiderato.

Set fault Imposta la corrente per la

corrente di guasto.

Set warning Imposta la corrente per la

corrente di avvertimento.

Set mainten. Imposta la corrente per la

corrente di manutenzione.

2. Una volta inibiti gli allarmi nell'unita di comando,
confermare il messaggio Inhibit all alarms.

3. Selezionare Enable o Disable e confermare.

13.1.12 Beam block

Questa funzione ¢ disponibile solo per PointGard 27x0 IR
(utilizzando il sensore PIR 7x00).

L'impostazione predefinita di fabbrica per la funzione beam
block & spenta.

Se questa funzione & attivata, il segnale beam block viene
trasmesso all'interfaccia analogica, se il sistema ottico del
sensore PIR 7x00 ¢ "sporco". Il sistema ottico di PIR 7x00
puod risultare "sporco" se sulle sue superfici ottiche si sono
formati dei depositi. Comunque, se la concentrazione di gas
aumenta ad un livello superiore al limite beam block, lo
strumento torna al funzionamento regolare.

Se la formazione di depositi sulle superfici ottiche aumenta
oltre il punto in cui & possibile effettuare una misurazione, lo
strumento entrera in modalita di errore.

e Per attivare/disattivare i segnali beam block:

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface e I'opzione desiderata.

Questa funzione attiva o
disattiva il beam block.

Beamblock on/off
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Set beamblock Questa funzione imposta la
corrente per il segnale beam

block

2. Selezionare Enable o Disable e confermare.
Per impostare i segnali beam block:

1. Selezionare Settings > Communication > Analog
interface e I'opzione desiderata.

Questa funzione definisce la
corrente per il segnale beam
block.

Questa funzione definisce il
limite massimo se il segnale
beam block viene trasmesso
sull'interfaccia analogica.

Beambl. current

Beamblock limit.

2. Selezionare la riga della corrente per poterla modificare e
confermare.

3. Impostare la corrente e confermare.

= L'impostazione per la corrente beam block viene
visualizzata.

4. Selezionare Confirm e confermare con OK.

14 Impostazioni del sensore
PointGard 2xx0

14.1 Attivazione o disattivazione della
calibrazione automatica

1. Selezionare Settings > Sensor > Auto calibration e
confermare.

2. Selezionare Enable o Disable confermare con [OK].

14.2 Intervallo di acquisizione

L'intervallo di acquisizione oscura le fluttuazioni di
misurazione. Le fluttuazioni di misurazione sono variazioni
minori nei valori misurati (come il rumore del segnale, le
variazioni di concentrazione). Quelle variazioni non cambiano
il valore trasmesso o visualizzato. | valori misurati all'interno di
questo intervallo verranno visualizzati con il valore di
acquisizione. | valori misurati all'esterno dell'intervallo di
acquisizione verranno visualizzati con il valore misurato
effettivo.

Valore di acquisizione (offset)

Il valore di acquisizione & visualizzato in modo permanente
finché il valore misurato & compreso tra i limiti di valore di
acquisizione superiore e inferiore.

Limite valore di acquisizione superiore

Il limite di valore di acquisizione superiore indica il limite
superiore dell'intervallo in cui & visualizzato il valore di
acquisizione.

Limite valore di acquisizione inferiore

Il limite di valore di acquisizione inferiore indica il limite
inferiore dell'intervallo in cui & visualizzato il valore di
acquisizione.
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14.2.1 Impostazione intervallo di acquisizione

1. Selezionare Settings > Sensor > Display Capture e
confermare.

2. Impostare l'offset nella prima finestra.

3. Impostare il valore piu basso dell'intervallo di acquisizione
e confermare con Next.

4. Impostare il valore piu alto dell'intervallo di acquisizione e
confermare con Next.

5. Verificare tutti i valori e confermare con Next.

14.2.2 Spegnimento intervallo di acquisizione

1. Selezionare Settings > Sensor > Display Capture e
confermare.

2. Impostare l'offset nella prima finestra.

3. Impostare il valore piu basso dell'intervallo di acquisizione
a 0 e confermare con Next.

4. Impostare il valore piu alto dell'intervallo di acquisizione a
0 e confermare con Next.

5. Verificare tutti i valori e confermare con Next.

14.3 Ripristino sensore

Questa funzione ripristina il sensore alle impostazioni
predefinite di fabbrica.

1. Selezionare Settings > Sensor > Init. channel e
confermare.

2. Selezionare Confirm e confermare con [OK].

14.4 Impostazione dell'intervallo di
calibrazione

Trascorso l'intervallo di calibrazione, lo strumento emettera
un'avvertenza indicando che deve essere effettuata la
calibrazione.

1. Selezionare Settings > Sensor > Cal. interval e
confermare.

2. Impostare l'intervallo di calibrazione e confermare con
[OK].

14.5 Impostazione blocco sensore

Questo punto & valido solo per PointGard 2100 EC e
PointGard 27x0 IR.

1. Selezionare Settings >Sensor > Sensor lock e
confermare.

2. Selezionare On o Off.

On Lo strumento rifiuta qualsiasi sensore il cui
codice non corrisponda al codice del sen-
sore precedentemente installato.

Off Lo strumento accetta qualsiasi sensore
adatto, caricando le impostazioni predefi-
nite di questo sensore. Tuttavia, cid sovra-
scrive qualsiasi impostazione
personalizzata con le impostazioni predefi-
nite del nuovo sensore.
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14.6 Chiavi software per sensori EC
14.6.1 Disattivazione di unachiave
Specifico per PointGard 2100 EC:

Questa funzione disattiva una chiave del software per
rimuoverla in modo sicuro o nel caso in cui sia difettosa.

Una chiave pud essere riattivata solo scollegando e
ricollegando lo strumento all'alimentazione elettrica.

1. Selezionare Settings > Instrument > SW dongle ¢ la
chiave da disattivare e confermare.

2. Selezionare Deactivation func. La chiave selezionata &
disattivata.

14.7 Impostazioni del sensore PointGard
2100 EC

14.7.1 Test del sensore

Questa funzione & attiva solo se ¢ installata la chiave per test
del sensore o la chiave per funzioni diagnostiche. Se |l
sensore non supera |'autodiagnosi, verra emesso un
messaggio di avvertenza o di errore.

Impostazioni del test periodico del sensore

Questa funzione inizializza periodicamente l'autotest del
sensore. Lo strumento verifica regolarmente il corretto
funzionamento del sensore.

1. Selezionare Settings > Sensor > Set sensor test e
confermare.

2. Selezionare Enable o Disable e confermare.

Avvio manuale del test del sensore
Questa funzione inizia un singolo test del sensore.

1. Selezionare Settings > Sensor > Sensor test e
confermare.

2. Selezionare Start sensor test e confermare.
3. Selezionare Confirm.
v E visualizzato il risultato del test.

14.7.2 Impostazioni dei gas

Impostazione impostazioni gas

Questa funzione imposta il tipo di gas, l'intervallo di misura e

le unita di misura. Solo alcuni sensori supportano queste

impostazioni.

1. Selezionare Settings > Sensor > Gas setting e
confermare.

= Il gas attualmente misurato viene visualizzato.

2. Selezionare un gas misurato dalla lista e confermare.
= L'attuale unita di misura viene visualizzata.

3. Selezionare l'unita di misura dalla lista e confermare.
= L'attuale deviazione totale viene visualizzata.

4. Solo per determinati sensori EC: Impostare la deviazione
totale e confermare.

= La nuova deviazione totale viene visualizzata.
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5. Selezionare Next e confermare.

= Una panoramica delle nuove impostazioni del gas
viene visualizzata.

6. Dopo il controllo, selezionare Back to menu o Confirm.

Selezionare Back to menu
per uscire dalla funzione
senza apportare cambia-

Back to menu

menti e confermare con [OK].

Confirm Selezionare Confirm per

accettare le impostazioni e
confermare con [OK].

14.8 Impostazioni del sensore PointGard
2200 CAT

14.8.1 Tipo di sensore

Questa funzione definisce il tipo di sensore installato.

1. Selezionare Settings > Sensor > Sensor type e
confermare.

2. Selezionare il tipo di sensore e confermare.

14.8.2 Impostazioni dei gas

Questa funziona stabilisce I'unita di misura.

Per sensori LC, questa funzione definisce anche la
deviazione totale.

1. Selezionare Settings > Sensor > Gas setting e
confermare.

2. Selezionare l'unita di misura dalla lista e confermare.
= Perisensori DQ e DSIR:

viene visualizzata una panoramica delle nuove
impostazioni del gas. Continuare con il passaggio 4..

= Per sensori LC:
viene visualizzata l'attuale deviazione totale.
Continuare con il passaggio 3..

3. Impostare la deviazione totale e confermare (solo per
sensori LC).
= Una panoramica delle nuove impostazioni del gas
viene visualizzata.

4. Dopo il controllo, selezionare Back to menu o Confirm.

Selezionare "Back to menu"
per uscire dalla funzione
senza apportare cambia-

Back to menu

menti e confermare con [OK].

Confirm Selezionare "Confirm" per
accettare le impostazioni e

confermare con [OK].
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14.8.3 Impostazione della modalita a ritenuta del
sensore DQ

Questa funzione & disponibile soltanto senza i relé installati.
Questa funzione si configura se il sensore DQ deve essere

confermato dopo una misurazione con una concentrazione

maggiore di 100% LIE.

Questa impostazione non € disponibile per i sensori LC.

1. Selezionare Settings > Sensor > DQ Sensor latch. e
confermare.

= Il valore attuale viene visualizzato.
2. Selezionare Enable o Disable e confermare.

A AVVERTENZA

Pericolo di esplosione

Se l'attivazione a ritenuta del sensore € disabilitata e viene
confermato un allarme che indica un rischio di esplosione, lo
strumento informa l'utente finale di tale pericolo facendo
accendere continuamente il LED rosso sul display.

» Prima di confermare uno stato al di sopra del campo di
misura, assicurarsi che la concentrazione di gas sia scesa
al di sotto del 100 % LIE.

14.9 Impostazioni del sensore PointGard
27x0 IR

14.9.1 Impostazioni dei gas

Questa funzione imposta il tipo di gas, l'intervallo di misura e
le unita di misura. Solo alcuni sensori supportano queste
impostazioni.

1. Selezionare Settings > Sensor > Gas setting e
confermare.

= |l gas attualmente misurato viene visualizzato.

2. Selezionare un gas misurato dalla lista e confermare.
= L'attuale unita di misura viene visualizzata.

3. Selezionare I'unita di misura dalla lista e confermare.

= Se l'unita di misura € impostata su %LEL, %UEG o
%LIE, verra visualizzata la corrispondente categoria.
Continuare con il passaggio 4.

= Altrimenti, I'attuale deviazione totale viene
visualizzata. Continuare con il passaggio 6.

4. Selezionare una categoria e confermare.
Impostare il valore LIE e confermare.
6. impostare la deviazione totale e confermare.

= La nuova deviazione totale viene visualizzata.
7. Selezionare Next e confermare.

= Una panoramica delle nuove impostazioni del gas
viene visualizzata.

8. Dopo il controllo, selezionare Back to menu o Confirm.

o

Selezionare "Back to menu"
per uscire dalla funzione
senza apportare cambia-
menti e confermare con [OK].

Back to menu

Confirm Selezionare "Confirm" per
accettare le impostazioni e

confermare con [OK].
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9. Verificare le impostazioni di allarme dopo il cambio di
categoria o il valore LIE.

15

Impostazioni predefinite di
fabbrica

15.1 Impostazioni modificabili attraverso il

menu

15.1.1 PointGard 2xx0

Menu

Relé attivo in caso
di allarme/nessun
allarme

Allarme A1: dire-
zione

Allarme A2: dire-
zione

Modalita a rite-
nuta A1

Modalita a rite-
nuta A2

Modalita di con-
ferma A1

Modalita di con-
ferma A2

Funzionamento
normale relé A1

Funzionamento
normale rele A2

Codice di accesso
calibrazione

Codice di accesso
impostazioni

Impostazione LCD

Lingua

Autocalibrazione

Tasto di funzione

Interfaccia

Corrente di guasto
Avvertenza

Corrente di avver-
timento
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Impostazione pre- Intervallo

definita
attivo in caso di
allarme

crescente (decre-
scente per sensori
02)

crescente

senza ritenuta

a ritenuta
confermabile

non confermabile

sotto tensione

on
EN

off

Errori

Impostazione pre-

definita
1,2 mA
off

3,0 mA

on / off

crescente / decre-
scente

a ritenuta / senza
ritenuta

confermabile/non
confermabile/pre-
confermabile

eccitato/non ecci-
tato

on / off

DE/EN/FR/ES/
RU/ZH

on / off

grafico, errore,
avvertenza, vita-
lita, bump test

Intervallo

da0a35mA
on / off
da0a35mA

Interfaccia

Intervallo del ciclo
di avvertimento T1

Intervallo del ciclo
di avvertimento T2
(corrente di avver-
timento)

Segnale di manu-
tenzione

Corrente di manu-
tenzione

Offset analogico

Intervallo analo-
gico

Impostazione pre- Intervallo

definita
10 sec

1 sec

statico

3,4 mA

0mA
0mA

da 5a60sec

da1a(T1-1) sec

statico / dinamico
da0Oa35mA

da-0,5a0,5mA
da-0,5a0,5mA

15.2 Valori specifici per il sensore

Per ulteriori specifiche vedere la scheda tecnica del sensore.

15.2.1 PointGard 2100 EC

Menu
Allarme A1
Allarme A2

Isteresi per
I'allarme A1 in
direzione cre-
scente

Isteresi per
I'allarme A2 in
direzione cre-
scente

Intervallo di cali-
brazione [giorni]

Acquisizione a
display offset

Acquisizione a
display bassa

Acquisizione a
display alta

Deviazione totale

Istruzioni per l'uso

Impostazione
predefinita

in funzione del
sensore

in funzione del
sensore

0

in funzione del
sensore

20,9 VoI% (02)

-0,25 Vol% (02)
0,25 Vol% (02)

25 Vol% (02, O2
LS)

Intervallo

da0aA1

da0aA2

da0a720

da 0 a 25 Vol% (02
LS)

da 0 a 100 Vol%
02)

da 0 a-0,75 Vol%
da 0a0,75 Vol%

da 5 a 25 Vol% (02
LS)

da 5 a 100 Vol%
02)
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15.2.2 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® DQ

Menu

Allarme A1
Allarme A2

Isteresi per
I'allarme A1 in
direzione cre-
scente

Isteresi per
I'allarme A2 in
direzione cre-
scente

Intervallo di cali-
brazione [giorni]

Acquisizione a
display offset

Acquisizione a
display bassa

Acquisizione a
display alta

Deviazione totale

Impostazione
predefinita

20 % LIE
40 % LIE
1% LIE

1% LIE

180

0% LIE
-5% LIE
2%LIE

100 % LIE

Intervallo

da1a100 % LIE

da0aA1

da0aA2

da 0 a 360

da-5a4 %LIE
da-5a0 % LIE
da0a4 %LIE

L'intervallo non puo
essere regolato

15.2.3 PointGard 2200 CAT DrégerSensor® LC

Menu

Allarme A1
Allarme A2

Isteresi per
I'allarme A1 in
direzione cre-
scente

Isteresi per
I'allarme A2 in
direzione cre-
scente

Deviazione totale

Intervallo di cali-
brazione [giorni]
Acquisizione a
display offset
Acquisizione a
display bassa
Acquisizione a
display alta

Impostazione
predefinita

2,0% LIE
4,0% LIE
0,1% LIE

0,1% LIE

10% LIE

180
0% LIE
-0,5% LIE

0,2 % LIE

1) Per versioni firmware < 3.0.0

Istruzioni per I'uso

Intervallo

da0,1a10 % LIE

da0aA1

da0aA2

da5a10" % LIE
da1a10% LIE
da 0 a 360
da-0,5a0,4 % LIE
da-0,5a 0% LIE

da0a0,4%LIE

Drager PointGard 2000 Series
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15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR

Menu

Allarme A1
Allarme A2

Isteresi per
I'allarme A1 in
direzione cre-
scente

Isteresi per
I'allarme A2 in
direzione cre-
scente

Intervallo di cali-
brazione [giorni]

Acquisizione a
display offset

Acquisizione a
display bassa

Acquisizione a
display alta

Deviazione totale

Impostazione
predefinita

20 % LIE
40 % LIE
1% LIE

1% LIE

180

0% LIE
-3 % LIE
2%LIE

100 % LIE

15.2.5 PointGard 2700 IR

Intervallo

da 1a100 % LIE

da0aA1

da0aA2

da 0 a 360

da-3a4 %LIE
da-3a0 %LIE
da0a4 %LIE

L'intervallo non puo
essere regolato

Tipo 334
Menu Imposta- Intervallo
zione prede-
finita
Gas di cali- Metano
brazione
Unita del gas %LIE
di calibra-
zione
Concentra- 50 %LIE
zioni del gas
di calibra-
zione
Allarme A1 20 %LIE da 0,01 a 100 Vol% con unita
0, —_ 0,
Allarme A2 40 %LIE %LIE = da 0,3 a 100 %LIE
Tipo di LIE NIOSH IEC / PTB / NIOSH / configu-
rabile
Gas misurato Metano
Unita del gas %LIE %LIE / % di vol. / PPM /
misurato %LEL / %LIE
Deviazione 100% LIE da 20 a 100% LIE
totale
Beam block  off on / off
Corrente 2 mA da0a35mA
beam block
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Menu

Limite beam
block

Intervallo di
calibrazione
[giorni]
Risposta
Acquisizione
a display off-
set
Acquisizione
a display
bassa

Acquisizione
a display alta

Imposta-
zione prede-
finita

7,5 % LIE

360

normale
0

-750 ppm
(metano)
-315 ppm
(propano)
-405 ppm
(etilene)

750 ppm
(metano)
315 ppm
(propano)
405 ppm
(etilene)

Intervallo

da 0 a max. 15 % LIEV

da0a720

normale / rapida

| valori assoluti dell'acquisi-
zione a display devono
essere compresi in questi
limiti:

da -1000 a 2200 ppm
(metano tipo 334)

da -850 a 850 ppm
(propano tipo 334)

da -1200 a 1150 ppm
(etilene tipo 334)

1) Il limite massimo Beam block dipende dal tipo di trasmettitore e dal

gas di misurazione selezionato.

Tipo 340

Menu

Gas di cali-
brazione

Unita del gas
di calibra-
zione

Concentra-
zioni del gas
di calibra-
zione

Allarme A1
Allarme A2
Tipo di LIE

Gas misurato

Unita del gas
misurato

Deviazione
totale

Beam block

Corrente
beam block
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Imposta-
zione prede-
finita
Propano

%LIE

50 % LIE

20 % LIE
40 % LIE
NIOSH

Propano
%LIE

100% LIE

off
2mA

Intervallo

da 0,01 a 100 Vol% con unita
%LIE =da 0,3 a 100 %LIE

IEC / PTB / NIOSH / configu-
rabile

%LIE / % di vol. / PPM /
%LEL / %LIE

da 20 a 100% LIE

on/ off
da0a35mA

Menu

Limite beam
block

Intervallo di
calibrazione
[giorni]
Risposta
Acquisizione
a display off-
set
Acquisizione
a display
bassa

Acquisizione
a display alta

Imposta-
zione prede-
finita
2,5%LIE

360

normale
0

-750 ppm
(metano)
-85 ppm

(propano)

750 ppm
(metano)
85 ppm
(propano)

Intervallo

da 0 a max. 15 % LIEV

da0a720

normale / rapida

| valori assoluti dell'acquisi-
zione a display devono
essere compresi in questi
limiti:

da -850 a 425 ppm
(propano tipo 340)

da -1800 a 2200 ppm
(metano tipo 340)

1) Il limite massimo Beam block dipende dal tipo di trasmettitore e dal

gas di misurazione selezionato.

15.2.6 PointGard 2720 IR

Menu

Gas di cali-
brazione

Unita del gas
di calibra-
zione

Concentra-
zioni del gas
di calibra-
zione

Allarme A1
Allarme A2
Tipo di LIE
Gas misurato

Unita del gas
misurato

Deviazione
totale

Beam block

Corrente
beam block

Limite beam
block

Intervallo di
calibrazione
[giorni]

Imposta-
zione prede-
finita

CO2

% di vol.

4,0 Vol%

1 Vol%
2 Vol%

CO2
% di vol.

10 Vol%

off
2 mA

0,1 Vol%

360

Istruzioni per l'uso

Intervallo

da 0,2 a 100 Vol%

da 0,01 a 100 Vol%

Vol% / PPM
da 0,2 a 100 Vol%

on / off
da0a35mA

da 0a 0,1 Vol%

da0a720

Drager PointGard 2000 Series



Menu Imposta- Intervallo

zione prede-

finita
Risposta normale normale / rapida
Acquisizione 340 ppm | valori assoluti dell'acquisi-
a display off- zione a display devono
set essere compresi in questi

- limiti:

Acqwsmone -200 ppm da -1000 a 1000 ppm
2 el (diossido di carbonio)
bassa
Acquisizione 200 ppm

a display alta

16 Smaltimento

E Il presente prodotto non pud essere smaltito come
rifiuto urbano. Esso & percio contrassegnato con il sim-
™ bolo posto qui accanto.
Dréager ritira gratuitamente questo prodotto. Informa-
zioni al riguardo vengono fornite dai rivenditori nazionali
e da Drager.

Smaltimento dei sensori elettrochimici

A AVVERTENZA

Pericolo di esplosioni e rischio di ustioni chimiche!

| fluidi del sensore possono fuoriuscire e possono provocare
ustioni da acido.

» Non smaltire i sensori nel fuoco.
» Non aprire con la forza.

17 Dati tecnici

17.1 Intervalli di misura

Sensor Intervallo di misura

PointGard 2100 EC con
DragerSensor® EC
PointGard 2200 CAT con
DrégerSensor® DQ
PointGard 2200 CAT con
DragerSensor®LC
PointGard 2200 CAT Remote da 0 a 100 % LIE
DSIR con DragerSensor® IR

PointGard 2700 IR con sen-
sore di gas a infrarossi PIR
7000

Tipo 334 (IDS 01x1)

in funzione del sensore

da0a 100 % LIE

da0a10% LIED

da 0 a 10.000 ppm™"
da0a100% LIE, D

da 0 a5 Vol%,"
Per CH4 (metano)da 0 a

100 Vol%"

Istruzioni per 'uso = Drager PointGard 2000 Series
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Intervallo di misura

da 0 a 10.000 ppm™
da 0 a 100 %LIE"
da0ab5Vol%"

da 0 a 100 Vol%"

Sensor
Tipo 340 (IDS 01x2)

PointGard 2720 IR con sen-
sore di gas a infrarossi PIR
7200

(IDS 01x5)

1) Per la deviazione totale regolabile, vedere 15.2.

17.2 Trasmissione del segnale all'unita di
comando

L'intervallo di misura e le caratteristiche prestazionali
dipendono dal sensore installato (vedere le istruzioni per I'uso
elo la scheda tecnica dei sensori installati).

Frequenza del calcolo di misurazione: 1 x per secondo
(aggiornamento della visualizzazione, dell'interfaccia
analogica e dei rele).

Segnale analogico

Funzionamento nor- 4 ... 20 mA

male

Deriva al di sotto 3,8...4mA
dello zero

Superamento 20...20,5mA
dell'intervallo di

misura

Guasto allo stru- <1,2mA
mento

Guasto all'interfac- >21 mA

cia analogica

Segnale di manuten- segnale costante di 3,4 mA o
zione modulazione di 1 Hz tra 3 e 5 mA
(selezionabile)

Impedenza del circuito di segnale

Intervallo della tensione di ali-
mentazione

alovcCe
da10a 18 VCC

Intervallo di impedenza

da0a230Q

Aumenta linearmente con
una tensione di alimenta-
zione da:
0a2300Qa10Vfinoa
0a500Qa16V

da 0a500Q da18a30VCC

17.3 Alimentazione elettrica
17.3.1 Versione CA

Tensione elettrica di esercizio 100-240 V. (CA)‘(’C) 50-60 Hz

Potenza nominale PointGard 6 W a 230 V (CA), 25 °C
2100/2200
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Potenza nominale PointGard
2700

Specifica del cavo
Puntali

Corrente di inserzione

Corrente di esercizio (max)

Caratteristiche dei rele
(opzione)

Fusibile

17.3.2 Versione CC
Tensione elettrica di esercizio

Potenza nominale PointGard
2100/2200

Potenza nominale PointGard
2700

Specifica del cavo
Puntali

Corrente di esercizio (max)

Caratteristiche dei relé
(opzione)

Fusibile

12Wa 230V (CA), 25 °C

3x0,75mm?/ 3 x AWG 19/7

0,75 mm2/ AWG 19/7
8 mm/0,3in
isolati

Max 40 A a 230 V (CA)™
50 Hz,
Awvio a freddo 25 °C

0,5A
SPDT, 0,1 A-5 Aa 230 V
(CAY™, 50 Hz min 0,1 A-5 A
a30V (CC)=.

5x20mm T O0,5AL 250V
Va*x1%“TO5AL250V

10-30 V (CC) =
6 W a 24 V (CC), 25 °C

12 W a 24V (CC), 25 °C

2x1,5mm?/2 xAWG 16/7

1,5 mm2/ AWG 16/7
8 mm/0,3in
isolati

25A
SPDT, 0,1 A-5Aa230 V
(CAY™, 50 Hz min 0,1 A -
5Aa30V(CC)=.

5x20 T2,5AL 250V
Va“x 1% “T2,5 AL250V

17.4 Specifiche fisiche

Materiale della scatola

Protezione della scatola
Display

Dimensioni (lungh. X largh. X
prof.)

Peso
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remote
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Poliestere rinforzato con fibra
di vetro

IP 66

Risoluzione 128 x 64 pixel,
retroilluminato (verde o
rosso)

255 x 280 x 120 mm
10x 11 x4,7 in

3,9kg /8,6 Ibs
4,2kg/9,21bs
3,8kg /8,4 Ibs

17.5 Parametri ambientali

Per le specifiche del sensore, vedere la scheda tecnica del

relativo sensore.

Temperatura (stoccaggio)

Temperatura (funziona-
mento)

Umidita relativa (funziona-
mento)

Umidita relativa (sportello
aperto)

Massima altitudine di funzio-
namento

Pressione

Grado di inquinamento

-20...+65°C /-4 ... +149 °F
-20...+50°C/-4... +122 °F

0 ... 95 % (senza formazione
di condensa)

20 ... 90 % (senza forma-
zione di condensa)

2000 m / 6561 ft

700 ... 1300 hPa
20,7 ... 38,4 inHg

PD2

17.6 Coppia di serraggio per i filetti dello

strumento
Componente Coppia lb in Coppia Nm
Passacavo (M20 x 13 +/-4,4 1,5+/-0,5
1,5)
Controdado pas-
sacavo (1,5")
Tappo a vite 44 ..53 0,5...0,6
Viti per avvi- 22 2,5
tare/svitare il
coperchio
Sensore CatEx 194 +/- 17 22 +/- 2
Viti dei connettori
Cavo per alimen- 44 ..53 0,5...0,6
tazione elettrica
Connettore relé 44 .53 0,5...0,6
Connettore da 4 a 1,9..2,2 0,22 ...0,25

20 mA

17.7 Specifiche del cavo CatEx remoto

| cavi devono essere idonei per la temperatura ambiente
prevista. Lo schermo deve essere collegato via cavo su

entrambi i lati.
Fili
Coperchio

Diametro esterno per passa-
cavo

Dimensione cavo

Longitudine N

Istruzioni per l'uso

3 0 5, schermatura a treccia
280 %
6-12mm/0,2in-0,47 in

1-1,5mm?(14-18 AWG)

Max 30 m /100 piedi (sen-
sore DD/DQ)

Drager PointGard 2000 Series



1) Per ulteriori informazioni riguardanti la lunghezza dei cavi e altre
eventuali specifiche dei cavi, vedere la documentazione relativa al

dispositivo di rilevamento Polytron® SE Ex o alla scatola di connes-

sione Pontron®.

17.8 Specifiche del cavo PIR remoto

| cavi devono essere idonei per la temperatura ambiente
prevista. Lo schermo deve essere collegato via cavo su

entrambi i lati.
Fili

Coperchio

Diametro esterno per passa-
cavo

Dimensione cavo

Longitudine N

4, schermatura a treccia su

entrambi i lati
>80 %

6-12mm/0,2in-0,47 in

1-1,5mm? (14-18 AWG)
Max 30 m /100 piedi

1) Per ulteriori informazioni riguardanti la lunghezza dei cavi e altre
eventuali specifiche dei cavi, vedere la documentazione relativa a

Drager PIR 7000 / PIR 7200.

17.9 Intervallo del sensore e valori di

allarme predefiniti
17.9.1 Intervallo dei sensori catalitici pellistor

(CatEx)

| valori di allarme predefiniti per i sensori CatEx sono uguali

tra loro.

Intervallo
Numero
Sensore compo- .
nente min. pl"e- max
defi-
nito
PR 68 12 0 100 100

DD/DQ 380

Valore

predefinito %

LIE

A1

20

A2

40

17.9.2 Intervallo dei sensori elettrochimici (EC)

Sen- Numero

sore d'ordine min.

Co 6809605 50
COLH 6812570 50
COLS 6809620 200

H2S LC 6809610 10
H2S 6810435 5
H2S HC 6809710 100

OoVv1 6810740 20
ov2 6810745 20

Intervallo
pre- max
defi-
nito

300 1000
300 300
1000 5000
50 100
50 100
500 1000
50 200
50 100

Valore pre-
definito
A1 A2
30 100
30 100
200 400
10 20
10 20
100 200
10 20
10 20

Istruzioni per 'uso = Drager PointGard 2000 Series
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Intervallo Valor'e pre-
definito
Sen- Numero :
sore d'ordine min. pre- max
defi- A1 A2
nito

NO 6809625 30 50 200 10 20
O2LS 6809630 5 25 25 19 23

02 6809720 5 25 100 19 23
Idruro 6809635 03 1 20 0,1 0,2
Idruro 6809980 03 1 1 0,1 0,2
SC

HCN 6809650 10 50 50 10 20
HCN LC 6813200 5 50 50 4 8
NO2 6809655 5 10 100 2 4
NO2LC 6813205 1 5 20 0,5 1
S02 6809660 5 10 100 2 4
Cl2 6809665 1 10 50 0,5 1
H202 6809705 1 5 300 1 2
LC

H202 6809675 1000 4000 7000 200 2800
HC

H2 6809685 500 1000 3000 200 400

COCI2 6809930 0,1 1 20 0,1 0,2
Idrazina 6810180 03 1 5 0,1 0,2
HCI SC 6809640 20 30 100 5 10
AC 6810595 3 10 30 2,5 5

PH3/As 6809695 03 1 20 0,1 0,2
H3

NH3 HC 6809645 300 1000 1000 50 100
NH3 LC 6809680 50 100 300 12,5 25
NH3 FL 6813260 50 100 300 12,5 25
NH3 TL 6813095 50 100 300 12,5 25
NH3 TH 6800055 300 1000 1000 50 100

Ozono 6814005 05 1 5 0,1 0,2

18 Accessori e parti di ricambio

Per ulteriori informazioni e configurazioni, consultare il
manuale tecnico 9300148.

Questo capitolo fornisce una panoramica non esaustiva delle
parti di ricambio sostituibili attenendosi alle operazioni
descritte nelle presenti istruzioni per l'uso. Per le altre parti,
fare riferimento alla lista delle parti di ricambio o contattare
DragerService.
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18.1 Serie PointGard 2xx0
18.1.1 Accessori PointGard 2xx0

Componente Numero d'ordine
Dispositivo antispruzzo 6812510
Adattatore di calibrazione V. 6810536
Adattatore per gassificazione 6806978
Staffe di montaggio 8326497

18.1.2 Parti di ricambio

Componente Numero d'ordine
Passacavo (M20 x 1,5) 8314595
Passacavo (1,5 ") 8326479
Anello toroidale 8326457
Controdado 1390139
Tappo a vite 8326456
Kit di parti di ricambio colle- 8326496

gamento sensore CatEx
remoto

18.1.3 Cavi per alimentazione elettrica

Regione Numero d'ordine
Brasile 8326448

Unione Europea / Federa- 8326449

zione Russa

Regno Unito 8326450

U.S.A. 8326451
Australia 8326452

Per i collegamenti a una presa a parete, utilizzare
esclusivamente i cavi di alimentazione elettrica Drager. Per le
installazioni fisse & necessario che i cavi di alimentazione
elettrica siano conformi alle specifiche indicate nel paragrafo
17.3 Alimentazione elettrica.

18.1.4 Viti per montaggio

Per montare lo strumento &€ possibile utilizzare qualsiasi vite a
testa cava che abbia le seguenti specifiche.

Diametro testa max 11,5 mm / max 0,45 in

Diametro maggiore del filetto 6 mm /0,2 in
18.2 PointGard 2100 EC
18.2.1 Accessori PointGard 2100 EC

Numero d'ordine
6812684

Componente

Kit di montaggio per disposi-
tivo di rilevamento EC remoto

8323305
8323315

Cavo remoto + spina (5 m)

Cavo remoto + spina (15 m)
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Componente
Cavo remoto + spina (30 m)

Dongle per funzioni diagno-
stiche del sensore

Dongle per test del sensore

Numero d'ordine
8323330
8317860

8317619

18.3 PointGard 2200 CAT
18.3.1 Accessori PointGard 2200 CAT

Componente

Scatola di connessione in
alluminio
(antideflagrante Ex d)

Scatola di connessione in
acciaio inossidabile
(antideflagrante Ex d)

DragerSensor PR NPT DQ

Alloggiamento standard pic-

colo Polytron® SE Ex PR M1
DQ (sensore incluso)
(sicurezza aumentata Ex e)

Adattatore di processo DQ
M30x 1,4

18.3.2 Sensori

Descrizione
DragerSensor DQ NPT
DragerSensor LC NPT

Dispositivo di rilevamento,
Polytron SE Ex PR M1 DQ

Dispositivo di rilevamento,
Polytron SE Ex PR M2 DQ

Dispositivo di rilevamento,
Polytron SE Ex HT M DQ

18.3.3 Sensori

Descrizione
DragerSensor IR NPT

Dispositivo di rilevamento,
DragerSensor IR
set completo e

Dispositivo di rilevamento,
DragerSensor IR
set completo e2

Istruzioni per l'uso

Numero d'ordine
4544099

4544098

6814150
6812711

6812470

Numero d'ordine
6814150
6810675
6812711

6812710

6812720

Numero d'ordine
6811901
6811165

6811265

Drager PointGard 2000 Series
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18.4 PointGard 27x0 IR
18.4.1 Sensori

Controllare la compatibilita del firmware del sensore e del
trasmettitore. La modifica del sensore potrebbe richiedere un
aggiornamento del firmware. Per assistenza, contattare

Dréager.

Descrizione Numero d'ordine
Drager PIR 7000 Tipo 334 6811822

(NPT)

Drager PIR 7000 Tipo 340 6811832

(NPT)

Drager PIR 7000 334 (M25) 6811825
set completo

Drager PIR 7000 340 (M25) 6811819
set completo

Dréger PIR 7200 (NPT) 6811572

Drager PIR 7200 (M25) 6812290
HART, set completo

Istruzioni per 'uso = Drager PointGard 2000 Series 167
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ru  UMHdopmaumsa no 6esonacHocTn

1 UHdopmauma no 6esonacHocTun

[i] BTO pykoBOACTBO MO 3KCNMyaTaLMn AOCTYMHO Ha APYruX
A3bIKaX U MOXET ObITb 3arpy>KeHo B 3NIEKTPOHHOM Buae Ha
BebG-canTe cooTBETCTBYOLLEro npoaykTa (www.draeger.com);
neyartHasi Bepcusi MOXeT ObITb 3aka3aHa becnnaTHo yepes
Drager nnu cneunanuanpoBaHHbIe MarasuHbi.

1.1 WHCTpYKUMM NO TEXHUKE
6e3onacHocTH

— [lepen npumeHeHnemM gaHHOIoO yCTpOIZCTBa BHMUMaATENbHO
npo4yTuTe 310 PyKOBO,ElCTBO no aKkcnnyartauumn, a Takke
pykoBoACTBa Mo akcniyataunn n3genun, ncnonb3yeMblix
BMeCTe C AaHHbIM yCTpOVICTBOM.

— CrTporo cneaywTe ykasaHuam gaHHoro PykosogcTtea no
aKcnnyaTtauunu. [Nonb3oBarenb AO0IMKeH NONMHOCTbIO
NOHWMaTb AaHHblEe MHCTPYKLMM 1 CTPOro cobniofaTth MX.
[aHHoe nsgenve AOMmMKHO NCMONb30BaTbCA TOMLKO B
COOTBETCTBMN C HA3Ha4YeHeEM 1 B YCIIOBUAX, YKa3aHHbIX B
3TOM [OKYMEHTE.

— CobnoganiTe BCe permoHasnbHble 1 rocyaapCTBEHHbIE
3aKOHbI, NPaBMa 1 HOPMaTUBbI, OTHOCALLMECS K JaHHOMY
obopynoBaHuio.

— YcTpowcTBO AOMKHO NPOBEPSITLCS, PEMOHTUPOBATLCS U
06CnyXMBaTbCSt TONbKO 0B6YYEHHBIM
KBanuULMpoBaHHbLIM NEPCOHANOM, Kak ON1caHo B
[aHHOM pYKOBOZACTBE No aKkcnnyaTauuu. MNpouenypbl
o6CnyxuBaHus, He onucaHHble B JaHHOM PYKOBOACTBE Mo
3KcnnyaTaumm, MOryT BbINOSHATLCS TOMbKO NepCcoHanom
Drager unun obyyeHHbIMM koMnaHuen Drager
cneuvanucTamu.

— Drager pekoMeHYeT 3aKIoUNTL KOHTPAKT Ha
obcnykvBaHWe U peMOHT ¢ komnaHuer Drager.

— [pw BBINONHEHNW PEMOHTHBIX PabOT UCMONb3YNTE TOMLKO
OpUWrMHanbHble 3anacHble YacTu U NPUHAANEXHOCTU
Drager. B npoTMBHOM crniydyae MOXeT ObITb HapyLLEHO
Hagnexalliee PyHKLMOHMPOBaHNE n3genus.

— CoxpaHsinte gaHHoe PykoBoacTBO No akcniyataumu.
ObGecneysTe COXpPaHHOCTb U Hagnexatlee
ncrnonb3oBaHne gaHHoro PykoBoacTBa nomnb3oBarenem
YyCTpOMNCTBA.

— OT0 n3genue JOMKHO UCMONb30BaTLCS TOMBKO
00y4eHHbIM KBannuuMpoBaHHbIM NEPCOHANoM.

— TexHnyeckoe O6Cﬂy)KVIBaHVIe OOJMKHO BbINONMHATbLCA

cornacHo onucanuio, cm. 10 TexHuyeckoe OGCJ'Iy)KI/IBaHI/Ie.

— Wcnonb3osatb yCTpOVICTBO TOJ1bKO B paMKax KoHuenuuun
CurHanumsaudmn, yHMTbIBaPOU.leVI PUCKWN.

— Tllepep nogkntoveHneM aToro npubopa K Apyrum
3MEKTPUYECKUM YCTPONCTBAM, HE YNOMSHYTbIM B
PYKOBOACTBE NO 3KCNnyaTaumn, NPOKOHCYNbTUPYUTECH C
Drager.

— [Mpwu no6or HeMcnpaBHOCTK N OTKa3e YyCTPONCTBa
npounHdopmupyinTe Drager.

— He ponyckaetcs kakas-nmbo mogundmkaums
06opynoBaHMs UMM KOMMOHEHTOB.

— Wcnonb3oBaHune fedeKTHbIX UM HEKOMMINEKTHbIX
AeTanen sanpeLeHo.
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— Tpw pemoHTe Takoro o6opynosaHus nmbo ero
KOMMOHEHTOB AOMKHbI CTPOro cobnogatbest
COOTBETCTBYIOLLME HOPMATUBBI.

1.2 O6nacTb Ucnonb30BaHUA U YCIOBUS

— Cobnitogaiite cneundukaumm n orpaHUYeHus,
coAepXalumecst B pykoBOACTBaX Mo 3KCnyarauum n/mnm
crneumngurKkaLusax CEHCOpOB.

- I'Ip|/|6op He npegHasHa4veH and akcnnyartaunn B onacHbIX
30Hax C NOTeHUunanbsHO B3pbIBOONACHON aTMOCHEepPON.

OGorauieHHbIe Kucrnopoaom atMmocdepbl

He nposepsinock B atMocdepax, oboralleHHbIX KUCNoponom
(>21 % O2). CunbHoe NpeBbILLEHNE Ananas3oHa N3mMepeHns
MOXET YKa3biBaTb Ha B3PbIBOOMACHY KOHLEHTPaLMIO.

» 3anpeluaeTcst ncnonb3oBaTb NPMBOP BO B3pLIBOOMNACHOW
aTtmocdepe.

1.2.1 PointGard 2xx0 Remote

CeHCopHble JaTuYmMKM ra3oB MOryT paboTaTb B ONacHbIX 30HaX
C NOoTeHUuansHoO B3pbiBOONACHbIMU aTtMoctepamu,
KraccuuumMpoBaHHbIX Kak 30Hbl 1 1 2, 30HbI 21 1 22 n Knacc
1mn2 Pasg. 1un2,

B 3aBMCMMOCTY OT TUMa 3aLmnTbl hakTUYecku BbIGpaHHOTO
CEeHCOpHoro Grnoka.

Cawm no cebe PointGard He npegHasHa4eH Ansa skcnnyatauum

B OMAacHbIX 30HaxX C MOTEeHUMansHO B3pbIBOONACHOM

aTtmocdepon.

» He ncnonbayiTe npubop B NOTEHLMANLHO
B3PbIBOOMACHbIX aTtMocdepax.

1.3 MexaHu4yeckas yctaHOBKa

— OTBETCTBEHHOCTb 3a NpaBUSIbHOE pa3melleHne npubopa
HeceT KOHeYHbI nonb3oBaTtenb. CoOMHeBasich B
pasMeLLEeHMI, MPOKOHCYNLTUPYNTECH C cneLuanicTamm
no npumeHeHuto pmpMbl Drager.

— Crtporo cobntoganTte MeCTHbIE, PErMoHarnbHbIE,
rocy4apCTBEHHbIE HOPMaTKBbLI U TpeboBaHus,
perynupytoLume ycTaHOBKY CUCTEM ra3oBoi
curHanusauum.

[nsa npaBunbHON yCTaHOBKM Npnbopa Heobxoanmo
yuuTbIBaTL CcriegytoLlee:

—  ®dusmnyeckne xapakTepucTkmM KOHTPONMPYEMOrO rasa unm
napa (Hanpumep, NIOTHOCTb).

— TununyHble NOTOKM BO34yXa Ha yvacTke

— dakTOophl, CBA3aHHbIE C NEPCOHANOM (Hanpumep, BbicoTa
AblxaHns/paboThbl)

— Ypo6cTBO gocTyna k 060pyaoBaHUIO, YTO BaXXHO Npu
TEXHNYECKOM O6Cﬂy)KVIBaHI/II/I

1.4 JneKTpu4yeckume coeguHeHUs

— CrTporo cobntopaiTe anekTpuyeckne HopMaTuBbl,
perynupyoLiue Npoknaaky v noakroyeHme
3NEeKTPUYECKMX CUMOBBIX U CUrHanbHbIX kabenen K
razocurHanusaluMoHHOMy 060pyA0BaHNI.
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— OnekTpnyeckasi ceTb, K KOTOPOM MoAkntoyaeTcs npubop,
[OOIMKHA UMETH aBTOMATUYECKMI BbIKIKOYATENb UK
npefoxpaHuTens.

— ABTOMaTMYECKUI BbIKMOYATENb UMW NPEAOXPaHNTENb
[OMKHbI BbITb NErko AOCTYMHbI U NMOMeYeHb! Kak
OTHOCSLLMECS K MPUGOpY.

- ,ElOJ'I)KHbI MCNomnb30BaTbCs KabenbHbIE HAKOHEYHMKM.

— W3sonsaums Ha koHUax NpoBOAOB AOMKHA 3a4nLaTbes Ha
5-7 Mmm.

AHanoroBbIn nHTepdenc

— [ns obecneveHns npaBunbHOM paboTbl yCTpocTBa
MMnegaHC CUrHanbHOro KoHTypa 4-20 MA He JomKeH
npesbiwats 500 OM. B 3aBMCMMOCTU OT Hanpsi>KeHns
NUTaHNSA U KOHKPETHOTO NPMMEHEHUSI, Hanpumep, Npu
pabote ¢ HART, crneagyet cobntogaTtb onpeaeneHHble
MUHUManbHbIE 3HaYeHns umnegaHca (cMm. "MNepegava
CWrHanoB Ha KoHTpornep"”, cTp. 198).

BapwmaHT c pene

— Makc. gonyctumbliin Tok 5 A gns pene (1-nNomnocHbIN
nepeknoyaLwmn kKoHTakT, 5 A ans 230 B nepem. Toka, 5
A onsa 30 B nocr. Toka)

— [Mpun HanpsxeHnn >30 B nepem. Toka nnu >42,4 B nocT.
TOKa ucnonb3ynte Ans NpoBoaku pene KkabenbHbIN pykas
uUnmn kabenu ¢ ABoMHOM n3onauuen.

— TNopbvpaiiTe coeaMHUTENBHYO NPOBOAKY OIS
OMNUMOHArbLHOTO PenerHoOro Moayns ¢ y4eTom
HOMMHarbHbIX HaNpPsXKEHWUIA, CUIbI TOKa W YCIOBUIA
OKpyXatoLen cpefpbl.

— MNepenagbl HaNpsXxeHUs MOryT NOBpeanTb usonauuio. He
CMeLLUMBanTe ANEKTPUYECKNE HArpysKkmn ¢ pasnuyHbIMm
TMNaMmn HanpskeHust (NepeMeHHOro Unu NOCTOSIHHOTO
TOKa). Micnonb3ysi Harpy3kun NOCTOSIHHONO TOKa,
ybeanTech, YTO KOHTaKTbl pefnie KOMMYTUPYIOT TOSNbKO
YCTPOWCTBA C OAMHAKOBbIM HOMUHAIbHBLIM HanpsXKeHNneM
NOCTOSIHHOTO Toka. cnonb3ys Harpy3ku nepeMeHHoro
ToKa, ybeanTech, YTo KOHTaKThbl pene NoaKnio4eHbl TONbKO
K ycTpovicTBam c obLier dason.

1.5 BBopa B akcnnyarauuro

- I'Iposonka Anda pene n coeanHeHna ceHcopa AOoJmKHa
ObITb NoaBeaeHa nepea BKIKOYeHNEM 3N1EeKTPONUTaHuA.

— TMepepn Hayanom paboTbl NpuGopa NpoBepsTe
NpaBWIIbHOCTb HACTPOEK U KannGPOBKY.

1.5.1 Kann6poBka

— [Onsa Hapgnexallen paboTbl nsmeputensHoro npubopa
HMKOrga He perynupymnTe YyBCTBUTENbHOCTb, HE 3aKOHYUB
KanubpoBKy TOYKU Hynsi. BbinonHeHne aTnx onepaumi B
HenpaBWrbHOM NOpPsiAKE NPUBEOET K OLLUMGOYHOW
KannbpoBke.

— Ecnu ycTponcTteo npegHasHavyeHo anst pabotbl Ha
6onbLUnX BbICOTax, TO NOKasaHue ByaeT Huke, YeM Ha
YPOBHE MOpPsi (YMEHbLLEHHOE napLuuanbHoe AaBrneHne).
Ecnu BbicOTa Unu gaBneHne okpyXxaroLen cpepbl
M3MEHWUNNCb, PEKOMEHOYETCS NPOBECTU HOBYHO
KanMbpoBKy YyBCTBMTENBHOCTU. 3aBoAcKkasi KanMbpoBka
OTHOCUTCS K YPOBHIO MOPS.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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YcnoBHble 0603Ha4YeHUSA B 3TOM AOKYMEHTE  ru

— Dréager pekomeHayeT kanubpoBaTb ra3aoM3MepuTenbHbIe
nNpuBopbl KOHTPONUPYEMbIM razoM. JToT MeTo Gonee
TOYEH, YeM nogmeHHas kanmbposka. Tonbko ecnu
HEBO3MOXHa KannbpoBka KOHTPONMPyeMbIM ra3om, B
KayecTBe ankTepHaTVBbl Bbl MOXETE BbINOMHUTb
NOAMEHHYH KannbpoBKy.

— MertaH 1 Bogopopa OOMKHbI KannbpoBaTbCst TOMbKO
KOHTPONMpyeMbIM ra3oM, a He ra3om Ansi NogMEHHOM
KannbpoBKM.

1.6 B xope akcnnyaTtauum

Puck nopaxeHus anekTpuyeckum Tokom!

OTkpbITHE Npubopa BO Bpemsi paboTbl MOXET NPUBECTU K
NMOPaKEHNIO ANEKTPUYECKUM TOKOM.

» [epen NpoOoIHKEHNEM OTKIIOYUTE NMUTAHKE OT NpuGopa u
NOAOXKAMUTE MPUMEPHO 1 MUHYTY.

1.6.1 TexHuyeckoe obcnyxuBaHue

— [llepuoanyHOCTb NPOBEPOK YCTaHaBNMBAETCH B KaXaoM
KOHKPETHOM Ccryyae, UCXoas U3 COOBPakeHUI TEXHMKM
6e30nacHOCTM, C YYETOM YCMOBMIA SKCMyaTaumm
npuGopa, 1 Npu HeoBXOANMOCTY CoKpaLLaeTcsl.

— CM. pasgen TeXHNYeCKoro 06CnyXunBaHusi B pyKOBOACTBE
Mo 3KCMnyaTauuy gaTuymka rasos.

2 YcnoBHble 0003Ha4YeHUsA B 3TOM
AOOKYMeHTe

21 PacwudpoBka npeaynpexaeHum

B aTOM AOKYMEHTe NCMOoNb3yTCH NepeYUCTIEHHbIE HUXE
npeaynpexaeHusi, ykasbiBaroLwme Ha BO3MOXHbIE ONaCHOCTU
Ans nonb3oBarens. Hke NpMBoaaTCa onpeaeneHns Kaxaoro
npeaynpexaeHus:

Mpeny- CurHanbHoe
npexpaiw- CroBo
Lue 3HaKu

A NPEAYMPE-
XOEHWE

Knaccudukauus npegynpex-
AOeHUNn

YkasaHne Ha noTeHumnanbHo
OMNacHyl cUTyaumto, UrHopupo-
BaHWe KOTOPOW MOXET npuBe-
CTU K CMepTV UM Cepbe3HON
TpaBme.

YkazaHne Ha NoTeHunansHo
OMacHyo CUTyaLuio, UTHOPMPO-
BaHWe KOTOPOW MOXeT npuBe-
cTu kK TpaBMe. MoxeT Takke
npegocTeperatb OT HeHaase-
Xallero npUMeHeHns yCcTpon-
cTBa.

A BHUMAHWE

YKA3AHVE YkasaHue Ha noTeHumnanbHo
OMNacHyl cUTyauuto, UrHopmpo-
BaHMEe KOTOPOI MOXET NpuBe-
CTU K NOBpEXAeHUI0
obopynoBaHusi unu ywepby

ANs OKpy>KatoLLen cpeap.
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ru OnucaHue

2.2 Tunorpadckme 0603Ha4YeHUA
TekcT TekcTbl, BblAeneHHble XUPHbIM WpndToM, 060-
3HaAYalT MapKMPOBKY Ha YCTPOWCTBE N TEKCThI Ha
3KpaHe.

> OTOT TPEYronbHWK B NpeaynpexaeHusx ykasbl-
BaeT Ha BO3MOXHbIl cnocob 1n3bexartb onacHo-
CTW.

> 3Hak "0onbLue" yka3biBaeT NOCeL0BaTENbHOCTb
nepemMeLLeHns Mo MeHHo.

[i] 3TOT CUMBOI yKasbiBaeT Ha MHOPMaLWIO, YNpo-
LLAKOLLYIO UCMONb30BaHUEe M3Aenus.

2.3 ToproBble 3HaKuU U3roToBUTENA

ToproBasa mapka Bnagenew ToproBoi Mapku

B PykoBoactee no Dréager

GesonacHocTu®

DragerSensor® Drager

HART® HART Communication Foundation

Ha cnepytowlem Beb-cante nepevmcneHbl CTpaHbl, B KOTOPbIX
3aperncTpupoBaHbl TOProeble Mapku komnaHuu Drager:
www.draeger.com/trademarks.

3 OnucaHue

3.1 O6Go3Ha4YeHMA Ha YepTexax
CM. pucyHku Ha passopoTe..

Cepusa PointGard 2xx0

1 CupeHa

2 BuHTBI NS 3aKpbIBaHNS/OTKPLIBAHUSA KPbILLKA

3 MopT anga nHtepdenca 4-20 mA

4 KabenbHbIi BBOA ANS kabens nutaHus

5 MopT ans kabenen pene

6 Y3en nevyaTHoW nnatbl

7 He3no onsa goHrna ceHcopa

8 DIP-nepekntovatens

9 MopT anga ceHcopa

10 3-KOHTaKTHbIV pasbem Ans uHTepdenca 4-20
MA

1 9-KOHTaKTHbIV pasbeM 4115 COeAMHEHUIN pene

12 UnTepdenc DIRA ans HacTpomnkM ¢ NOMOLLbHO
MK

13 PblyaxHbIN nepekntoyartens UBeTa NOACBETKU
aucnnes

14 MpepoxpaHnTens ansa 6rnoka nuTaHWsA nepe-
MEHHOro Toka

15 Pasbem nutaHna ana Bepcun nepeMeHHoro

TOKa
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16 Pa3zbem nutaHunsa ans Bepcum NOCTOSAHHOMO
TOKa

17 Mpenoxpanutens Ans 6noka NUTaHWUsA NOCTO-
SIHHOrO TOKa

18 CoegunHutenb anekTponuTaHus

19 3eneHbli UHONKATOP COCTOSIHUA UNK XenTasi
curHanbHasi namna

20 KpacHas curHanbHasa namna

30 Mepembluka

PointGard 2100 EC

21 BalnoHeTHOe KonbLo

22 PerynmpoBoYHbIf BUHT (2 MM C BHYTPEHHUM
LLIECTUrPAHHWKOM).

23 MopT ANs aNekTPOXMMMNYECKOro ceHcopa

24 LLITekep BbIHOCHOIO 3NIEKTPOXUMUYECKOTO CEH-
copa

25 Kopnyc BbLIHOCHOIO 3MeKTPOXUMNYECKOTO CeH-
copa

PointGard 2200 CAT, 2200 CAT Remote, 27x0 IR Remote

26 Pa3beM BbIHOCHOMO ceHcopa

27 CatEx ceHcop

28 MHe3no ans pasbema BbiHOCHOTO CatEx cer-
copa

29 MHe3no ansa pasbema CatEx ceHcopa

31 KoMnnekT 3anacHbIx YacTen ans 3-XunbHomn

NnoneBon NPOBOAKMN

3.2 OnucaHue xapakTepuUCTUK

Mpnbopsl Drager PointGard 2000 sBnsATCS aBTOHOMHbIMU
cMcTemMaMu rasoBon curHanusauun. Ha onacHele cutyaumm
yKasblBalOT BCTPOEHHbIE CUrHarbHbIe ycTponcTea. Mmetotcs
2 Bepcumn cuUrHanbHbIX namn.

— Xenras v kpacHble curHanbHble namnebl
XenTtas curHanbHas namna ykasbiBaeT Ha
npegsapuvTenbHyto Tpesory A1. KpacHas curHanbHas
namna ykasbIBaeT Ha rmaBHylo TpeBory A2.

— 3eneHbIn NHANKATOP COCTOSIHUSI U KpacHas CUrHanbHasi
namna
3eneHblii UHAMKATOP COCTOSIHUS BbIKIIOYAETCS B
COCTOSIHUM HemcnpaBHOCTW unu Tpesoru. KpacHas
cuUrHanbHas namna ykasblBaeT Ha rmaBHyk TpeBory A2 un
Ha npegBapuTenbHyto Tpesory A1l.

AHanoroBbI BbixogHoW curHan 4-20 MA nossonsiet
YCTPOWCTBY CBSI3aTbCs C KOHTponnepoMm. Mmetotcs
YCTPOWCTBA C MMTAHWEM NOCTOSIHHOIO U NEPEMEHHOIO
ToKa. KoHueHTpauwms rasa, coobLLeHNsA 0 COCTOSIHUM CUCTEMbI
W MYHKTbl MEHIO BbIBOASATCS Ha noAaceevnBaemblii KK
ancnnen n nokasbiBaroTCsl TPEMS LBETHBIMU CBETOANOAHLIMU
nHAnkaTopamu. LiBeT noacBeTkM MOXET nepeknioyaTbecs Ha
KPaCHbIA NN 3eneHbIN.

Drager PointGard 2000 Series



C nomowbto DIP-nepekntoyatenst MOXXHO HaCTPOUTb
LWabnoHbl MHAUKaALMN TPEBOT BCTPOEHHLIMU CUrHaNbHbIMU
YCTPOMCTBAMU, HANpPUMEP, PEXNUMbI MUTAHWUST CUTHAbHbIX
namn v ToHbl cupeH. MNMpnbopbl MoXHO o6opyaoBaTh
JOHrnamu:

— JloHrn TecTMpOBaHNA ceHcopa akTUBU3NPYeT
CcaMOoTeCcTnpoBaHWe ceHcopa (TOMNbKO AN onpeaeneHHbIX
CEeHCopoB)

— JloHrN AnarHoCTVKM aKTUBM3NPYET NPOBEPKY CEHCOopa,
VHAMKALMIO OCTaBLUErocs pecypca n yHKLmMIo
ANarHoCTUKN ceHcopa (TONbKO Ans onpeaeneHHbIX
CEHCOPOB U (PYHKLIMI)

Mpubop nocTaBnsieTcs C PerncTpaTtopoM AaHHbIX.
NHdopmauuto no obpalleHmio ¢ permcTpaTopoM AaHHbIX CM.
B TEXHUYECKOM PYKOBOACTBE.

Peructpartop AaHHbIX MOXeET xpaHuTb 0o 35 000 3HaueHui.
Mpv neprognyHOCTK 3anmcy 1 nsmepeHne B MUHYTY
perncTpaTop AaHHbIX XPaHUT UCTOPUIO 3MEPEHWI
npubnuanTenbHoO 24 aHs. MNeprog MOHUTOPUHIA MOXHO
3HAUUTENBHO YBEMWUYUTL NPU BKITHOYEHUN DYHKLMN TpuUrrepa.

3.2.1 PointGard 2100 EC

N3amepuTenbHbin Npubop KOHTPONMPYET KOHLIEHTpaLMu
TOKCWMYHbIX Fa30B NN K1cnopoaa B aTMOCHEPHOM BO34yXe B
3aBMCUMOCTM OT yCTaHOBMEHHOrO anekTpoxmmmydeckoro (EC)
ceHcopa. ANeKTPOXUMMNYECKUIA CEHCOP 3aka3blBaeTCs
OTAENbHO U ycTaHaenmBaeTcs B npnbop. Kopnyc BeIHOCHOTO
EC ceHcopa c kabenem oo 100 dytoB (30 M) MOXHO 3aka3aTb
Kak NpuHagneXxHocTb. BeiHocHom EC ceHcop He MoXeT
paboTaTb BO B3pbIBOONACHbIX 30HaX.

Ons PointGard 2100 EC npegycmMoTpeHbI crnegyowue Buabl
NPOrpamMMHbIX OOHITIOB:

,D,OHFJ'I TECTUPOBaHNA CEH-
copa 8317 619

AKTMBMpPYET camoTecTnpoBa-
HWe ceHcopa (TonbKo Ans
onpeaeneHHbIX CEHCOPOB)

[OwnarHocTtnyecknn goHrn 83
17 860

AKTUBMPYET camoTECTUPOBa-
HVe ceHcopa, NHAMKaLuo
oCTaBLLerocs pecypca ceH-
copa 1 yHKLMKN anarHo-
CTUKM ceHcopa (TonbKo Ans
onpeaeneHHbIX CEHCOPOB U

yHKUNI)
3.2.2 PointGard 2200 CAT

N3amepuTensHbin Nprubop KOHTPONMPYET KOHLEHTpaLmm
rOpIOYMNX rasoB 1 NapoB B aTMOCKEPHOM BO3AYXe.

3.2.3 PointGard 2200 CAT Remote

PointGard 2200 CAT Remote mMoxeT ObiTb NOAKMYEH K

pacnpegenuTenbHbIM KOpobkam C pasnuyHbIMU TUNaMm

B3PbIBO3ALLMUTHI.

— BspbiBosawmweHHas (Ex d) pacnpegenuTensHas
kopobka Polytron

—  CeHcopHble 6noku Polytron® SE Ex ¢ Tunom
B3PbIBO3ALLMTHLI MOBbILLEHHas 6esonacHocTb (Ex e).

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunm
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CeHcopHble 6noku moryT paboTaTtb B OMacHbIX 30HaX C
noTeHUMarnbsHO B3pblIBOONACHbLIMK aTMOcdepamu,
KrnaccuuumpoBaHHbIX Kak 30Hbl 1 1 2, 21 n 22 n Knacc |
nll, Pasa. 1m 2,

CnegytoLme ceHcopbl MOTyT ObITb YCTAaHOBIEHbI B
pacnpenenuTenbHble KOPOOKK U NOAKIIOYEHbI AUCTAHLMOHHO
k PointGard 2200 CAT. BoamoxHa 3- u 5-xunbHas npoBogka.

— KaTtanutudeckuin ceHcop DrégerSensor® DD wnn DQ
HenpepbIBHO KOHTPONMUPYeT B3pbliBOOMACHbIE rasbl 1
napbl, Coepallne 1 He cogepalume yrneBogopoabl
(Hanpumep, BoQopoA UM aMMMak), B OKpy>KaroLLem
BO34YyXe.

®

— WHdppakpacHbIi ceHcop DragerSensor HenpepbiBHO
KOHTPONMpPYeT B3PbIBOOMACHKIE rasbl U Napsl,
cogepxallume yrneBoAopoAbl, B OKpYXatoLeM Bo3gyxe.

A NPEOQOCTEPEXEHUE

OnacHocTb B3pbiBa

Cam no ce6e npubop He NoaxoauT AN SKCnnyaTaummn B

OMNacHbIX 30Hax C MOTEHUManbHO B3pbIBOOMNACHOM

aTmocdepon.

» He ucnonbaynte npubop B NoTEHUMANLHO
B3pbIBOOMACHbIX aTMocdepax.

3.2.4 PointGard 2700 IR Remote

PointGard 2700 IR moxeT 6biTb nogkntodeH k PIR 7x00 ¢
pasnMyHbIMU TUMaMU B3PbIBO3aLLUThI.

— BaspbiBo3awmieHHas (Ex d) pacnpegenuTenbHas
kopoGka Polytron® ¢ PIR 7x00

— PIR 7x00 gns Tuna B3pbiBO3aLWMUTLI MNOBbILLEHHAS
6esonacHocTb (Ex e).

Cnepytowme ceHcopbl PIR 7x00 mMoryT ObITb MOAKITHOYEHbI
AncTaHUMOHHO K PointGard 2700 IR. Bo3aMoXHa ToOnbKo 5-
XunbHasi NpOBOAKA.

— PIR 7000 HenpepblBHO KOHTPOMNMPYET B3pblBOOMNACHbIE
rasbl 1 napbl, cogepxawue yrnesogopogsl. PIR 7000
UMeeT BCTPOEHHY0 61MbnunoTteky rasos/napos,
copepxatuyto 6onee 100 BeluecTs.

— PIR 7200 HenpepbIBHO KOHTPOMMPYET OMOKCUA yrnepoaa.

A NPEAOCTEPEXEHUE

OnacHocTb B3pbiBa

Cam no ce6e npubop He NoaxoauT Ans SKcnnyaTaummn B

OMacHbIX 30Hax C MOTEHUMANbHO B3pbIBOOMNACHOM

aTmocdepon.

» He ucnonb3aynte Nnpnbop B NOTEHUMANBLHO
B3pPbIBOOMACHbIX atmocdepax.

3.3 Has3HauyeHue

Mpubop npeaHasHayeH Ans NOCTOSHHOIO MOHUTOPUWHIA
KOHLIEHTPAaLMM TOKCUYHBIX U FOPHOYMX ra30B B OKPY)KatoLLeMm
Bo3ayxe. Korga koHUeHTpauus ra3a npeBbilaeT
onpeferneHHbI Nopor TPEeBOrY, BKITKOYAKTCS BCTPOEHHbIE
CUrHanbHble ycTponcTBa npnbopa (CupeHa v curHanbHble
namnbl). Takke MOryT GbITb NOAKIOYEHBI BHELLHUE
CUrHarbHble YCTPONCTBA, KOTOPbIE BKIHOHAOTCS
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ru  MoHTax u ycraHoBKa

BCTPOEHHbIMU pene. Bo3amoxHa uHTerpaums B CUCTEMy
ynpaBneHusi aBapMnHoON curHanmaaumei ¢ UCnonb3oBaHMEM
nHTepdenca 4-20 mA nnu pene.

Mpnbop He NpegHasHa4eH ANS aKcnnyaTaumm B ONacHbIX
30Hax C NOTEHLUManbHO B3pbIBOONACHOW aTMOCHEpPOW.

4 MoHTax n yctaHoBKa
4.1 OTKpbiBaHMe M 3aKpbiBaHUe npubopa
A NPEAYNPEXOEHUE

Puck nopaxeHus aneKkTpMYeckum Tokom!
OTkpbITWE Nnprubopa BO BpeMsi paboTbl MOXET NMPUBECTU K
NopaxeHWIo ANEKTPUYECKNM TOKOM.

» [lepen NpoJomkeHUeM OTKMIoYUTE NUTaHKe oT nNpubopa u
noaoXauTe NPUMEPHO 1 MUHYTY.

1. OTBUHTUTE BUHTBI N OTKPOWTE KPbILLIKY.

2. Y6eauTtecb, 4TO crieaytolime COeaNHEHNS BbINOMHEHI
HaanexalimMm obpasom:

a. BuHTbI kKNnemm 3aTAHYTHI C NPaBUMbHBEIM MOMEHTOM
(44..53Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

Bce kabenbHble coegmHuTenu 3akKpenseHbl BUHTaMW.

CoeamHuTenb ceHcopa NoAKMoYeH (TOMbKO Ans
PointGard 2200 CAT).

d. YKunbl kabGenen, BegyLmx B KOpNyc, 3aKpenseHbl
KabenbHbIMU CTSKKaMU.

3. 3akpoWnTe KpbIWKy U 3aTAHUTE BUHTbI C NPaBUITbHBIM
MOMeHTOM (22 Lbs. In./ 2.5 Nm).

4.2 CoepguHuTenb ANEKTPONUTaHUA U
Tabnuubl NnpoBOAOB

[nsa noaknioyeHns kabens nuTaHs NpegycMoTpeH 3-
KOHTaKTHbIV pasbem. Cm. puc. 15 un 16.

[ ]

0 [ 7 1
0 [ ] 2
0 [ 7 3

Tabnuua noaknoYeHUsa AnNsa BepCMyU NepeMeHHOro Toka

Knemma MapkupoBka DyHKUMA

1 L ®dasHbIN NpoBoS,

2 PE © 3aluuTHoe 3asemre-
Hye

3 N HenTpanbHbIn npo-

BOf

Tabnuua nogknoveHus ansa BepCcUn NOCTOAHHOIO TOKa

Knemma MapkupoBka DyHKUMA
1 M/ - V-
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Knemma MapkupoBka DyHKUMA

2 PE © 3awuTHoe 3a3emrie-
Hue

3 P/+ V+

4.3 MoaknwyeHUe Kadbena NUTaHuA

CM. p1CyHKM Ha pa3BopoTe.
1. OtkpoiTe npubop.

2. lMponycTtute kabenb NMTaHMSA Yepe3 COOTBETCTBYOLLMNA
kabenbHbIN BBOA 4.

3. BcraBbsTte npoBoga kabens nutaHns B NpeayCMOTPEHHbIN
3-KOHTaKTHBIN pa3beM CornacHo Tabnmuam NoaKoyYeHus
NPOBOAKM.

— [nsa Bepcumn npnbopa NOCTOSIHHOMO ToKa
Ecnu ncnonb3yetcs HesKkpaHMPOBaHHbIN kKabenb unm
He NOAKNIYEHO 3aliuTHOE 3a3emneHne PE,
YCTaHOBWTE NepemMblyKy Mexay BbiBogamu 1 m 2.

4. 3aTaHuTE BUHTbLI pa3bema C NPaBuIbHbIM KPYTALLMM
MomeHToM (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ... 0.6 Nm).

5. BakpenuTe xunbl kabensi, 3aTsiHyB BOKPYT HUX KabernbHyto
CTSIKKY.

6. BcrtaBbTe coegmHuTenb Kabensa nuTaHus B
COOTBETCTBYIOLLMIA THE300BOIN pasbeM NUTaHMS.

— [insa Bepcun NOCTOSIHHOMO TOKa: He3n0BOM pasbem
nutaHusa 16

— [Ins Bepcum nepemeHHoro Toka: MHe3noBov pasbem
nutaHus 15

7. 3aTAHWTE BUHTLI C NPaBUMbHBLIM KPYTALLMM MOMEHTOM
(44..53Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

8. 3akpolite npubop.

4.4 MoHTax npubopa

MpnBop MOXET MOHTUPOBATLCS HEMOCPEACTBEHHO, Yepes
BHYTPEHHIE MOHTaXHble OTBEPCTUSA, UMK C NMOMOLLbIO
OnMuUMOHaNbHBLIX MOHTaXXHbIX CKOB U3 HepKaBetoLen cTanm
(83 26 497).

Onsa moHTaxa npubopa 6e3 MOHTaXHbIX CKOO:

1. TNoaroToBbTE POBHYH MOBEPXHOCTb, Ceaysa MHCTPYKLMAM
no cbopke (90 33 793) unu pasmepam, ykazaHHbIM Ha
TbIMTbHOW YacTn Kopnyca.

— O6ecneybTe gocTaToOMHOE CBOOGOAHOE MPOCTPAHCTBO
Ang TexHn4yeckoro O6Cﬂy)KVIBaHVIﬂ M 3aMeHbl ceHcopa:
Cnesa: 200 mm / 8”

BHuay: 180 mm / 77

— YcraHoBuTE NpMGOP C NOMOLLIbIO BUHTOB.
PekomeHayemble napaMeTpbl BUHTOB: CM.
18.1.4 MOHTa)Hble BUHTbI.

4.5 TloakntovyeHue nHtepdencos

4.5.1 loarotoBKa K NOAKIOYEHUIO
MHTepdencos
1. OtkpoiTe npubop.

2. CHMMUTE KyMosbHYI0 3armyLLUKy C COOTBETCTBYHLLETO
kabenbHOro BBOAA.
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— [Ona nogknioyeHus pene: KabenbHbin BBOA 5

— [nsa nogknioyveHus uHtepderica 4-20 mA: KabenbHbIin
BBOA 3

3. 3aTtaHuTe KOHTpranky ¢ NpaBuIbHbIM KPYTSALLMM
MOMEHTOM (13 +/- 4.4 Lbs. In./ 1.5 +/- 0.5 Nm).

4. 3a4ncTtuTe N30NSAUMI0 Ha KOHLAax NPOBOAOB Ha 5-7 MM.

5. Wcnonbayiite kabenbHbli HAKOHEYHUK NS MHOTOXUIbHbIX
nNpoBOAOB.

6. BbinonHWTe COOTBETCTBYIOLUIA 3Tan.

MopknioyeHue pene 4.5.2 CoeguHeHus pene

MoakntoyeHne nHTep- 4.5.3 NHTepdpenc 4-20 mA

cenca 4-20 mA

4.5.2 CoepunHeHus pene

CoepaunHeHus pene NO3BONAIOT BKMHOYATb BHELLHWE
aBapwiiHble YyCTPOWNCTBA.

9-KOHTaKTHbIN pa3bem

[ns nogknoyveHns pene NnpeaycMoTpeH 9-KOHTaKTHbIN
pasbeMm.

A NPEAYNPEXOEHUE

Puck nopaxeHus anekTpu4eckMm Tokom!

Mepenaabl HANPsXKEHWs MOTYT NOBPEANTL U30MSALMIO.

» He cmelunBaiTe aneKTpUYecKme Harpysku ¢ pasnuyHbIMm
TUNAMU HanpsKeHUst (NepeMeHHOro UM NOCTOSIHHOTO
TOKa).

» cnonb3ays Harpyaku NOCTOSIHHOIO ToKa, y6eauTech, YTo
KOHTaKTbl pene KOMMYTUPYHOT TOMbKO YCTPOWCTBA C
O[MHAKOBbLIM HOMMHAITbHBIM HANPsKEHWEM MOCTOSIHHOTO
Toka (Hanpumep, <120 B)

» lcnonb3ays Harpysku nepeMeHHoro Toka, ybeamTech, 4To
KOHTaKTbl pene NoAKIoYeHbl TOMNbKO K YCTPOMUCTBaM C
obuelt casoi.

A NMPEAYNPEXOEHUE

Puck nopaxeHusi 3neKTpuyeckum Tokom!

MpeBbiweHne ceepxHn3koro HanpspkeHus (CHH) moxet

BbI3BaTb NMOpPaXXeHNe aNeKTPUYECKUM TOKOM.

Mpenen CHH gns nepemeHHoro Toka < 50 B

Mpenen CHH gnsa noctoaHHoro Toka < 120 B

» [pu npesbiweHuun npegenos CHH nogkntounTe BbIBOA, 2
(PE) pazbeMa anekTponuMTaHus K 3aMTHOMY
3a3eMJI1eHMIO0.

Ta6nuua nogknioveHus pene

CornacHo 3aBOACKMM HacTpPOMKam B HOPMaribHOM peXxume
paboTbl pene 3anuTaHbl, 4To obecneunBaeT
“oTKasoycTonumBy” paboTy.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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MoHTax n yctaHoBKa  ru

CoeauvHuTensb pene

Mapkupogka pene (NO, COM, NC) o3Ha4aeT cocTosiHue no
YMOMn4YaHuio (HopmMarbHO BKITFOYEHHOE) BCEX perne npu
BKIIOYEHUN NuTaHusa npubopa.

Knem Map- Pene
Ma KMpoB
Ka
1 NC A1 A1 HopmanbHO 3aMKHYTbIN
2 COM A1 O6wmn
3 NO A1 HopmarnbHO pa3oMKHyTbIN
4 NC A2 A2 HopmanbHO 3aMKHYThIN
5 COM A2 oo6wmmn
6 NO A2 HopmanbHO pasoMKHyTbI
7 NC FLT Heunc- HopmanbHO 3aMKHYTbIN
npas-
HOCTb
8 COM Heuc- O6wwun
npase-
HOCTb
9 NO Heunc- HopmanbHO pa3oMKHYTbIN
npas-
HOCTb

MopknioyeHne 9-KOHTAaKTHOro pasbema

1. TponycTuTe NpoBoaa pere Yepe3 COOTBETCTBYOLLMIA
kabenbHbIl BBOA,.

2. BcraBbTe NpoBoAa pene B NPeayCMOTPEHHbIN 9-
KOHTaKTHbIN pa3bem.

a. [llogkntoumTe K Knemmam nposoda ans pene A1
(npengapwuTensHoON Tpesoru), A2 (rmaBHOW TPEBOTU) U
FLT (HencnpaBHoCTH).

b. TlMpoBepbTe NpaBUNbLHOCTL NOAKMIOYEHMS NO Tabnuue
1 MapkUpoBKe Ha neyaTHow nnarte.

C. 3akpenuTe xunbl kabens, 3aTsHYB BOKPYT HUX
KabenbHyo CTSKKY.

3. BcTaBbTe 9-KOHTaKTHbIN pa3beM B rHe3ao () u 3aTtaHuTe
BVHTbI C MpaBuUibHbIM MOMeHTOM (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5
... 0.6 Nm).

4. 3akpovite npubop.

4.5.3 Wutepdenc 4-20 mA

WHTepdenc 4-20 MA no3sonseTt nepefaBatb U3MEpPEHHbIe
3Ha4YeHWs Ha KoOHTponnep. BoamoxHa paboTta Tonbko B
peXUMe MCTOYHUKA ToKa.

3-KOHTaKTHbIM pa3bem

[nsa nogknioyeHnsa nHtepdenca 4-20 mA npegycMoTpeH 3-
KOHTaKTHbIA pa3bem.
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Tabnuua nogknoveHus uHTepcpenca 4-20 mA

Knem MapkupoBka DPyHKUMA

ma

1 P CuvrHan 4-20 mA +
PE OkpaH
M Cwvruan 4-20 mA -

MoakntoyeHne 3-KOHTAKTHOro pasbema

1. TMponyctute nposofa nHTepdenca 4-20 MA Yepes
COOTBETCTBYHOLLMI KabernbHbI BBOA.

2. CHuMMTE nepemblyky mexay BeiBogamu 1 1 3
TPEXKOHTAKTHOIO pasbema.

3. BcraBbte npoBoaa B NpeayCMOTPEHHbIN 3-KOHTAKTHBbIN
pasbem.

a. [lpoBepbTe NPaBMIbHOCTb NOAKYEHNS MO Tabnuue
N MapKupoBKe Ha neyaTHoOM nnare.

4. 3akpenuTte xurnbl kabens, 3aTAHYB BOKPYT HUX KabernbHyto
CTSDKKY.

5. BcraBbTe coeanHUTENb B THE3A0 M 3aTAHUTE BUHTLI C
npasBunbHbIM MomeHToMm (1.9 ... 2.2 Lbs. In. / 0.22 ... 0.25
Nm).

6. 3akporiTte npubop.

NMPUMEYAHUE

Ecnu He npeanpvHumaroTcst cneuunanbHble Mepbl (Hanpumep,
€MKOCTHOE 3a3eMI1eHne), 3KpaH AOIMKEH OblTb NOAKIIOYEH
TOMbKO Ha OHOM KOHLLE.

NMPUMEYAHUE

Ecnu nHtepderic 4-20 mA 6onee He ncnonb3yercs,
YyCTaHOBWTE Ha MECTO NepemMblYKy Mexay BbiBogamu 1 1 3
TPEXKOHTAKTHOro pasbema.

4.6 [MNoaknio4vyeHue npudopa K
KOoHTponnepy Drager

Cm. PYKOBOACTBO, NOCTaBfIEHHOE BMECTE C KOHTpO1epom

komnaHuu Drager.

4.7 YctaHOBKa NnporpaMMHbIX OAOHITIOB

OtHocuTes k PointGard 2100 EC:
1. OrTkponte npmbop.

2. BcraBbre goHrn ambnemon Dréger BBepx B rHE310 Ha
neyaTHoOW nnate Ha 0bpaTHON CTOPOHE KPbILLKW.

3. BakponTe npubop.
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5 YctaHoBKa ceHCOpoB

5.1 YcTaHOBKa 3NeKTPOXUMUYECKOro

CeHcopa

CM. p1CyHKM Ha pa3BopoTe.
Cneaytowee oTHocuTest Tonbko Kk PointGard 2100 EC

1. Ecnv npubop yxe HaxoguTcs B aKCnnyartaumu,
aKTUBMPYNTE OYHKLMIO 3aMeHbI CEHCOpa, YTOObI
3aMeHuTb ceHcop. B npoTnBHOM criyvae GyaeT nokaszaHo
coobLeHne 0 HenCnpPaBHOCTY NPU OTCOEANHEHUN
ceHcopa.

2. Ocnabbre 2 MM CTOMOPHbIV BUHT C BHYTPEHHUM
LLECTUIPaHHMKOM.

3. OTBUHTUTE BaiOHETHOE KOMbLIO U BbIHBLTE 3arfyLUKy unm
CTapbli CEHCOP.

4. BctaBbTe ceHcop B oTBepcTue. Jlorotun Drager Ha
ceHcope JomkeH ObITb obpalleH K MapkupoBKe Ha
Koprnyce CeHcopHoro broka.

5. 3admkcmpyinTe ceHcop GaiOHETHBLIM KOMbLIOM.

6. 3aTaHUTE CTOMOPHbIN BUHT.
O6s13aTenbHO ANst AUCTaHLMOHHOWM YCTAHOBKU B 30He 22

5.2 YcTtaHOBKa BbIHOCHbIX CEHCOPHbIX
6nokoB

B 3aBMCMMOCTM OT TVNa B3pbIBO3ALLUTEI UCMONb3YOTCS
pasnnyHble CEHCOPHbIE BIOKK. YCTaHOBKa CEHCOPHbIX ONTOKOB
OonncbiBaeTCA B COOTBETCTBYHOLLIMX pykOoBOACTBaX Mo
aKcnnyarauuu.

BbIHOCHbIE Bepcun ¢ TUNOM B3pblBO6€30MacHOCTH
"B3pbiBo3awmTa (Ex d)”

[atyuk rasos Koabl 3aka3a pykoBoAcTB
no 3KcnslyaTauum ceHcop-

HbIX 6N10KOB

PointGard 2100 EC BbIHOCHOW 31eKTpoXnMnye-

ckun ceHcop (9033247)

PacnpenenutensHas
KopoGKa 13 HepxasetoLei
cTanu Unu antM1uHus
(4544286)

PointGard 2200 CAT
PointGard 2200 CAT Remote
DSIR

PointGard 27x0 IR

[nvHa kabensa gomkHa 6bITb < 30 M.

BbIHOCHBbIE Bepcum ¢ TUNOM B3pbiBO6€30NacHOCTH
"noBbiweHHas 6e3onacHocTb (Ex e)"

JaTtuuk razos Kopgbl 3aka3a pyKOBOACTB
no aKcnnyaTaumm ceHcop-

HbIX 6110KOB

PointGard 2100 EC BbIHOCHOW 31eKTPOXMMnye-

ckuii ceHcop (9033247)

CeHcopHble 6rnoku Polytron
SE Ex (9033888)

PointGard 2200 CAT
PointGard 2200 CAT Remote
DSIR

PointGard 27x0 IR PIR 7x00 (9023885)

[OnuHa kabens gomkHa 6biTb < 30 M.

Drager PointGard 2000 Series



6 BBop B gencrtBue npmubopa

1. MopknioumnTte Kabenb NUTAHUSA K UCTOYHUKY
3MNeKTPonMTaHus

= [pubBop HaumMHaeT cTagmio nporpesa (pPa3roHKu).

= Ha gncnnee nokasaHo, YTo ceHcop GyaeT roToB K
M3MEPEHUI0 Yepes Y4:MM:CC (0BpaTHbIN OTCYET).

2. [oxgutecb OKOHYaHMA CTaguu Nporpesa (PasroHKK).
B 3aBMCUMMOCTM OT yCTaHOBINEHHOIO CEHcopa, cTaausi
Pa3roHKN MOXET ANIMTbCSA OT 5 MUHYT 0 12 YacoB. Yxe
MO>XHO BbIMOSHATb Pa3NNYHbIE HACTPONKN B MEHHO.

3. Tpu HeobxooumocTu oTKanMbpyiTe ceHcop.
4. BbINONHUTE NPOBEPKY:
a. [NpoBepbTe nepegady curHana B KOHTponnep.

b. TNposepbTe cpabaTbiBaHWE BCTPOEHHbLIX CUTHAMbHbIX
YCTPOWNCTB.

c. OnumoHanbHbIMKU NOAKIIOYEHHBIMU BHELLHUMMU pene

7 JKkcnnyaraums

Mpunbop He cepTndmumpoBaH no SiL, gaxe ecnu B MEHIO
nosensTcs dyHkummn SIL. HART nogaepxusaetcs, HO
PointGard nosensietcs kak Polytron 8xx0 Ha HART-
koHTponnepe. Cm. 6onee nogpobHyto MHOpMaLuio B
pykosoacTtee 9033848 no cepun Polytron 8000.

7.1 Owucnnen, aHanoroBbin NHTepdenc n
COCTOsIHue pene

Ha npumepax Huxe nokasaH gucnnen PointGard 2100 EC.
[na PointGard 2200 CAT Ha3BaHuWsi ra3oB npeaBapuTeNnbHO
He 3agaHbl. HazBaHus rasoB moryT 6biTb BBeAEHbI. YTOObI
BBECTU Ha3BaHUA rasos, cBsxxutechb ¢ Drager.

7.1.1 Pexnm nsmepeHus

Mpumep aucnnea  O6o3Ha4yeHue

20.9

Vol.%

B HopmanbHOM pexume Ha gucnnen
BbIBOANTCH M3MEPEHHas KOHLEeHTpa-
uns rasa, BbIopaHHbIv ra3 n eauHnLbI
n3MepeHus.

MpeBbiweHne noporos Tpesorn. Ha
npumepe nokasaHa npeasapuTenb-
Has Tpesora A1.

19.0

7.1.2 OcoOble cocTOAHUA

Ecnu npubop Haxoantcsi B 0COOOM COCTOSIHWMM, Haanexatllee
BbINOSIHEHNE U3MEPEHUS UNWN CUrHanNM3aums Gonblue He
MOTYT rapaHTMpPOBaTLCS.

3TO MOXET NPOU30ONTK B CrieayoLmx cryyasix:

— Ecmmn KOHUEHTpauuna rasa npesbillaeT aAnanasoH
n3MepeHuns.

— [1pn BO3HMKHOBEHMM HENCMIPABHOCTM.
— Korga TpeBorun geaktMBuMpoBaHbl.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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Beopg B gericteue npubopa | ru

MamepuTenbHas yHKUMS (BbIBOA Ha AvCNNen n
aHanoroBbIN/UMdPOBON MHTEPMENC) OCTAETCH aKTUBHOW.

— Bo Bpems nposBeaeHnst kanubpoBKu.

— Bo Bpems dyHKUMOHANBLHOM NPOBEPKY.
— Ha ctagun nporpesa (pa3roHkn).

— Bo Bpems TexHW4eckoro 06cnyxmBaHus.

Tok aHanoroBoro nHTepenca, COOTBETCTBYOLLNIA
aHanoroBoMy curHany, ykasaH B 17.2.

Mpumep aucnnea  OGo3HaveHue

i1

3HayeHue HaxoaUTCA Bbile Anana-
30Ha U3mMepeHus

KoHueHTpauwms rasa BHe gmanasoHa
N3MepeHusi ceHcopa.

AnanoroBbin uHtepdenc: MNMpesbl-
LLUEHNe U3MEepPUTENbHOIO Anana3oHa
Pene: CpabartbiBaet pene A2

3HaueHue HaxoauTCs HUXKe anana-
30Ha U3MepeHus

KoHueHTpaums ra3a BHe gnanasoHa
N3MepeHUsi ceHcopa.

AHanoroBbi uHTepdenc: [peid B
obnacTb HWXe Hyns

Pene: CpabGaTbiBaeT pene Heucnpas-
HOCTU

b

Vol.%

i

UHaukaumsa HencnpaBHOCTU

B npaBoit yactu gucnnes otobpaxa-
ercsa cumson E.
AHanoroBbI1 nHTepcenc: Tok Henc-
npaBHOCTU
Pene: CpabartbiBaeT pene Heucnpas-
HOCTK

4 iHankaums pexuma TexHU4eckoro
2 O 9 o6cnyXuBaHus
- B npaBoii yactu gucnnesn otobpaxa-

o2

ercsa cumson #.

OH oTobpaxaeTcs Npu OTKIIOYEHUN
TPEBOT, B X04€ KanMbpoBokK, yHKLMO-
HanbHOWM NPOBEPKM N TEXHUYECKOTO
obcnyxnBaHus.

AHanoroBbin HTepdenc: Tok
ob6cnyxusaHus

Pene: be3 namexexun

Vol.%

m MHavkaums npepynpexaeHus
2 O 9 B npaBoit YacTu aucnnest otobpaxa-
. eTcsa cumson [
o AHanoroBbIi uHTepdenc: Tok

npeuynpemeHm”
Pene: be3 nameHeHun

Vol.%

1) Tonbko Korga pa3bnokMpoBaH Tok npedynpexaeHus. 3aBogckas ycTa-
HoBKa: 3abrnok1poBaH.

Crtagus nporpesa 1
B npasoii yacTu aucnnes otoGpaxaetcs cumson (2.

OcrTaBLUeecs BpeMsi NMokasaHo B NEBON YacTu gucnnes.
AHanoroBbIin MHTepdenc: Tok o6cnyxuBaHus

Pene: CpabatbiBaeT pene HeMcnpaBHOCTU
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lMoBeaeHune pene HeucnpaBHOCTM Ha cTaamu nporpesa 1
HacTpauBaeTca (cM. "HacTpoiika pene HencnpaBHOCTU Ha
ctaguu nporpesa 1", ctp. 187)

CTagms nporpeBa 2
B npasoit yacTu aucnnes otoGpaxaetcsi cumson [,

M3mepeHHOe 3Ha4YeHne nokas3aHo B NMEBOW YacTu ANUCes.
AHanoroBbI UHTepdenc: VamepeHHoe 3Ha4YeHne

Pene: Kak B pexvme namepeHus (Pene HencnpaBHOCTU He
yKa3blBaeT Ha CTaZuio Nporpesa 2).

7.1.3 3aBeplieHMe 0COObIX COCTOAHUN

MHaukauma HencnpaBHocTU/NpeaynpexaeHus

HeuncnpaBHOCTU 1 npeaynpexaeHns He CamobnoKNPYHOTCS.
Mpu ycTpaHeHnM COCTOSIHMS HENCMPABHOCTU WK
npegynpexaeHnst coobLleHne ncHesaer.

[nsa ycTpaHeHns coCToAAHUI NpeaynpexaeHnn n
HeucnpaBHOCTEN oTobpasuTe ko ownbkM unu
npegynpexgatolee coobuieHve (cMm. "OTobpaxeHue
nHdopmMauun", ctp. 179), HanaguTe NPUYNHY N yCTpaHUTe ee
(cm. "YcTpaHeHue HencnpasHocTen", ctp. 183).

3HauyeHne BHe gnana3oHa U3MepeHus

[ducnner nokasbIiBaeT, YTO KOHLEHTPaLKWs ra3a BHe
AunanasoHa uamepeHus ceHcopa. MHgukaums nponagaet
cpasy Xe, Kak TONbKO KOHUEHTpaLusi ra3a BEPHETCA B
OunanasoH u3mepeHust.

NMPUMEYAHUE

HeucnpaBHOCTb ceHcoOpa

KoHLeHTpaLms ra3oB 3a npegenavuv guanasoHa nuaMepeHusi
CeHcopa MOXeET NPMBECTU K HEUCMNPABHOCTM CEHcopa.

» [lpoBepbTe kannbpoBky.

PointGard 2200 CAT ¢ ceHcopom DQ:

MpeBbiweHne ananasoHa HeobxoaMMO KBUTUPOBATb KHOMKOM
[OK] nocne npoBepku, Y4TO KOHLEHTpaLUMs rasa ynana Hmke
100 % HIMB (Hanpvmep, C NOMOLLbI NEPEHOCHOMO
M3mMepuTeENbLHOro Nnprubopa).

TpeBorn ¢ caMmobrIOKMPOBKOW ABMSIKOTCS 3aBOACKOWM
HacTpovikon npubopa.

Ons npubopoB 6e3 pene npeBsbIlLEHVE Arana3oHa MOXHO
caenatb He camobrokmpytowmmest. B atom crnyyae
MHAMKALUMSA NpeBbILLIEHNs Anana3oHa ncyesaet. KoHtponnep
OOImKeH nopgaepxueatb aTy dyHKumo! CM. AONOMHUTENBHYIO
nmHdpopmauuio B: "Hactponka camobnokmpoBku ceHcopa DQ",
cTp. 194.

PointGard 2200 CAT Remote ¢ ceHcopom LC:
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A NPEAYNPEXOEHUE

HeoaHo3HayHble noka3zaHUs Ansi 3Ha4eHUn,
npeBbILaoLWNX AMana3oH U3MepeHus
CamobnokupytoLmecs TpeBory No NPEBbILLEHNIO
N3MepUTENbHOTO Arana3oHa He NoAAEPKMBAETCS B CEHCopax
LC.

» [locne npeBbIlEHNS N3MEPUTENBHOIO AnanasoHa
npoBepkTe, YTO KOHUEHTpaums rasa ynana Hmwke 100 %
HIMB (Hanpumep, ¢ NOMOLLbIO NEPEHOCHOTO
n3mepuTenbHoOro npuodopa).

» Ecnu npubop nogkmnoyeH K KOHTpornnepy, yoeamTech, 4To
B KOHTpOrnepe akTuBHa GrnoknpoBka npeBbILLEeHNS
N3MepUTENBLHOro AnanasoHa.

7.2 CBetoanoabl U CUMBONbI

CumBon CeeTtoauopn O603Ha4YeHue

ﬁ% KpacHbin AkTBUpOBaHa Tpesora
& Kentbin HewncnpaBHocTb

@ 3eneHbin Mpunbop BKNOYEH

CocTosiHue MHOWKaTopa

— [pwn akTMBauMM nepBow (NpeaBapuTENbHON) TPEBOTU
KpacHbIN MHAMKATOP MUraeT OAUHOYHBIMU UMMYNbCaMu
an

— [pwn akTMBaUMM BTOPOW (FNaBHOM) TPEBOIN KPaCHbIN
WHAMKATOP MUraeT ABOWHbLIMU UMMynbcammn UL

— T[locne KBUTUPOBaHUA TpeBorn, HO 40 NCHE3HOBEHUA
COCTOAHNA TpEBOIN, KpaCHbIVI WHOWKATOP npoaornkaeTt
CBETUTbCA, YKa3blBad Ha Hann4ne CoctoaHuA TpeBoru.

7.3 OnpepeneHne CUMBOJIOB COCTOSAHUA
Ha gucnnee

YcnoBHoe 060- O6GBbsSICHEHMue
3HayeHue

MmeeTtcs coobLueHre 0 HeMCnpaBHOCTU.

Vwveetcs npeaynpexaeHue.

Ha BbIxog nogaetcs curHan TeXOﬁCJ’Iy)KVI-
BaHUA.

MpeBblLLEHNE N3MEPUTENBHOIO Anana3oHa
aHanoroBoro nHTepdenca.

N3mepeHHOe 3HayYeHne MeHblue Anana-
30Ha aHanorosoro nHTepdenca.

AHanorosbIi UHTEPMENC YCTAHOBINEH HA
hMKCMPOBaHHOE 3HaYeHVe 1 He nepedaeT
HMKaKOro M3MepuTenbLHOro curHana.

@
=

AxkTteuposaH SIL. MNpubop He cepTudumum-
poBaH ans SIL. Takum obpazom, dyHKLUK
SIL He NopaepXuBarTCs, OOHAKO MOXET
NosIBUTLCA CUMBOJT.

Drager PointGard 2000 Series



7.3.1 OTHocuTca k PointGard 2100 EC:

YcnoBHoe 060- OGBbLsACHEHue

3Ha4YeHue
MpeacTosiliee TexHM4Yeckoe obenyxnea-
Hue: CeHcop rotoB k paboTe.
MpepncTosiiee TexHnyeckoe obCnyxmBa-
Hue: CeHcop roToB K paboTe, oHaKo ero

CPOK CINyXGbl MOAXOANT K KOHLLY.

MpepncTosiLee TexHnyeckoe obcnyxmBea-
Hue: CeHcop eLle B pabotocnocobHom
COCTOSIHUM, OfHaKO TpebyeT ckopenLLen
3aMeHbl.

Peructpartop aaHHbIX paboTaeT B pexume
nepesanucu.

PerucTtpatop gaHHbIX paboTaeT B pexvimMe
cTeka.

Tle OFb ]

7.4 MNaHenb ynpaBneHus

KHonk ®yHKumsa

a

@ Beepx / ®yHKUMOHaNbHas KHoMka

® KHorka BHus / MeHio

PaznunyHble dyHKLMM B 3aBUCUMOCTM OT TUMA MEHIO

7.5 WHDOPMaALMOHHbIN PEXUM U
byHKUMOHaNbHasA KHonka

7.5.1 AkTMBaumsi MTHOPMALMOHHOIO pexnma

MNHopMaLMOHHBIN pexnM Mcnonb3yeTca Ans nHankauum
OCHOBHOI MHdopmaumn o npubope. OH He NpepbiBaeT
HOpMarnbHOro pexvmMa paboTsl npubopa.

e KocHuTech 1 ynepxugaiite @ B Tedenmne 3 cekyHA B
pexunmMe n3mepeHus.

7.5.2 HaBurauus B nHcpopMaLUOHHOM pexume

KHonk ®yHKums

a

@ MepeknoyaeT Ha cneayoLnin 3KpaH
® MepekntoyaeT Ha NpeabIgyLLNA KpaH
3aBepLuaeT MHPOPMALMOHHBIN PEXUM

Ecnu B TeueHune 30 cekyHA He BbibpaHa HY ogHa 13 KHOMOK,
npnbop aBTOMATUYECKN NEPEXOANT B PEXUM U3MEPEHUSI.

7.5.3 WUcnonb3oBaHue PyHKLUMOHANbLHOWN KHOMKN

C nomoLbio yHKUMOHANbHOM KHOMKM MOXHO BbIMOMHATL
3agaHHyo yHKUmMio. Mo ymonyaHuio nokasbiBaloTCs
HeMcnpaBHOCTMW.

e Haxwmute 1 yaepxmsaiite @ B TeueHune 1 cekyHabl B
pexume 1amepeHus.

KoHdurypmpoBaHume pyHKUMOHANBHON KHOMKK: CM.
11.4 KoHdpurypupoBaHue dyHKLNOHANbHOW KHOMKK.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyatauumn
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7.6 MeHi0
7.6.1 Pabota c meHIo

KHonk ®yHKuUusA

a
@ MpokpyTUTL BBEPX.
YCTaHOBUTL 3Ha4YeHus.
® MpoKpYTUTL BHK3.
YCTaHOBUTb 3HaYeHus.
MooTBEpanTbL BBOA.
BbibpaTtb MeH0 1 yHKUNN.
7.6.2 Maponwu
lMaponb HocTyn k uHdopmaumm (MHbopmaLmMoH-
Kanueép. HOE MEHI0) 1 NapamMeTpam KanmbpoBKn

(meHo Kanubposka)
3aBopackasi HacTporika: _ _ 1

Yem. naponsi
KOH.

[ocTtyn ko BCeM KOHMUrypaumsam n MeHo
3aBopckas HacTpomnka: _ _ _ 2

MameHeHne naponen: cm. 11.1.

7.6.3 Bxop B MeHI0

e YTOGbLI HENOCPEACTBEHHO BONTY B MeHI0 MHGbopmayust:

a. Haxmute n ynepxusanTe (y) B TeueHne 1 cekyHabl B
pexnmMme N3MepeHms.

e YT06bI BONAM B MeHto Kanubpoeka:

a. Haxmute n ynepxusanTe (¥) B Te4eHne 3 CeKyH B
pexvumMe n3mepeHus

b. Bbibepute Beedume naposib
c. Beepute Maponb kanu6p..
e YT06bl BOWTU BO BCE MEHIO:

a. Haxmute v yoepxusanTe (y) B Te4eHne 3 CEKyH B
pexvmMme namepeHus

b. Bblbepute Beedume naposib
c. Beegute Yem. naponsi koHe.

7.6.4 OTtoGpaxeHue nHcpopmaumm

BbIGepuTe COOTBETCTBYIOLLMIA MYHKT B MeH0 MHbopmMayus:

IMpu6op
Mpedy- MokasbiBaeT NpeaynpexaeHns B TEKCTO-
npexde-  BOM BWAe U COOTBETCTBYHOLLMIA HOMED.
Husi Mpy HannyMn HeckonbKNX Npeaynpexae-

HWI NoKasaH nHamkatop (Hanpumep, 1/3 =
OkpaH 1 13 3).

Heucnpae- [MokasbiBaeT cOOOLEHMS O HEUCNPABHO-
Hocmu CTSIX B TEKCTOBOM BMAE M COOTBETCTBYHO-
LU HOMEp
Mpn HaNMUUKU HECKOMNBKUX HEUCNPABHOCTEN
nokasaH nHgukartop (Hanpumep, 1/3 =
OkpaH 1 13 3).
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dnaxko- OTa dyHKUMA NoKasblBaeT Kodbl Npeay-
eble UHOU- TNPEXOEHUN N HeMCNpaBHOCTEN B BMAE

Kamopsbl! Tabnuubl. ECcnn BMecTo kogoB BbIBOAUTCA
ycmpolu- 00, To npegynpexaeHust n coobLLEHNs O
cmea HENCMPaBHOCTSAX OTCYTCTBYIOT.
lMokaszamb [loka3biBaeT 0630p YCTAHOBMEHHbIX anna-
modynu paTHbIX mogynen. [na goctyna Kk noapo6b-
HOW nHopmaummn BeibepuTe
COOTBETCTBYIOLLNIA KOMMOHEHT.
M = YcTaHOBNEHHbIE MOAYN
[0 = He ycTaHOBMEeHHbIE MOaynn
CeHcop
pecypc1) Pecypc ceHcopa nokasaH B %. Drager
pekoMeHOyeT 3aMeHNTb CEHCOp C pecyp-
com <25%.
Hama Ha akpaH BbIBOASATCA Aata KannbpoBskuy,
nocn.kanu egvHvua N3MepPeHnst U KOHLEHTpauus rasa
6p npwv nocnegHern kannbpoBske.
Hdama MokasbiBaeT aaty cnegyrowlein kanu-
cned.kanu OGpoBKN.
6p

Temn. ceH- Ha gncnnee nokasaHbl TeKylwaa n camasda

copa') BbICOKas TemnepaTypa ceHcopa.
Pezaucmp.
daHHbIX
Cmamyc  [lokasbiBaeT COCTOsiHWE perncrparopa
peaucmp. AaHHbIX (AKTUBHBIN U HEaKTUBHbIN)
lMokazamb [loka3blBaET N3MEPEHHbIE 3HAYEHNS 3a
epaguk nocnegHve 15 MuHyT B BUAe rpadmka

BpeMA/KOHLieHTpaLus.

1)  ®PyHKUMSA JOCTYMHA TOMBKO C AOHITIOM ANArHOCTUKU.

8 KanubpoBka

Bo Bpemsi kannbpoBKM C MOMOLLbIO M3BECTHON KOHLIEHTPaLmK
KarnMGpoBOYHOrO ra3a NpoBepSsiIeTCs U PerynupyeTcs
norpeLUHocTb 3MepeHusi. CHavana kanuépyeTcs Touka Hyns
CeHcopa, a 3aTeM ero YyBCTBUTENbHOCTb. KannmbpoBku
[OOIMKHbI BLINOMHATLCS perynsapHo. AnmMTensHoCTb
MEXKannbpOoBOYHbIX MHTEPBANOB 3aBUCUT OT YCIOBWUIA
OKpy>KatloLen cpeabl, B KOTOPbIX 3KCMNIyaTUPYETCS CEHCOP.

YcnoBus okpyxatoLlen cpefbl U CTapeHne BbI3blBaloT Apend
ceHcopa. [Ipend ceHcopa HeraTMBHO CKa3biBaeTCA Ha
TOYHOCTU n3mepeHus. Kanubposka BoccTaHaBnveaet
TOYHOCTb. B 3aBMCMMOCTM OT BENMUMHBI Aperida MoXeT
NnoHagobunTbCA COKPaTUTb MEXKanMbpoBOYHbIE MHTEPBATbI.

YUT06bI OLEHNTL OKPYXKatoLLME YCIOBUSI HOBbIX YCTaHOBOK,
HeobxoouMOo 1Cnonb30BaTh bonee KOpPoTkue
MeXKanunbpoBoYHbIE MHTEPBanbI C perucTpaumnei apeida.
OnepaTtop 06bekTa AOMKEH YCTAHOBUTL UHAUBUAYATbHbIE
Me)KKaJ'II/I6pOBO\leIe WUHTepBarbl B COOTBETCTBUU C
NonyYeHHbIMU AaHHBIMU.
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Mpu HopmanbHbIX yenosuax Drager pekomeHayet
MCMoMb30BaTh CreayloLine UHTepBanbl Mexay
kanubpoBkamn '/

— OnekTpoxummnyeckue ceHcopsl (EC): 6-12 mecsiies?)
— Katanutuueckue ceHcopsl (CAT): 4 mecsua
— WHdpakpacHble ceHcopsl (IR): 6 — 24 mecsiua?)

8.1 TecToBble rasbl

XapaKkTepucTUKM TECTOBOIO ra3a (Hanpumep, BNaXHOCTb,
KOHLEHTpauusi) yka3blBaloTCH B COOTBETCTBYOLLEN
cneunduKaumm ceHcopa.

BnaxHOCTb TECTOBOrO rasa He UrpaeT Ponu AnA CEHCOPOB Ha
O2.

B 3aBucumocTn ot Tuna KaJ'IVI6pOBKVI NCNoNb3yHTCA
pasfinyHble TeCToBbIe rasbl.

Hynesow ras

HyneBol ras — 310 TeCTOBbIN ra3 Ans KanMbpoBKM TOUKM
Hyns. Ecnv okpyxatoLumin BO3AyX He COAEPXUT MeLLaoLLIMX
npoueaype npumecei u N3MepseMoro rasa, ero MOXHo
MCMoMb30BaTh B KAYeCTBE HyneBoro rasa. [1ns ceHcopos Ha
02 1 CO2 ncnonbayetcs a3oT (N2).

KanubpoBo4HbIN ras

KannbpoBoYHbIN ra3 — TECTOBbIV ra3 Anst KannbpoBku
YyBCTBUTENBHOCTM ceHcopa. KannbpoBoyHbI ras —
N3MepsieMblli ra3 U3BECTHOWM KOHLEHTpaLMK, pa3baBneHHbINn
YNCTBIM BO34YyXOM Mnu a3oToM. [insa ceHcopoB Ha O2 He
TpebyeTcsa KanMbpOBOYHbIN ra3, Tak Kak MCMNonb3yeTcs
KMCMNOPOL U3 OKpY>KatoLLero Bosayxa.

8.2 ToprotoBKa K KanubpoBke

A NPEAYNPEXOEHUE

TecToBbIN ra3 npepcTaBnsieT ONacHOCTb ANs 340POBbA

BabixaHve ncnbiTatenbHOro ra3a MoXeT NPUBOANTL K PUCKY

ANsi 300POBbS UIMN K CMEPTH.

» Hukoraa He BObIXxalTe TECTOBbLIV ras.

» PyKOBOACTBYWTECH MHCTPYKLMAMW MO TEXHUKE
6e30nacHOCTH, OTHOCALLMMCS K TECTOBOMY rasy (CM.
cneunduKaLmm N UHCTPYKLMM ANs KanMbpoBOYHbIX
YCTPOWCTB).

A NMPEOOCTEPEXEHUE

3anyck TpeBor, Bbi3BaHHbIN TECTOBbLIM ra3omM

Mogaya TeCTOBOIO raza MOXET 3anyCTUTb TPEBOTY.

» Yb6eguTechb, 4TO Nocrne KanMbpoBkM Nogada TECTOBOIO
rasa npekpatleHa.

Heobxoanmble ycnosus:
— 3akoHunnacb ctagusi pa3roHku ceHcopa (6 Beog B
aencTaume npubopa).

— [ara n Bpemsi yctaHoBneHbl (11.2 Hactpoiika aatbl 1
BpEMEHMN).

1) Cobntogante cneundmKaumio 1 pyKoOBOACTBO MO 3KCMyaTauum CeH-
copa

2) [Onsa npumeHenusi cornacHo EN45544-1 mexkanubpoBOYHbIN MHTEP-
Bas He JOMKeH NpeBbiwaTb 6 MecsiLes.

Drager PointGard 2000 Series



8.2.1 MNoproToBKa KAaNMGPOBOYHON YCTAaHOBKM
[nsa Bcex gatumkos rasos, kpome PointGard 27x0 IR:
Cwm. cnepytoLwnii pUCyHOK.

KannbpoBouHoe obopynoBaHue:

— Perynatop aaenenns Drager (1); Ana xumumyecku
aKTUBHbIX ra3oB UCMOMb3yNTe Perynsatop AaBneHns n3
Hep)XaBeroLen ctanm

— KanubposouHbit agantep Drager (2) (kog 3akasa
6810536).

— LnaHr (3)
— bBannoH Drager ¢ kannbpoBoYHbIM ra3om (4)

MopgroToBbTECH K KANMOPOBKE

1. YctaHoBuTE perynatop AasneHus Ha 6annoH ¢
KanmbpoBOYHbIM FrasoM.

2. YcTtaHoBWTE KanMbpoBOYHbIA afanTep Ha CEHCOP.
3. lNogcoegmHuTe wnaHr K natpyo6ky.
4. Bowngute B MeHIo, cM. 7.6.3 Bxog B MeHI0

Onsa PointGard 27x0 IR:
Cwm. crnepyoLwnii pUCyHOK.

KannbpoBoyHoe obopynoBaHue:

— PerynaTtop aaenenns Drager (1); Ana xumMm4ecku
aKTUBHbIX ra3oB UCMOMb3yNTe perynsatop AaBneHns n3
HepaBetoLLen cTanm

— KanubposouHbii agantep Drager (5) (kog 3aka3a
6811610).

— WnaHr (3)
— bBannoH Drager ¢ kannbpoBoYHbIM razom (4)

MoaroToBka K KaJ'IM6DOBKe:

1. TNpwucoegnHute perynatop AaeneHus K 6annoHy ¢
KannmbpoBOYHbIM rasomM.

2. lMpukpenute KanMbpoBOYHbIN aganTep K
OpbI3ro3aUTHOMY KOXYXY; OH JOSKEH 3addMKCUpOBaTLCA
CO LLIENYKOM.
3TO He OTHOCUTCH K n3mepeHuto B Tpybax unm
MCMONb30BaHUI0 NPOTOYHOIo aganTtepa (CM. pyKoBOoACTBa
no ycraHoBke npuHagnexHocten PIR 7x00).

3. Ybeputech B YNCTOTE YMIOTHSOLLMX NOBEPXHOCTEN
BOKPYr OTBEPCTUN BpbI3ro3almMTHOro Koxyxa. He
CHMMaNTe 3aLUnUTy OT HACEKOMBbIX.

4. TMopcoennHuTe WnaHr K naTpyoky.
5. Bownaute B MeHto, cM. 7.6.3 Bxoa B MeH0

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunm
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8.3 TloTok rasa ans KanMopoBKu

[MoTok rasa 3aBUCUT OT ceHcopa.

OnekTpoxummyeckuii ceHcop 0,5 n/muH £10 %

Bce apyrue ceHcopbl 0,5 -2 n/MuH
MoTok rasa AomKeH COOTBETCTBOBATL YCIOBUSIM
OKpy>xatoLel cpefbl Bo Bpemsi paboTbl (Hanpumep,
n3mepeHue B Tpybe npu noToke 6onee 2 n/MUH)

8.4 KanubpoBka TOUKU Hyns

Mpu HacTporke TOYKM HyNsi cCeHcopa BMECTO asoTa MUnu
CMHTETMYECKOro Bo34yxa MOXHO MCMOMb30BaTb OKPY>KatoLLnii
BO34yX, €CIM U3BECTHO, YTO B 0ONacTun He coaepXnTcs
LeneBoro rasa unu noboro rasa, kK KOTOPOMY CEHCOP MOXET
UMETb NEPEKPECTHYIO YyBCTBUTENBHOCTb (KaK yka3aHo B
cneuudmkauum ceHcopa). B atom cnyyae ans kanubposku
Hynsi He TpebyeTcst 6annoH Unu kKanMbpPOBOYHEIN aganTep.

A NPEAYNPEXOEHUE

C6o1 kKanubpoBKM NpU KanMbépoBke Hyns

HepocTtaTouHbI NOTOK OKpY>KatoLEero Bo3gyxa MOXeT

NPUBECTM K OLIMGKaM KannbpoBKu.

» Y6eauTechb, 4TO NOTOK aTMOCHEPHOIO BO3ayXa Ha CEHCcop
[OCTaToYEH.

OTHocuTes k PointGard 2100 EC:

B ceHcope Ha kncnopog (O2) kannbpoBka TOYKM HyMns He
N3MEHSIET HUKaKMX 3Ha4eHnin Bo BCTpoeHHoM MO ceHcopa.
Takum obpasom, Npu Nnogave Ha ceHcop a3oTa PYHKUMIO
KannbpoBKWM TOYKM HYNS MOXHO MCMOMNb30BaTb AN NPOBEPKU
NpaBWbLHOCTU NOKasaHUst TOYKM Hyns. Ecnn B npouecce
NPOBEPKN TOYKM HyNs BO3HUKIO OTKNoHeHne bonee vem 0,6
06% O2 ot Hyns, PointGard 2100 EC otobpa3nT cocTosiHue
HeucnpaBHoOCTU. B criyyae HencnpaBHOCTY NoBTOpUTE
NPOBEPKY TOUKM HYNS UK NpU HEOBXOAMMOCTU 3aMeHuTe
ceHcop. [1ns npoBepku ncnone3ayite a3oT (N2).
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OtHocuTesa k PointGard 2200 CAT:

CeHcopbl He OMKHbI KanMBpoBaTbLCs C NOMOLLIbIO YNCTOMO
asoTa. Katanutnyeckue ceHcopbl HYXOakTcs B Kucnopoae
AN HopMarnbHo paboTbl.

OtHocuTes k PointGard 27x0 IR:

Onsa kanubposku Toukn Hyns B PointGard 2720 IR (c PIR
7200 ans obHapyXeHuUst guokcuaa yrnepoga) MoxeT
MCNOMb30BaTbCA TOMBKO a30T UMM CUHTETUYECKUIA BO3OYX, HE
copgepxawmmn CO2.

8.4.1 KanubpoBka TOUYKM Hyns

[i] KannGpoBKy MOXHO npepeaTb B NtoGoin MOMEHT. YToGbI
npep.atb kannbposky, Bbibepute Bo3epam.

Heobxoanmblie ycrnosus:
— 3akoH4unack ctagusi Nporpesa (pasroHkun) ceHcopa
— KannbGpoeka nogrotoBneHa.

BbInonHuTe KanMbpoBKy TOUKM Hyrs
1. Bbibepute Kanubpoeka > Kanu6. Hysns v nogteepauTe.

= Ha aHanoroBbli BbIXOA NOAAETCH CUrHan
TexobcnyxunBaHus, pene TPEBOTU 1 HEUCNPaABHOCTU He
aKTVUBUPYIOTCS, U Ha AMCMNEN BbIBOOAUTCS CUMBOS #-.

= [losiBnsieTcs coobweHne Modame Hyneeol.

2. lMopante CMHTETUYECKUI BO3OYX UMK a30T, ecnu
HEBO3MOXHO MCMNOMb30BaTb aTMOCHEPHLIN BO3AYX.

a. YcTaHOBMWTE NOTOK ra3a, COOTBETCTBYHOLLMN
ucnornb3yemomy ceHcopy (cMm. "MoTok rasa gns
kanubposku", cTp. 181)

3. BbibepuTe lpodomkeHue v NOATBEPAMUTE.
= bygeT noka3aHo TekyLlee 3HavyeHve.
[i] Ecnu onepaums He 6yaeT nogTBepXxaeHa B Te4eHne

15 MuHyYT, Npnbop BEpPHETCHA B HOPMaribHbIV pexum 6e3
KanubpoBKu.

Mocne nogaym TeCToBOro ras3a Ha CEeHCop B TeYeHne 3
MWHYT 1 cTabunusauum rnokasaHui BoiNonHuTe
KanubpoBKy.

4. Bbibepute Kanubposams 1 noaTBepanTe.

= [losensetcs cooblweHne BbinonHssemcs 3azpy3Kka
daHHbIX, Nodoxxoume.

= Byp,eT NoKa3aHO HOBOE TeKyllee 3Ha4YeHne
KOHLUEeHTpauunn.

5. BbibepuTe lpodomkeHue v NoATBEpPAMUTE.

6. [MepekpoiTe NOTOK ra3a M CHUMUTE KanMbBpPOBOYHbIN
ajanTep C CeHcopa WU OTCOEAVHUTE LUMaHK.
Ecnu Tekylllee 3Ha4eHUe He akTMBMPYET TPEBOIU:

7. BbibepuTe lMpodomkeHue v NOATBEPAMUTE.
= [MpunbGop BO3BpaLLAETCS B MEHIO KannbpoBKU.

8.5 KanubpoBka 4yBCTBUTENbLHOCTHU

OtHocuTes k PointGard 2200 CAT / 2200 CAT Remote IR/
2700 IR:

182

PYKOBO,D,CTBO no akcnnyataymn

KannbpoBka 4yBCTBUTENbHOCTU JOMKHA BbINOMHATLCS HE
nosxe, YeM 4yepes 24 yaca nocrne nocnegHemn
OENCTBUTENbHON KannbpoBKK HyNs.

PointGard 2200 CAT Remote with IR sensor:

M3-3a KOHCTPYKTUBHbIX 0cOBEHHOCTEN AaTymKa raza DSIR
BbIXOOHOW CUrHan Aartymka orpaHuyeH 3HavyeHnem 45 %. . .
55 % BHYTpeHHero HanpsXeHus nuTaHusa npmwbopa. MNpwn
JanbHenLweM yBenuYeHUn KoOHLEHTpaLmm rasa nocne
OOCTUKEHUSI MaKCUMAIbHOMO BbIXOQHOMO CUrHana gatymka oH
He yBenuuuMBaeT 3HayeHne, nepegaBsaemoe npubopom Ha
KOHTponnep. [ns BewecTB ¢ 0COGEHHO HU3KUMMN
KO3hpMUMEHTAMUN NEPEKPECTHOW YYBCTBUTENBHOCTU U/Mnn
npu PyYHON HacCTPOMNKE BbICOKOTO KoadhduumeHTa
NnepeKkpecTHOW YyBCTBUTENBHOCTU HA CEHCOPE, 3TO MOXET
Npou3onTK Npu KoHUeHTpaummn Hmwke 100 % HIMB. MNoatomy
npu kanubposke NOAMEHHbLIM ra3omM HEOOXoOAMMO NPOBEPUTL
npaBunbHOE BKIHOYEHNE TPEBOMM NP KOHLEHTpaLUun
TECTOBOrO rasa, COOTBETCTBYOLLEN nopory Tpesoru. Mpu
HeobxoouMOCTU NpeacTaBNAeMbI Anana3oH U3MepeHus
MOXHO YBEMNUYUTL NYyTEM YMEHbLUEHUSI BBIXOLHOMO CUrHana
ceHcopa (cm. PykoBoacTeo no akcnnyatauun DSIR, kog
3akasa 9023981) n nocneaytoLuen kannbposku Ha npubope.

8.5.1 BbInonHeHue KanNMOPOBKU
YYBCTBUTEINBHOCTH

[i] KanmbpoBKy MOXHO npepBaTtb B Mt060i MOMEHT. YToGbl
npepsaTtb kanubpoBky, BbIGepuTe Bo3spam.

Heobxoanmble ycrnosus:
— BbinonHeHa kannbpoBka TOYKM HynS.
— Kanubposka nogrotoBneHa.

— OTHocuTes k PointGard 2200 CAT / 2200 CAT Remote IR /
2700 IR: KanubpoBka Hyns Gbina BbINOMHEHa He paHee,
yem 3a 24 yaca 0o Havyana kanubpoBKK
YyBCTBUTENBHOCTM.

BbinonHute KaﬂM6pOBKy YyBCTBUTEJIbHOCTU

1. Bbibepute Kanubpoeka > Kanu6. wyecmeum. n
nogTeepauTe.
= Ha aHanoroBebIl BbIXx04 NogaeTcs curHan
TexobenyxnBaHus, pene TPeBOrM U HEUCTNPaBHOCTM He
aKTUBMPYIOTCS, U Ha AWUCNIIEN BbIBOAMTCS CUMBON # .
= byayT nokagaHbl napameTpbl KannMbpoBOYHOrO rasa,
Hanpumep:
ras: H2S
EQuH.: ppm
Konuy.25
2. Ecnu nokasaHHble NapaMeTpbl He COOTBETCTBYIOT
LeneBomy rasy, HacTponTe napameTpsbl:

a. BbibepuTte Na3 v noateepauTe.

b. BblbepuTe 13 cnucka namepsiemblii ras u NnogTBEpPAUTE
BbIGOp.

c. Bbibepute EQuH. v nogTeepauTe.

d. BbiBGepuTe eanHULYy U3MEPEHUSI U3 CrICKa U
noaTeepauTe BbIGOP.

1) He npumeHnMo Ansi Bcex CeHcopoB (M. "[ucnnen, aHanorosbIv
nHTepdenc n coctosiHue pene”, cTp. 177).

Drager PointGard 2000 Series



e. Bbibepute KoHy. v noateepguTe.

f. YctaHoBUTE KOHLEHTpaLMIO KannbpoBOYHOrO rasa.
3. Ecnu HacTponkn npaBuibHbI:

a. BbibepuTe lMpodosmkeHue vi noaTBeEpaUTE.

= [MosiBuTCS coobLeHne, Hanpumep: Modatime H2S.

4. TlopgaliTe KanMGPOBOYHbIN ras.

a. YcTaHoBUTE NOTOK rasa, COOTBETCTBYHOLLMNA
ncnonb3yemomy ceHcopy (cMm. "TloTok rasa gns
kanubposku", cTp. 181)

5. Bblbepute lpodosmkeHue v noaTBepanTe.
= bypert noka3aHo Tekyllee 3HayeHue
[i Ecnu onepauusi He 6yaoeT nogTeepxaeHa B Te4eHne

15 MuHYT, Npnbop BepHETCS B HOpPMarbHbIA pexum 6e3
KanmbpoBku.

Mocne nogaym TeCTOBOrO rasa Ha CEHCOp B TeveHne 3
MWHYT 1 CTabMnNn3aummn nokasaHuii BbINONMHUTE
kanuGposky'):

6. BbibepuTe lpodomkeHue vi noaTBEpPAUTE.

= [losensetcs coobweHne BbinosHsiemcs 3a2py3Ka
0aHHbIX, Nodoxoume.

= Ey,u,eT NOKa3aHO HOBOE TeKyllee 3Ha4yeHne
KOHUEeHTpauunn.

7. Bblbepute lMpodomkeHue n noaTeepanTe.
8. [MepekpoiTe NOTOK ra3a U CHUMUTE KannMbpOBOYHbIN
ajanTep C CeHcopa WU OTCOeAUHUTE LUMaHK.
Ecnun Tekyluee 3HaYeHne He aKTMBMPYET TPEBOIK:
9. BbibepuTe lpodomkeHue v noaTBEPAUTE.
= [Npnbop BO3BpaLLaEeTCsl B MEHIO KanMbpOBKM.

8.6 ABTOMaTM4ecKkas KanumopoBka

JononHutenbHyo MHGMOPMaLMIO U KOHMUIypaummn cM. B
TexHudeckom pykosoactse 9300148.

9 YcTpaHeHue HencrnpaBHoOCTEN

Ecnu gucnneii He paboTaeT AomKkHbIM 06pa3om, npubop
JorkeH ObITb NpoBepeH B koMnaHum Drager.

Ecnu npuGop He BKMHOYaeTCs, NPOBEPLTE UCTIPABHOCTb

ANeKTPONUTaHUs.

— Tposoaka kabens nuTaHus

— CocTosiH1e NpefoxpaHnTens. 3aMeHnTe
npefoxpaHuTeslb, eCrn OH HeucrnpaseH

Ecnn npnbop no npexxHemy He BKNOYaeTCsi, ero HeobxoanMo
npoBepuTb B kKomnaHuu Drager.

9.1 3ameHa npegoxpaHuTens

1. OtkponTe npubop.

2. CHuMUTE YepHYIO KpbIWKY npegoxpanutens (14, 17,
COOTBETCTBEHHO)

1) [Ons ceHcopos LC TecToBbIV ra3 4OSkeH NogaBaTtbcs He MeHee 6
MUHYT.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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YcTpaHeHve HencnpaBHocTen — ru

3. 3ameHunTe cTapblil NpegoxXpaHnUTenb Ha HOBbIW.
MapamMeTpbl NpegoXpaHUTENe: cMm.
17.3 AnekTponuTaHue.

4. 3akpouTe npubop.
5. BeeguTte npubop B aKcnnyaTauumio.

9.2 HeuncnpaBHOCTU

Kon Heuc- lMpuunHa YcTtpaHeHue

npaBHoO-

cTn

001, CepbesHas Heuc- Obpartutech B

003 - 005, npaBHOCTb Npwu- DragerService ansa npo-

011 - 014, 6opa, pa3nuyHble Bepku npubopa.

020 - 024, npU4YKHbI.

043, 060,

067

002, CepbesHas BoccTaHoBuTe 3aBogckue

025 - 027, owwubka gaHHbIX B HacTpownku npubopa. Mpu

030 - 034, npwubope, pa3nuy- MOBTOPHOM MOSIBMEHWM

041, 042, Hble NPUYUHBI. HencnpaBHocTn: ObpaTtu-

044, 050, Tecb B DragerService ans

052, 081, npoBepKu npubdopa.

085

010 Kabenb nHtep- lMpoBepbTe coeguHeHne
denca 4-20 mA He wuHTepdpelica 4-20 MA.
MOOKMHYEH.

045 Mpn6Gop He pac- [poBepbTe COEaNHEHNUS.
Nno3HaeT Hukakoro [1pu NOBTOpPHOM nosiBre-
ceHcopa. HUWN HEUCNPABHOCTU:

Ob6paTtuTtech B
DragerService gns npo-
Bepku npunbopa.

051,054 Owwnbka Kanu- BbinonHute kannbposky
OpOBKM TOYKM TOYKM HynS.

Hyns.

055 Owwubka kanu- BbinonHute kannbposky
OpOBKM YYBCTBU-  YYBCTBUTENbBHOCTU
TENbHOCTW.

076, HewncnpasHoCTb [poBepbTe anekTpuyeckue

080 - 084 npubopa. coegvHeHus. Npu nosTop-

HOM MOSIBNEHWN Heucnpas-
HocTu: ObpaTnTech B
DragerService gnsa npo-
BEpKM Npubopa.

090 AkTBUpOBaHa Mcnonb3yiTe ceHcop ¢ TeM
yHKUMSA BGrNoKu- Xe KogoM 3akasa unu
POBKM CEHcopa No  OTKNoYnTe yHKUMO G6ro-
TMNy. YCTAHOBMNEH  KMPOBKM CEHCopa Mo Tumy.
CEHCop C oTnuyato-

LLUMMCS KOOOM
3akasa.

105 HeuncnpaBHocTb ObpaTtutechb B
npubopa. DragerService gns npo-

Bepku npunbopa.
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Koa Heuc- lMpuunHa
npaBHO-

CcTH

137, 64, HewncnpaeHocTb
91 npubopa.

OtHocuTesa k PointGard 27x0 IR:

Kop Henc- MMpuuunHa

npaBHo-

cTHn

064, 071 Owwnbka cBsa3n.

083 3arpssHeHne
ontukm PIR 7x00.

086 AnekTponuTaHue
3a npegenamu
AonycTuMoro aua-
nasoHa

087 O7kas 4-20 MA Ha
ceHcope PIR 7x00.

094,095 Owwnbka gaHHbIX B
npubope.

096 HeBepHbIi naponb

SIL ana PIR 7x00.

YcTpaHeHue HeucnpasHocTen

YcTtpaHeHue

BbiknounTe, 3aTEM BKIHO-
ynTe anekTponuTanue. Mpu
NOBTOPHOM MOSIBIIEHNM
HeucnpaBHocTu: O6patu-
Tecb B DragerService ana
nposepkun npubopa.

YcTtpaHeHue

MpoBepbTe NoAKMYEHNE K
PIR 7x00.

Ouuctute ontuyeckne
nosepxHoctn PIR 7x00.

MpoBepbTe HaNpsbkeHve
nuTaHus.

MpoBepbTe coeqmHeHne 4 -
20 MA ¢ PIR 7x00.

BoccraHoBuTe 3aBoackue
HacTpovikn ceHcopa. MNpu
NOBTOPHOM MOSABIIEHNN
HeucnpasHocTh: ObpaTn-
Tecb B DragerService ans
nposepku npubopa.

BeegnTe naponk 3aHoBO.

9.3 lMpeapynpexaeHusn

Koa
cooblLule-
HUA

101

MpuunnHa

Peructpatop aaH-
HbIX B pEXUME
cTeka 3anoriHeH Ha
100 %, panbHen-
Las 3anucb HeBO3-
MOXHa.

102 Peructpartop gaH-
HbIX B pEX1ME
CTeka 3anornHeH Ha

90 %.

OwunbKka aaHHbIX B
npubope. MoryT
6bITb HEAOCTYMHBI
HekoTopble OyHK-
L1 OOHIMOB,
Hanpuwmep, peru-
CTpaTop AaHHbIX
WM NpoBepKa CeH-
copa v T.n.

103, 106

184

YcTtpaHeHue

Ob6patutech B
DragerService ons npo-
Bepku npubopa.

3arpyauTe faHHble Kak
MOXHO CKOpee U O4UNCTUTE
cofepxumoe pervucrpa-
TOpa AaHHbIX.

BoccraHoBuTe 3aBoackue
HacTpoliku nputopa. Mpu
NOBTOPHOM MOSABNEHUN
owmnbkmn: ObpaTnTech B
DragerService ansa npo-
Bepku npubopa.

Kono
coobLue-
HUA

104

105

107

110, 111,

112

113

164, 165

167, 170

1719

163"

MpuunHa

HacTpoikun Bpe-
MEHU 1 AaTbl He
OEeNCTBUTENbHDI.

HewucnpasHoCTb
npubopa.

PaspskeHa 6ata-
pen ana namMaTtmn
OaHHbIX.

MporpammHbIi
OoHMmM yaaneH 6e3
OTKIIOYEHNS.

OTKIOYEHbI CUT-
Hanbl TPEBOTU.

He 3aBepLueHa
cTagus 3anycka
ceHcopa. Cnenyet
oXunaaTb NOBbIWEH-
HYIO MOrpPELUHOCTb
N3MepeHus.

NcTek mexkanu-
OpOBOYHbI UHTEP-
Barn.

OTpuuarenbHble
nokasaHusi. 3Hade-
HUWe BbIXOAUT 3a
HWKHUI npeaen
avanasoHa.

Hwu3kunin pabounn
pecypc aneKkTpoxu-
MWYECKOrO CeH-
copa

1) Tonbko ansa PointGard 2100 EC

OTHocuTes k PointGard 27x0 IR:

Kop
coobLue-
HUA

163

171

172

173

PYKOBO,D,CTBO no akcnnyataymn

MpuunHa

Temnepatypa ceH-
copa O4YeHb BbICO-
Kasi.

Cnvwkom 6onb-
IO Apend TOYKM
Hyns.

3arpsasHeHune
ontukm PIR 7x00.

McTek cpok kanu-
OGpoBKM Hyna Ansi
KanmbpoBKM YyB-
CTBUTENBHOCTU

YcTtpaHeHune

YcTtaHoBuTeE [aty un Bpems

ObpaTtutech B
DragerService ansa npo-
BepKu npubopa.

ObpaTtutech B
DragerService ansa npo-
BEpKM Npubopa.

HeakTnBunpynte nporpamm-
HbI JOHTTI.

AKTUBMPYINTE CUrHanbI Tpe-
BOIM

JoxanTtech 3aBepLueHus
cTaum 3anycka ceHcopa.
He kannbpyiite ceHcop Ao
NOMHOro 3aBepLUEHNa cTa-
AWK 3anycka.

OTkanubpynte npubop.

OTKanmbpynTe TOYKY Hyns.

3ameHuTe ceHcop

YctpaHeHune

BbinonHuTte kannbposky
TOYKW HynS

OuucTtnte ontmyeckme
nosepxHocth PIR 7x00.

BbinonHuTte kannbposky
TOYKM HYNA

Drager PointGard 2000 Series



Koa MpuunHa YcTtpaHeHue

coo0Lue-

HUA

182 ABTOMaTtuyeckasa  BbinonHuTe HOBYIO Kanu-

kannbposka PIR
7200 HeBO3MOXHA.

GPOBKY HYIsi U YyBCTBU-
TENbHOCTU

10 TexHM4Yeckoe obcnyxmBaHue

— TepuoanyHOCTb NPOBEPOK YCTaHABNIMBAETCA B KaXO0M
KOHKPETHOM CIly4ae, UCXOAs U3 COOBPaKeHUA TEXHUKM
6e30MacHOCTH, C YYETOM YCOBUIA SKCnyaTaumum
npuGopa, 1 Npu HEOBXOANUMOCTY CoKpaLlaeTcs.

Kaxnble 6 mecsueB

— TposeauTe NpoBepKy 06opyaoBaHMS
KBanMMULUMPOBaHHbLIM NMepCOHANOoM.

— TpoBepbTe nepeaadvy CUrHanoB Ha KOHTponnep,
CBETOAMOAHbIE MHAMKATOPbI M NPaBUMbHOCTbL 3anycka
TPEBoOT.

KannbpoBku AOMKHbI BBINOMHATLCS PErynsipHO, CM.
8 Kannbposka

e YTOGHLI NPpOBEPUTL NEpeaady curHana Ha KOHTponnep,
(cm. "TpoBepka aHanorosoro uHTepderica”, ctp. 191)

e [Ina npoBepku cBETOANOAOB U cpabaTtbiBaHus
CUrHanbHbIX YCTPOWCTB, (CM. "lpoBepka TpeBor/pene”,
ctp. 188)

10.1 MpoBepeHne pyHKLNOHANBLHOMN
npoBepKn

dyHKUMOHaNbHas NpoBepKa NPOBEPSIET aKTUBALMIO TPEBOT

6e3 3anycka TpeBor.

1. Bblbepute Hacmpoliku > lMpu6op > Bumptest n
noaTBepauTe.

= Ha gucnnee otobpa3ntcsa CMMBOM TEXHNUYECKOTO
obcnyxuBaHus

= AHanoroBbI BbIXOL, YyCTaHaBnMBaeTCA Ha CUrHan
TEeXHU4YeCKoro OGCJ‘Iy)KI/IBaHI/IFL

2. lMopanTte ras N3BECTHOW KOHLIEHTpaLMN.

3. HaxwmuTte kHonky OK, 4TOGbl BEPHYTLCS B PEXUM
N3MepeHms.

10.1.1 NMpoBepka BpeMmeHn oTknuka (t90)

1. BbINonHWUTE hyHKLUMOHANbHYIO MPOBEPKY U NPOBEpPLTE
BpeMsi OTKMMKa.

2. CpaBHuTe nony4eHHoe Bpems oTknmka t90 co
3HaYEHNSIMU N3 COOTBETCTBYIOLLEN creundmKaumnm
ceHcopa.

A NPEOQOCTEPEXEHUE

YBenunuyeHne BpeMeHU OTKIIMKA Ha KOHTpONniepe CUCTEMbI
rasoBoi cUrHanusauuu.

Ecnn gatumk ra3oB NogkmnoveH K KOHTponnepam, CyMMapHoe
BPEMS OTKIINKA MOXET yBENMUNTLCA. Heobxoammo yunTeiBaTth
BECb MyTb Nepedayn n3MepeHHbIX 3HaYeHnn (Hanpuvep,
3aepXKKy Ha KOHTponnepe).

» YGeguTtech, 4yTo Tpebyemoe Bpems OTknMKa cobniogaeTcs.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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TexHu4yeckoe obcnyxuBaHue  ru

10.2 TnaH TeXHU4YecKoro oocnyXXuBaHus.

Mpubop gomkeH perynsapHo o6cnyxmnsartbes
NOAroTOBMEHHbIM CEPBUCHBIM NepcoHanom. OTBETCTBEHHBIN
3a CMCTeMy ra3oBOW CUrHanusaumm onpeaensert
NepuoanYHOCTb NPOUNaAKTUHECKOTO TEXHUYECKOrO
obcnyxuBaHus, KOTOpoe A0MKHO BKIOYaTb creayoLme
3agauu:

— T[lpoBepka oTpaboTku TpeBor:
— BCTpPOEHHBLIMM CUrHaMNbHBIMK YCTPOUCTBaAMM
—  OnumoHarnbHbIMU NOAKIOYEHHBIMW BHELLUHUMU pene

— CucTemol ynpaBreHnsi aBapunHon curHanusaumen
npv onNuMoHanbLHON Nepegaye curHana vyepes
nHTepdenc 4-20 mA.

— Kannbposka ceHcopa.
— [lpoBepka YMCTOTbl CUPEHbI.
— WHcnekumsa (pekomeHayeTca kaxable 6 mecsaues)

— OuuncTka npuBopa ¢ NoMOLLbI0 MSAMKON TKaHu 1 Bodbl. He
NCMONb3yNTe MOKLLIME CPEaCcTBa.

10.3 3ameHa ceHcopa

A NPEAYNPEXOEHUE

HenpaBunbHasi KanuGpoBkKa

HenpasunbHas KanMbpoBka MOXeT NMPUBECTU K HETOUHbIM
nokasaHWsM.

» [lpu 3ameHe ceHcopa NpoBepsiiTe NPaBUNLHOCTb BCEX
HacTpOeK 1 napamMeTpoB.

» [1ns npoBepku NpaBuiibHOCTM paboTbl NpoBepbTe
KanmbpoBKy.

10.3.1 PointGard 2100 EC

q)YHKLWIiI GHOKMpOBKM CeHcopa no Tuny

Ecnun HenocpeacTeeHHO nepen 3amMmeHon bbin yCcTaHOBMNEH
WOEHTUYHBIA CeHCOp (C MAEHTUYHBIM 3aKas3HbIM HOMEPOM),
KOHdMrypaums npmbopa coxpaHsieTcs (HaumeHoBaHuWe rasa,
AVanasoH N3MepeHusi, TECTOBbIN ras, MeXKanmbpoBOYHbLIN
uHTepBan). B npotmBHOM crniydae ByayT 3arpy>eHbl
3aBOACKME HacTPOWKN HOBOTO CeHcopa, KOTopble
nepesanunLuyT KOHKPETHYI KoHdurypaumio npnbopa. 91o
MOXHO MPefoTBPaTUTb, aKTUBUPOBaB (OYHKLMIO BNOKNPOBKY
ceHcopa 192.

¢yHKuMﬂ 3aMeHbl CeHCcopa

C nomoLubio PYHKUUM MEHIO 3ameHuUme CeHCop MOXHO
3aMeHsITb CEHCOp B npouecce paboTbl 6e3 akTnBaumm
TPEBOMY N0 HENCNPAaBHOCTY B KOHTpornepe. yHKUMS Takke
obecneynBaeT CoOXxpaHeHNe BCEX MMEIOLLMNXCS B
MUKPOMPOLIECCOPE AaHHbIX CEHCopa B Moayrne namMsaTu
(EEPROM) ceHcopa nepepn ero nssneyeHmem.
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ru Hactpowku npubopa

3ameHa ceHcopa

3amMeHy ceHcopa MOXHO BbINOMHUTL B NtoGoe BpeMsi.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > 3amMeHUme ceHcop
¥ noaTBepamnTe.

= Ha Bbixoa 4-20 MA nogaeTtca curHan pexunma
TEXHUYECKOro 06Cny>xmBaHus.

= Ha gucnnee nokasaHo BbiHbme ceHcop.

= byneT nokasaH cUMBON TEXHUYECKOTO 06CNYXNBaHUSI.
2. 3ameHwuTe CTapblil CEHCOP Ha HOBbIN:

a. OcnabbTe CTONOPHBIN BUHT.

b. CHumuTe BGanoHeTHOE KOnbLO C Kopnyca.

c. CHUMUTE ¥ yTUNU3WPYWTe HaKNaaKy Unv cTapbii
CEHCOP, COOTBETCTBEHHO.

d. MsBnekuTte ceHCOp 13 yNakoBku 1 ybeamTech, 4To 3TO
DragerSensor.

e. BcraBbTe HOBbLIN CEHCOP B MOPT CEHCOPA; JIOrOTUM
Drager pomxeH 6bITb cnepegu.

f. YcTtaHoBWTe GaoHETHOE KOMbLIO Ha CEHCOop U
noBopaynBanTe KomnbLO Mo YacoBOW CTPerke, noka
CEHCOp He 3adhKCMpyeTCsl Ha MecTe.

g. 3aTsaHuTe CTOMOPHbLIV BUHT.

lMocne ycTaHOBKM HOBOro CeHcopa Ha aucnnee 6yaet
nokasaHo: “BbInosiHsiemcs 3a2py3ka OaHHbIX,
nodoxdume”.

Mocne 3arpy3ku napameTpoB CEHCOpa Ha gucnnee
OyneT nokasaHo: “JaHHble 3a2pyKeHbI’.

3. Bbibepute Bosepam e MeHIo 1 NoaTBepanTe.

= CurHan pexvmmMa TEXHUYECKOro 006CnyXnBaH1s Ha
nHTepderice 4-20 MA coxpaHseTca 4O TeX nop, Noka
CEHCOp He pasroHUTCS.

4. TpoBepbTe kanubposky. MNpy HeobxogumocTn
oTkanubpynte npubop (cm. "Kanmbposka", ctp. 180).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

3ameHa ceHcopa

OTOT pasgen oTHocuTcs Tonbko K PointGard 2200 CAT 6e3
BbIHOCHOIO CeHcopa.

1. MNpw HeoBXxoaMMOCTM yCTaHOBUTE TOK pexnmMa
ob6cnyXMBaHUsi Ans aHanorosoro nHTepdetrica.

OTkpoiiTte npubop.
BblHbTE coeguHUTEND CEHCopa M3 rHesga.
BbIBUHTUTE CEHCOP M BbITAHUTE €ro 13 nopra.

MponycTuTe kabernb HOBOrO BLIHOCHOTO CEHCOopa Yepes
nopT ceHcopa.

BBUHTMTE HOBbIN CEHCOP B MOPT CEHCOpa C NPaBUIlbHbLIM
MoMeHTOM (194 +/- 17 Lbs. In. / 194 +/- 17 Lbs. In.).

BcTaBbTe coeanHuTens ceHcopa B rHe3do.
3akpowvite npmbop.
BeeauTe npmbop B akcnnyaraumio.

0. MpoBepbTe kanmbpoBsky. Mpu HeobxoaMMocTn
oTkannbpyiTte npubop (cM. "Kannbpoeka", ctp. 180).

I

= © ® N
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3amMeHa BbIHOCHOrO ceHcopa

1. TMpwv HEOBXOANMOCTU YCTAHOBUTE TOK pexXmUma
obcnyXvBaHusa A1t aHanoroBoro UHTepderica.

2. [ewncTByinTe, KaK ONUCaAHO B PYKOBOACTBE CEHCOPHOTrO
6noka.

3. TpoBepbTe kannbposky. MNpu HeobxogumocTu
oTkanubpynte npubop (cm. "Kanmbposka", ctp. 180).

10.3.3 PointGard 2700 IR Remote

3amMeHa BbIHOCHOrO CeHcopa

1. Tpun HeobxoaumocTH YCTaHOBUTE TOK peXXnuma
OﬁCJ'IY)KVIBaHVIH [0S aHanoroBoro nHTepdenca.

2. [encTByiTe, KaK ONUCAHO B PYKOBOACTBE CEHCOPHOTO
6rnoka.

3. TpoBepbTe kannbposky. MNpy HeobxogumocTu
oTkanmnbpymTe npubop (cm. "Kannbposka", ctp. 180).

10.4 lpoBepka aucnnes
1. Bblbepute Hacmpoliku > lMpu6bop > Qucnnel >
Mpoeepka ducnn. n nogTBEPAUTE.

2. Bbibepute Bkn. inu Omkn. v noatTeepauTe BobIGOp.
Mpw akTMBaUuK 3TOM PyHKLMN M30OpaxeHne Ha gucnnee
VHBEPTUPYETCH M BKIOYAIOTCA BCE CBETOAMOOHbIE
MHONKATOPbI.

11 HacTtpounku npmnbopa

JononHutenbHyo UHopMauuio U KOHUrypaumm cM. B
TexHnyeckom pykosoacTtee 9300148.

11.1 Hactpowuka naponeu

1. Bbibepute Hacmpoliku > pu6op > lMaposnu, Hy>XHbI
naponb 1 NoaTBepAunTe BbIGOP.

Ycem. naponss  [locTyn K kKanubpoBKe HyNs U YyBCTBUTENb-
Kanuép. HOCTU

Yem. napons  [Joctyn KO BceM napameTpam KoHduUrypa-
KOH(e. umm

2. BblbepuTe CTPOKY ANst HACTPOWKM Napons 1 NoaTBepanTe
BbIOOp.

3. Beegute naposb 1 noaTeepanTe BBOA.

4. Bbibepute lModmeepdums 1 noaTBEPANUTE BbIGOP
kHonkow [OK].

11.2 Hactpouka patbl U BpeMeHMU
1. Buibepute Hacmpoliku > Mpu6op > Jama u epemsi n
rnoaTBepauTe.

2. BblbepuTe CTPOKY ANs peAakTMpoBaHUs AaTbl U BPEMEHM
1 noaTeBepanTe BbIOOP.

3. Bblbepute lMTodmeepdumsb v noaTeepauTe Boibop
kHonkow [OK].

11.3 BbIGoOp A3bIKa

1. Bbibepute Hacmpoliku > [pu6op > A3bIk 1
noaTBepauTe.

Drager PointGard 2000 Series



2. BblbepuTe 13 cnmcka Tpebyembin S3biK U nogTBEpAuTE

BbIGOp.

11.4 KoHdurypupoBaHue
(pYHKLMOHANBbHOWN KHOMKU

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > ®yHKY. KHOMNKa 1
noaTeBepauTe.

2. BblbepuTe dyHKUMIO U NOATBEPAUTE BbIGOP.

Mokaszamb M3mepenuns 3a nocnegHue 15 MuHyT npea-

epaghuk CTaBNATCA B BUAE rpaduka KoHUeHTpa-
uns/Bpems.

HeucnpaeHo- BbiBoaaTCsi TEKCTOBLIE COOBLLEHMS O HEUC-

cmu NPaBHOCTSIX.

Mpedynpex- BbiBogsATCS TekcTOBbIE COOOLLEHMS Npeay-

deHus NPeXaeHWIA.

Bumptest dyHKumMoHanbHas npoeepka (bump-test)
Nno3BonsieT nogath ra3 Ha ceHcop 6e3 akTu-
BM3aumu TpeBoru. Ha Bbixog nogaetcs cur-
Han TexobcnyxuBaHus. Yepes 15 MUHyT
UM Npy NOBTOPHOM npukocHoBeHum K [OK]
dyHKUMOHaNbLHaA NPOBEpPKa 3aKkaH4nBa-
eTcsa 1 Nnpmbop BO3BpaLlaeTcs B HopMarb-
HbIA PEXNM.

Pecypc ceH- Otobpaxaetcst ocTaBLniics pabounii

copa) pecypc ceHcopa

1) Tonbko Npu HanNW4YMM JOHIMNa ANarHOCTUKN

11.5 BoccTtaHoBRneHue 3aBOACKUX
HacTpoek

C nomoLubio 3ToW hYHKLMM BOCCTaHABNMBAKOTCS 3aBOACKME
HacTpoWikn npubopa.

1. Bblbepute Hacmpoliku > lMpu6op > UHuy. npubopa v

noaTeepauTe.

2. Bblbepute lTodmeepdums 1 noaTeepanTe BbIGOP
kHonkow [OK].

Hactponku npnbopa = ru

CamobnokupytoLmecs n He camobNOKUPYIOLLIMECH CUTHarbI
He orpaHuyeHbl No BpemeHn. CaMmobnokupytoLmecs curHansi
OCTaloTCst aKTUBHBIMU 0 UX KBUTUPOBaHUs. He
camobnokmpytoLmecst curHansl copacbiBatoTCsi nocne
YCTpaHeHWs BbI3BABLUETO UX COCTOSIHUS.

11.7 Pene

CornacHo 3aBOACKMM HAcTpOVikamM B HOPMaribHOM pexnve
paboTbl pene 3anutaHbl, 4To obecneymBaeT ux
"0oTKa3oycToN4MBY" paboTy.

Ins yctponcTs PointGard HacTpoiiky HopmasibHO 8KJ1tou.
Henb3s U3MeHUTb Ha BkJ1. Mo mpeesoee, B NPOTMBHOM
cryyae BKII0YaTCs BCTPOEHHbIE CUTHanNbHbIE YCTPONCTBA
(cvpeHa v namnbt)!

11.7.1 KondurypupoBaHue pene A1 nnmn A2

C nomoLLbHo 3TOW (OYHKLMW MOXHO YCTaHOBUTL, ByayT nu
CUrHasnbHble pere 3anuTaHbl B HopMarbHOM PexumMe unm B
npv aKkTMBaLumn TPEeBOry.

1. Bbibepute Hacmpoliku > [pu6op > Tpeeoza > Pene A1
unu Penie A2 n nogTeepaunTe.

2. BbiBGepuTe xenaTernbHyo onuuio 1 NoaTeepanTe.

HopmansHo
BKJIIOY.

KoHTakT pene B 06bIYHOM pexmme 3aMKHYT,
a B COCTOSIHUW TPEBOIrM N3MEHSIET COCTOS-

Hue. [pu 3TOM OTKIIOYEHNN MUTaHUS 3any-
CKaeT TpeBory (0TKa3oyCTOMYMBLIN PEXNM).

Bkn. no mpe-
soze

KoHTaKT pene 3amblkaeTcsi B COCTOSHUM
TpeBoru.

11.7.2 HacTtpoiika pene HeucnpaBHOCTU Ha
cTaguun nporpeBa 1

3Ta byHKUMA UCMONb3YeTCs AN YCTAHOBKU pexuma perne
HEWCnpPaBHOCTM BO Bpems cTaauu nporpesa 1, ans
oTOGpaKeHUs1 COCTOSIHMS Mporpesa 1 Ha penenHom Bbixoge.

1. BbiGepuTe xenatenbHyo onuuio ¢ nomoLlsio Hacmpoliku
> lMpu6bop > Tpeeoza > Owubka npozpeea n
nogTreepaure.

11.6 CoueTaHMA CaMOONOKUPOBKU U cmamude-
ckul
KBUTUPOBaHUA TpeBor
B cnepytowmx npumepax npmeeneH 0630p coyeTaHuin
KBUTUPOBAHUS pere.
duHamuye-
camobnokupyetcsas He camo6Gnokupy- cKuli
(Cbpoc pene Bpy4y- eTca
Hy10) (ABTOMaTUYECKNIA

KBUTUpPYyeMasi

He KBUTUpYe-
Masi

npeaBapu-
TesfbHO KBM-
TUpyemas

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn

cbpoc pene nocne
yCTpaHeHWs1 CocTosi-
HUSA TPEBOTN)

C6pocuTb pene MoxHo B rnoboe Bpemsi.

C6poc pene HeBO3MOXeH 0 cbpoca cocTo-
AHNA TPEeBOrn.

KBuTnpoBaHue TpeBorv BO3MOXHO [0
cbpoca cocTosiHua TpeBorn Pene copackl-
BaeTCs aBTOMaTUYECKUN NOCe YCTpaHeHus!
COCTOSIHWNS TPEBOTW.

Drager PointGard 2000 Series

Pene HencnpaBHOCTW BKMOYAET HENPEpPbIB-
HbI CUrHan NSt NOAKMO4YEHHOIo MHAWKA-
TOpa TPEeBOTW.

OpaHxeBbllii CBETOAMO[, CBETUTCS Henpe-
pbIBHO.

Pene HencnpaBHOCTW NepekmnoyaeT CoCTo-

AHVEe Ha 9 CcekyHa.

lMpumep:

— CwupeHa nogknioyeHa kK HopmarnbHO
pPasoMKHYTOMY BbIXOAY perne Heucnpas-
HOCTW.

— Pene HacTpoeHbl kak HopMarnbHO BKO-
YeHHble.

= CupeHa 1 opaHxeBbIn CBeTOAMOA AaT-
YuKa rasos OyAyT akTUBHbI 1 cekyHAy U
HeaKkTUBHbI 9 CeKyHA,.
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ru Hactpowku npubopa

11.8 KoHdumrypaumsa TpeBor

Bce HacTponku TpeBOr BAUAIOT Ha pene, aHarnorosbIn
MHTEPdENC N BCTPOEHHbIE CUTHANbHbIE YCTPONCTRA.

11.8.1 BkntoyeHne/oTKNoO4YeHne TpeBorm

1. Bblbepute Hacmpoliku > pu6bop > Tpeeoza > Tpeeoea
8Ks1/omkin.

Bkn. ABapuiiHas curHanusaums
BKIHOYEHa.
Omkn. ABapuiiHas curHanusaums

BbIKIHO4YeHa.

Cseroanofbl, pene n nHTep-
denchl He ykasblBatoT Ha
COCTOSsIHWNE TPEeBOTy.

Ha Bbixog 4-20 MA nopaetcs
CuUrHan pexuma TexHude-
CKOro obcnyxmBaHus.

Ha gucnnee nokasaHbl name-
peHHoe 3Ha4yeHne n cumBon

m

Pene HencnpaBHOCTM YKa3bl-
BaeT Ha Hann4ne Hencnpas-
HOCTW.

2. Bblbepute Bki. vnn Omki. v noaTeepauTe.

11.8.2 HacTtpoiika TpeBor

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > Tpeeoza > Tpesoza
A1 unu Tpeeoza A2 n nogTeepanTe.
Bynet nokasaH TekyLLuiA NOpor TPEBOTU.

2. 3apaBaliTe HaCTPOWKKM U NocrnenoBaTernbHO
noaTBepXaaTe warun, ncnonb3ys lpodosmkeHue.

a. 3apanTte 3HayeHue nopora TPeBoru.
b. 3apaiite HanpaBneHue cpabaTbiBaHNA TPEBOTU.

Pocm HanpaeneHue TpeBorn HasbiBaeTcs "no
pocTy", ecnv onsa akTuBaumm TPEBOMM KOH-
LeHTpauus rasa AosmkHa NpeBbICUTL onpe-
[OeneHHoe 3HaveHue.

MMadeHue HanpaBsneHwe TpeBorn Ha3blBaeTcs "no

nageHuio", ecnu Ansi akTMeaumm TpeBoru
KOHLEHTpauusi ra3a JofmKHa yrnacTb HMKe
ONpefeneHHOoro 3Ha4YeHus.

c. 3apanTte pexmnm camobroKMpPOBKM.

Camob6nokup. [locne fOCTUXeHWs nopora TpeBorn npu-
6op 3anyctut TpeBory. OH ocTaHeTcs B
COCTOAHUN TPEBOIN, AaXe eClnn KOHUEeHTpa-
uus rasa bonblue He ByaeT COOTBETCTBO-
BaTb COCTOSIHMIO TpeBorn. YTobkbl c6pocuThb
TpeBory ¢ camoOroKNpOBKON, ee Heobxo-
ANMO KBUTUPOBATb.

He camo6no- CocTosiHve TpeBorv copacbiBaetcsl, ecnv
Kup. KOHLEHTpaums rasa GosbLue He COOTBET-
CTBYET COCTOSIHUIO TPEBOTY.
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d. 3apanTte pexumM KBUTUPYEMOCTH.

Keumupye-
mMas

CurHansHoe perne 1 CBeTOAVNOAHbIN UHAK-
KaTop MOryT cbpacbiBaTbCs 4O TOro, Kak
OyayT ycTpaHeHbl YCroBUSA aKTUBaLun Tpe-
BOTW.

He Keumupye- CurHanbHoe perne 1 CBETOAMOLHbIN NHON-

masi KaTop He MOryT copacbiBaTbCs [0 yCTpaHe-
HWSI YCIOBWI aKT1BaLIMW TPEBOTU.
Mp. keum. CocTosiHMe TPEeBOrM MOXHO KBUTUPOBaTb

[0 Toro, kak ByayT ycTpaHeHbl YCrnoBus
akTuBaumm Tpesorn. OgHako, curHansHoe
perne 1 CBeTOAMOAHbI MHANKATOP ocTa-
HOTCS BKIHOYEHHBIMW O YCTPaHEHUs1 COCTO-
AIHWS TPEBOIW.

e. Hactponte pexunm ructepesuca.
DyHKUUSA rucTepe3nca No3BONsSeT HAaCTPOUTb
AnanasoH, B KOTOPOM cpaboTaBLUee perne CoXpaHsieT
CBO€ COCTOSIHME [0 TeX Mop, NOKa KOHLEHTpauus rasa
He BbIXOAMWT 3a npeaernbl 3Toro AvanasoHa. MNpumep:
Mopor Tpesoru yctaHoBneH Ha 40 ppm u ructepesnc
Ha 3 ppm. TpeBora ocTaercst akTUBHON, NOKa
3HayeHve He ynageT Hke 37 ppm. 310
npegoTBpallaeT apebesr KOHTakToB pene B6nman
nopora TpeBoru.

= Ha skpaHe noateepxaeHusa OyayT nokasaHbl BCe
HaCTPOMKMN.

f. Bblbepute lModmeepdumsb v noaTBEpAUTE BLIGOP
kHonkon OK.

v/ HoBble HacTpoWiku coxpaHeHsbl.

11.9 lpoBepka TpeBor/pene

31 PyHKLUM N3MEHSIIOT COCTOSIHME pere U CBETOAMOOHOIO
uHOMKaTopa C Lenblo NpoBepkM (Hanpumep, Ansi NpoBepKu
paboTbl CUrHarbHbIX YCTPOWCTB, NOAKIIOYEHHbIX K pene);
6yneT nokasaH cumeon [Il. Mocne Bbixoda U3 hyHKUMKU GyayT
aBTOMaTUYECKN BOCCTAHOBMNEHbI UCXOAHbIE COCTOSIHUS pere 1
MNHOMKaTOPOB.

1. Bbibepute Hacmpoliku > Mpu6op > Tpeeoeza,
Tpebyemoe cocTosiHMe TPEBOMM U NoATBEPAUTE BbIGOP.

CueH.mpe- MmMmunTnpyeT npeasaputenbHyo TpeBory
eoau A1

CuaH.mpe- MMuTupyeT rnasHyto Tpesory

eoau A2

Hacmp. Heuc- VIMUTUpYET TpeBory Mo HencnpaBHOCTH
npaeH.

2. Bbibepute Bkn. unu Omkn. v noateepanTe Boblbop.

v [pun akTMBM3aLMKN 3TON PYHKLUKN pere HeucrnpaBHOCTH
oTKnoyaetcs n nHtepdenc 4-20 mA yctaHaBnuBaeTcs Ha
TOK HencnpaBHOCTU. CBETUTCA XKENThIN MHAUKATOP U
nokasaH CYMBOIT TEXHUYECKOro OOCyXMBaHWS.

11.10 fleakTuBauusa QoHrna

OtHocuTesa k PointGard 2100 EC:
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OT1a (*)yHKLLI/Iﬂ No3BONIAET OTKNMKYNTL NporpamMmMHble OOHITbl
ans nx 6esonacHoro U3BneYeHnst unu B cny4yae
HEeNncnpaBHOCTW.

BoccTaHOBUTbL akTMBaUUMIO SOHINA MOXHO TOMNbKO nytem
BKINMOYEHNA N BbIKIMIOYEHUA 3NEeKTPONnnUTaHnu4a Ha npm6ope.

1. Bbibepute Hacmpoliku> lMpu6bop > [po2paMmMH. AoHan
1 AeaKTUBMPYEMbIN OOHN 1 NoaTBepaunTe.

2. Bbibepute Omkn. ghyHkyutro.. BoiGpaHHbIN OOHM
0eaKTMBMPOBaH.

11.11 HacTtpounkn gucnnes

11.11.1 N3ameHeHUe LBeTa NOACBETKU Aucnnes
LiBeT noAcBETKN MOXET NEePEKNoYaTbCs Ha KpacHbIN unu
3ereHblN.

1. OTBMHTWTE BUHTBI (2) N OTKPOMTE KPbILLKY.

2. lMepesegute nepekntoyatens (13) B Hy>XKHOE MONOXeHWe.

nesoe KpacHbIN LBET NOACBETKM

npasoe 3eneHbI LUBET NOACBETKU

3. 3aKkponTe KpbILWKY 1 3aTAHWUTE BUHTHI (2) C MPaBubHbIM
MomeHTOM (22 Lbs. In. / 2.5 Nm).

11.11.2 N3meHeHne KOHTpacTa gucnnes

1. Buibepute Hacmpoliku > lMpu6op > Qucnnel >
KOHmpacm ducnesan nogresepauvTe.

2. WN3meHute KOHTPACTHOCTb U noaTBepaAnTe NSMeHeHne.

11.11.3 U3meHeHue pexmma gucnnes

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > Qucnnel > Pexum
ducnesi v noaTBEpPAUTE.

2. BbibepuTe xenatenbHbli peXMM 1 NOATBEPAMUTE.

CraHpapTHbIf [MokasbiBaeT cTaHgapTHbIN

avcnnen.

bes nHankaumm Ha gucnnen BbiBoguTCA

CTapTOBbII;I 3KpaH n COOoTBET-
CTByOLLUME CUMBOIbI.

|_|le cpa6aTb|Bava| TPpEeBOrn Ha gucnrnee nokasaHa Tekyllasa
KOHUeHTpauua rasza u mumraet KpaCHbII7I MHONKaTop
He3aBMCUMO OT Bbl6paHHOFO pexnma gucnnes.

12 KoHdurypaumsa BCTPOEHHbIX
CUrHasnbHbIX YCTPOMUCTB.

[ononHutenbHy MHOPMaUUIO U KOHUrypaumm cMm. B
TexHuyeckom pykosoactse 9300148.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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12.1 DIP-nepeknto4aTtenb

5-cekumoHHbI DIP-nepekniodatens ncnonb3yercs ans
HacTpoWikv LWabnoHoOB cUrHanusauum BCTPOEHHbIX
CUIHarbHbIX YCTPOWCTB.

Kn
eM
Ma

1

2"

3

-

)

ON

CvipeHa akTvBHa npu Tpe-
Borax A2.

CupeHa akTuBHa npu Tpe-
Borax A1.

LWab6rnoH nHavkauum Tpe-
BOr 3ereHOW/KpaCcHOM cur-
HarnbHbIMU NamMnamMmun.

CupeHa akTuBHa.

ToH cupeHbl: Henpepbis-
HbIN

OFF

CvipeHa He aKkTvBHa npu
Tpesorax A2.

CupeHa He akTMBHa npu
Tpesorax A1.

LWabnoH nugukauum Tpe-
BOT XXENTOW/KpacHOW cur-
HanbHbIMWM NaMmnamu.

preHa He aKTuBHa.

ToH cupeHsbi: Mynbcupyto-
7Y

KoHTakTbl 1 1 2 He NpuMeHUMBbI Anst NpubopoB ¢ kKoMBuHauuen 3ene-
HOW/KpaCHOW CUrHanbHbIX namn.

3aBoackue Hactpoiku DIP-nepekntoyaTensa gns
KOMOMHaLMM XXeNnToN/KPpacHOW CUrHarbHbIX flaMmn

ON

KoHTakThbl
1 2 3 4 5
OFF OFF ON OFF

3aBopckue HacTponku DIP-nepekntoyatens ans
KOMOMHaLMK 3eneHOM/KpacHOM CUTrHaNbHbIX namn

KoHTakTbl
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Hactponka koHTakToB DIP-

1.

nepeknyartensa

OTkpovite npubop.

2. Tepekntouunte KoHTakTbl DIP-nepekntoyartens:

BNneBO

BnpaBo

3. BakponTte npubop.
4. BeeguTe npubop B aKcnyaTauuio.

ON
OFF

13 Hactpounku untepdenca
13.1 WUHTepdhenc 4-20 mA

BbixogHow Tok Nnpubopa B HopMarnbHOM pexume paboThbl
HaxoauTcsa B AManasoHe 4-20 MA 1 nponopumoHaneH
KOHLEHTpauuM n3amMepsieMoro rasa.
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ru Hactpovikn nHtepderica

B PointGard 2xx0 ncnonb3yoTcs pasnuyHble 3Ha4eHns Toka,
yKasblBaloLye Ha pasHble pexuMbl paboTbl. 3aBoackune
HaCTPOWKN MOTYT perynnposaTbCs nofnb3oBarenem Ans
apanTaumm K KOHKpeTHbIM TpeboBaHusaM. 3To cnepyeT ns
pekomeHgaumi NAMUR NE43.

13.1.1 U3mepuTenbHbIN AUuanasoH

Tonbko ansa PointGard 2100 EC, 27x0 IR n 2200 CAT Remote
LC

HekoTopble ceHCopbl NO3BOMSAIOT PErynnupoBaTth AManasoH
n3mepeHusi, YTobbl OrpaHNYUTb U3MEPUTENbHbLIM AManasoH
ansa nHtepderica 4-20 mA.

Onana3soH uamepenus (FSD) onpegensieT KOHEUYHY TOUKY B
N3MepuTenbLHOM Anana3oHe ceHcopa. Ecnu KoHueHTpaums
rasa 4OCTUraeT 3TOW KOHEYHON TOYKW, Yepe3 nHtTepdenc 4-
20 mA nepepaetca 20 MA.

Mpumep: Tpebyetca guanasoH 0 - 500 ppm CO (Hanpumep,
Ko 3akasa 6809605, saBogckast HacTporka 300 ppm,
MUH/mMakc ananasoH = 50/1000 ppm). Beibepute gnanasoH
nameperunsa 500 ppm. AHanorosbIvi BbIXof ByaeT NMHENHO
3aBUCETb OT KOHLUEHTpauun B npegenax ot 4 MA = 0 ppm go
20 mA =500 ppm.

13.1.2 YcTaHOBKa TOKa HEMCNpPaBHOCTH

OTa dyHKUUS onpeaensieT ToK Ansi curHana HencnpaBHOCTU.

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesiab > AHasoe.
uHmepdelic > Tok HeucnpaeH. v NOATBEPAUTE.

2. BbibepuTte CTPOKY ANA peaakTupoBaHMs Toka u
nogTeepauTe BbIGOp.

3. BBeguTe 3HayYeHUe Toka U NOATBEPAMUTE.
= byaert nokasaHa HacTponka Ans Tok HeucnpasH..

4. Bbibepute Modmeepdums v noaTBEpPAUTE BbIGOP
kHonkon [OK].

13.1.3 UHdopmauusa oTHOCUTENBLHO CUrHana
npeaynpexaeHus

Ecnun o Hannummn npegynpexaeHns HeobxoaMMo

CUrHanM3npoBaTb Yepes aHanoroBbIvi MHTEPdENC, TO

cneayeT BKMOYUTL NPeaynpexaatoLmnin curHan.

CwurHan npegynpexaeHus npeacTasnseT coboi
YepeaoBaHVe ToKa NPeayrnpexaeHns 1 Toka M3MepeHus.

— Tok npepynpexaerus (MHTepsan T2)
— Tok namepenus (uHtepsan T1-T2)
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BpemeHHble nHTepBanbl U TOK NpeaynpexaeHus
HacTpauBatoTcs.

[mA]
20

1 1 i

To
T, <«

ts)

13.1.4 BknroveHune/oTKNIOYEHME CUrHana
npeaynpexaeHus
1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesn3b > AHanoa.
uHmepdgelic > lMpedynpexdeHue v NoaTBEPAUTE.
2. Bbibepute Bkn. inu Omkn. v noaTBepamnTe BblOOp.

13.1.5 HacTpowka uHtepBana npegynpexaeHus
1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesa3b > AHasoe.
uHmepdgpelic > Uumepe. npedynp. U NOATBEPAUTE.

2. 3apante nHTepBansl npegynpexaeHns T1n T2 un
noaTeBepauTe.

13.1.6 HacTpownka Toka npeaynpexaeHus

1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesn3b > AHanoa.
uHmepdelic > 3Ha4y. moka npead. n NoATBEPOUTE.

2. 3apanTte Tok U nogTeepaute kHonkon OK.

13.1.7 HacTtponka curHana TexHu4eckoro
obcnyxuBaHus
1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesa3b > AHasoe.
uHmepghelic > CuzHan obcnayx. v nogTeepauTe.
2. 3apaitTe TUN curHana v noaTBepamTe BbIGOp.

cmamudye- [MOCTOSAAHHLIN TOK, KOTOPbIN MOXHO HaACTPO-
cKul UTb.

duHamu4e- CuvirHan npsimoyronbHon opMbl CO creay-
CcKulU IOLLIMMW CBOMCTBaAMMW:

[mA]

3

L

0,7 ts]

1,1

13.1.8 Hactpomnka ctaTu4yeckoro curHana
TEXHUYECKOro o6cnyXxnBaHus

Tok 06cnyxMBaHUsi MOXHO HacTpavBaTb TONbKO Npu BeIbope

CTaTuU4eckKoro curHana O6CJ‘Iy)KVIBaHVIF|.

1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesa3b > AHasloe.
uHmepghelic > 3Ha4y. Mok o6c¢c. v NoaTBEpANTE.

2. BeeguTe 3HayeHue TOKa M NoaTBEPAMTE BBOS,.
13.1.9 HacTpowka aHanoroBoro cMmeLleHus

OT1a hyHKUMA 00OaBNAET TOK CMELLEHNS K aHANOroBoMy
BbIXOOHOMY curHany 4 MA. 3T0 CMeLLeHne perynmpyer Tok
npu 4 MA, He BNuaAs Ha HacTpowky 20 MA.

Drager PointGard 2000 Series
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1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesa3b > AHanoe.
uHmepdelic > AHanoe. Hyss v nogTeepanTe.

2. BblbepuTe CTPOKY ANsi pefakTMpOBaHUsSi CMELLEHUS
(ananasoH: ot -0,5 go 0,5 mA) 1 noaTesepauTe BbIOOP.

3. Beegute 3HauyeHue TOka u nogTBEpanTe.
= bypert nokasaHa HacTpoika ans AHasoa. Hynsl.

4. Bbibepute lModmeepdumb 1 noaTBeEpAnUTE BbIGOP
kHonkow [OK].

13.1.10 HacTpoika aHanoroeomu
YyBCTBUTENIbHOCTHU

3T1a pyHKUMA perynupyet aHanorosbln Bbixog npu 20 MA, He
BMNMAS Ha HAacTporky 4 MA.

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesizb > AHaJioa.
uHmepdgelic > Hyecmeum. 4-20 MA v noaTBepauTe.

2. BblbepuTte CTPOKY ANnsi peaakTMpoBaHUSi CMELLEeHMS
(amnanasoH: ot -0,5 go 0,5 mA) 1 noaTesepauTe BbIOOP.

3. BeeguTte 3HayeHue TOka u nogTBEpPAUTE.

= bypaert nokaszaHa HacTpoiika ans Yyecmeum. 4-20
MA.

4. Bbibepute lModmeepdums v noaTBEpPANUTE BbIGOP
kHonkow [OK].

13.1.11 MNMpoBepka aHanoroeoro nHTepcenca

3TN PyHKUMM U3MEHSIIOT TOK aHanoroBoro nHTepdenca c
Lienbio NpoBEepKU (HanpyuMep, Ans NpoBepKu
NpoOrpaMM1pPOBaHNs KOHTPOMbHO-N3MEPUTENBHOW CUCTEMDI).
Mpu HeobxoaMMOCTY NpeaBapUTENBHO OTKIIOYUTE CUTHAMbI
TPEBOIM B KOHTPOIbHO-U3MEPUTENBHON CUcTEME, YTOOI
n3bexaTb NOXHbIX TPEeBOT. [locne BbIxoAa 13 aTnx yHKUMNA
TOK aBTOMaTMY€ECKN YCTaHaBMUBAETCS paBHbIM TOKY
TexHu4ecKkoro obcnyxusaHus. B xoge nposepku
nokasbiBaeTCs CUMBOS TEXHUYECKOro 06CnyunsaHms .

e YT106bl 33AaTh TOK UMK KOHLEHTPALIMIO:

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesizb > AHasoe.
uHmMepgelc v xxenaemyo onuuio.
Hacmp. mok C nomMoLLbHo 3TOM OYHKLMK
MOXHO 3aaaTb noboe 3Have-
HWe ToKka B AnanasoHe oT 0
no 22 mA. AHanorosoe cme-
LLIeHVe 1 aHaroroeasi vyB-
CTBUTEMNBHOCTb HE
MCMONb3yTCs A 3ToW

yHKUMK.

C nomoLubo aTow hyHKUMM
MOXXHO 3afaTb 3Ha4YeHune
TOKa, COOTBETCTBYHOLLEE
nobomy n3MepeHHOMY 3Ha-
yeHuto ot 0 o nornHoro aua-
nasoHa.

Hacmp. koHueHmp.

2. [pwv GrioknpoBKe TPEBOr B KOHTPOIiepe NoATBeEpANTE
coobuweHne OmknroHume ece mpegoau C NOMOLLBIO
lMpodomxeHue.

3. BblbepuTte CTpOKY ANns peaakTMpoBaHus 1 NoaTBepanTe
Bbl6op kHomkou [OK].

4. 3apanTe HyXHOe 3Ha4yeHue.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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5. BblbepuTe lMpodosmkeHue v noaTBepanTe.
6. BblbepuTe xenaTenbHy onumio:

Bbicmaeumb KOHUY. |
ebicmasums ycm. mokK

OTa pyHKUmMA ycTaHaBnmBaeT
3afjaHHoe N3MepeHHoe 3Ha-
YeHue Unn Tekyluee TecTo-
BOE 3Ha4eHwe.

B xoge npoBepku nokasbisa-
€TCH CMMBOJT TEXHUYECKOIO
ob6cnyxusaHua &,

KoHueHmp. omkn. |
Omknro4yums mok

OTa byHKUMS npepbiBaeT
nepegadvy 3agaHHOroO TecTo-
BOTO 3HAYEHUS.

7. Bbibepute lpodomkeHue v noaTeepanTe.
= OyHKUMA 3aBepLIaeTCS.
8. [Mlocne NOBTOPHOW aKkTUBaLUM TPEBOT B KOHTpOSepe
noatesepauTe coobuleHve Bkrroyume ece mpeegoau.
e YTOObI HACTPOUTL TECTOBbLIV CUTHAN:

1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesi3b > AHasoe.
uHmMepgeuc > 1 xxenaemyio NPOBEpPKY:

3apaeT Ha aHanorosom
WHTEpderice TOK Hencnpas-
HOCTHU.

Hacmp. HeucnpagH.

3apaeT Ha aHanorosom
WHTepderce ToK Npeaynpex-
AeHWS.

Hacmp. npedynp.

Hacmp. o6cnyx. 3apgaet Ha aHanorosoM
MHTepdelce TOK TEXHUYEe-

CKOoro OGCJ'Iy)KVIBaHVIﬂ.

2. Tpu GNokMpoBKe TPEBOT B KOHTPONNepe NoATBepanTe
coobLieHe OmkJIroYUmMe ece mpeeoau.

3. Bbibepute Bkn. inu Omkn. v noatTBepauTe.

13.1.12 BnokupoBaHue ny4a

OT1a dyHKumMa gocTynHa Tonbko ans PointGard 27x0 IR (¢
ceHcopom PIR 7x00).

3aBofckas yctaHOBKa Nno yMonyaHuio Ans yHKUum
6nokMpoBaHMs nyya: BbIKIIOYEHO.

Ecnu BeiGpaHo "Bkn", To npu 3arpssi3HeHnM oNTUKU gaTymka
PIR 7x00 Ha aHanoroBkIn nHTepdenc byaeT nepeaaH curHan
o 6rniokmpoBaHun nyya. Ontuka PIR 7x00 moxet
3arpsA3HUTBLCS NMPU HaKOMJEHUN OCAKOB HA OMTUYECKUX
nosepxHocTAx. OgHaKO ecnv KOHLUEHTpaLmMs ra3a npeBbIIaeT
[onycTUMBbIN ypoBeHb BrnokmpoBaHus ny4a, 1o npubop
BO3BPALLAETCS B PEXUM NU3MEPEHUSI.

Ecnn 3arpda3HeHne onTukM Bo3pacTaeT U npaBuiibHOe
n3mepeHmne HeBO3MOXHO, anI60p nepegaet curHan
HencnpasHOCTU.

e BknioueHme/BbIKNIOYEHNE cUrHanoB BnokMpoBaHus nyya:

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesi3ab > AHaJloa.
uHmepgelc v XXenaemyto onuuto.

Bkn/ebikn. Beambl. OT1a yHKLUMS BKIHO-
YyaeT/oTknoYaeT GnokupoBa-

HUe ny4ya
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Hacmp. Beamblock OTa dyHKUUS 3aaeT Ha aHa-
NOroBOM MHTepdence Tok
npegynpexaeHs o Gnoknpo-

BaHNK Nny4a

2. Bblbepute Bks. vnn Omki. v nogTeepavTe.
HacTpoika curHanoB 6nokupoBaHust nyya:

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesiab > AHasoe.
uHmepgelc 1 XenaeMyro onuuio.

Tok Beamblock OTa dyHKLMA onpegenseT
TOK CUrHana o 6rnoknpoBaHuu
nyva.

lpeden Beamblock OTa dyHKUMS onpenenser

MakcMManbHbI npegen,
ecnu curHan 6noknpoBaHus
nyya nepegaertcs Ha aHano-
roBbIN NHTEpPdENC.

2. BbibepwuTe CTPOKY ANs peAakTMpoBaHUs ToKa u
nogTeepauTte BbIGOP.

3. Bsegute 3HaueHWe TOKa 1 noaTBepaUTe.

= byaeT nokasaHo yCTaHOBMEHHOE 3HaYeHWe Toka
curHana o 6nokvpoBaHuu nyva.

4. Bbibepute Modmeepdums v noaTBEPAUTE BbIOOP
kHonkon OK.

14 HacTtpounku ceHcopa PointGard
2xx0

14.1 BknioyeHue/BbIKNOYEHNE
aBTOMaTU4eCKOM KanmbpoBKMU

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > Aemokanubpoeka
1 noaTBepauTe.

2. Bblbepute Bkn. unn Omkn. nogteepante BbIGop KHOMKON
[OK].

14.2 [Onana3oH 3axBaTa

[ranasoH 3axBara ycTpaHsieT (ryKTyaumm n3MepeHHbIX
3HaYeHun. OnyKkTyaLmm — HE3HAaUYUTENbHbBIE U3MEHEHWS B
M3MEpPEHHbIX 3HAYEHMSIX (HanpuMep, LLIyM cUrHana,
KoneGaHusa koHUeHTpauun). Takne OTKNOHEHUSI HE U3MEHSIIOT
nepenasaemoe unu otobpaxaemMoe 3HadeHve. PeaynsraThl
U3MepEHVsi B 9TOM AuanasoHe OyayT paBHbl 3HAYEHWIO
3axBaTa. Pe3ynstaThl M13MepeHusi BHe 3Toro AvanasoHa oyayT
paBHbl (haKTUYECKOMY U3MEPEHHOMY 3HAYEHWIO.

3Ha4yeHue 3axBaTa (CMelleHue)

MocTosiHHOE 3HayeHWe 3axBaTa oTobpaxaeTcs, noka
M3MEepeHHOe 3Ha4YeHne HaxoaMTCs B AuanasoHe Mexay
BEPXHEW 1 HWXKHEN rpaHuLaMum obnacTu 3axeara.

BepxHsasa rpaHuua gnanasoHa 3axBata

BepxHsis rpaHuLa avanasoHa 3axBaTa 3a4aeT BEPXHUN
npegen obnacTtu, B KOTOPOW OTOOpaXkaeTcs 3Ha4YeHne
3axeaTa.
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HwxHaa rpaHvua gnanasoHa 3axBsaTta

HwXHss rpaHvua guanasoHa 3axsaTa 3agaeT HWXKHUIA npeaen
obnactu, B KOTOpOU 0To6pa>KaeTc9| 3Ha4YeHune 3axearta.

14.2.1 HacTtponka gnana3soHa 3axBarta

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > 3axeam ducniesi h
nogTeepauTe.

2. YcTtaHoBuUTe CMelLlleHne B NepBOM OKHe.

3. YcTaHoBUTE MUHUMarbHOE 3HaYeHWe AuanasoHa 3axeaTa
1 noaTeepauTe ¢ nomoLlbto fMipodoskeHue.

4. YcTaHOBMTE MakcMmarnbHOE 3Ha4YeHue ananasoHa
3axeaTta n noareepanTe ¢ NOMOLLbIO I'Ipodo.n)KeHue.

5. TMpoBepbTe BCe 3HaYEHUS 1 NOATBEPAMTE C NMOMOLLIbIO
lMpodomxeHue.

14.2.2 BobIknoyeHne gMana3soHa 3axBaTa

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > 3axeam oucnses v
noaTeepauTe.

2. 3apante cMmelleHVE B MEPBOM OKHE.

3. YcraHoBuTE MUHMMAIbHOE 3HaYeHne auanasoHa 3axsara
Ha 0 1 noaTBepauTe C Nomollbio flpodosnkeHue.

4. YcrtaHoBUTE MakcuMarnbHOe 3HadYeHue gManasoHa
3axsaTa Ha 0 1 noaTeBepanTe ¢ nomolsto lipodosikeHue.

5. TpoBepbTe BCe 3HAUYeHUs U NMOATBEPAMTE C NMOMOLLbIO
MpodosmkeHue.

14.3 COpoc HacTpoek ceHcopa

OTa chyHKUMA cOpackiBaeT CEHCOp Ha 3aBOACKME HACTPOWKM.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > UHuUY. kaHana v
noaTeepauTe.

2. Bblbepute lNModmeepdumsb v NnogTBEpPAUTE BHIOOP
kHonkow [OK].

14.4 HacTpownka MeXxKanmbpoBO4YHOro
MHTepBana

Mocne nctedeHns mexkanubpoBoYHOro nHTepBana npubop

BblJAcT NpegynpexaeHue, 4To kKanubpoBka npocpoyeHa.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > Kanu6p.
uHmepearsna v noaTeepauTe.

2. 3apaiTe uHTepBan mMmexay kannbpoBkamu 1 NogTBEPAUTE
kHonkow [OK].

14.5 Hactpounka 6noKMpoBKM CeHcopa
3T0T pasgen oTHocutcs Tonbko K PointGard 2100 EC un
PointGard 27x0 IR.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > BsioK. ceHcopa 1
noareepaunTe.

2. Bbibepute Bkn. nnv Omkan..
Bkn. MpnGop oTknoHsEeT Ntobon ceHCcop C KOAOM

3aKka3sa, He COOTBETCTBYIOLLMM Kofy 3aKasa
npeablayLLero yCTaHOBMNEHHOMo CeHcopa.
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Omkan. Mpn6op npuHUMmaeT nNobo COBMECTUMBIN

CeHcop, 3arpyxasi 3aBo4CcKMe HaCTPONKM
aToro ceHcopa. OgHako B 3TOM crny4ae
no6ble Nonb3oBaTenbCKNUe HACTPOVKN Npu-
Oopa nepesanncbiBaOTCA 3aBOACKMMM
HacTporKkaMm HOBOTO CeHcopa.

14.6 lporpamMMHble [OHIMMbI ANs
3NEeKTPOXUMUYECKUX CEHCOpPOB

14.6.1 JeakTuBauus OoOHIrnNa
OTHocuTes k PointGard 2100 EC:

OTa (byHKLI,I/Iﬂ No3BOJIAEeT OTKIMIOYNUTb NporpaMMHble OOHITbI
ans nx 6esonacHoro U3BneYeHnst unu B cny4yae
HencnpaBHOCTU.

BoccTaHoBUTbL akTMBaUUIO JOHIAa MOXHO TOMNbKO nytem
BKIIOYEHUA N BbIKIMIOYEHUA 3NEeKTponnTaHnua Ha npm6ope.

1. Bblbepute Hacmpoliku> lpu6op > lMpoecpaMMH. QoHan
W AeakTUBMPYEMBIA LOHIT U NOATBEPAUTE.

2. Bblbepute Omkn. ¢pyHKyuto.. BoIGpaHHbIN AOHM
[eaKTVB/POBaH.

14.7 Hactpowuku ceHcopa PointGard 2100
EC

14.7.1 NMpoBepkKka ceHcopa

3Ta PyHKUMSA aKTUBHA, TONbKO €CIN YCTAHOBMEH AOHIT
NPOBEPKU CEHCOopa MUK OOHMM AnMarHoCcTukn. Ecnn ceHcop He
npoLuen caMmoTecTupoBaHue, OyaeT BblgaHO
npegynpexaeHne unv coobLeHne 0 HeMCNpPaBHOCTMY.

HaCTpOﬁKa nepunognyveckoro TeCtTupoBaHuns ceHcopa

3Ta PyHKUMA NEpUOaNYECKM 3amnycKaeT CamoTeCTUPOBaHME
ceHcopa. Mprnbop NOCTOSHHO NPOBEPSIET CEHCOP, YTOObI
rapaHTUpoBaTb €ro HagexHyo pabory.

1. Bbibepute Hacmpotiku > CeHcop > Hacmp. mecm.
CeHc. 1 NOATBEPAUTE.

2. Bbibepute Bks. unu Omki. v noaTeepanTe.

3anyc|< TeCTUpoBaHuA ceHCcopa BPYy4HYHO
OT1a beHKLI,VIH 3anycKkaet VIH,D,VIBVI,EI,yaJ'IbeIVI TeCT CeHCopa.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop >
Camomecm.ceHcopa v noaTeepaute.

2. Bblbepute Hayamb mecm. ceHcopa v NoaTBEpPAMUTE.
3. Bbibepute lTodmeepdums
v Otobpaxaetcsi pesynbrar TecTa.

14.7.2 Kondpmurypauums rasa

HacTtpoiku rasa

OTa hyHKUMA ycTaHaBNMBaeT BM, rasa, AnanasoH U3mepeHus
1 eanHULbI M3MepeHust. TONbKO onpeaerneHHble CEeHCopbI
NoAAEPXKMBAKT 3TN HACTPOWKMN.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > KoHgbue. 2a3oe 1
noaTeepauTe.

= Ha akpaHe BygeT nokasaH TeKyLLUMIn n3MepseMbln ras.

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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2. BbibepuTte uamepsiembliii ra3 U3 cnmcka u noaTsepauTe
BblGOp.
= Ha akpaHe GygeT nokasaHa Tekylwasa eguHnLa
N3MepeHUs.
3. BblbepuTe eamHnLy n3aMepeHusi U3 cnucka 1 NnoaTeepanTe
BbIGOp.
= Ha akpaHe GyaeT nokasaH TeKyLMIn ananas3oH
n3MepeHUs.
4. Tonbko gns onpegeneHHblx EC ceHcopoB: YcTaHoBUTE
N3MepuTENbHbIV AMana3oH U NOATBEPAMTE BBOA.

= Ha akpaHe GygeT nokasaH HOBbIN Ananas3oH
N3MepeHms.

5. BblbepuTe lMpodosmkeHue v noaTBeEpanUTE.

= Ha akpaH OygeT BbiBe4eH NepeyeHb C HOBbIMU
napameTpamu KoHdUrypaumm rasos.

6. lMocne npocmoTpa BbibepuTe Bo3epam 6 MeHr Ui
Modmeepdums.

Bosepam e MeHro Bbibepute Bo3BpaTt B MEHIO
ONns BbIXoAa u3 oyHKUMK, He
n3MeHsia ee, U NoaTBepauTe

Bbl6op kHonkol [OK].

Modmeepdums BbiGepuTe MoaTeepaute,

YTOGbI NPUHATH HACTPOMKH, U
noATBEPAUTE BbIGOP KHOM-
kom [OK].

14.8 Hactpowuku ceHcopa PointGard 2200
CAT

14.8.1 Tun ceHcopa

OTta d)yHKLWIﬂ onpenenaeTt Tun yCtaHOBMIEHHOIo ceHcopa.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > Tun ceHcopa v
noaTBepauTe.

2. BbibepuTte TMN ceHcopa 1 noaTBepanTe BbiGOp.

14.8.2 KoHcpurypauums rasa
Ota d)yHKLl,VIﬂ yCTaHaBnMBaeT eanHULUbl U3MepeHna.

[na ceHcopos LC aTa pyHKUMA Takke ycTaHaBnmBaeT
N3MepUTENbHbIN A4NanasoH.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > KoHgbue. 2a3oe 1
nogTeepauTe.

2. BblbepuTe eanHULY M3MepeHnst U3 cnucka v NogTeepanTe
BbIGOp.

= [nsa cencopos DQ n DSIR:
Ha akpaH 6yneT BbiBegeH nepedeHb C HOBbIMU
napameTpamu KoHdurypauum rasos. [Npogomxute ¢
wara 4.

= [nsa ceHcopos LC:
Ha akpaHe Bydet nokasaH TekyLLMii AnanasoH
namepenus. MpogomkunTe ¢ wara 3.

3. BapainTe gnana3oH n3MepeHust u NoaTBepanTe BbIGOp
(Tonbko ans ceHcopos LC).

= Ha akpaH GyaeT BbiBeeH nepeyeHb C HOBbIMU
napameTpamu KOHUrypaumm rasos.

4. Tocne npocMoTpa BbibepnTe Bo3epam e MeHro unm
Modmeepdums.
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Bo3epam e MeHIo Bbibepute "Bo3BpaTt B MeH0"
Ons BbiIxofa n3 gyHkummn 6e3
COXpPaHeHWs1 U3BMEHEHWUI U
nogTeepauTe BbIOOP KHOM-

kon [OK].

Bbibepute "lMogTBepanTb”,
YTOObI MPUHSITL HACTPOWKN, U
noaTeepauTe BbIOOP KHOM-
kon [OK].

MModmeepdumsb

14.8.3 HacTtpoika camo6nokupoBku ceHcopa DQ

OTa yHKUMSA AOCTYMHA, TONMbKO KOrAa He YCTaHOBIEHb! perne.
3ATa hyHKUMA onpeaensieT, AoMKeH Nt KBUTMPOBaTbCA
ceHcop DQ nocre n3MepeHns Npu KOHLEHTPaLWK Bbille
100% HIMB.

OTa HacTpoiika He NpuMeHsieTcs K ceHcopam LC.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > Camobsiokupoeka
ceHcopa DD v noateBepauTe.
= byneT nokasaHa TekyLlasi HacTporka.

2. Bblbepute Bki. vnin Omki. v noaTeepanTe.

A NPEOQYNPEXOEHUE

OnacHocTb B3pblBa

Ecnu oTkntodeHa caMobrnokmMpoBka ceHcopa, a TpeBora,

yKasblBatoLLlasi Ha ONacHOCTb B3pblBa, KBUTUPOBaHa, Npubop

MHDOPMMPYET KOHEYHOTO Norb3oBaTensi 06 3Tol onacHOCTU

HenpepbIBHLIM CBEYEHMEM KPaCHOMo CBETOAMOAA Ha

aucnnee.

» [lepen KBUTUpPOBaHMEM MPEBLILIEHNS AnanasoHa
ybeamTech, YTO KOHLUEHTpaums rasa ynana Hmke 100 %
HMB.

14.9 Hactpowmku ceHcopa PointGard 27x0
IR

14.9.1 KoHdmrypauums rasa

OTa hyHKUMS yCcTaHaBNMBaeT BUA rasa, AuanasoH M3MepeHust
W equHULBI M3MepeHusi. Tonbko onpeaerneHHble CEHCopbI
noaepXkmBatoT 3TN HACTPOWKY.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > KoHgbue. 2a3oe 1
nogTBepauTe.

= Ha akpaHe BygeT nokasaH TeKyLUMI N3MepPSIEMBIN ras.

2. BbibepuTe naMepsieMbli ras 3 cnvcka v noaTsepauTe
BbIGOP.

= Ha akpaHe Gyaet nokasaHa Tekyllas eguHuLa
nsmMepeHus.

3. BbibepuTe eamHnLy n3MepeHnsi U3 Cnncka v NoaTeepanTe
BbIGOP.

= Ecnu BbibpaHa egnHmua namepenns %HMB, %LEL,
%UEG unn %LIE, 6yneT nokasaHa kateropusi.
MpopomxkuTe ¢ wara 4.

= B npoTtuBHOM cllydae Ha 3kpaHe 6yp,eT nokKasaH
TEeKyLLMI AmManas3oH nsamepeHus. NpogomkuTe ¢ wara

4. BblbepuTe KaTeropuo 1 noaTeepaute BolGop.
5. YcrtaHoBuTte 3HaveHne HIB u noareepaute BBOA,.
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6. YcrtaHoBWUTE U3MepuTENbHbIN Auana3oH 1 NoaTsepauTe
BBO/.

= Ha akpaHe 6yaeT nokasaH HOBbI AuanasoH
n3mMepeHus.

7. Bbibepute lpodomkeHue vy noaTeepanTe.

= Ha akpaH 6yneT BbiBeieH nepeyeHb C HOBbIMM
napameTpamu KoHUrypaumm rasos.

8. TMocne npocmoTpa BbibepuTe Bo3epam 6 MeHIo nnu

Modmeepdums.
Bo3epam e mMeHro BbibepuTte "Bo3Bpat B MeH0"
Ans BbIxoAa 13 dyHKuun 6e3
COXpaHeHNsa N3SMEHeEHUN 1
noaTeepauTe BoIGOp KHOM-
kou [OK].

BbibepuTe "lMogTBEepanTb”,
YTOObI NPUHSTL HACTPOMKK, U
NnoAaTBepauTe BbIOOp KHOM-
kou [OK].

MNModmeepdums

9. [llocne nsmeHeHus kateropuun unm aHadyeHus HNB
npoBepLTE HACTPOWMKN TPEBOT.

15 3aBoacKkue HaCTpPoOMKu

15.1 HacTpouku, usmeHsiemble yepe3s
MEHI0

15.1.1 PointGard 2xx0

MeHi0 3aBoackas Owvana3oH
HacTpoMKa

BkntoueHue pene  BknroveHune npu Bkn./BbIkn.

npu Tpesore / 6e3  TpeBore

TpeBoru

TpeBora A1: Poct (napenvie anst MNagenwue / poct

HanpaeneHue ceHcopa 02)

TpeBora A2: Poct

HanpasneHune

Pexvm camobrio- He camobrnokupy- Camobriokmpyetcs

KnpoBku A1 etca / He camobnoknpy-

ercs

Pexvum camobrno-  Camobnokupyetcs

KnpoBkm A2

Pexum kButupye- Keutmpyemas Keutupyemas / He

mocTtn A1 KBUTUPYEemas /
npegBapuTenbHO

Pexum kButupye- He kButupyemas KSVIfVI pemaﬂ

mocTn A2 Py

HopmanbHbiin 3anutaHo 3anutaHo / He

pexum paboThl 3anuntaHo

pene A1

HopmanbHbin

pexum paboThl

pene A2

Maponb gns karm- _ _ _ 1

OGpoBKU
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MeHro

Maponb ons
HaCTPONKM

Hactpoiika ceeTo-
avonos

Asblik

ABTOMaTHyeckas
Kanubposka

q)yHKLI,VIOHaJ'IbHaﬂ
KHOMKa

WHTtepdpenc

Tok HencnpaBHO-
cTn

MpepynpexaeHue

Tok npegynpexae-
HYSA

WHTepBan uukna
npegynpexaeHus
T

WHTepBan umkna
npegynpexaeHns
T2 (TOK npeny-
npexaeHunst)

CwurHan pexuma
TEXHWUYECKOro
obcnyxuBaHus

ToOK TEXHUYECKOrO
obcnyxuBaHus

AHanoroBsoe cme-
LeHne

AHanoroBas 4yB-
CTBUTEMbLHOCTb

3aBoackas Owana3oH

HacTpoMKa

2

Bkn. Bkn./BbIkn.

EN DE/EN/FR/ES/
RU/ZH

Bbikn. Bkn./BbIkn.

HewncnpasHocTun padouk, Heunc-
NpaBHOCTb, Npeay-
npexaeHue,
pecypc, yHKLmMO-
HarnbHas npoBepka

3aBoackas Ouana3oH

HacTpoMka

1,2 MA 0-3,5mMA

Bbikn. Bkn./BbIkn.

3,0 MA 0-3,5mMA

10¢c 5-60c

1c ot 1po (T1-1)c

cTaTu4eckun cTatudeckum /
OMHaMUYECKnI

3,4 MA 0-3,5mMA

0 mA -0,5...0,5mMA

0 mMA -0,5...0,5mMA

15.2 3HaueHus, cneuudnyHbie ans

ceHcopa

CM. OononHUTENbHbIE AaHHbIE B cneundmrkaumm ceHcopa.

15.2.1 PointGard 2100 EC

MeHto
Tpesora A1

Tpesora A2

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunn

3HaveHue no
yMOn4aHuio

Owana3oH

B 3aBucumocTu ot
ceHcopa

B 3aBucumocTu ot
ceHcopa
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MeHio

mcTepesunc Tpe-
Born A1 npu pocte
KOHLIEHTpaumm

lucTepesnc Tpe-
Born A2 npu pocte
KOHLIEHTpaumm

MexxkanmbpoBou-
HbIN MHTEpBan

[oHen]

CwmelleHne obna-
CTW 3axBaTa auc-
nnes

HwxHAsa rpaHuua
AvanasoHa
3axsaTa

BepxHsis rpaHnua
AvanasoHa
3axearta

M3ameputenbHbIn
AvanasoH

3aBoackme HaCcTponkM — ru

3HaueHue no
yMon4yaHuio

0

B 3aBMcUMMOCTU OT
ceHcopa

20,9 06.% (O2)

-0,25 06.% (02)

0,25 06.% (02)

25 06.% (02, O2
LS)

Owvana3oH

ot 0 go A1

ot 0 no A2

ot 0 g0 720

ot 0 00 25 06.%
(02LS)

ot 0 go 100 06.%
(02)

ot 0 0o -0,75 06.%

ot 0 00 0,75 06.%

oT 5 100 25 06.%
(02LS)

ot 5 0o 100 06.%
(02)

15.2.2 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® DQ

MeHro

Tpeora A1
TpeBora A2

ucTepesnc Tpe-
Borv A1 npu pocte
KOHLEHTpauum

wcTepesnc Tpe-
Born A2 npu pocte
KOHLEHTpauum

MexkanmbpoBou-
HbI NHTEpBAn

[aHen]

CwmelleHne obna-
CTW 3axBaTa auc-
nnes

HwxHas rpaHuua
AnanasoHa
3axsarta

BepxHsis rpaHnua
AvanasoHa
3axearta

MNonHbIn gnana-
30H N3MepeHnst

3Ha4yeHue no
yMon4aHuio

20 % HIB
40 % HIMB
1% HIB

1% HIMB

180

0 % HIMB

-5 % HMNB

2 % HMNB

100 % HIMB

Onana3oH

ot 1 00 100 % HMNB

ot 0 go A1

ot 0 oo A2

ot 0 oo 360

ot -5 g0 -4 % HIMB

ot -5000 % HINB

ot 0004 % HMNB

[wnana3soH He pery-
nupyertcs
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15.2.3 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® LC

MeH10

Tpeora A1
Tpesora A2

[nctepesnc Tpe-
Born A1 npu pocte
KOHLiEHTpauum

[nctepesnc Tpe-
Born A2 npwu pocTe
KOHLEHTpauum

[NonHbIM Anana-
30H N3MepeHust

MexkanmbpoBoy-
HbI MHTEepBan
[AHen]

CwmelleHue obna-
CTM 3axBaTa Auc-
nnes

HwxHsa5 rpaHuua
AvanasoHa
3axBaTa

BepxHss rpaHuua
AvanasoHa
3axsaTa

3Ha4yeHue no
yMOn4aHuio

2,0 % HIMB
4,0 % HIMB
0,1 % HIB

0,1 % HIMB

10 % HMNB

180

0 % HMNB

-0,5 % HIB

0,2 % HMNB

1) [Ons Bepcuii npowmkmn <3.0.0

Avana3oH

ot 0,1 oo
10 % HIMB

ot 0 go A1

ot 0 go A2

ot 5o 10" % HMNB
ot 1 00 10 % HMNB

ot 0 go 360
ot -0,5 no
0,4 % HMB

ot -0,57000 % HIMNB

ot 0 oo 0,4 % HINB

15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR

MeHo

Tpeora A1
Tpesora A2

[Mctepesnc Tpe-
Born A1 npwm pocte
KOHLEHTpauum

[nctepesnc Tpe-
Born A2 npwu pocte
KOHLEHTpauum

MexkanmbpoBoy-
HbI UHTEpBan

[aHen]

CwmelleHue obna-
CTUW 3axBaTa auc-
nnes

HwxHas rpaHyua
AvanasoHa
3axsaTa

BepxHsas rpaHvua
avanasoHa
3axeara
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3Ha4yeHue no
YMOS4aHU1Io

20 % HIMB
40 % HIMB
1% HINB

1% HIMB

180

0 % HIMB

-3 % HIB

2 % HMNB

OwnanasoH

ot 1 go 100 % HMB

ot 0 go A1

ot 0 go A2

ot 0 no 360

ot -3 1004 % HIMNB

ot -3 go 0 % HINB

ot 0 0o 4 % HMNB

PYKOBO,D,CTBO no akcnnyataymn

MeHr0 3HauyeHue no Owana3oH
yMoOn4aHuio
NameputensHein 100 % HIMB [nana3soH He pery-

anana3oH mpyeTcs

15.2.5 PointGard 2700 IR

Tun 334
MeHr0 3HavyeHue no [manas3oH
yMOn4yaHuio
Kanubposoy- MertaH
HbIV ra3
EomHuubl % HMB
KannobpoBou-
HOro rasa
KoHueHTpa- 50 % HIMNB
unn kanmbpo-
BOYHOrO rasa
Tpeora A1 20 % HMB 0,01 - 100 06.%; ons equHNL
o, = _ o,
Tpeora A2 40 % HINB % HMB = 0,3 - 100 % HIB
KaTeropus NIOSH IEC /PTB / NIOSH / HacTpa-
HIMB nBaemas
Uamepse- MeTtaH
MbI ra3
EonHnubl % HIMB %HIB / Vol% / PPM / %LEL
n3mepse- ! %LIE
MOro rasa
Monubi ana- 100 % HIMB ot 20 go 100 % HINB
nasoH name-
peHusi
bnokuposa-  oTkn. BKM. / OTKI.
HVe nyya
Hactpoiika 2 mA 0-3,5mMA
TOKa npeay-
npexaeHnsi o
6nokunposa-
HMKM Nyya
Ronyctumbiit 7,5 % HMB o7 0 no makc. 15 % HMB"Y

ypoBeHb bro-
KMpoBaHus
nyya

Mexkanubpo- 360 ot 0 no 720
BOYHbIN
WHTEpBan

[aHen]

OTknmk CraHpgapTtHbin CTaHaapTHBIN / BbICTPbIN

Drager PointGard 2000 Series



MeH10

CwmeLeHune
obnactn
3axeara guc-
nnes

HwxHas rpa-
HWUa avana-
30Ha 3axBaTa

BepxHsas rpa-
Huua avana-
30Ha 3axBaTa

3HaueHue no [duanasoH

yMornyaHuio

0 ABContoTHbIE 3Ha4YeHNS
3axBaTa gucnnes AOMmMKHbI
HaxoauTbCA B criedyoLmx
npegenax:
oT -1000 go 2200 ppm

EZnse?apHF;m (meTaH, Tun 334)

2315 ppm ot -850 go 850 ppm

(nponaH) (nponaH, Tvn 334)

2405 ppm o1 -1200 go 1150 ppm

(aTunen) (atunen, Tun 334)

750 ppm

(meTaH)

315 ppm

(nponaw)

405 ppm

(atuneH)

1) [JonycTumbli ypoBeHb BnNokMpoBaHUs Nyya 3aBUCKT OT TUMa AaTyuka
rasoB 1 OT BbIGpaHHOrO M3MepsieMoro rasa.

Tun 340

MeH10

Kann6posou-
HbIN ra3

EanHnubl
KannbpoBoY-
HOro rasa

KoHueHTpa-
unn Kanmépo-
BOYHOrO rasa

Tpeora A1
Tpesora A2

KaTeropus
HrB

U3mepse-
MbIl ras

EanHnubl
n3mepsie-
MOrO rasa

MonHbI ana-
nasoH n3me-
peHus

Bbnokuposa-
HVe nyya

Hactpoitka
TOKa npegy-
npexaeHuns o
6nokuposa-
HWK nyya

Honyctumbin
ypoBeHb brio-
KMpoBaHus
nyya

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunn

3HaueHue no [duanasoH

yMOIn4yaHuio

MponaH

% HIMNB

50 % HMNB

20 % HMB 0,01 - 100 06.%; ans eauHnL,
0, —_ 0,

40 % HMB % HIMB = 0,3 - 100 % HMNB

NIOSH IEC /PTB / NIOSH / HacTpa-
nBaemas

MponaH

% HIMNB %HIMB /Vol% / PPM / %LEL/
%LIE

100 % HMB ot 20 gno 100 % HMB

OTK. BKN. / OTKM.

2 MA 0-3,5mMA

2,5%HMNB o1 0 go make. 15 % HMB"
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MeHio

Mexkanubpo-
BOYHbIN
MHTEpBan
[oHen]

OTKNMK

CmeleHune
obnactu
3axeara auc-
nnes

HwxHsas rpa-
HUUa anana-
30Ha 3axBaTa

BepxHss rpa-
HWUa guana-
30Ha 3axBaTta

3aBoackme HaCcTponkM — ru

3HaueHue no [duanasoH

yMoOn4yaHuo
360 ot 0 oo 720
CtaHpapTtHbii  CTaHOapTHbIN / BbICTPbLIV

0 A6conioTHble 3HaYeHns
3axBaTa gucnnes AOMKHbI
HaxoauTbCA B CredyoLmx
npegenax:

oT -850 go 425 ppm
(mponaH, Tvn 340)

o1 -1800 go 2200 ppm
(meTaH, Tun 340)

-750 ppm
(metaH)
-85 ppm
(nponaH)

750 ppm
(meTaH)
85 ppm
(nponar)

1) [JonycTMbIi ypoBEHb BIOKMPOBAHMS Myya 3aBWUCWT OT TUNa AaTynka
ra3oB v OT BbIGPAHHOMO N3MEPSEMOTO rasa.

15.2.6 PointGard 2720 IR

MeHio

Kannbpoou-
HbIVi ras

EavHnubi
KannbpoBou-
HOro rasa

KoHueHTpa-
L1 kanmbpo-
BOYHOrO rasa

TpeBora A1
TpeBora A2

Kareropus
HMNB

N3mepsiemblin
ras

EavHnubi
N3MepPSIEMOro
rasa

MNonHbIn ana-
nasoH n3me-
peHuns

Bnokuposa-
Hue nyya

HacTtpoiika
TOKa npegy-
npexaeHus o
6nokupoBsa-
HUK ny4a

3HavyeHue no [uanas3oH
yMOn4aHuio

CO2

00. %

4,0 06.% ot 0,2 no 100 06.%

106.% ot 0,01 go 100 06.%
2 00.%

CO2

00. % 00.% / PPM

10 06.% ot 0,2 no 100 06.%
OTKI. BKI. / OTKI.

2 MA 0-3,5MA
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ru  Ytunusauus

MeHto 3HauyeHne no [uanasoH
yMOIn4aHuio
Oonyctumbin 0,1 06.% ot 0 oo 0,1 06.%
ypoBeHb brio-
KMpoBaHusi
nyya
Mexkanubpo- 360 ot 0 oo 720
BOYHbIN
WHTepBan
[aHen]
OTknMK CraHpapT- CrtaHgapTHbIN / BbICTpLIN
HbIN
CwmeLleHune 340 ppm ABCOMOTHBIE 3Ha4YeHUs
obnactu 3axBaTa gucnrest OMKHbI
3axearta guc- HaXOAMTbLCA B CrieyHoLLmMX
nnes npegenax:
HwxHsas rpa-  -200 ppm ?Tm-c;lr?c?wo ,qcl)_;eoo(? g;;m
HULa avana- A A yrhepon

30Ha 3axBaTa

BepxHsasa rpa- 200 ppm
HWUa avana-
30Ha 3axBaTa

16 YTunusauwms

E 3710 n3penue He paspelLaeTcs YyTUNM3npoBaTh Kak

) 6biToBbIE OTXOAbI. [03TOMY U3AEnMe NOMeYeHo cneay-
IOLLMM 3HAKOM.
Drager npuH1maeT 3710 u3genve Ha ytunusaumio 6ec-
nnatHo. COOTBETCTBYIOLLYIO0 UHOPMALIMIO MOXHO
MONy4YnTb B PErMOHanNbHbIX TOProBbIX OPraHN3aumsax u B
komnaHuu Drager.

YTunusaumsa 3neKTpoxXmuMmnyYeckmMx CEHCOpOoOB

A NMPEAYNPEXOEHUE

OnacHoOCTb B3pbiBa U XMMUYECKUX OXOroB!
Xupgkoctu, cogepxalmecs B CeHCopax, MOryT BbiTeub 1
BbI3BaTb XMMUYECKMNE OXOTU.

» He yTunuanpyiite ceHcopbl B OTHe.
» He nbiTantecb OTKpbIBaTh C YCUMNNEM.

17 TexHUYecKue xapakTepUCTUKU
17.1 [Owuana3oHbl U3MepeHUs

CeHcop

PointGard 2100 EC ¢
DrégerSensor® EC
PointGard 2200 CAT ¢
DrégerSensor® DQ

PointGard 2200 CAT ¢
DragerSensor® LC

[Avnana3oH nsmepeHus

B 3aBucumocTun OT ceHcopa

0-100 % HMNB

0-10 % HMB"
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PYKOBO,D,CTBO no akcnnyataymn

CeHcop [unana3oH usmepeHus

PointGard 2200 CAT Remote 0 — 100 % HINB
DSIRc DrégerSensor® IR
PointGard 2700 IR ¢ nHdpa-

KpacHbIM OaTYMKOM ra3oB
PIR 7000

Tun 334 (IDS 01x1) 0 — 10 000 ppm™
0-100 % HMB,"

0-5 06.%,1)

Ona CH4 (metaH) ot 0 oo

100 06.%"

0-10 000 ppm™
0-100 % HNB"
0-506.%"
PointGard 2720 IR c uHdpa- o — 100 06.%")
KpacCHbIM aT4YMKOM ra3oB

PIR 7200
(IDS 01x5)

Tun 340 (IDS 01x2)

1) [Ons perynupyemoro uamepuTensHoro gnanasoHa cm. 15.2.

17.2 Tepenavya curHanoB Ha KOHTponnep

[Owana3zoH namepeHna n usMepuTernbHble XapakTepUCTukn
3aBUCAT OT YCTAaHOBNEHHOro ceHcopa, CM. pykoBOACTBO NO
aKcnnyartauun n/vnn cneu,mqamxaumm ncnonb3yemMbiX
CEHCOpOB.

YacToTa BblYMCNEHNSA M3MEPEHHbIX 3Ha4YeHn: 1 pas B
cekyHay (obHoBReHWe gucnnes, aHanoroBoro nHTepdenca n
pene).

AHanoroBbI curHan

HopmanbHbivi pexum 4 ... 20 MA
paboTbl

Opelid B o6nactb 3,8...4MA

HWXe HynA

MpeBblweHne name- 20 ... 20,5 MA
puUTEnbHOro gmMana-
30Ha

HeuncnpaBHoCTb <1,2 MA

npubopa

HewncnpasHoCTb > 21 MA
aHarnoroBoro MHTep-

denca

CurHan pexuma Tex- NocTosiHHbIN curHan 3,4 MA unu
Hnyeckoro obecnyxu- mogynaums 1 'y mexay 3 n 5 mA
BaHWsA (BbIBUpaeTcA nonb3oBaTenem)

UmneaaHc KOHTYypa curHana

Ouana3oH conpotnene- [uana3oH HanpsiXXeHUs nuTa-
HusA HusA

0-230Q npu 10 B nocrT. Toka
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JlnHenHo yeenuumsaetca ¢ 10 - 18 B noct. Toka

HanpsKeHWeM NMUTaHus OT:
OT10-230Q npn 10 B po
0-500 Omnpu 16 B

0-5000Q

18 -30 B nocT. Toka

17.3 dnekrtponutaHue
17.3.1 Bepcus nepeMeHHOro Toka

HanpskeHue nuTtaHus

HomuHanbHas MOLLHOCTb,
PointGard 2100/2200

HomMuHanbHas MOLLHOCTb,
PointGard 2700

Cneumndmkaumnsa kabens
KabenbHble HaKOHEYHUKM

Bpocok Toka npu BKNo4YeHUM

Pa6ouwnii Tok (Makcumanb-
HbIl)

MapameTpbl pene (onuus)

MpenoxpaHuTenb

—
100-240 B (nepem. Toka) "~
50-60 'y

6 BT npu 230 B (nep. Toka),
25°C

12 Bt npu 230 B (nep. Toka),
25°C

3x0,75 mm?/ 3 x AWG 19/7

0,75 mm? / AWG 19/7
8mm/0,3"
N305IMpOBaHHble

Makc. 40 A npu 230 B (nepe-

~)
MeHH. Toka) 50 Ny, >
xonogHein ctapt 25 °C

0,5A

1-NOMIOCH. NPeKNAH. KOHTaKT,
0,1A-5A npu 230 B (nepe-

MeHH. Toka) ™, 50 'y MuH.
0,1 A-5Anpu 30 B (nocr.

7=y
Toka) 7.

5x20mm T 0,5 AL 250 B
Va“x1v“T05AL250B

17.3.2 Bepcust NOCTOAAHHOIO TOKa

HanpsixeHne nutaHms
HomMunHanbHas MOLLIHOCTb,
PointGard 2100/2200

HomMunHanbHas MOLLIHOCTb,
PointGard 2700

Cneumndmkauus kabens

KabenbHble HAaKOHEYHMKN

Pa6ouwnii Tok (Makcumans-
HbII)

MapameTpsl pene (onums)

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyartaunm

10-30 B (mocT. Toka) ™

6 BT npu 24 B (nocrt. Toka),
25°C

12 Bt npu 24 B (nocrt. Toka),
25°C

2x1,5mm?/2 x AWG 16/7

1,5 mm?2 / AWG 16/7
8 mm / 0,3 aronma
M30MNNpPOBaHHbIE

25A

1-NONOCH. NPEKUAH. KOHTAKT,
0,1A-5A npw 230 B (nepe-

MeHH. Toka) ™, 50 'y MuH.
0,1 A-5Anpu 30 B (nocr.

7=y
Toka) 7.
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TexHWU4eckne xapakTepucTuku  ru

MpenoxpaHuTens

5x20 T 2,56 AL 250 B
Va*x 17 T2,5 AL 250 B

17.4 ®dunaunyeckue cneyudmkaumum

Martepuan kopnyca

3awmTa kopnyca

Oucnnen

Paawmepsbl (OxLUxI)

Macca
PointGard 2100 (EC)
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remote

MonmacTtep, apMMpoOBaHHbLIN
CTEKITOBOTOKHOM

IP 66

Paspeluenne 128 x 64 nukce-
new, ¢ NOACBETKON (3eneHomn
W KpacHoM)

255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 aorimoB

3,9 kr/ 8,6 dpyHTa
4,2 kr /9,2 cpyHTa
3,8 kr/ 8,4 cpyHTa

17.5 YcnoBus okpyxaroLien cpeabl

MapameTpbl ceHcopa: CM. creumdukaumio

COOTBETCTBYHOLLEro ceHcopa.

Temnepartypa (xpaHeHus1)

Temnepartypa (skcnnyatauu-
OHHas)

OTHocuTenbHas BMaXHOCTb
(npw akcnnyTauun)

OTHOcUTENbHas BNaXHOCTb
BO3ayxa (OTKpbITas KOHUry-
pauws)

MakcumanbHast paboyas
BbICOTA

[asneHne

CTeneHb 3arpsisHeHus

-20...+65°C /-4 ...+ 149 °F
-20 ... +50°C/-4... +122 °F

0 ... 95 % (6e3 koHaeHcaumn)

20 ... 90 % (6e3 koHaeHca-
uum)

2000 m / 6561 dpyToB
700 ... 1300 rMa

20,7 ... 38,4 mm.pT.CT.
PD2

17.6 MoOMeHTbI 3aTAXKN Ans pe3bb B

npubope

U3penue

KaGenbHbil
YNNOTHUTENb
(M20 x 1.5)

KoHTpravka,
kabenbHbIN ynnoT-
Hutenb (1,5 ")

Pe3bboBas
3arnyLika

BuWHTbI ANsa 3akpbl- 22

BaHWs/OTKpbIBa-
HUS KPbILLKK

CatEx ceHcop

BuHTBbI coeguHuTens

44 .53

194 +/- 17

MomeHT 3atsikkn, MOMEHT 3aTsKKu,
c¢yHTOB AroMM

13 +/- 4,4

Hm
1,5+/-0,5

05..0,6

2,5

22 +/-2
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ru  TexHM4yecKkne xapaKTepUCTUKM

U3penue MomeHT 3aTsKKM, MOMEHT 3aTaXKM,
c¢yHTOB AroNm Hm

Kabenb anekTpo- 44..53 0,5..0,6

nuTaHns

CoeanHutenb 44 .53 0,5...0,6

pene

CoeanHutens 4- 1,9..22 0,22 ...0,25

20 MA

17.7 Cneundomkaumm kabens BbIHOCHOIo
CatEx ceHcopa
Kabenun [OOMXHbl COOTBETCTBOBAThL TeMnepartype

OKpYXatoLLen cpefpbl. JKpaH A0KeH ObITb XECTKO 3aKkpenneH
Ha 06enx CTOpoHax.

Kunbl oT 3 #o 5, aKkpaHupyoLlas
onnetka
MokpbiTue 2 80%

HapyxHbih anametp kabens
Ansi kabenbHOro BBoAA

6-12 mm /0,2 - 0,47 pgrovima
Pasmep kabenga 1-1,5mm? (14-18 AWG)

Makc. 30 m / 100 cyTOB (CEH-

Onuna 0
cop DD/DQ)

1) [HOanbHenwyto MHdOpMaUMIo 0 AnnHe kabensi n Apyrux BO3MOXHbIX
cneuudurkaumax kabens cM. B JOKYMEHTaLMW COOTBETCTBYIOLLErO

ceHcopHoro 6noka Polytron® SE Ex vnu pacnpegenvTensHomn
KOpPOBKU Polytr0n®.

17.8 Cneundmkaumm kabens BbIHOCHOro
ceHcopa PIR

Kabenu gomkHbl COOTBETCTBOBaTL TEMMepaType
oKpyxatoLen cpefpbl. OKkpaH A0MKEH ObIThb XeCTKO 3aKpenneH
Ha obenx CTOpOoHax.

Kunbl 4, skpaHupytoLLas onneTka
= 80%

6-12 mm /0,2 - 0,47 pgrovima

MNokpbITHe

HapyxHbii anametp kabens

ans kabenbHoro BBoAa
Pasmep kabensa 1-1,5mm? (14-18 AWG)

[nvHa 1) Makc. 30 m / 100 cbyToB

1) [JanbHenwyto nHopmaumio o AnvHe kabens u Apyrmx BOIMOXHbIX
cneundumkaumsax kabens cM. B JOKyMeEHTauuM COOTBETCTBYIOLLETO
Dréager PIR 7000 / PIR 7200.

17.9 [Owuana3oH namepeHus U 3aBoackue
HACTPOMKU NOPOroB TpeBOr
CeHcopoB

17.9.1 Anana3oH namepeHus
TepmokaTtanutuydeckux (CatEx) ceHcopoB

3aBoackume HacTponky noporoB Tpesor anst Bcex CatEx
CEHCOPOB OANHAKOBbI.

200 PykoBoacTtBo no akcnnyartauum

3aBogckas
Ovana3oH HacTpoMKa
ana % HMNB
c Kop
€HCOp . aza MuH. Mo Makc. A1 A2
ymon-
YyaHu
10

PR 68 12 0 100 100 20 40
DD/DQ 380

17.9.2 inana3oH namepeHus
anekTpoxummnyeckux (EC) gatumkoB

3aBogckas
Owvana3soH o
HacTpoWka
CeHcop Kop3sakaza MwuH. To Makc
ymon Al A2
YaHu
10

Cco 6809605 50 300 1000 30 100

COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
H2S 6810435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809710 100 500 1000 100 200

ov1 6810740 20 50 200 10 20
ov2 6810745 20 50 100 10 20
NO 6809625 30 50 200 10 20
0O2LS 6809630 5 25 25 19 23
02 6809720 5 25 100 19 23

Mopua 6809635 03 1 20 0,1 0,2
Mopua 6809980 03 1 1 0,1 0,2
SC

HCN 6809650 10 50 50 10 20
HCN LC 6813200 5 50 50 4 8
NO2 6809655 5 10 100 2 4
NO2LC 6813205 1 5 20 0,5 1
SO2 6809660 5 10 100 2 4
Cl2 6809665 1 10 50 0,5 1
H202 6809705 1 5 300 1 2
LC

H202 6809675 1000 4000 7000 200 2800
HC

H2 6809685 500 1000 3000 200 400
COCI2 6809930 0,1 1 20 0,1 0,2
Mopa- 6810180 03 1 5 0,1 0,2
31H

HCI SC 6809640 20 30 100 5 10
AC 6810595 3 10 30 25 5

Drager PointGard 2000 Series



[uana3ou 3aBoackas
HacTpoMka
CeHcop Kop3sakaza MwuH. To Makc
ymon Al A2
YaHu
10
PH3/As 6809695 0,3 1 20 0,1 0,2
H3
NH3 HC 6809645 300 1000 1000 50 100
NH3 LC 6809680 50 100 300 125 25
NH3 FL 6813260 50 100 300 125 25
NH3 TL 6813095 50 100 300 125 25
NH3 TH 6800055 300 1000 1000 50 100
0
O30H 6814005 0,5 1 5 0,1 0,2

18 TpuHapgneXxHocTU N 3anacHble
yactu

JononHutenbHyo MHGMOPMaLMIO U KOHMUIypaummn cM. B
TexHuyeckom pykosoactse 9300148.

OTOT pasgen coaepXuT HENOMHbIN 0630p 3anacHbIX YacTen,
KOTOpble MOryT 3aMeHATLCS MPY BbIMOMHEHNW 3a4ay,
OMMCaHHbIX B JAHHOM pykoBoAcTBe. [ipyrve 4actu cMm. B
cnucke 3anacHbIx Yacten unu obpawantecs B DragerService.

18.1 Cepwus PointGard 2xx0
18.1.1 NpuHagnexHocTtn PointGard 2xx0

U3penue Kon 3akasa
BpbI3ro3alLmTHbBIA KOXYX 6812510
Kann6poBouHbii agantep V. 6810536
[[a30BbIN NPOTOYHBINM agarn- 6806978
Tep

MoHTaxHble CkobbI 8326497
18.1.2 3anacHble YacTm

Uspenue Kop 3akasa
KabenbHbin BBOA (M20 x 1.5) 8314595
KabenbHbi BBOA (1,5") 8326479
YNnoTHUTENbHOE KOomnbLO 8326457
KoHTpravka 1390139
Pe3bboBas 3arnywika 8326456
KomnnekT 3anyacten gnsa 8326496

NOAKITHOYEHNST BBIHOCHOTO
CatEx-ceHcopa

PyKOBO,D,CTBO no akcnnyataunmn
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I'IpMHa,qne»(Hocm M 3anacHble 4acTtu ru

18.1.3 Kabenu anekrponutaHus

Pervon Kop 3akasa
Bpasunus 8326448
EBponevickun coto3 /Poccuin- 8326449
ckaa ®enepauns

BennkobputaHus 8326450
CWA 8326451
AscTpanus 8326452

[na nogKntoyYeHns K po3eTKe SreKTPOCEeTU A0IMKHbI
MCrnonb30BaThCs ToONbKO kKabenu nutaHus Drager. [ns
CTaUMOHapHbIX YCTAaHOBOK Kabemnu nMTaHnst JOMKHbI
COOTBETCTBOBAThL cneundukaumm B 17.3 AnektponuTtaHue.
18.1.4 MOHTaXHble BUHTbI

[na moHTaxa npubopa MoryT Ucnonb30BaTbCs BCE BUHTbI C
BHYTPEHHEeN rofloBKOM U criegyroLmmMy CBOMCTBaMM.

makc. 11,5 mm / makc. 0,45 in

6mMm/0,2in

HOwnameTp ronoeku:

HapyxHbii gnameTp pe3bbbl

18.2 PointGard 2100 EC
18.2.1 NMpuHagnexHocTu gnsa PointGard 2100 EC

U3penne Kop 3akasa
KomnnekT ons yctaHOBKM 6812684
BbIHOCHOro EC ceHcopHoro

6rioka

Kabenb ana auctaHumoHHon 8323305
YCTaHOBKU + LUTEKEP CEeH-

copa (5 m)

Kabenb ans auctaHumoHHon 8323315
YCTaHOBKU + LUTEKEP CEH-

copa (15m)

Kabenb ans auctaHumoHHon 8323330
YCTaHOBKU + LUTEKEP CEH-

copa (30m)

[oHrn guarHoctukm ceHcopa 8317860
[oHrn TecTupoBaHus cex- 8317619

copa

18.3 PointGard 2200 CAT

18.3.1 NMpuHagnexHocTun ansa PointGard 2200
CAT

Kop 3akasa
4544099

WU3penue

PacnpegenuTtenbHas
KopoGKka 13 antoMuHUS
(B3pbiBo3awumTta Ex d)

PacnpegenutensHas 4544098
Kopobka 13 HepxaBetoLLEen
cranu

(B3pbiBo3awuTta Ex d)
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ru anIHa,EU'Ie)KHOCTM M 3anacHble YacTu

U3penue
DragerSensor PR NPT DQ

Polytron® SE Ex PR M1 DQ,

Marbli CTaH4apPTHbIA KOpnyc

(Bkntoyasi ceHcop)
(MoBbiweHHas 6e3onac-
HocTb Ex e)

TexHonorn4yecknin NpoTou-
Hbli agantep DQ M30 x 1,4

18.3.2 CeHcopbl

OnucaHune
DragerSensor DQ NPT
DragerSensor LC NPT

CeHcopHbIli 6nok, Polytron
SE Ex PR M1 DQ

CeHcopHbIv 6nok, Polytron
SE Ex PR M2 DQ

CeHcopHbIv 6rok, Polytron
SE ExHT M DQ

18.3.3 CeHcopbl
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DragerSensor IR NPT

CeHCopHbIii 6ok,
DragerSensor IR
KOMMIIEKT, Bepcusi e
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KOMNNEKT, Bepcus e2
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Kop 3aka3a
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6812710

6812720

Kon 3akasa
6811901
6811165

6811265

18.4 PointGard 27x0 IR

18.4.1 CeHcopbl

lMpoBepbTE COBMECTUMOCTE MUKPOMNPOrPaMMHOTro
obecneyeHuns ceHcopa 1 gatynka rasos. [pu 3ameHe
ceHcopa MOXeT noTpeboBaTbCcs OOHOBEHNE
MUKpONpPOrpaMmmMHoro obecneyveHus. 3a TEXHNYECKON
nopaepkkon obpallantecsb B komnaHuo Drager.

O603Ha4YeHue

Drager PIR 7000 Type 334
(NPT)

Drager PIR 7000 Type 340
(NPT)

Dréger PIR 7000 334 (M25)
MOMHbIN KOMMMNEKT

Drager PIR 7000 340 (M25)
MOSTHbINA KOMMNEKT

Dréger PIR 7200 (NPT)

Drager PIR 7200 (M25)
HART, nonHbIn KOMNNeKkT
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Kopa 3akasa
6811822

6811832

6811825

6811819

6811572
6812290

PYKOBO,D,CTBO no akcnnyataymn

Drager PointGard 2000 Series



3.2

3.2.1
3.2.2
3.2.3
3.24

3.3

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5
4.51
452
453
4.6
4.7

5.1
52

7.1
711
7.1.2
713
7.2
7.3
7.3.1
7.4
7.5
7.5.1
7.5.2
753
7.6

L 20 b 1 =7 S 205
E7ac o2 < 205
AT 205
PointGard 2xx0 Remote..........ccceeveeeeeieeiieececnns 205
BUIRZEE . 205
2 v 205
PR 205
70 = 205
BATHAIR . 205
. e 206
RGBT . .o e 206
e - VA 206
HEERAR . .o 206
12 2 206
1 206
BB . 206
THREN . 206
PointGard 2100 EC........covveeviieeeiiiiiieeeeciiies 207
PointGard 2200 CAT ... 207
PointGard 2200 CAT Remote .........cccceevveveeeennnn. 207
PointGard 2700 IR Remote...........ccccvvvvveeeeeeeeenn. 207
ERVERL. .o 207
B E . 207
FT RIS BER e 207
BRI R . 207
FERERIE A 208
[ = 208
e . 208
BEEREMER TR .. 208
R E RS . 208
420 MA BE . oo 209
H% % LR S Drager #8048, ..o 209
BRI . 209
R A . 209
TAEECHREE . 209
RNk 209
PRI s 209
S =y, O 210
EoRBE. BB OSBRSS 210
WadREE . 210
B RR S . 210
AR . 210
LED 5530 oo 21
ERBEFRRERTSREN . oo 211
PointGard 2100 EC- 45 ... ivii . 211
FERITEIN . oo 211
SRR EThREE. . 211
WOR BRI . 211
EREMSEN. . 211
TR . 211
A 211

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

H3  zh

761 EHEM 211
T8.2 B 211
T76.3 BINTEE 212
764 B B 212
8 iy = 212
8.1 L 7 N 212
8.2 BRI TAE 212
821 EEM B 212
8.3 FAThER SRR . 213
8.4 e 7y A 213
841 PUTEEFFIE . o 213
8.5 RIBEFRIE oo 214
851 BUTREUEFEE oo 214
8.6 EL BT e e e e e e e 214
9 RS oo 214
9.1 BB LL 214
9.2 B 214
9.3 e 215
10 . 215
101 BUTEEIRR ..o 216
10.1.1 AA MBI (190) coovveeeeeee e 216
102 GV IR .. 216
10.3 BB R 216
10.3.1 PointGard 2100 EC ....vovovoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 216
10.3.2 PointGard 2200 CAT ...ooveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeneann 216
10.3.3 PointGard 2700 IR REMOLE ......vovevereerreeeeeeaen, 217
104 BATERBMER ..o 217
11 S 217
111 BB 217
112 WEHBHANE ..o 217
1.3  BBIE S o 217
114 BEEIRSEE . 217
1.5 REBIAEE . 217
116 HEBAEREFIAAS ... 217
1.7 RS 217
1171 BB ATBLA2 468 . 217
11.7.2 BB MBI IR e 217
11.8 R 218
1181 JFEEEAIRER .. 218
11.8.2 B BREERS 218
11.9  WIUIREE S [ 4RERSE . 218
1110 ZRFINEEST .o 218
M1 BRI E 218
MAMAERERREE GG .. 218
M2 RR LR 218
MATIHEBE TR 219
12 PESERMRESENEE ... 219
120 DIP FF2E o 219
1211 EEDIP A ... 219
13 BB e 219
131 420 MABELT oo 219
203



zh  H3

1310 THERMWEE ..
13.1.2 WEMWMEBET ... .
1313 AFRRBESIESE .
1314 FFRBRAEEES
1315 WEEEREW
13.1.6 WEEEET
1317 WBYEPES
13.1.8 WEBASYEP R ...
13.1.9 WEBIAME ..
1BAA0EERBIMEEE ...
13 AR T
1B AA2EEFERR
14 AL KER VLB PointGard 2XX0 ......ccveeeveeerseerrseens
141 JFRERHEBIFRE oo
142 HMETERE .o
1421 WEHATEE ..o
1422 FREOITER ..o
143 FRRREEIEAT oo
144 WEREES ...
145 WEMLRIEE ..
146 ECHEBERIAMAMESR ..o
1461 ZREINZER ..o
147 (£S5 E PointGard 2100 EC ..o,
1471 FRRRERINR ...
1472 SAREE
14.8 fHERBE PointGard 2200 CAT .evvvveveeeeeeeeenn
1481 FBRRESKT
1482 SRR o
1483 WEDQEREHE ... o
14.9 PointGard 27x0 IR /e E .........ovvt.
14.90 BRI oo
15 B R
151 BN EREREIRE
15.1.1 PointGard 2XX0 ........ccovueieiieeeeeeeeeeeeeee e
15.2  FRRRESEREME ..
15.2.1 PointGard 2100 EC .....oveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen,
15.2.2 PointGard 2200 CAT DragerSensor® DQ ..........
15.2.3 PointGard 2200 CAT DrégerSensor® LC............
15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR ........ccvvuev....
15.2.5 PointGard 2700 IR ......ccveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen,
15.2.6 PointGard 2720 IR ......ovoueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e
16 P 0 -
17 BARBE o
170 B
172 (SSEHEEHIEE .
17.3 B
1730 B
1732 HRBA S
174  WIBRHIRG o
175 BB ...
176 BEBEUEEFIR ...
17.7  CatExmREmAEM ...
17.8  PIREFEEGHME ...
17.9 fEESNEUHESBROIREE ...
17.9.1 fEAFIER (CatEx) M EHIETEH ... ..
204

219
219
219
219
219
220
220
220
220
220
220
220

221

221
221
221
221
221
221
221
221
221
221
221
221
222
222
222
222
222
222

222

222
222
223
223
223
223
223
224
224

225

17.9.2
17.10

18

18.1
18.1.1
18.1.2
18.1.3
18.1.4
18.2
18.2.1
18.3
18.3.1
18.3.2
18.3.3
18.4

18.4.1

b= (EC) AR RASMEYERE ... 226
HEHAEVRBHRAESE. ..o 227
- 228
PointGard 2xx0 2% . oo 228
PointGard 2xx0 FEE .. oo 228
B 228
2 2 228
FEMRLZ. ..o 228
PointGard 2100 EC..........cooviiiiiieieeeceeeee e, 228
PointGard 2100 EC BfiftF. .. ...oooviviiin.t . 228
PointGard 2200 CAT ....oovveeeevieeeeeecee e 228
PointGard 2200 CAT Ff{#F ... 228
AR 228
FRIREE . 229
PointGard 27X0 IR ........oooiiiieieeeeeeeeee e 229
B 229

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



1 EZEMXRIEER

(] G A5 U8 B 4R A FLABAE S hCAS, WT LTE AR RS 5 ) s
(www.draeger.com) bk T, AT L@ Drager
o SR S ST I E R o

1.1 ZA&FH

- %ﬁi?%ﬁ,%%ﬁ%ﬁiﬁﬁﬂﬁ%ﬁﬁﬁﬁ%ﬁ
B .

— ARG R A AT IR . 2 e A R ™
ﬁ%ﬁﬁ%%%o%ﬁﬁﬁiﬁﬂ%%%ﬁﬂ%#?ﬁ%
P

- ﬁﬁﬁﬁﬁﬁm%%%ﬁ%mﬁﬁiﬁﬁﬁ\%%ﬂ&
o

- HAVFEE AR N T FR X 8 3 B e
VLA AT TR A . e g, UL EA AR
qiii Rk — b4 T8, KAk Drager 804 Drager 1%
HEIE LN 529K 5E Bk o

— Drager W& /"5 Drager T IRS& ), BT 4y fg:
& TAEH Drager #1357,

—  HfefliH Drager &) FFEC AT T, S0, w]
Re B2 P2 B I IR H B AT

- gﬁ%ﬁﬁ%%%o%F%ﬁ%%%%%ﬁ%&ﬁﬂ%ﬁ
P

- HAvEZ 8 E A R .

— S UEBUBPATYE, S0 10 4E4.

- PERANTE ST R R Ty RV B A

- (ERAESE R E A U R R AR, BT
] Drager

- WP R AR REL R R, 5 AN Drager.

- AEUAEA 7 A S s s .

— AR R AN e A

—  YHBAER BT, RIR 4Ol S F A DR E

1.2 BT MEH

—  AZBE ST U B AR AN B RS A E R R A S PR
— WENEEEEERIES RN G X388 .

BEAE

RAEEEIE T HATINR (>21% 02). = e i H0mT 6
TR IS BT RIRE

> UIVEEIRIERK R %%

1.2.1 PointGard 2xx0 Remote

BLERRSLTETAE 1. 21X, 21, 22 X,
BRI EE SR

BT S BRI 3 (KON Sk ) PR PR
PointGard 7 5 AN 1578 1] HEA HEKE R (K fG 6 DX Py £t

[RFINZE, DR, 2

Ao
> RNEA R EE S
1.3 Pz

—  BORAIERCE A DT WSRO R A e
], T N R

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

HZEMRKMER  zh

LRI X U B A SR T R 5
it AL

TE R T8 BB AR B8 25 P BT 7 T P

BRI AR B 2RV OB R (s 3R
_ KRNI

- ANREAZE (e WP TR

—  YEP TR i SR R

1.4 ®WSZRE

— AT RGN A R HLEAE S A AR I B A e A
EER R U

— BRI R I 2% 00 5T EAT T I 2 B ORI 22

— WS ORI 2 MR Sy I, FFAEAH L Y e % _EiEAT RS
ite

- A &R
- AR SHRALZERE S E T mm,

oE e Ju]

— AT IER TE, 4-20 mA & SH I AE -
500 Ohm. BGRF LAEREMM A (U0 HART #1E) , &
B (ES W 225 T “ F 5 EMmEERIR " Pl
SRR AN a7

4k B 23

— XF4EHEE, RTRIERKHEMN S5 A (SPDT fili Si7E 230
VAC FH5A, f£30VDC A 5A)

— Y >30 VASHELE >42.4 V BN, LISk S
2R b — AR RS B P W B A T 2R .

— IREAUE R R AP SRR B XS IR L ) 4k H B A
WAk, Jeefe K stk

— HIEETR SR NGB M SN E R B E
R (RRBER) BE. MHERAE, iRk gy
B[R RE ) B AT FR T A 1) e . S AR AAAR,
P4k B 234 55 [RAH L R 8 28 AHIE

1.5 Ak
—  HAPRAEIE L A T Ak L A AT L AR AR 12
- AUERIEFBAT 2T, AR E AR E I E R T IR

1.5.1 t5E

- NIEWIEAT, SEMOREFZRTVIZIREER . AT
IR LR P EURE Wb

- WERBOHEAT IR E e, BRECRE PP R RO
I FEARD o U R SO IR 28, s BGHAT BT i R
BUERRE - ] b sE BRI -

— Dréger @A HAR TR EAAS . KB IL & AR
AUAEAT bR E HOIMAERG . D TEVEREAT HAR AR E I
7 AT LA F0 B AR AT b

— WSS AR H AR AR, AR AU s
*E o

1.6 BATHIN

ol P fE

BRI R AT IR & T e S8 R

> iR & BRI R DR 1 A T TR — 20

205



zh = ORGSR

1.6.1 4P

— A B A N . AR IR 2 A
?ﬁﬂ%ﬁﬁ%%%&%%ﬁ,ﬂ%%%%ﬁﬁ%ﬁ%@
3

—  VES RS A U A5 i R 4

2 XHEEEHRH

21 ZBEHEHFNK

AR DL 2 4515 BRI R F PR E S . RS 1
JE SR :

LBl oA BERA

A i FORBERERORDL . WRA
LG, RS FEE N E
Y mp

A TER FORIBAE MBI TR A

bl G, wRER SRS
Ho WATLLH T E R AN 2 4R
5%

LN FORBAE MBI WERA
ML S, T RESBU R RIR
BIASEAIR o

2.2  HeEPRB
& IR SCA om0 S B O 52 P 2

> XA Z AL B 3R h R s R fE R T ik
> XAK TS U T b 1 S AR AT

H A SRR G BT A S ER.

23 TR

[EL R TE A

Polytron® Drager

DragerSensor®  Drager

HART® HART Communication Foundation

LAURM IS T Drager fEMRLEE 5 / M IX M 1 R

www.draeger.com/trademarks.

3 Ui

3.1 A
HRER, BRI, .
PointGard 2xx0 %%l

1 I\

2 PR BT | BN
3 4-20 mA B2 1L 3
4 LU L B
206

5 24k 25 LS & i 1

6 PCB %% H

7 2 SRS I A A A

8 DIP JF2¢

9 A JE 28 i

10 4-20 mA L5 3 &4 R

" HEARAR AT O SR

12 EMT PC ELE M DIRA #: 1
13 R B GBI RS T %
14 ALt HL VR FR 56 22

15 HLYRIAE  (SZ D)

16 FLYE AR (EHD

17 B TR AR RS 22

18 LR B

19 SRAOIRAS LT SR E (LSRN AT
20 ZLEAT NI

30 B2k

PointGard 2100 EC

21 EGIEEBZS

22 P L2 (2 mm ASHIEL)
23 EC & 235 ot

24 EC sm R L A4 2k

25 EC i fE k& sh 52
PointGard 2200 CAT. 2200 CAT Remote. 27x0 IR Remote
26 SRR I A R AR R

27 CatEx f& /& &%

28 CatEx R4 /R a5 4 28 1 P4 i
29 CatEx f& A8 At T Fl ¥ 5
31 3 A LR AR

3.2 IhEEN4H

Drager PointGard 2000 1 & & o7 A AR R 48, NER
AL E BRI 2 FRINITH A .
—  BEIAEANL ST AT
TRIA TN T TR TR 2% A1, LD OBNIT HRoR TR E
A2.
—  SEREBAT IR EIMINAT
I R B R S, SRR R K . RN
R~ ERE A2 AT A1,
4-20 mA HEA HHAE S A1 A% AT S b B E . WA A B
THRBS IR IR . SRR . RS B AN ik U@
E%géLCﬁ%%ﬁBQMEDE%O%%ﬁéﬂ%ﬁ%ﬁ

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



SRR B RE AR, B KT TR AN A 1, AT
DIP R TR E . W&/ INE N .
- %g%mmbu%@ﬁﬁﬂ%@%&@% GE T3 2 1K

— WIS R sh A A B AR RS T R AR g2
Wrzhfe  (I0E T 5B fE s ATl fe)

AAL S 2R RO TR . A IR A B IR iC A 5

B UEARFM.

BRI 2 0T LUTE i B 2 35000 MMl .. 7EAE 4Bl & — Ik

FIERFEERE N, BdEic a8 v 7265 KL 24 KE T L 15

B B EE T R IhRS, S KA A .

3.2.1 PointGard 2100 EC

G BMEE LR BAL Y (EC) A2 HS Wi & Bl s S b # R B

AT . EC fZRES MR MIT AN 223 . i Bt 100

FR (30 K) W45 EC mBAL A M7 nl /B N BT I o

ANBEAE SE 6 X 3 fefi A FE EC AR RS .

2y PointGard 2100 EC #2435 LL N &t a5 4«

AL AR N4 83 17 619 BB AWK (UEHT
R LIS )

ZWrinEs 83 17 860 ARG F R AR RS
BRAME RS2 RE (X

I T AR AR A T e
3.2.2 PointGard 2200 CAT
PZ B T B 2 S R AR R VR IR B
3.2.3 PointGard 2200 CAT Remote

gg% PointGard 2200 CAT Remote 5/~ [a] By R Y fr) 446

EEE.

~  Bif# (Ex d) Polytron® #:£k

— BAER4 (Exe) PilPERER Polytron® SE Ex &
SN

HRRSLTTAE 1. 21X, 21, 221X, | BRI 1135, DLk 1.
2 BRI SRR

DU A2 88 T i N B2 2R & T 2 1% 82 3] PointGard 2200 CAT.

Al LME T 3 AR 5 L.

— Catalytic DragerSensor® DQ & LC F T34 I il J& il 2=
S EEHEEDMAERENEY (INEEE) IR
SARFIFRIR -

— Infrared DragerSensor® IR I TR 8 B =< rh &
A AP AT RS AR IR .

A ER

WA G A E S TR TERIE S SRR XA .

> NEAEREBEEE S ER.

3.2.4 PointGard 2700 IR Remote
ﬂ%%PdMﬁmzmomRmmmEXE%%ﬂmPm7mo
HEHE,

—  Bi#% (Ex d) Polytron® #:4k & 5 PIR 7x00

— HWITFHRLE S 24 (Ex e) BilEIEGER) PIR 7x00.

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

[fE5%%  zh

"] PUK PR PIR 7x00 15232 i £ PointGard 2700 IR.

HEefi 5 Ok,

— PIR 7000 HFEra: & B R EAL S W v B S AR 28
<. PIR7000 B ERMSM /KR E (BEET 100 #
D o

— PIR 7200 HTHF: s — A 4bh% .

A ER

PRI AR

B A B ANIE A AR IR 2 U B 8 XS
> ANE SRR P

3.3 EHH

WG T s W& B = S s A TSR E . 4R
WD S R R, s ek 54 N B IR E
CRIW\RITIN AT ) o 0B R4 Bt m) DLty B 4h i 88
fid . SERAIHCE B RS SEEL 4-20mA 12 101 J 4k F 3 e
M.

B A G ANIE A AR R 2 U B 8 XS A

4 RErRE5ER
4.1 FTFMRA R %

A EE

il LA S

AR R AT T e % P e P EU AR .

> T B I R RS 1 A T 2

1. FATFURZ IFAT IF bR
2. HPRIERIHLTE R L T %

a. KRR 2T KB IEM RIS (4.4 ... 53 Lbs. In. /0.5
... 0.6 Nm).

b. Ml FURLZ E P A B SE S .

c. MEEERERSBCOMA ((UEMH T PointGard 2200
CAT) .

d. A FH B L ] 2 N Ah e HLA I HL A
3. RHIEMOITHIERMAIHHE (22 Lbs. In./ 2.5 Nm) 1751842,

4.2 HJFEELEESER

Rft T — T IERBRIRLR) 3§k . HS WK 15 M
16,

[ ]
0 [ ] 1
0 [ 2
0 [ ] 3
MER KA
t it Rul:
1 L Kk
2 PE@ fRy PR

207

35162



zh  [HE 5 %

4 Fric ke

3 N Lk
figk® (EREH)

4 Fric ThRe

1 M/ - V-

2 PE© LRF I FE
3 P/+ V+

4.3 EEHIEHSR
HEEF, EE T

1. T E&

2. (EHIPRE T AN A Bk 4.
3. MREEAN LR FIRZ I A ATASRPEN 3 FHIERLER N
- MTHEGRARN B
%%ﬁ%%ﬁ%%%ﬁ%@%PE,M%#W1ﬂZ%

4. FIEMPHFEIT S &R (4.4 ...5.3Lbs. In. /0.5 ...
0.6 Nm).

5. W Bl o e 5 P AL I ] 5 H e

6. N PSS AE NS 2 ) H A
— HUH: HIRHEEE 16
— ACURHL: HYRTEHEE 15

7. FIEfRRHAE S22 (4.4 ...5.3 Lbs. In./0.5...0.6
Nm).

8. XM,

44 [EEk®

B4 T I I A 355 2 B LA FE T 346 (AN A4 e B 0 48 (83 26

497) R,

A S B a2 Y

1. K223 00 (90 33 793) w4152 5 IHi b3 A 1A R~k 4% —
HUSF 8 2 T

- DREEWERORIRAE, DUEAED A AL AR R AT
Zeful: 200 mm/ 8”
Fr: 180 mm/7”

- AR E B % . AREWKRAYERE, HS I
18.1.4 [ g2 .

45 EOEE
451 EOEERERTE
1. HIF &%
2. 2 () R 2R AL BN B R AE Sk
—  AkEESSER:. BELHIELS5
— 4-20 mA EEIDERLE: S8k 3
3. HIEWI AR K SL M8 RE (13 4/- 4.4 Lbs. In. /1.5 +/- 0.5
Nm).
4. KBSLHLEHE S5 E T mm.
ELETL FE SR .
6. HEHITELHIS R,

o

208

4.5.2 ELAK AL
4.5.3 4-20 mA #:11

RSk Y
& 4-20 mA DO

4.5.2 B ES
EERRA FL G T DU A AR B R

9 Fl RS
9 FliE e as ik 2R R 20 H .

A BE

i L FE

FL 22T RE S B G R AL

> AERABANERSAFRREERE CIREER '

> M ER A, B A S [FIRE Y LR UE LS
(s < 120 V) Fiil a4l

> RIS, R AR AR 00 [FIAE s 1 5 R A I

A B

i B SRSy

E LR E (ELV) ARt S8,

AC ) ELV FR{E < 50 V

DC ) ELV R < 120V

> S ELV B IRAE, NPK A EERAR AT 2 (PE) 5144
PR

HEEBERMER

FEW T ERNBLE ML HIBAT R T, AR deibhl. IXAER Sl
“ bR A IBAT .

AR

IR (NO. COM. NCO AUAX AR FIN T A 4k 4%
FIBRUCIRES CIEW @A) .

&t Frid LA

1 NC A1 A1 ]
2 COM A1 At
3 NO A1 B IF
4 NC A2 A2 A
5 COM A2 At
6 NO A2 T
7 NC FLT ks M
8 CoM weE o a3k
9 NO [
9 SRR

1. fH4k g LR A R R SR 3k
2. gk a SR N BIIRMEN O FHEEAR .
a. KA1 (FIREZ . A2 (FERERH MFLT (ks
kAR S LRIER B K .
b. AR LA AR - B RRCAS A 2 75 IR
c. WCE RIS s 45 HL I ] 5 B 8t

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



3. ¥ O BT RS IR NI A A IERA AL (4.4 ... 5.3 Lbs. In.
/0.5 ... 0.6 Nm) # 7 &124

4. KMBLH.

4.5.3 4-20 mA £

4-20 mA Tl UG B A R i B . DO B v i
VRERAEI AT RER .

3 BHEHESS
SOt 3 FHiEsds 1 TR 4-20 mA 2 HHRLL

[ ]
= | OFf 1
= | OF 2
= | ©F 3
L]
4-20 mA BOEERER
&t Frid By ): 1
1 P 4F 20mAEE +
2 PE BRili
3 M 4T 20mMAES -
prc i R g

1. A 4-20mA 42 0 528 51 A S A B 88 Bk .
2. BUN 3EFEEEERRE 1 455 3 S 2 AR
3. K FLIENIRMEM 3 FEEEAR
a. FAAZRER AR b pRiCH 2R S E .
4. SRR SR A A LI [ o TS .

5. KRR NG R I IERIGHEAE (1.9 ... 2.2 Lbs. In. /
0.22 ... 0.25 Nm) #7842,

6. KM,

HERC

T?;ﬂF%KEXT%%U%E@ (Bl st , &0 R B bl =
I o

TERT

ﬁgﬁrﬂfﬁﬁ)ﬂ 4-20 mA $E 1, W EHTHTE 3 FHERE S A EHIE 1

S5 3.

4.6 KR EEZ Driager 145
152 M5 Drager 2l 25 it B 0458 BB 1

4.7 ERINEFRRSE

PointGard 2100 EC- ##5&:

1. T &%

2. {FINZE A Drager bR, B Audd N\ B s
PCB 3£ & il .

3. KA.

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

35156

LRARIREE  zh

5  ZEERS

51 %% EC {5588

HxBE A, HSFR.

H %t PointGard 2100 EC %k

1. MR TSI, BOEHThAE E L Bae (L RREE T Tl
BE) o TN, R FAE RS & BoR s,

2. MAFFIEEIEET, 2 mm RASMIELT.

3. WET R ARFERCT $IMRER A FE s

4. BAERBE{ANIT O LS B Drager FRE A5 1))
B8 ERRC.

5. 8 R OISR RS

6. [ e IReT .
St 22 X AP g3z FE B A s 3R

5.2 ZEEBRRPK

ook TR, LA AN R (BN Sk o B SR AN [ R SN
Sk VHZ ML Sk FROAR I A58 FH i -

P iE R « pifgA (Ex d)”

RT3 RRRLSLAE BB HIT RS
PointGard 2100 EC TR A AL 2 ik (9033247)
PointGard 2200 CAT N REEh e e e
PointGard 2200 CAT Remote (4544286)

DSIR

PointGard 27x0 IR

BB < 30 m.

B AR « 2 (Ex e)”

KAt R SLAE A S HIT RS

PointGard 2100 EC

PointGard 2200 CAT
PointGard 2200 CAT Remote
DSIR

PointGard 27x0 IR

TR A AL 2 ik (9033247)

Polytron SE Ex 83 3k
(9033888)

PIR 7x00 (9023885)

RGN < 30 m.

6 RRKK
1. WHHFLEZE R,
= BEIFIHETHA.
= BN RRRIERS EEESANE, FIREE hh:mm:ss
B S
2. ZLFTIARY B L,
RG22 BE AL RES AN R, TR BE TR R 22 5 /b3 12
NI AT AR R R AT R E
3. WEIRbRE RIS
4. AT
a. KMEETETRKIEEEHEIG.
b. FA AR B R R IR .
c. JERCEBEMANER LK FL 2%

209



7  BfT

BARE R FERA SIL DhRg, (HILB& RS SIL NIE. CHF
HART, 1EIE HART #zl2% b PointGard &7~°A Polytron

8xx0. 1525 Polytron 8000 % %7/t 9033848 U\Tﬁﬁ%%fu
B

JEh o

71 EBRBE. BEREONSBEBZRE
LL R4 PointGard 2100 EC &R R«

%I PointGard 2200 CAT, K Tisaifi & Sk K.
SRZHR. BERNSAEAFR, 158 %K Drager.
7.1.1 AR

|

209

Vol.%

19.0

71.2 FHRRE

A 4 A T R A

L T

— AR R

— B R ER .

— R
ﬂ%%%(ﬁ%%&ﬂﬁﬂ/ﬁ?ﬁu)m%?ﬁﬁ%

LIS YN

2y i

FEIEH AR, SR ds SRl
PRIRPEE 305 ) SRR B LA

R E R By A1 Bk &S

o WU TETE PRALE A R0 B 2 R A

- WHATAREL .

- R

- TRJYE .

— e a) .

X AR L LT R 5, TS 17.2,

il ey

B0 e ) B
t t t t AR P R A TR 5
O2 A2

RO eV
Vol.%

g A2 4RV

KT NEEHE

AR L A TR T B
B 0. RN ER
GRRAR: WPk RS DIH

g HER

B 7 2R R .
BB, abh
AELEE. Ok I )

210

Bl

209

Vol.%

209

Vol.%

2R

P 2N

& S EORAE B R B A
BEATARE . BRI 4EY TAERT,
MR A, KRR .
BHED. 4eBHi

AkERgE. LML

m%%%%
mﬁﬁﬁﬁﬁmTﬁmEWo
O, g dun?

Sk H A5 %E%

1) ALY R . R 4

AR 1

Bl %5 Bt SR B4

Tl 4 I 1) S 7~ E S B IR e ]

RO, 4HEHiR

1 T L ) B

XFIAM B 1, MR ERITANTERE (5L
B I E AR AR T 1)

A B 2

B 7% 5 SRt SR BRI AN .
A B TE BRI A

EREEO. WEHE

AR T ASMEBAEE YR RIS TRRTRE
B 2.)

71.3 ZRREHRRE

R | BEROR
im Ik S= DK | = BRI S S S S R E e BV S |

217 W

WM

E%&%%ﬁﬂ@%ﬁ,ﬁﬁﬁﬁﬁ@ﬁ%%%m(m M

212 W BonER Y, IR SRR GF
B 214 T HEEHEG D .

KT BRI
R BRI R AR s B I R
BEE N, ZAR LRI k.

RS
A RR AR
7 L A U LS ] ) AU P T e S B S s

> I EARE .

MR FELE D

H DQ {43581 PointGard 2200 CAT:

%ﬁ%%%ﬁﬁ?mO%mL<mmﬁ%@%ﬁ&%>ﬁ,ﬁ
FI[OK] (HfisE) st v BEAT A

Bl E IR E AR BRI B E

XA KR AR HOAX &, BV TR E DN AR B AEX AR
OUT, BRI Ko RIS I IRE ! AR HE
ZEE, WS 8 222 10 WHE DQ MHERGHUE .

i LC 1& /A% ¥ PointGard 2200 CAT Remote:

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



A BE

A BRI BE S MO E

] LC A s I AN SR B e AR IR 2

> EHRIEERNEES, HRIETARREZGIT 100
%LEL (il hnfd FAE 4% A3 -

> WCRBAERR BP0, RO ] e b BRI
SE T

7.2 LED 5&%5#xr

®s LED 2R

& AR ) fid R i e s

/AN o A B

Q) s FFHL

LED &

- flR—ARES (BIRELS B, 4 LED HA
n_n

— R AR (FHEE) B, 40t LED XA
o _nn

—  ERERAFHEERET CBARER, 20 LED 8, 4R
™ ATIREIRAS -

7.3 BRRPHERRSHIRE X
i

ﬁn

I

&S

ey (e Ok .

7R EH AL 11 g 0 5

T AR /N AR L OV

AL i O — N E AR, AR AR (T

EfH.

SIL SIL D& . LA ARLE SILIE. BIA
YR SIL ThEE, (R RS IS

E 1IIIIII IIIIII.. " E E ?[E

7.3.1 PointGard 2100 EC- ##52:
i B
T T SRR MR R

ST B LRIR: AR RS CHER LY, H
ORI H AR 75
ST B IRTR: AR AR, (EN

0 ] i 3

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

peass P

& RO S R T TR
% B 0 TR AR T AT RO AR
7.4 FEHIHEK

Al e

@® i) b/ Thig
® )N /S
T2 R A I D e

7.5 ERERAEIRRE

7.5.1 BuEEEER

=BT R RIS, BRI &K IERE
iT.

® TENERT, #fE @ 3 i,

7.5.2 EEHEKXEM

®wH  Thee

® DI — b
@ D) b — e
(EHIKEISY I San

I RAE 30 MR R T HE, AR A SRR IEHIEAT.

7.5.3 fEHThEeE

DB, PTRATTRRNAE . BRA SR i
® EIEHAT, HE®1 .

FRCE IR, WS 1.4 B TR,

7.6 X
7.6.1 KBS
A hRg
® S,
W -
® M NRB) .
WY -
RIS
PSR BAITIRE .
7.6.2 %Y
Calibration WEEE (BEMER) MRERE FE
PWD SEHL)
Bk ___1
Settings PWD iy i fiT 45 fic B AISE HL
ke __ 2

211



zh I

FEHESEEN, ES 111,

7.6.3 FAJH
® L E NI Information SEH.:
a. EMEHEAF, %E @17,
® Zif A\ Calibration 3.
a. EMESAF, HFE @30
b. %4 Enter password
c. i\ Calibration PWD.
® HINFTHH:
a. fEMEHAF, EE@3®
b. %4 Enter password
c. %A Settings PWD

764 BRER
7t Information =% 5.k 358 M SR 0 H

Instrument
Warnings 7] LAAISCARFIAR GO 5 Bon B 5 H B o
i ZANMELEBE, 2ERERFS (0
13=215 H£3B,
Faults A DA SCA AR g 5 Sk T v S

Wa Z AN S, SERfERfS
13=5815%, 3L35E),

Device flag MTygER] DAZAE T 208 75 2045 AR AT o
U SR A RS 35 00, 1 A A T P i
5 B HEE B

Modules  BoR O &2 MMM Y . ZESRIR NS
B, WEEE Ui,
W = 2RI
O = Rz %k
Sensor
Wtality” BRI AR TG AN Y% MRS Ay
AL 25 % f, Drager #i T ik ks,
Lastcal.  BorkrE HIA. B PA R IR b o S AR
date wRE.
Nextcal. BoR TFIRFREMZIHIHIA.
date
Sensor R AL LS I L
temperatur
R)
Data logger
Logger LRI ICRAIRES  GEEEERD
status
Graph TE—WRTA] /3R B L SRl 2 15 24

RZESEYSE
1) {RAERRS WA, Sk ThaeA AT

212

8 IrE

1 P AR SR BEHEAT B A B I R BLAG BE o  26h5
SEFRE N, SRR AT AR . AU TR E . R
5 1) K B e A SRR B AT R 2R A1

P S R0 2 S B SRS . B R o N B 2
PRI . b AT KRS . RN A T E R, A
Bl 75 T B I 5 1) R

T VAR 22 W RS 25 1, ST B AR 5 [ I
%@%oﬁﬂ%%ﬁ@ﬁ%ﬁﬁ%ﬁ%@ﬁﬁéﬁa%ﬁ%@
% o

— R, Drager ECE F L R bR kg -

—  dibrEESE (EC): 6-12 4 H2)

— RS (CAT): 44N H

—  UTHMEAEEE (R): 6-24 N2

8.1 YRS

B{orRMAEAEESE (U E. IRE , 5SS WAHN L KRS
HiR .

O2 HE B T 2% A G

HRR b 5 KT R 5 P

F RIS

TR TR P TR E T A A SR R
AABATIE U, e UREE SR . XFT 02 Al CO2 &
AR, R A (N2) 1R F R .

PR Sk

PRAE AR R AR AE 31 FH AR R A TS RO 10— Fh ik
AR BRE AR A SRR IR, IR BRI
HERRE . X T O2 AR s, TomibiE A, BONAT BUEH]
Jo B2 S AR

8.2 MREHIMERTIE

A BE

RS A &

RN SR T e e H s R BN ST,

> AN

> IR TR GRS 5 7 Al (S5 25T
PrE B LT S

A FER

PR A R IR

IS FH BRI SR AT e A A i

> TORPRE SERE AT

HI4R S A

— AR O B (6 TR ).

—  CREZIERE R (11.2 BB H AR E ).
8.21 WEIFEHRE

%} FEx PointGard 27x0 IR Z AT & 5 2% :
WZ W E.

1) R AL R BE AL SR B A A A I 1S
2) SHFfFA EN45544-1 [N, brEmaAEd 6 4~ H.

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



5 B -

— Drager R (1), XFFiGtkS A, AT
— Dréger triE GRS (2) (ITH5 6810536) .

- ‘I (3)

— Drager #7585 (4)

HER A7 E

1. BRUE RE RIS L

2. Vohroe GG A R B RS L

3. BEEERsEEk b

4. FNKH, WS 7.6.3 AR

*FF PointGard 27x0 IR:

HZ I TFEL

B 58 B A5 -

— Drager i (1), X THEMESE, 3RS REE R
— Drager 3@ (5) (11175 6811610 .

- HIE (3)

— Dréager t3E<50E (4)

HEA R E «

1. B R B bR SO E .

2. KebrE @A Rk, R AR,

XANE T8 222 N Y A A R BB I I 0L (i3

PIR 7x00 Bt 25 35 B «
3.g%%M%ﬁD%Em%ﬁ%@%%%O%%WT%£

4, W ERIEHmESL E.
5. HEAEH, ESI 7.6.3 AR

3 PIR 7x00

DSIR

8.3 HTFIENSARE
SRR S, TR TR

EC L34 0.5 1/min £ 10 %

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

35153

T He sy 0.5 I/min - 2 I/min

AUV BT ISAT ISR (BT E AT 2 1/min fR
EHHTEENE)

8.4 FELIRE

LA 24 VDX I T B P S 8 55 SRR 1
CFEE R HAE R b o) , Ao FUSREE A A B B A
S KON P R T e . (ESCRMG LR, TR
T AN P 7 AT A

A BE

T RIS SE I B AR AR SE T

Joi Bl 2 AR AS R W] RE S AR AE A
> PR AR R R S

PointGard 2100 EC- ##5&:

XA (02) fRIERES, FRibrE A o o a4 oL 2 10
AEATHUE . Rk, % Rihn g DhRe ) H] T 5 A R A 20U A
BEGEHCR R IEH. RE A RHZE KT 0.6 Vol% 02
(5% Wz mAEd, W PointGard 2100 EC £ #2/R ik
W& WR PGS, A AU A mlh SN S A s . A
MEA (N2) R

PointGard 2200 CAT- 47 :

E I N R LE R Tyl e, S SR R W = (s A A e o e
AR,

¥ T PointGard 27x0 IR:

%F PointGard 2720 IR (7 PIR 7200, FHF#: — 4%k
%>,Rﬁﬁ%ﬁ$ﬁ00m&ﬁ%%&§%ﬁ%%%$ﬁﬁ

8.41 PUTERIRE
(&) AR bR AR B, i back.

IES e
—  fEEE TR B S K
- C&HERL, 7TLLETARE
PATE s
1. i&¥% Calibration > Zero calibration H:ffii\ .
= B RBEEYES, TRk B sk maE, It
ST N i K=
= &k Apply zero gas i 2.
2. WARAREAEEER, W HE RS REBE S
a. R RS e S AR E G52 E 213 10
T hrE SRR ™
3. & Next Ik
= WRNAME.
E 15 Bh 2 JE A BTN, BRI AR 2 S LA AT
UK I o

DR AL BB IR 3 708 e, PUTRR iR b Bl
TRFFRRSE -

213



zh  ikFEHERR

4. %+ calibrate . a. RIEEAM GRS TS ARE G5S0HE 2137
= % please wait... 14 E.. i AR E ")
= BRI AT 5. EFE Next JEHfik.
5. &Pt Next FHiik. = R HHTE
6. FHIRR, FFMALEES EHUR bR 2 & B A% sl T il . (1] 15 /o2 e B Wik, B IR [BhR 2 S8 B AN AT
R B AR R TG LA Ab P 5E o
7. &8 Next LN . . ! L .
ARk TR B S 3 455, PUThR e fE s BoRE
R FERa 2.
8.5 REEIE 6. &£ Next il
2R it... 5.
#5 T PointGard 2200 CAT/2200 CAT Remote IR/2700 IR: = lir please wait... i
= RIRHSHTE.
MNAE B G — A 20 S AR E JG B 24 h W T REUERE . 7. &4 Next i,
PointGard 2200 CAT Remote with IR sensor: 8. XEHAR, FEMMLREEE FE R bR &N S B e T i .
BT DSIR SR a1 w B, SRR IS % S S5 Bl R 0 SR 2 B AR R TS LA Ab

7945 %. . (U HBHIERUER) 55 %, WREAFIEREN o b Next JEHIA
B SR URIREE PR, R SsiRfefegm T T PRI T
R RO OB 4 25 P R e IR b5 R T ARG = B IR bR
R 1 BT B C B A BR RBUERRE 7, 3] R EEK e
LR SRR FE AT A R iR 2 S B . W, Al N P
IAE B (5 B A TR MR (52 DSIR (XL FERARLE, WA F 0300148,
PRI TS, 11505 9023981) #AJR FEAH X AR HEATHR 5t «
8.5.1 MITREEHE o kR
WRBIRPEAREIE R T4E, B Drager f %4 o

i bR R T bR, %% % back.
(1] ATBERS bR e it fE . B rplbrbr e, 15ES back WA AT K A 75 7 7 B

A4 4+ - UL
- OFEEA. - RES 2. KM, ST,
- CAUELLr, TTLLEATARE WREHVRAGEI S, 170 H Drager K8 % 4%
— #5EF PointGard 2200 CAT/2200 CAT Remote IR/2700
T&E%ﬁﬁ&mﬁ@wﬁ%ﬁﬁ 24 h AT 9.1 FE#HRK2
PUAT REE R 1. T4
1. i#%#% Calibration > Span calibration 3:ifii\ . 2. BUFBEARKLZE (58 14 F117)
= BT RBYEYES, NoashiiREaiiEdk s, Jt 3. AR LERIFRE 2. TREZMRE, S
s M S, 173 HE
= M/T/”Jﬁﬁmﬁiﬂ’]?‘%& fy: 1) 4. KHERA.
Gas : H25 5. P&,
Unit: ppm
Corz:entr.‘:'ZS ) - . 9.2 _l!'&lsﬁ
2. MPERASHES BRSAEALE, HRES
a. %% Gas Ik, WEES  EE 1BIE
b. MFIRHEELR B S IFHIA 001, JEEAY AR M, £ | DragerService f 8
c. & Unit 3N . 003 - AR e
d. MBI b 0 B A A ??
e. %&# Conc. k. 014:
f. wEESEIIRE. 020 -
3. WK E L. 024,
a. ¥ Next Il . 043,
= ¥R %W Gas flow ON H2S (1131 .. 060, 067

4. NFbRESR.

1) FARERTIALERS GESWE 210 0 Boxh. SElEnmagss —
RE . 2) XT LC ARG, WKL 2 6 48

214 i3I+ | Drager PointGard 2000 Series



B A
002,
025 -
027,
030 -
034,
041,
042,
044,
050,
052,
081,

010

085

045

051,
055

076,
080 - 084

054

090

105

137,
91

64,

Y|

B AR AR
FEHER, 2R
5

4-20 mA B2 HL4S
KR,

B ARACI B AE AT
Rk

T R E R
RABE R E W
B b .

TR IR BIUE T REDL
Wos. &R T AA
%Z;Ia RS AR

B

B b

2 T PointGard 27x0 IR:

LT
064, 071

083

086
087

094, 095

096

R

A R

PIR 7x00 Jt.2% 75
ZET5 Y.

PRI FL s Y

4 % 20 mA W,
1£ PIR 7x00 14 /%
=k,

DU YA R
Ro

SIL %45 PIR
7x00 AVLHC

BIE

K& EBRR B RIAE
B X eeiifEE g
I: i DragerService #i 7%
Hro

K 4-20 mA H:HHEHE

R gz . an SR bR B X
H¥: i DragerService
iR

PATE FRE

PAT RBUE R E

R A AR . SR
R EEL:
DragerService & £ 1% % o

il P LA AR R 5 ) A e
o BRI R A B2 T e

i DragerService 1 25 ¥
o

PEIRIE . SR i B P K
HEL: B DragerService f&
B

&I
7 PIR 7x00 ff1d2: 101,
#57% PIR 7x00 Y2204k

oA L YR L

K75 PIR 7x00 ] 4-20 mA
B,

PR EE B BIAX
B nFixeei s g
¥: H1 DragerService &
(&S

E AN

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

9.3 EH
BEEG RE
101 e 8RR

102

103, 106

104
105
107
110, 111,
112

113
164, 165

167, 170
171"

163"

KHE 100% FF6iE 2
6] L, JoiEgks:
TRAR T HR -

HE B AN Fdin i
s 90% FEif (A
i o

SR Y R A e
Ro FLINE )
e CInEm il
iy AR AR
’EH—%) A RETIAAE

sl Ir] 1 O

o

I .

HOR A7

To

SR BN
M, HEAER.

SRR

PR K AR T B
REH Pt
KRR ZE

e EE e (] B o

BHONE. B
T EME-

R 27 A% AR 7 i

A
1) X PointGard 2100 EC

¥ 52 T PointGard 27x0 IR:

2hEmE RHA

163 PRI IR AR
o

171 Egub b SUN=I

172 PIR 7x00 Y2t
2R,

173 F bR R
JEE o E HEBR

182 PIR 7200 AgEHEAT
H3IPRE o

10 2o

4 zh

BIE

i DragerService ¥ 21X
8.

PN B I i BRI

BACERE BT BAK
Ho WA R X
i DréagerService 18 721%
e

B E H YA ]

1 DragerService 1 21X
.

i DragerService & 21 1%

&
{5 F A I o o
JA R

SRy, RS SRR
o ELRREETHRL
A, TEZARE

FUF AR E A -
FHHREF M

EE i n

BIE

PATE SR E

157 PIR 7x00 Yt g0 .

PATF RbRE

AT R AN R B A

— W E AR B R YE AR AR 2 R
SEIGUR A AR 5 NI, ] e 7 24 R X e 2k 4 )

B o

215



zh | 4k

6 MH—x

- EEE AR,
ﬁ%ﬁ%ﬂ¢%%ﬂﬁ%%ﬁkLEDﬂﬁ%&%%%E%
o

&

DAUERIATRRE, ES W 8 b

O T A B P RIS IE S A
RO

@ i LED MHRZER &Kk,
RN/ Yk e )

10.1 PATEENHR
AR E AW IR 2R 5 0L N R S i B SRS T ie
1. i&¥% Settings > Instrument > Bump test 31\ .
= BREPTTS
= 4P E S H IR E .
2. R CANIR IR .
3. #%"OK (HisE) ~iREIE

10.1.1 2 RIFT [H] (t90)

A SRAT B B A 2 S 1)
2. PR SN [6) 5 A SRR B R ORI 90 (B HEAT XS LE o

GEZ WA 220 71

GEZ WA 218 71 Il

A FER

ASABTRIUAZ ] 300 LI B SR o

USRS B AL B i %, LR RN ) A RSB IR . A UE
PR RS (PIOHEHIGER) .

> A PROR KT 5 B N 8]

10.2 BIEZEP TR
VB AT e B 9 M S N SR I . 53 A T
ARG TIUE T LS R, AU A DL R AR
— R R S ik R SRR
_ NEREEE
RN A
— MRS MRS AL, 4 4-20 mA B
ERIES (k) .
— SRR .
B U L
- BUTRE (EBE6 A YO
AT K . AP PR L

10.3 FEHALREE

A BE

P RE

P b AT e 2 S BU A HER -

> R AR, DA E T R E S IR
> KEhRE, PUIRIERES EF AT,

216

10.3.1 PointGard 2100 EC

1R e ThEe

WIRZ A2 THRAZEA GHFERT RS e, N
AR EICE O, MEVa R MRSk Bk RS
) s /W, B LE AR BN, IR AR
ERCE .. WRBIEAL A e ThRE 221, AR FARE .
FHfE R

JHjd Change Sensor iX i L I HE VT LALEIZ 1T HA (] B8 4o J%
B, A SR PRI, EANE T LARRIR, 7
PR RISk 2 BT, AR B S K T A S B T LA AE
TEAE BRI W A7 E (EEPROM) .

EHAE R
A i A B 48 RS
1. &% Settings > Sensor > Change Sensor, 57\,
= f£4-20 mA 0 FPEA g ES .
= /5~ Please remove the sensor.
= WREFRFS.
2. FHHTI A A TE e [H 1) AR IR A
a. MIFA g2,
b. MM EFaFF-R AR,
c. BT IR B REH AR B .
d. MWEREH I H A, iR R RSN
DragerSensor.
e.ﬁ%%%@%ﬁA%@%ﬁm¢,ﬁ%mmm?ﬁ%

f A5 CBR TR 37 e S I b6 A5, PSR
BB FUfL
9. FEEIRL.

ARG REE, BnbER:
please wait’.
RSB INE e RS, BoRpERR:
3. i%&+4% Back to menu Il .
= fERERTIIAE RAT, 4-20 mA 0 _E4Ed 5 SR &R
FFEAPIRAS .
4. REARE. WARE, HiRERE GFZRE 212 T 4%
E .
10.3.2 PointGard 2200 CAT

ik Y e

AU AN R R Y PointGard 2200 CAT A 4.
1. DL B B B 4R .

2. TIF&4

3. P IR IR B P R

4. FATFAR IR IR F s TR R

5

6

“Loading data,

“Data loaded’ .

- AR RS Y R T i SRR v

. FHIEWHISE (194 +/- 17 Lbs. In. / 194 +/- 17 Lbs. In.) ¥
BRI AR N AR IR o 1

7. Vo Ak AR AR N T

8. KKK

9. WA,

10@%%%OWﬁM%,%ﬁ%&%(%%ﬂ%ZQﬁ“ﬁ
E .

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



FonfEfe R

1. DB BIEE R E E T R .

2. e BRI Sk T A e B AT R

3. *{jﬁ)ﬁ%o wHELE, ErEikg GESIE 212 1 i
10.3.3 PointGard 2700 IR Remote

BRI

1. B RN B E AR A

2. ALK S T A 1 B AT 3R A

3. Lﬁﬁ)ﬁ% A wE, EHhrEiksd GESE 212 10 bR
E” o

10.4 PATERFIR
1. i%&¥% Settings > Instrument > Display > Displaytest 1
k.

2. %% Enable & Disable J{7ii\ .
BEIhEEEER, St kiR, B LED B,

11 BERE
HREZEEMNEE, B2 WHEATFN 9300148,
1.1 REFWG

1. #%F% Settings > Instrument > Passwords [T 75 %5 {1
e

Calibration
PWD

Settings PWD i 5] Fii A5 i B 251

HENTE BRI R B b

2. EEGEFELIT IR
3. BB IHEEN.
4. &P Confirm, $3)5 /505 [OK] (W) #ATHIIN.

11.2 B8 A 6]

1. i&F% Settings > Instrument > Date and time J-7fii\ .
2. LRgwEE H SN AT I

3. &+#% Confirm, )G midi [OK] (gD #EATHIA.

1.3 KEES
1. k#* Settings > Instrument > Language F-Tii\ .
2. MRk $E I

11.4 TREThEes

1. i&F% Settings > Instrument > Function key F+7i i\ .
2. WEEEIIREIEHIIN.

Graph 215 B E(E S I 1) /R
JEo

Faults R B P A T R .

Warnings ety B LA A R R

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

WHEBE  zh

Bump test B AT SR L T £ R T AN 2B Rk
%, WP (E5 O EH. 15 S48 EBE RS
o [OK] (fE) Ja, SimEdmat, &%
WEIEHIZAT.

Sensor SRR AR R A

vitality”

1) ARSI W In e A

1.5 HERNRE

IR Al EE T BN E

1. &% Settings > Instrument > Device init 311\ .
2. %% Confirm, )5 riidi [OK] (i) #EATHAIA.
11.6 BHFMREFHNALE

PAF 7 B iR 4k L 3R A A

B8 =L
(BB TFIEAD) GRERAHERE 2
Hias B E AL
L7 1N A LABE R S A7 24K Lt o
AF#HIN B R AHR R AT CIR B AL 4k as .
S TTAHIA A AESRE A TS BR AT AR . ISR

TR G gk As BB R A

HUREHE B BUE S AR RRE . BEESREGIIRES, B

FEAMREHN . —BAURF0ER, ERBIESIF1LE.

11.7 4k 33

TR BN BRNEFIBAT T, dhiasihtl. XPERT STl

“ MR A T IEAT

*tF PointGard ¥4, Normally energ. % & A5 H N

Energ. on alarm, 502k N EIRE RIS (HIWFIAA

) !

11.7.1 BB A1 5% A2 8k 8%

WG T AT T R Gk L A R TR E IR 1R L R A 1O T T

1. i%&$% Settings > Instrument > Alarm> Relay A1 5§, Relay
A2 FHEIN

2. EFEATHRIETOFIA

Normally IEHIBIT R 4k s 2Rl il i, Pl R

energized ‘Jgiﬁﬁiﬂﬂlﬁo Wi 5 S flUR R (R
) o

Energ. on PUE Sl & | EO ek SN i

alarm

11.7.2 T E MR AR A 1

I RE R R B T 1 AR R R A BB R ERAE, DIRR R
AL A 1R
1. i&¥% Settings > Instrument > Alarm> Fault warm up fit

LTI .
static PR 4k PR R AR A R IR AR R B8
P& LED Frglasite.
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R 2k B 2 R V) 45IRAS a1 R 9 AUt

w1

— R B HR AR AR R E T

— ARSI E N IR R

= WYUK A A8 (5 LED A%0E 1 7,
M 9.

11.8 WERE

dynamic

PR E BB 2 Ak s . B DA A B E AR

I
11.8.1 )8 B iR & 28

1. i&F% Settings > Instrument > Alarm > Alarm on/off.

Enable REESTE.

Disable WE(F SR
LED 47, #keaEfiE O 2
TR &1

4-20mA F:OfEm4gET 55 .

el =)

TR EAENAS B
HBRE 2K P 28 A H R A S
2. &% Enable 5 Disable F1fii\ .
11.8.2 FLEHREH

1. i&F% Settings > Instrument > Alarm > Alarm A1 &,
Alarm A2 JEfiik .
S TR A
2. MHBE, REMH Next i it E PR,
a. WEEMREIE.
b. WEMEZRIIIA.

Rising IR SRR L 0 R 1 B A RE SO 1
B, HRETT FFR K
Falling U0 R SRR L AL UG T 5 A RS 1

e, IR TS AR -
c. WHEBEHA.
— EAPIRE R, (AR, R
SARIRFEASFR RIS, T R
R, BERRBUERE, BIHINE.
Non-latching  WIR SR EAN T EREZM, RERS

R kR o
d. BEFAIAMEA.

Acknowledge A4k HL ST LED n] 7ER & 415 T B
able 7,

Latching

Non- REFERE FHER G E 4R LED
acknowledge A #E5 7.

able

218

Pre- A DATERE S PRB BR AT B AR RS . R
Acknowledge i, TEHRE&MEERRAT, &4k HIRF LED
able B RFRRIRAS .

e. WHEMFEHKR.
i JE ThAE B SLEih % 4k F 28 R FOIR S B 2 SRR BE
W5 SCIRIRR IS TR) . il REZREBEE N 40 ppm,
)5 3 ppm. MEALT 37 ppm 1T, HREZE T
IRZ . IXFERT LLRT 104k HL RS E TR B N R

= KM —NEoRITE GE AR .
f. %% Confirm, )5 &d “OK (FiE) " #HATHIA.
v BREHRE.

11.9 JARRIRERS | Qe 2R

XL ThRE W] S TR A& 10 4k i3 A LED FPIRAS (ks

A 54k B R R R A T DRSNS E. BT

fiefa, 4krgs A LED Wk & HJF IR

1. 1%3% Settings > Instrument > Alarm JIt 5488 514 i
ko

Set Alarm A1 TR THREDS

Setalarm A2  FY EMEL

Set fault WL A

2. %4 Enable ©§ Disable F#fii\ .

v OBEIEICIhEE S, W gE BRI L 4-20 mA DB
BERE. Pyttt LED 25k, 42 BoR.

11.10 Z2H In &

PointGard 2100 EC- 5

SETIRE AT EE BRI Ay, DL 22 A M o o s LA s i
A .

RGP 1 % 1 H YRR BT

1. k¥ Settings > Instrument > SW dongle 2% i in# 4
RN

2. i%#%t Deactivation func.. EFEINE S AR,

M1 BErREE

1.11.1 ERERREECHE

e P k2 S AR N R S S

1. MITIBY (2) FEFTITFE.

2. KIFR (1) REFTHNE.

sl RGNS A

A S

3. SRHZEBIEH IEWRIHA (22 Lbs. In. /2.5 Nm) $7 %8242
(2)-

11.11.2 BERERN L

1. i%&F% Settings > Instrument > Display > Display
contrast il .

2. TR IR

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



11.11.3 EHRAER

1. %+ Settings > Instrument > Display > Display mode
k.

2. EFHTHREAIEIA.

it SR BRI 2 7 B o

PN SR T 46 1 T AE FH A5

WA IR, SRR MIAARIRE, BRI ER
B, 40t LED [N4R.

12 RMBEERNHREEENRE

HREZEEMEE, B2 WLHEATFN 9300148,

12.1 DIP F3&

DIP J¥2¢ L 5 AN A T e 2 48 o 20 B 1 iR .
& I K

11 A2 IR A2 AR AN
21 A1 R EE I AT R AN BETI

3 G AN H A BRI/ L EANAT A

NPSECE £ S BN AT $ R
4 BRI AN
S WUW\FHI: L VILINER R el

-

) 12 SFEIASE AT AR | LRI T H A

BRI | LERNATAER DIP JF RN E

&
1 2 3 4 5
IT % % IT
S | LESFNITHAR DIP FFRBINRE
&
1 2 3 4 5
¥ % ¥ ¥
12.1.1 ¥% & DIP FFR4tH
1. TR
2. YJ#k DIP FFoe4t .
Y F
BEa %
3. MBS,

4. PR

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

REERNRERENTLE zh

13 BOKRE

13.1 4-20 mA £

IEFIBITHAR, XESEHERHETE 4 2 20 mA 28, JE5i6
B S AR B RIE LE

PointGard 2xx0 {3 A [F F B AE Fe o~ AN R s T, %+
LHTREMAMNS, BoaiEEs ) BRARE. X5E
NAMUR %1 NE43.

13.1.1 HER W

LB PointGard 2100 EC. 27x0 IR #1 2200 CAT Remote LC
BRI R I T T R e LABR ] 4-20 mA 2
BRI een =

WHEFE e (FSD) (EAR KR I BG A BUE T — MRl
RAAKREEERZA AT, 4-20 mA $£ 1444 20mA.

idn. BRIEE 0 & 500 ppm CO (Wi # 5 6809605 ERik
300 ppm, i/ / HKSEHE = 50/1000 ppm) . #EF 500 ppm
W R Y . B 7E 4 mA =0 ppm 5 20 mA =

500 ppm [f] 2 L&PEAELL .

13.1.2 WE MR

D) RETT 8 X BEAE 5 R B AL

1. i%¥% Settings > Communication > Analog interface >
Fault current -1\ .

2. EFERIE RAT A

3. WEIHE IR
= i~ Fault current (1% 5 .

4. ¥ Confirm, #XJ5 ik [OK] (@) FEATHAIA.

1313 FRBERFETHER

FUE AR OERIREE S, LI TFRERE S,
RS SR AN B R 1A B

— R (RS T2)

— MEHER (A T1-T2)

P ] ) o A 42 4 FL 3 P T

[mA]
20

S 1 i

To
T, s

ts)

13.1.4 B RAEEES

1. %+ Settings > Communication > Analog interface >
Warning 57\ .

2. &% Enable 5X Disable il
13.1.5 R EESFHH

1. i%&¥% Settings > Communication > Analog interface >
Warning interval 357\ .

2. WEBEREE T T2 A

219
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13.1.6 WEESBER
1. #%# Settings > Communication > Analog interface >
Warning current 357\ .

2. BEHBRIELL OK] (IR Hiik.
13.1.7 RELPES

1. i&¥% Settings > Communication > Analog interface >
Maint. signal 1\ .

2. WEE SR
static AT L AR
dynamic HACURRHER TS5
(mAJ
11 0,7 tis]
13.1.8 HEHSLEY B
Wéﬁ’ﬁ)j SR E NS, AREREEY R,

. &+ Settings > Communication > Analog interface
>Maint. current 37\ .

2. BB I .
13.1.9 WEERI M2

I BETT RS AmA B . ALK BTy 4 mA, T
AR 20 mA HE5E .

1. i%&¥% Settings > Communication > Analog interface
>Analog offset -7l .

2. EBEHEAMET (YO
3. BWEIHE .

= &) Analog offset [{]i% & .
4. &P Confirm, #A)5 i [OK] (FfiE) HEATHIN.

13.1.10 B EHERR B

HEIhREM A Y 20 mA, THASEZMT 4 mA % 5E /.

1. i%&¥% Settings > Communication > Analog interface >
Analog span F:1fiiA.

2. EFEHRBAMEAT (JEH:
3. WEIFT .

= &) Analog span (1% & .
4. %&FF Confirm, $RJ5 miili [OK] (8D HEATHAIA

13.1.11 JERE D

XEEThH T&iiﬂﬂlﬂ% ﬂ‘{)“hiﬁﬂ%)ﬁﬂ’]f%ﬂ% CITRR (e ks
RIS T o PR L BRI S IR, U\ﬁﬁaﬂjfﬂ
B J\_ﬁlzlﬂﬁlbﬁ ): s Bk F R4 (E T, T
RS R BRE 5
® ZiREHEIKE:
1. % Settings > Communication > Analog interface F
I R I T

-0.5 & 0.5mA) FHHik.

-0.5 & 0.5mA) FHHik.

220

BEDIRET R I N 0 % 22
mA R E . B AMEAIEL
MRBPEA T eIy RE

PRI REPTAR Y O AL )
A R BE v B AL

2. MR TR E S, EH Next i\ Inhibit all

alarms JH 2. .

Set Current

Set concentr.

3. WEEGRERITI AL [OK] (HiE) #HATHA.

4, WEPIHME.

5. %% Next il

6. EFEPTTHIEIN:

Set concentr. out / BEThRE AT B B A B A
set current out AME .

T AR b BRI 7S &
concentration off / BEIhRE AT B s I E 1A%
current off i

7. %k Next 3N .
= BEURECIL.
8. E(/\F'ﬁﬁ?ﬁ%ﬂ%%ﬂ’]ﬂiﬁz):, 1%\ Enable all alarms 4

. El’iﬁ{”hﬁf

ik Settmgs > Communication > Analog interface F
B o
Set fault 4 IR AL A AR LA
e IR RO HUA.
B RSO 4E B

Set warning

Set mainten.

2. AHEH S IRE S, SN Inhibit all alarms 5 5. .
3. 1%&EF& Enable =\, Disable J11fii\ .

13.1.12 IR

I EEAGE B T PointGard 27x0 IR - (ffi FH & /& 2% PIR
7x00) -
AT EIRINRE R H T BRI B N .

FHIFE, Wi PIR 7x00 Wb o2 254y, AT mES
BB L. 405 PIR 7x00 (63 m L RER/ T
PRSI TFe o (R, WA T 2 i T T AR R
i, EPHIKE IEHIZAT.

WMAOGER I EREM TR TR ZERIEE, A
HENHFIRES o

® B ERTEMAESIIIT/ KM

1. i%&¥% Settings > Communication > Analog interface fif

L RE AT AE BT AR 4T IT 51
ENGILIZES
LTI RE AT RS AL BN SR AT AR

B

Beamblock on/off

Set beamblock

2. i%&¥¢ Enable 5% Disable F+7fii\ .
® HEHITHRRES

ff /84  Dréager PointGard 2000 Series



1. %% Settings > Communication > Analog interface it
LT

Beambl. current HINRE R E AT ARG 51
CER

U SR AT HARAT 5 B B A4
%DL, HIhRE R E KR

2. EFEEB AT, RIETHE.
3. WEIFHIE R,
= BOREARPCRRKBE
4. &% Confirm, )5 & “OK (HfizE) " HEATHIA

Beamblock limit.

14 (X3 E PointGard 2xx0
141 FFEESRA B iR E

1. ik#%* Settings > Sensor > Auto calibration F-7fii\ .

2. ¥t Enable 5t Disable, #&J5 57 [OK] (HiE) #EATHY
o

14.2 Y HE

o7 9 T AR B B 3l 00 e 3 0 A /N Fr A 1k,
CHE S0 FE . YREEARAL) o XA [ A 2 23 (4 2, s
RO{ . %90 B A O A 5 SRR IR o A A7 6
I 0 5 S B R { — R S

HRIE (RME)

R I ZE A R b FERZ A, AR R

BHhrfE EFR
BHOLE L BRARIC s A B VE LR .
BHALE TR

PHALAE R BRAR L Son AL E VSR R R .

14.2.1 WEHATEHE

1. i%#% Settings > Sensor > Display Capture F:7fii\.
2. EE-AEHPREIME.

3. BCE M R ME TR A Next #EATHIA .

4. WEMAEEIBEE IR H Next FEATHIA .

5. KAPTAEIFFIH Next AT

14.2.2 SRR

1. i%&¥% Settings > Sensor > Display Capture 357\
S —AE DB R,

KB s AR E R 0, ridh Next ifiik.

Kt hrya s s E R E R 0, it Next #fiil.

T2 BT B 9 sl Next ik o

14.3 (R E L

IR AL A S BB vt BN
1. i&¥% Settings > Sensor > Init. channel F:1ii\ .
2. i&¥ Confirm, #8J5 midi [OK] (W€D HEATHHIN.

SIENESIN

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

{15 B PointGard 2xx0  zh

14.4 REirE M

B AR EIRIRG G, R HES, Wb E St i,
1. #%&¥¥ Settings > Sensor > Cal. interval -7\ .
2. WEbEE, i [OK] (&) HATHIA

14.5 BEMERBEY

% PointGard 2100 EC 1 PointGard 27x0 IR %4
1. i%#%* Settings >Sensor > Sensor lock F ik
2. #%# On X Off.

on 50 £ FEITIT 575 15 T 50340 A8 28
T 85 KB
off 045 DS (R BT 0P TR L B R

MERANBE . H, PriEEaErBlinEs
AR E B

14.6 EC BB HIFMER

14.6.1 B INEH

PointGard 2100 EC- %5 :

HIhae v B A&, L2 A in s A s LA By i 2 )

R,

LRI I T T 5 P R A T E R EE TS I A

1. k¥t Settings > Instrument > SW dongle 752% i in &%)
FEHIN

2. i%&¥t Deactivation func.. EFEMIINZAM O,

14.7 152 E PointGard 2100 EC

14.7.1 RSN

{223 T AR AR MR B2 W 2, EIh A b TSR
o WMFARRISAE AR, T2k B B R R .

W B B AR

%EIJJ%%/HHE LA R, XS E R B RS R T IR L
1. k¥ Settings > Sensor > Set sensor test i\

2. &% Enable 5% Disable F:-ffii\ .

F3 5 BRI

LE T RE R B BN B2 i

1. k4% Settings > Sensor > Sensor test il
2. %% Start sensor test Hifiil .

3. #%# Confirm

v BRI R .

14.7.2 S EE

BESAWE

LT RE AT B ARSI L I R L. Ao
TR

1. k¥ Settings > Sensor > Gas setting J:ffiil .
= IR HHTIE Sk

2. WFFR AL — P & (Y AR I A
= IR HT IR A,
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3. MFIFR IR R A IR A

= BN YHTFH R R .
4. KRS EC R4S W E R mEE FHI.

= BIRHTE R R .
5. 1%&$% Next JEHfiil.

= BoRETI SR E .
6. &5, ¥k Back to menu B Confirm.
JEPRIR [F1 3 L B T AN B kT
fe, SRJE A [OK] (HfisE)
HEATHRN .
RN IR E, AR5
& [OK] (HfsE) BETHIA.

Back to menu

Confirm

14.8 1R E PointGard 2200 CAT

14.8.1 fERRaERA

IR IhRE e B AR AR L

1. i%#¢ Settings > Sensor > Sensor type i\ .
2. AR BRI B

14.8.2 SEHEE
TR AT 1 B I A
T LC RIERAE, MThREET] LAk B = R i -
1. i&F% Settings > Sensor > Gas setting F1ii\ .
2. MFE g R A A A
= X1 DQ 1L/ & A DSIR:
RIRHT AR R B
= Xﬂ'ﬂ: LC ’ﬁ%@z‘%%
TR MR R . AREEPAT PR 3.
3. WHEIKER MY, REhE ((UEHT LC £ .
= BRI E B .
4. BEJG, % Back to menu 5 Confirm.

TR IR (5] SR E JT ANBE AU T
fig, SAJA s [OK] (€D
BEAT AN
RPN E, AR5 R
a7 [OK] (e ) BEATHAIN .

14.8.3 % B DQ £ R B48 %

SETNREANAE R 2232 4k vl 2R (SO0 N T F o b T REC B AEVR B
T 100% LEL il {5 2 54U iA DQ &% .

WK ENERT LC fHEa% .

1. &% Settings > Sensor > DQ Sensor latch. F{1fii\ .

NZRRYIg

2. i%&# Enable &% Disable il .

BELEIAT IR 4.

Back to menu

Confirm

222

A EBE

WAL RS HBU A, JEIA T IR IR E R R, AR

Bl SR BE E At LED #4:=il s i 4 PR AR X

P b fen v

> Eﬁ»)\f@dﬁizﬁﬁ TR SRR E CL T %F) 100 % LEL
LR

14.9 PointGard 27x0 IR {28
14.9.1 5S4 BE

I DR ] W B AR
TR ThRE .
1. i%#% Settings > Sensor > Gas setting i\ .
= BIRYETIE RS A
2. MFIF R — R & S AR IR
= IR ET A A
3. MFIFR R BRI A H A
= WFKIE AL BN %LEL. %UEG Bk %LIE, # &R
FHRIZRG . QRSP ATH TR 4.
= B SR YETH R R . EPIT IR 6.
4. LM, RETE.
wWHE LELEH, REHE.
6. WEWERMEIEMIA.
= BIRHTH R R .
7. i%&$E Next JF-Hfiik.
= BIRETINAAR IR BN
8. &rEJ5, £ Back to menu 5 Confirm.

15 P35 [ 5 L 8 T AN BE XU T
e, ARG R [OK] (BfsE)
HEATHAN .
EFEHNLARZ W E, IR R
i [OK]  (HffsE ) JEATHAIN

D EVEHE AN E B (R as

o

Back to menu

Confirm

9. THRME LEL EH/E AIRE R E.

15 W) BRIAKE

15.1 FAIEERBEERHNRE
15.1.1 PointGard 2xx0

Eoa: RURE b

B AR ER B NS
Ak g

A1 IRE: Jr Thi O TRAfRRR FIR Thes

AN BEARD
A2 R Ji THE
A1 BUERA A8 E
A2 BiE Bise

BiE / AEBE
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A
A1 AR
A2 HgiAR

IEHFIBIT A1 4

o

HIBAT A2 Yk

BE BB

s 58 D
W B
LCD & &

JH ==
= E

H 3hn e
g

=W
¥ O
&

il
I

L
a¥A 18] B% T1

HEIRIAIRE T2

IE 1
ofF | Of

f

Il

% o

SR
U R

CIETRN
ANHETHIA

Sl

Hie

RN E
1.2 mA
%

3.0 mA
10
1%

s
3.4 mA
0mA
0 mA

15.2 R EME
HRELHMEL, 5 BRI
15.2.1 PointGard 2100 EC

kA
A1 REEDS
VEE =

FEHG K TT 1) L)
A1 R B R

TERMRTT 1 B
A2 fi A e

PrE g [ R ]
R R

WK TIR

BRNRE
T 15 A
kA s
0

TR IR
20.9 VoI% (02)

-0.25 Vol% (0z2)

ReA:|

AN L ASTTERA
ST RITN

i/ ARE

VINES

DE/EN/FR/ES/
RU /32

SINIPS

Kz, ke, &
e ARfr
ik

JE

0% 3.5mA
SINES

0 £ 35mA
5% 60 #
12 (M-1)#

5 BhEs
0% 3.5mA
-0.5 & 0.5 mA
-0.5 % 0.5 mA

0 %= A1
0 # A2

0 %720

0 % 25 Vol% (02
LS)
0 % 100 Vol% O2)

0 # -0.75 Vol%

ff 384 Dréger PointGard 2000 Series

E3:
WA EIR
TR e

NN A

0.25 Vol% (Oz2)
25 Vol% (02,

02LS)

W B E

¥
0 % 0.75 Vol%

5 % 25 Vol% (02
LS)
5 % 100 Vol% Oz2)

15.2.2 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® DQ

R
A1 HRERS
A2 S

FERG KT 1) L)
A1 HRES A

FEHE KT 1) L)
A2 B A R

FrsE alRE [ R ]
B REEAME
BIRRE TR
BRRAE LR
T i e

RARE
20 % LEL
40 % LEL

1% LEL

1% LEL

180

0% LEL
-5% LEL
2 %LEL
100 %LEL

¥
1 % 100 %LEL

0 A1

0 # A2

0 # 360

-5 & 4 %LEL
-5 % 0 %LEL
0 & 4 %LEL
BEA= IRV Rt

15.2.3 PointGard 2200 CAT DrigerSensor® LC

HE
A1 HRES
A2 B

FEHE K T7 1) B
A1 RE R R

FEHE K T7 1 L)
A2 i S E

TR e

PrsE e [ R ]
BIRREEAMEE
BIRREE TR
WA EIR

RURE
2.0 % LEL
4.0 % LEL

0.1 % LEL

0.1 % LEL

10 % LEL

180

0 % LEL
-0.5 % LEL
0.2 %LEL

1) AT <3.0.0 MFE A

T
0.1 & 10 % LEL

0% A1
0% A2

5% 10" % LEL
1% 10 % LEL

0 # 360

-0.5 % 0.4 % LEL
-0.5 £ 0% LEL
0 # 0.4 % LEL

15.2.4 PointGard 2200 CAT Remote DSIR

K
A1 RS
A2 % 5%

FEHG KT 1) L)
A1 HRE A R

RABE
20 % LEL
40 % LEL

1% LEL

¥ ]
1 % 100 % LEL

0% A1
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£ 3

FEHG KT 1) L)

A2 B A
g IR [ K ]
BRR AR M
BRRE TR
AP Sl
AR W

RARE
1% LEL
180

0 % LEL
-3 % LEL

2 %LEL
100 %LEL

15.2.5 PointGard 2700 IR

334 Y

X
FrE S Ak

W 8 S AR BT
Fr 8 AR
e =
A2 eSS
LEL 27
WS
=S A AL

R e
BRAT AR
AT B LA
AT AR PR A
R AE [H]
[R]

M ] A6 2
R R
BARREE TR

WA EIR

RABE
i fit
%LEL
50 %LEL
20 %LEL
40 %LEL
NIOSH
i ft
%LEL

100 % LEL
Pl

2 mA

7.5 %LEL

360

1w
0

-750 ppm
(%)
-315 ppm
(A%
-405 ppm
(K>
750 ppm
(e
315 ppm
(A%E)
405 ppm
()@

Vi
0 % A2

0 # 360

-3 % 4% LEL
-3 % 0% LEL
0 % 4% LEL
S(EAEE IRt REl

0.01 & 100 Vol%, Hfiky
%LEL i} = 0.3 & 100 %LEL

IEC/PTB/NIOSH / WAL E

%LEL / Vol% / PPM / %LEL /
%LIE

20 % 100 %LEL

97 1 5%
0—35mA

0 £5k 15 %LELY
0% 720

1B [ R

IR RE R LFHE D AAE T
BTG A -

-1000 % 2200 ppm

(Hige 334 1)

-850 £ 850 ppm

(PA%E 334 1)

-1200 % 1150 ppm

(ZJf 334 1)

1) TR R FRAE R St 4 (X S B A B 106 3 (O <A

340 Al
RH

PRAE A

224

BUwE
Pk

65

R
e A AL
PRAE RIRE
A1 RESS
LVE S S
LEL 24
MES K
&S BT

i R e
BRATHAR
AT AR LR
BT R R
A 7€ 8] B
[R]

M A
B
BIRRE TR

PR EIR

%LEL
50 %LEL
20 %LEL
40 %LEL
NIOSH
A bE
%LEL

100 % LEL
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